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Charge to activate the internal battery of the remote controller before using for the first time.
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Caskan untuk mengaktifkan bateri dalaman alat kawalan jauh sebelum menggunakannya buat kali
pertama.
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Sac d& kich hoat pin bén trong ctia bd digu khiéh tir xa trudre khi str dung 1an dau tién.

Laden Sie den internen Akku der Fernsteuerung auf, um ihn vor dem ersten Gebrauch zu aktivieren.
Antes de usar el control remoto por primera vez, cargue su bateria interna para activarlo.
Rechargez la batterie interne de la radiocommande pour I'activer avant la premiere utilisation.
Carregue para ativar a bateria interna antes de usar o controle remoto pela primeira vez.

Mepen NepBbIM UCMOIb30BaHMEM BCTPOEHHbIV aKKyMyISTOp MyfbTa ynpaBfieHus Heo6XoAnMo
3apAanTL AN ero akTUBaLmn.

ilk kullanimdan énce uzaktan kumandanin dahili bataryasini etkinlestirmek igin sarj edin.

3apsaiTe, Wo6 akT1BYBaTN BHYTPILLHIM akyMynaTop nybTa AUCTaHLIMHOrO KepyBaHHS Nepes NepLUnmM
BMKOPUCTaHHSM.
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Dongle related functions are not supported in some countries or regions. Comply with the local
laws and regulations.
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Fungsi berkaitan dongel tidak disokong di sesetengah negara atau wilayah. Patuhi undang-
undang dan peraturan tempatan.
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zazdvyde:

Khéng hé trg cac chirc nang lién quan clia mé-dun rdi tai mot s6 quéc gia hodc khu vuc. Tuan
thl cac digu luét va quy dinh clia dia phuong.

Dongle-Funktionen werden in einigen Landern/Regionen nicht unterstiitzt. Beachte stets die
ortlichen Gesetze und Vorschriften.

Las funciones asociadas al adaptador no estan permitidas en algunos paises o regiones. Cumpla
las leyes y normativas locales.

Les fonctions liées au Dongle ne sont pas prises en charge dans certains pays ou régions.
Respectez les lois et réglementations locales.

Fungdes relacionadas ao Dongle ndo sao suportadas em determinados paises e regides.
Obedeca as regras e regulamentacdes locais.

DYHKLMIN, CBA3AHHBIE C MOPTOM COTOBO CBS3U, HE MOMAEPKIBAIOTCS B HEKOTOPLIX CTPaHaX U
pervioHax. CobnofanTe MECTHbIE 3aKOHbI 1 TPeBoBaHVIS.

Donanim kilidi ile ilgili islevler bazi Ulkelerde veya bdlgelerde desteklenmez. Yerel yasa ve
duzenlemelere uyun.
DyHKLi, NoB’A3aHi i3 K/oYeM, He NITPUMYIOTLCS B Aesiknx kpaiHax abo perioHax. [JoTpumyiitecs
MICLIEBUX 3aKOHIB | HOPM.
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Check battery level: press once.
Power on/off: press and then press and hold.
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Periksa tahap bateri: tekan sekali.
Hidupkan/matikan kuasa: tekan, kemudian tekan dan tahan.
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Jawnresilla/da: nanienss winasnasadels

Kiém tra mdrc pin: nhdn mot lan.
Bat/t&t ngudn: nhan rdi nhan va gid.
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Einmal driicken: Akkustand Uberprifen.
Ein- oder ausschalten: Kurz driicken, dann nochmals drlicken und gedrUckt halten.

ES Comprobar nivel de bateria: presione el boton una vez.
Encender/apagar: presione el boton una vez y suéltelo; a continuacion, vuelva a presionarlo
y manténgalo presionado.

-

Vérifiez le niveau de batterie : appuyez une fois.
Allumer/Eteindre : appuyez une fois, puis appuyez et maintenez le bouton enfoncé.

PT-B

By)

Verificar o nivel da bateria: pressione uma vez.
Ligar/desligar: pressione, depois pressione e mantenha pressionado.

RU MpoBepka ypoBHs 3apsifa akkyMynsaTopa: HOKMIUTE OfvH pas.
BKIHOUYEHNE/BLIKITIOUEHNE: HXXMUTE, 3aTEM HAXKMUTE U YOEPXMBaNTE.

Batarya seviyesi kontroll: bir kez basin.
Agma/kapama:agma kapama tusuna basin ve basili tutun.
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MepeBipnT piBeHb 3apsay aKymynsTopa: HaTUCHITE OANH pas.
YBIMK./BUMKH. XXUBNEHHS: HATUCHITb, | MOTIM HATUCHITb | YTPUMYIATE.
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Follow the prompts to activate (internet connection required).

TOYTMAEST. TOTA4R=23 >V LET (A2 —xv MERDUETT)
2 HAIX|off w2t 2SR CHRAIHW 92 He).

lkut prom untuk mengaktifkan (sambungan internet diperlukan).
shenadoanaisiondeldns (ududosdondoswnaiiia)

Lam theo céc Ioi nhac d& kich hoat (y&u cau két néi internet).

Folgen Sie den Aufforderungen, um zu aktivieren (Internet-Verbindung erforderlich).

Siga las indicaciones que aparecen en la pantalla para realizar la activacion (se necesita conexion a

Internet).

Suivez les invites pour I'activation (connexion Internet requise).

Siga as mensagens para ativar (€ necessaria conexdo com a internet).
CnepyiiTe UHCTPYKUSIM ANS aKTBaLmmn (TpebyeTcs HTEPHET-COeAVIHEHNE).
Etkinlestirmek igin komutlar takip edin (internet baglantisi gereklidir).

[ns akTnBaui [OTPUMYITECH MiAKA30K (NOTPIGHE NiOKOHYEHHS 0 MepeXi IHTEPHET).

(osths 55530 Jlasyl) sl Sl gl



Mode 2 / E— K2 /2E 2/ Mod 2 /Tuua 2 / Ché dd 2 / Modus 2 / Modo 2 / Mode 2 / Modo 2 / Pexxum 2 /
Mod 2/ Pexxm 2/ 2 zs91

(@ Start/stop motors: perform combination stick command.
(2) Takeoff: push the left control stick (Mode 2) up to take off.
(3@ Landing: push the left control stick (Mode 2) down until the aircraft lands. Hold for three seconds to stop the
motors.
In order for the aircraft to automatically take off and perform an operation, it is recommended to create a plan for
a field and select an operation before takeoff. Refer to the Starting Operations section for more information. For
other scenarios, take off and land manually.
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() Motor mula/henti: laksanakan arahan batang gabungan.
(2) Berlepas: tolak batang kawalan kiri (Mod 2) ke atas untuk berlepas.
(@ Pendaratan: tolak batang kawalan kiri (Mod 2) ke bawah sehingga pesawat mendarat. Tahan selama tiga
saat untuk menghentikan motor.

Untuk membolehkan pesawat berlepas dan melakukan operasi secara automatik, ia disyorkan untuk membuat
rancangan untuk suatu medan dan memilih operasi sebelum berlepas. Rujuk bahagian Operasi Bermula untuk
maklumat lanjut. Untuk senario lain, berlepas dan mendarat secara manual.

A2
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D Boéng co khai dong/dirng: thuc hién 1énh digu khiéh két hop.

(2) C4t canh: day can digu khiéh bén trai (Ché do 2) Ién d& cét canh.

(3 Ha canh: ddy can digu khién bén tréi (Ché do 2) xudng cho dén khi may bay ha canh. Gitr trong ba giy d&
dirng dong co.

D& méy bay co thé ty dong cét canh va thuc hién mét hoat dong, nén 1ap so do thuc dia va chon mét hoat

doéng trude khi cat canh. Xem phan Starting Operations (B4t dau Van hanh) dé bit thém théng tin. Déi véi cac

tinh huéng khac, hay cét canh va ha canh tha cong.

(@ Ein-/Ausschalten der Motoren: Steuerknippel-Kombinationsbefehl (Combination Stick Command, CSC).

(2 Zum Abheben: Linken Steuerkniippel (Modus 2) nach oben driicken.

(@ Zum Landen: Langsam den linken Steuerkniippel (Modus 2) nach unten drlicken, bis das Fluggerét landet.
Halten Sie ihn drei Sekunden lang nach unten gedriickt, um die Motoren auszuschalten.

Um das Fluggerat automatisch abheben und eine Arbeit ausflihren zu lassen, sollten Sie einen Plan fir das
Feld erstellen und noch vor dem Start die Bedienung auswahlen. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt
,Betriebsaufnahme” (Starting Operations). Bei anderen Szenarien kdnnen Sie manuell starten und landen.

@ Arrancar/parar motores: ejecute el comando de combinacion de palancas que se indica.

(2 Despegar: empuje la palanca de control izquierda hacia arriba (Modo 2).

(3 Aterrizar: empuje la palanca de control izquierda hacia abajo (Modo 2) hasta que se complete la operacién.
Manténgala asf durante tres segundos para detener los motores.

Para que la aeronave automatice el despegue y la ejecucion de una operacién determinada, se recomienda que antes

se haga una planificacién de un campo de cultivo y se le asigne dicha operacion. Consulte la seccién “Operaciones

de inicio” para obtener mas informacion. Para otras situaciones, despegue y aterrice de forma manual.

(1 Démarrer/couper les moteurs : exécutez une commande des joysticks (CSC).

(2 Décollage : poussez lentement le joystick gauche (Mode 2) vers le haut pour faire décoller I'appareil.

(2 Atterrissage : poussez lentement le joystick gauche (Mode 2) vers le bas jusqu’a ce que I'appareil atterrisse.
Maintenez pendant trois secondes pour couper les moteurs.

Pour que I'appareil décolle automatiquement et effectue une opération, il est recommandé de créer un plan pour un

champ et de sélectionner une opération avant le décollage. Reportez-vous a la section Lancement d’une opération

pour plus d’informations. Pour les autres scénarios, décollez et atterrissez manuellement.

PT-BR] (D Liga/desliga os motores: executa 0 Comando combinado do joystick (CSC).

(2 Decolagem: empurre o pino de controle esquerdo (Modo 2) para cima para decolar.
(@ Pouso: empurre lentamente o pino de controle esquerdo (Modo 2) para baixo até a aeronave aterrissar.
Segure por trés segundos para interromper os motores.

Recomenda-se criar um plano para um campo e selecionar uma operacdo antes da decolagem para que a
aeronave decole automaticamente e execute uma operacéo. Para obter mais informacoes, consulte a secdo
Operacdes iniciais. Em outros cenérios, decole e pouse manualmente.

@) 3anyck/ocTaHOBKa MOTOPOB: BbIMOJHIATE KOMBMHALIO MKONCTVIKAMM,
(2) BaneT: HanpaBbTe NeBbIN IKONCTVIK (PEXIM 2) BBEPX, YTOBbI COBEPLUUTL B3NET.

(@ Mocapka: HanpaBisANTe NEBbIN HKONCTUK BHIS (PeXXUM 2), MOKa [POH He MPpU3eMnTCs. Yaepxusante B
TeYeHne TPexX CeKyH[ L5 BbIKOYEHVISi MOTOPOB.

YT1O6bI APOH aBTOMATNHECKI B3/IETEN U BbINOSHUN Kakoe-Mbo AerCTBUE, PEKOMEHOYETCH co3MaTh nnaH s
nons v BelbpaTte AeVicTBME Nepes, B3neTom. [ononH1TenbHas Hopmauys npeacTaeneHa B pasaene «Havano
paboTbl». B opyrvix cutyaumen BbINOAHWTE B3MET U MOCALKY BPYYHY!HO.




1 Motorlan baglat/durdur: kumanda ¢ubugu kombinasyonunu uygulayin.

2 Kalkig: kalkis igin sol kumanda gubugunu (Mod 2) yukari itin.

(3 inis: sol kumanda gubugunu (Mod 2), hava araci inene kadar asagi itin. Motorlar durdurmak icin (i saniye
basil tutun.

Hava araci otomatik olarak kalkis ve ¢alisma yapmadan énce arazi planinin olusturulmasi ve kalkistan dnce bir

calisma modu segcilmesi 6nerilir. Daha fazla bilgi icin Calismay Baslatma bélimine bakin. Diger senaryolarda

manuel olarak kalkis ve inig yapin.

1) 3anycTUTW/3yNNHATY ABUTYHU: BUKOHATE KOMBIHOBAHY KOMaHAy pyHKami KepyBaHHS.

(2) 3niT: HaTVICHITL NiBY PYUKY KepyBaHHs (PexM 2) Bropy, W6 31eTiTu.

(3 MpuseMneHHs: HaTVUCHITb JiBY PyUKY KepyBaHHs (PeXnUM 2) BHU3, AOKMN NiTANbHWN anapar He Npu3eMamTbCs.
YTPUMYITE NPOTArOM TPBOX CEKyHA, LLOO BUMKHYTU OBUMYHU.

LLlo6 nitanbHWIA anapaT aBToOMaTUYHO 31iTaB i BUKOHyBaB POBOTY, PEKOMEHYETLCS CTBOPUTY NaH A5 nons i

BMGpaT poboTy nepes, 3160ToM. 1115 oTpUMaHHs LOAATKOBO! iHdhopmaLii AnB. posain «Onepauii 3anycky». s

HLLMX cueHapilB 3niTanTe Ta NpU3EMNSNTECS BPyYHY.
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Using the Agras T20P

Getting Ready for Takeoff

A. Place the aircraft on open, flat ground with the rear of the aircraft facing toward you.

B. Make sure that the propellers are securely mounted, there are no foreign objects in or on the motors and
propellers, the propeller blades and arms are unfolded, and the arm locks are firmly fastened.

C. Make sure that the spray tank and flight battery are firmly in place.

D. Power on the remote controller, make sure that the DJI™ AGRAS™ app is open, and power on the aircraft.
Go to the home screen in the app and tap Start to enter Operation View. Make sure that there is a strong
GNSS signal and the system status bar indicates Ready to GO (GNSS) or Ready to GO (RTK). Otherwise,
the aircraft cannot take off.

_:@:_ « RTK positioning is recommended. In the app, go to Operation View, tap Q, then RTK to enable Aircraft RTK

Positioning, and select a method for receiving RTK signals.

« If using the DJI Cellular Dongle, tap 3@ and select Network Diagnostics in DJI Agras. The cellular dongle and SIM
card are functioning properly if the status of all the devices in the network chain are displayed green.

Calibrating the Flow Meter

Make sure to calibrate the flow meter before using for the first time. Otherwise, the spraying performance
may be adversely affected.

A. Fill the spray tank with approximately 2 L of water.

B. In the app, go to Operation View, tap €&, then /., and tap Calibration on the right side of the flow meter
calibration section.

C. Tap Start Calibration and calibration will start automatically. The result of the calibration will be displayed in
the app when completed.

- After calibrating successfully, users can proceed with the operation.

- If calibration fails, tap “?” to view and resolve the problem. Recalibrate once the problem is resolved.

Starting Operations

Users can perform mapping operations in the operating area using the DJI Agras app, receive an HD map via
offline reconstruction using the remote controller, and plan a field for operations. DJI Agras provides multiple
methods to add points. The following description uses Route Mapping and Crosshair as an example.

Mapping

> >

Power on the remote
controller and then the
aircraft. Enter Operation View
in the DJI Agras app.

Tap the button on the upper
left and select Route Mapping
on the Mapping panel in the
task mode selection screen.

Tap [ on the bottom right,
select Area Route or Boundary
Route, tap @ in middle of

the right screen, and select
Crosshair.



Q >

—_t

Drag the map and tap
Add to add a point at the
crosshair position. Tap
to save.

Tap B and move the slider

to take off. The aircraft will
perform the mapping operation
along the route automatically.

Wait for the reconstruction

to be completed. The
reconstruction result will be
displayed on the original map.

After reconstruction, tap Plan Field and follow steps 3 to 6 in the following section to add points and perform
operations. Users can also tap B to cancel the current selection and start a new mapping operation.

Planning Field and Performing Operation

>

In Operation View, tap
the mode button at the
top left and select Route
on the Agriculture panel.

>

Tap M to use the field.

Tap @ on the bottom right,
tap [ in the middle of the
right screen, select Crosshair,
and select the type of point.

Set task and route
parameters respectively,
drag ‘o to adjust the flight
direction of the route, and
save.

Q >

_t

Drag the map and tap Add to
add a point on the map. Tap
to save.

Tap B, check the aircraft
status and task settings, and
move the slider to take off.
The aircraft will perform the
operation automatically.

& « Only take off in open areas and set an appropriate Connection Routing and RTH Altitude according to the operating
environment.

« An operation can be paused by moving the control stick slightly. The aircraft will hover and record the breakpoint.
After that, the aircraft can be controlled manually. Select the operation again to continue. The aircraft will return to the
breakpoint automatically and resume the operation. Pay attention to aircraft safety when returning to a breakpoint.

« In Route Operation mode, the aircraft is able to circumvent obstacles, which is disabled by default and can be enabled
in the app. If the function is enabled and the aircraft detects obstacles, the aircraft will slow down and circumvent the
obstacles and return to the original flight path.

« Users can set the action the aircraft will perform after the operation is completed in the app.

More Operation Modes and Functions

Refer to the user manual for more information about the A-B Route, Manual, Manual Plus, and Fruit Tree
operation modes, and on how to use functions such as Connection Routing, Operation Resumption, System
Data Protection, and Empty Tank.

Maintenance

Clean all parts of the aircraft and remote controller at the end of each day of spraying after the aircraft returns to
a normal temperature. DO NOT clean the aircraft immediately after operations are completed.



. Fill the spray tank with clean water or soapy water and spray the water through the sprinklers until the tank

is empty. Repeat the step twice more.

. Remove the spray tank strainer and sprinklers to clean them and clear any blockage. Afterwards, immerse

them in clean water for 12 hours.

. Make sure that the aircraft structure is completely connected so that it can be washed directly with water. It

is recommended to use a spray washer filled with water to clean the aircraft body and wipe with a soft brush
or wet cloth before removing water residue with a dry cloth.

. If there is dust or pesticide liquid on the motors, propellers, or heat sinks, wipe them with a wet cloth before

cleaning the remaining water residue with a dry cloth.

. Wipe the surface and screen of the remote controller with a clean wet cloth that has been wrung out with

water.

Refer to the disclaimer and safety guidelines for more information on product maintenance.

Fly Safe

It is important to understand some basic flight guidelines, both for your protection and for the safety of those
around you.

-

. Flying in Open Areas: pay attention to utility poles, power lines, and other obstacles. DO NOT fly near or

above water, people, or animals.

. Maintain Control at All Times: keep your hands on the remote controller and maintain control of the aircraft

when it is in flight, even when using intelligent functions such as the Route and A-B Route operation modes
and Smart Return to Home.

. Maintain Line of Sight: maintain visual line of sight (VLOS) with your aircraft at all times and avoid flying behind

buildings or other obstacles that may block your view.
Monitor Your Altitude: for the safety of manned aircraft and other air traffic, fly at an altitude lower than 100 m
(328 ft) and in accordance with all local laws and regulations.

@ Visit https://www.dji.com/flysafe for more information on critical safety features such as GEO
zones.

Flying Considerations

—

Eal

5.

. DO NOT use the aircraft to spray in winds exceeding 6 m/s.

DO NOT use the aircraft in adverse weather conditions such as snow, fog, winds exceeding 6 m/s, or heavy
rain exceeding 25 mm (0.98 in).

DO NOT fly more than 4.5 km (14,763 ft) above sea level.

The DJI Agras app will intelligently recommend the payload weight of the tank according to the current status
and surroundings of the aircraft. When adding material to the tank, the max weight should not exceed the
recommended value. Otherwise, the flight safety may be affected.

Make sure that there is a strong GNSS signal and the D-RTK antennas are unobstructed during operation.

Return to Home (RTH)
The aircraft will automatically return to the Home Point in the following situations:
Smart RTH: user presses and holds the RTH button.

Failsafe RTH*: the remote controller signal is lost.

Low Battery RTH*: the aircraft battery level reaches the preset low battery threshold.



The aircraft decelerates and then brakes and hovers if there is an obstacle within 20 m of the aircraft. The
aircraft exits RTH and waits for further commands.

* The action of the aircraft when the remote controller signal is lost or the aircraft battery level is low can be set in the app. Failsafe
RTH and Low Battery RTH will only be available if RTH is set.

& » Obstacle avoidance is disabled in Attitude mode (which the aircraft enters in situations such as when the GNSS signal
is weak) and is not available if the operating environment is not suitable for the radar modules or binocular vision
system. Extra caution is required in such situations.

Pesticide Usage

1. Avoid the use of water-insoluble pesticides as much as possible as they may reduce the service life of the
spraying system.

2. Pesticides are poisonous and pose serious risks to safety. Only use them in strict accordance with their
specifications.

3. Use clean water to mix the pesticide and filter the mixed liquid before pouring into the spray tank to avoid
blocking the strainer.

4. Effective use of pesticides depends on pesticide density, spray rate, spray distance, aircraft speed, wind
speed, wind direction, temperature, and humidity. Consider all factors when using pesticides.

5. DO NOT compromise the safety of people, animals, or the environment during operation.

It is important to understand the basic flight guidelines, both for your protection and for the
safety of those around you.
Make sure to read the disclaimer and safety guidelines.




Aircraft

The Agras T20P has a truss-style design with arms that can be folded to reduce the body size, making the
aircraft easier to transport. The all-new integrated spraying system can quickly be swapped with a spreading
system.

The spatial intelligent sensing system includes active phased array radars and binocular vision to ensure flight
safety. Boasting a 12MP UHD FPV camera with a tiltable gimbal, the aircraft can automatically collect HD field
images for local offline reconstruction to assist in precise field planning. Using the P4 Multispectral and DJI
Agras Intelligent Cloud, prescription maps can be generated in order to perform variable rate fertilization.

The spraying system is equipped with the brand new magnetic drive impeller pumps, dual atomized sprinklers,
and anti-drip centrifugal valves. When used with the weight sensors, the spraying system provides real-time
liquid level detection and improves spraying efficiency while saving liquid pesticide.

Core modules adopt potting technology and the aircraft has a protection rating of IPX6K (ISO 20653:2013) so
that the aircraft body can be washed directly with water.

Rear View Folded

1. Propellers 9. Spray Tank 17. Intelligent Flight Battery
2. Motors 10. Delivery Pumps 18. Landing Gear
3.ESCs 11. FPV Camera 19. OCUSYNC™ Image
4. Aircraft Front Indicators (on 12. Binocular Vision System Transmission Antennas
two front arms) 13. Spotlights 20. Onboard D-RTK™ Antennas
5. Frame Arms 14. Heat Sinks 21. Aircraft Rear Indicators (on
6. Folding Detection Sensors 15. Active Phased Array two rear arms)
(built-in) Omnidirectional Radar
7. Spray Lance 16. Active Phased Array Backward
8. Sprinklers and Downward Radar



Remote Controller

The next generation DJI RC Plus remote controller features DJI O3 Agras, the latest version of the signature
OcuSync image transmission technology, and has a max transmission distance of up to 7 km (at an altitude
of 2.5 m)™. The remote controller has a high-performance 8-core CPU and a built-in 7-in high brightness
touchscreen powered by the Android operating system. Users can connect to the internet via Wi-Fi or the DJI
Cellular Dongle. Operations are more convenient and accurate than ever before thanks to the revamped DJI
Agras app design and a wide range of buttons on the remote controller. With Mapping mode added to the app,
users can complete offline reconstructions and perform precise field planning without the need of extra devices.
The remote controller has a maximum operating time of 3 hours and 18 min with the high-capacity internal
battery. Users can also purchase an external battery separately to be used to supply power to the remote
controller and fully meet the requirements for long and high-intensity operations.
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. External RC Antennas
. Touchscreen
. Indicator Button (reserved)
. Control Sticks
. Internal Wi-Fi Antennas
. Back Button
. L1/L2/L3/R1/R2/R3 Buttons
. Return to Home (RTH)
Button
. Microphones
. Button C3
. Left Dial
. Spray/Spread Button
. Flight Mode Switch
Internal RC Antennas
. microSD Card Slot
USB-A Port
HDMI Port
USB-C Port
Button C1
Button C2
Rear Cover

. Battery Release Button
Battery Compartment

Rear Cover Release
Button

10.
. Battery Level LEDs
12.
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Status LED Indicator

Internal GNSS
Antennas

Power Button

5D Button
(customizable)
Flight Pause Button
(reserved)

FPV/Map Switch
Button

Right Dial

Scroll Wheel
(reserved)
Handle
Speaker

Air Vent

. Reserved Mounting

Holes

Alarm
Air Intake
Dongle Compartment

. Strap Bracket
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)
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The remote controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC/NCC: 7 km (4.35 mi);
SRRC: 5 km (3.11 mi); CE/MIC: 4 km (2.49 mi)) in an open area with no electromagnetic interference and at
an altitude of approximately 2.5 m (8.2 ft).



Specifications

o Aircraft
Model
Weight

Max Takeoff Weight'"

Max Diagonal Wheelbase
Dimensions

Hovering Accuracy Range
(with strong GNSS signal)

Operating Frequency?
Transmitter Power (EIRP)

RTK/GNSS Operating
Frequency

Hovering Time®

Max Configurable Flight
Radius

Max Wind Resistance

Operating Temperature
* Propulsion System

Motors

Stator Size

KV

Power

Propellers

Diameter

Rotors Quantity

3WWDZ-20A

26 kg (excl. battery)

32 kg (inc. battery)

Max takeoff weight for spraying: 52 kg (at sea level)

Max takeoff weight for spreading: 58 kg (at sea level)

2,190 mm

2,800x3,125x640 mm (arms and propellers unfolded)
1,5665x1,915x640 mm (arms unfolded and propellers folded)
1,077x620x670 mm (arms and propellers folded)

D-RTK enabled: Horizontal: +10 cm, Vertical: +10 cm
D-RTK disabled:

Horizontal: +60 cm, Vertical: +30 cm (radar module enabled: +10 cm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

No payload:

14.5 min (takeoff weight of 32 kg with a 13000 mAh battery)
Fully loaded for spraying:

7 min (takeoff weight of 52 kg with a 13000 mAh battery)
Fully loaded for spreading:

6 min (takeoff weight of 58 kg with a 13000 mAh battery)
2,000 m

6 m/s
0°1t045°C (32°t0 113° F)

100x33 mm
48 rom/NV
4000 W/rotor

54 in (1371.6 mm)
4

© Dual Atomized Spraying System

Spray Tank

Volume

Operating Payload”
Sprinklers

Model

Quantity

Droplet Size

Max Effective Spray Width!”

Full: 20 L
Full: 20 kg

LX8060SZ

2

50-300 pm

7 m (at a height of 2.5 m above the crops with a flight speed of 7 m/s)



Delivery Pumps
Type
Max Flow Rate

Magnetic drive impeller pump
6 L/min x 2

® Active Phased Array Omnidirectional Radar

Model
Terrain Follow

Obstacle Avoidance®

RD2484R
Max slope in Mountain mode: 30°

Obstacle sensing range (horizontal): 1.5-50 m

FOV: Horizontal 360°, Vertical +45°

Working conditions: flying higher than 1.5 m over the obstacle at a speed no more
than 7 m/s

Safety limit distance: 2.5 m (distance between the front of propellers and the
obstacle after braking)

Obstacle avoidance direction: omnidirectional obstacle avoidance in the horizontal
direction.

Obstacle sensing range (upward): 1.5-30 m

FOV: 45°

Working conditions: available during takeoff, landing, and ascent when an obstacle
is more than 1.5 m above the aircraft.

Safety limit distance: 3 m (distance between the top of aircraft and the obstacle
after braking)

Obstacle avoidance direction: upward

® Active Phased Array Backward and Downward Radar

Model
Altitude Detection

Obstacle Avoidance®

* Binocular Vision System
Measurement Range
Effective Sensing Speed
FOV
Operating Environment

* Remote Controller
Model
GNSS
Screen

Operating Temperature
Storage Temperature Range

Charging Temperature

Internal Battery Chemical
System

16

RD2484B

Altitude detection range: 1-45 m

Stabilization working range: 1.5-30 m

Obstacle sensing range (backward): 1.5-30 m

FOV: Horizontal +60°, Vertical +25°

Working conditions: available during takeoff, landing, and ascent when the distance
between the rear of aircraft and the obstacle is more than 1.5 m and the aircraft
speed is no more than 7 m/s.

Safety limit distance: 2.5 m (distance between the front of propellers and the
obstacle after braking)

Obstacle avoidance direction: backward

0.4-256m

<10m/s

Horizontal: 90°, Vertical: 106°

Adequate light and discernible surroundings

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

7.02-in LCD touchscreen, with a resolution of 1920x1200 pixels, and high
brightness of 1200 cd/m?

-20°t0 50° C (-4° to 122° F)

Less than one month: -30° to 45° C (-22° to 113° F)

One to three months: -30° to 35° C (-22° to 95° F)

Three months to one year: -30° to 30° C (-22° to 86° F)

5°1040° C (41°to 104° F)

LiNiICoAIO2



Internal Battery Runtime
External Battery Runtime
Charging Type

Charging Time

O3 Agras
Operating Frequency?

Transmitter Power (EIRP)
Max Transmission Distance

Wi-Fi
Protocol
Operating Frequency?

Transmitter Power (EIRP)

Bluetooth

Protocol

Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

3 hours 18 minutes

2 hours 42 minutes

It is recommended to use a locally certified USB-C charger at a maximum rated
power of 65 W and maximum voltage of 20 V such as the DJI 65W Portable
Charger.

2 hours for internal battery or internal and external battery (when remote controller
is powered off and using a standard DJI charger)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCQ), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(unobstructed, free of interference, and at an altitude of 2.5 m)

WiFi 6
2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10 dBm

[1] The DJI Agras app will intelligently recommend the payload weight limit for the spread tank according to the current status and
surroundings of the aircraft. Do not exceed the recommended payload weight limit when adding material to the spread tank.
Otherwise, the flight safety may be affected.

[2] 5.8 and 5.1 GHz frequencies are prohibited in some countries. In some countries, the 5.1 GHz frequency is only allowed for
use indoors.

[3] Hovering time acquired at sea level with wind speed lower than 3 m/s and a temperature of 25° C (77° F). For reference only.
The data may vary depending on the environment. Actual results shall be as tested.

[4] The spray width depends on the actual operation scenarios.

[5] The effective sensing range varies depending on the material, position, shape, and other properties of the obstacle.

Download the user manual for more information:
https//www.dji.com/t20p/downloads
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+10cm)

2.4000~24835 GHz, 5.725~5.850 GHz (HAT124000~2.4835 GHzD )
24 GHz : <20 dBm (SRRC/CE/MIC (B#) ). <33 dBm (FCC)

58 GHz : <33 dBm (SRRC/FCC). <14 dBm (CE)

GPSL1/L2, GLONASSF1/F2, BeiDouB1/B2. Galieo E1/E5

GNSS : GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

NAO— Rz LEF:

145%) (BEFEES32kg (13000 mAh/ Vv 7 |) —HE&EE) )

rmsks (B%R)

7 (B#FEES52kg (13000 mAh/\w 7 1) —188Bs) )

TiREEs (BURR)

67 (BFEESE58kg (13000 mAh/\w 7 1) —15&iEs) )

2,000m

6m/s

0°C~45°C

100X 33 mm
48 rpm/V
4000 W/0—42—

13716 mm
4

e TaATIVT bA REFEY AT s

BEXY
A
FEXrO— RV
ATV 5—
7L

=

wEt X
RABEEEE

24

JJb:20L
)b : 20kg

LX8060SZ

2

50-300 um

7m (EMH 525 mDEE T, RITREIET m/s)
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AT 40— ILEE— R COSEKMER : 30°

e s IEEYRAEE KFAM) © 1.56~50m

FOV : 7K 360°, EE +45°
BEStE | 7 VLU FORE T, BT Smbl L DB HERHT
RLIBEHIR  25m (HIENED T OIS BIER L BB DISE)
RSB | AT EDR T RE % Bk,
RESEIREIEE (£757) ©15~30m
FOV : 45°
eS| MR 512 HISEY & DREEEA SmAE R TL BB A DR
B BWE _EREHCRIAEEE
ZLPHHIR  3m (BIEMEDRHAR LI L RO
RIS | 5T

TFUFATTT—RRTLAKES FhHL—4—

=7V RD2484B
BEAE" SR  1~45m

ARET A XHEHEENEERE - 15~30m
==y E YRR (%) 1 15~30m

FOV @ 7K3F +60°, B £25°

BIERME | IEDBAICHZEEN L DBBENM S mEBR. BIEDRERED
7m/sERBAIEVSAIC, BikE B BLOLFEICHIATEE,
RELIEHEIR : 2.6m (HIFERD T ONSFIEE BEMOERE)
FEEYENEEAM A

CHIREY 3 VAT L

pilinam] 04~25m

BIMEHIRE <10m/s

FOV KD 90°, EE : 106°

ENFRIE TR & L EBIRTREG RS
o IX{EH

5L RM700B

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

[Ed] 7.024 > FDLCDR v FEE. 1920X 120087 )V DIRGE. SEE

1200 cd/m?
EMERIBRE -20°C~50°C
REREREHHE 14 B - -30°C~45°C

1~34 8 1 -30°C~35°C
34 B~14 : -30°C~30°C
FEREEH 5°C~40°C
AR/ Ny 71 —{E5¥ X LNICoAIO2
T s
AER/ N 7 1) —ERENBER] 3EFE18%
NEB Ny T —ERENESRE 285429

REZAT DJIBSWAR—42 7L FEERG £ T CRE S NIUSB-CHRER: (RAEMH
165 W, ZABE0V) ZEATHILaHBEHLET,
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FE B PER/ N\ T U — £ Tl EER AER Ny T ) — AR 2B GREROEIRD
TNTWT, BEDDIFERZEAB L LS55

&

O3 Agras
B ERRER” 24000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz (B Tl£2.400~24835 GHzDH)
55%E 77 (EIRP) 24 GHz : <33dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC (B7%) )
58GHz : <33dBm (FCC). <14 dBm (CE). <23 dBm (SRRC)
BRAmIXEREH 7 km (FCC). 5km (CE). 4km (CE/MIC (AX) )
(EEY). BEFTSOEWVGEE. BE25m)
Wi-Fi
Al =)l WiFi 6
e 2.4000~24835 GHz, 5.150~5250 GHz, 5.725~5.850 GHz (HAERTld.
5.8 GHzE | fERFRA)
%877 (EIRP) 24 GHz : <26 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC (A7) )
51 GHz : <26 dBm (FCC). <23 dBm (CE/SRRC/MIC (B=) )
58 GHz : <26 dBm (FCC/SRRC). <14 dBm (CE)
Bluetooth
Jobkan Bluetooth 5.1
ENEREER 2.4000~2.4835 GHz
%877 (EIRP) <10dBm

[1] DJI Agras7” 7' U &, #EDIREDRRE S BEORTITISC T, HEBHSZ > 7 DR O— FEEHIREA V7T
MTHRELET, RBIEMR 7 ICRBIZBINT 5 & Eid ERORIO— FEEHREBAEOELSITLTIIREN,
HREEBRA DL, RTREMICHEERITIENDSHY ET,

[2] 58 GHz& 5.1 GHzDEREFIE. —HMOETIFEANFELSNTWET, —HOETIE. 5.1 GHZAKEFDERIEER
TOHFIFARTRETY

[3] AN > JBREIE. BR 3 m/skim. JRE25°C. BIRII0 mTRAIE LIZMETT, THEEE@BTY., T—RIFREICLS
TEEZHBENHYET, RBIRMELTEONRERET A MERELET,

[4] EEFEIRIE. RIFOBRIERRIISCTREEYET,

(6] BAMRMEER . BEMOME, B FREEICL>TREVET,

EAICOVLWTE. LUTFEY - —Za7IbEL o O—RLTLREEL,
hitps://www.dji.com/t20p/downloads
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26 kg (HHE{2| H|2l)

32 kg (BHE{2] 23

FAE I8t Z|C OIF 27: 52 kg (Y &)

UM xS 2ISH Z|CH 0|F 27| 58 kg (G EE)
2,190 mm

1, 565><1 91 5x640 mm (S T T2HHE MUY S )
1,077%620%670 mm (2 & ZT2H2E HUS )
D-RTK 43t £=8: £10 cm, ==& £10cm

D-RTK HI&4s}:

& +60 cm, & £30 cm @[0IH & &St Al: £10 cm)

2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)
5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1
H1|0|§E e Ho-

Eglgds:
14.5% (0I5 27{: 32 kg, HHE{2| &2 13000 mAh)
EAIS 28l Z|ch MxiE 2

72 (O|F 27| 52 kg, HIEIZ] & 13000 mAh)
UX HEE 23l 2o RxHE Z2:

62 (0I5 27|: 58 kg, HHE{2| &2 13000 mAh)
2,000m

6m/s

0~45°C

100%33 mm
48 rpm/V
4000 W/2H

1371.6 mm
4

M 20 L
MR 20 kg

LX8060SZ

2

50-300 Hm

7m HI>E E= 7 m/s0ll SEE 2125 m LE0HA)
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s Fog? 2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz
47| 23 (BEIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
Eof T4 742 7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)
(Zoli=2t 70| g2 Al O2|1 2.5 me| T1E0i|A)
Wi-Fi
oZEZ WiFi 6
s Fog? 2.4000~2.4835 GHz, 5.150~5.250 GHz, 5.725~6.850 GHz
47| 23 (EIRP) 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
gRea
Z2EZ =FEA 51
RIESESTES 2.4000~2.4835 GHz
SA7]1 &3 (BEIRP) <10 dBm

512
EL=RA

[1] DJI Agras 22 7|Ho] Bl oJEHRL =t SHol| what en| &2 30| Ho|ZE 2 X
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Menggunakan Agras T20P

Bersedia untuk Berlepas
A. Letakkan pesawat di kawasan terbuka dan rata dengan bahagian belakang menghadap ke arah anda.

B. Pastikan bebaling dipasang dengan ketat, tiada objek asing di dalam atau pada motor dan bebaling, bilah
dan lengan bebilang dibuka, dan kunci lengan diikat dengan kuat.

C. Pastikan tangki semburan dan bateri penerbangan berada pada tempatnya.

D. Hidupkan alat kawalan jauh, pastikan bahawa aplikasi DJI™ AGRAS™ dibuka dan hidupkan pesawat. Pergi
ke skrin utama dalam aplikasi dan ketik Mula untuk memasuki Paparan Operasi. Pastikan terdapat isyarat
GNSS yang kuat dan bar status sistem menunjukkan Sedia untuk BERMULA (GNSS) atau Sedia untuk
BERMULA (RTK). Jika tidak, pesawat tidak boleh berlepas.

:O:_ « Kedudukan RTK disyorkan. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik Q kemudian RTK untuk mendayakan

Kedudukan RTK Pesawat dan pilih kaedah untuk menerima isyarat RTK.

« Jika menggunakan Dongel DJI Cellular, ketik $6¢ dan pilih Diagnostik Rangkaian dalam DJI Agras. Dongel selular
dan kad SIM berfungsi dengan baik jika status semua peranti dalam rantaian rangkaian dipaparkan dengan warna
hijau.

Menentukur Meter Aliran
Pastikan untuk menentukur meter aliran sebelum menggunakan buat kali pertama. Jika tidak, prestasi
penyemburan mungkin akan terjejas dengan teruk.

A. Isikan tangki semburan dengan lebih kurang 2 L air.

B. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik €&, kemudian /., dan ketik Penentukuran di sebelah kanan
bahagian penentukuran meter aliran.

C. Ketik Mulakan Penentukuran dan penentukuran akan bermula secara automatik. Hasil penentukuran akan
dipaparkan dalam aplikasi apabila selesai.
- Selepas penentukuran berjaya, pengguna boleh meneruskan operasi.

- Jika penentukuran gagal, ketik “?” untuk melihat dan menyelesaikan masalah. Tentukur semula setelah
masalah diselesaikan.

Memulakan Operasi

Pengguna boleh melakukan operasi pemetaan di kawasan operasi menggunakan aplikasi DJI Agras, menerima
peta HD melalui pembinaan semula luar talian menggunakan alat kawalan jauh dan merancang suatu medan
untuk operasi. DJI Agras menyediakan pelbagai kaedah untuk menambah titik tanda. Penerangan berikut
menggunakan Pemetaan Laluan dan Crosshair sebagai contoh.

Pemetaan

> >

Hidupkan alat kawalan jauh
dan kemudian pesawat.
Masukkan Paparan Operasi
dalam aplikasi DJI Agras.
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Ketik butang di bahagian
atas sebelah kiri dan pilih
Pemetaan Laluan pada
panel Pemetaan dalam skrin
pemilihan mod tugas.

Ketik [ di bahagian bawah
sebelah kanan, pilih Laluan
Kawasan atau Laluan
Sempadan, ketik @ di tengah-
tengah skrin kanan dan pilih
Crosshair.



Q >

—_t

Seret peta dan ketik
Tambah untuk menambah
titik pada kedudukan
crosshair. Ketik [ untuk
menyimpan.

Ketik B dan gerakkan peluncur
untuk berlepas. Pesawat akan
melakukan operasi pemetaan
di sepanjang laluan secara
automatik.

Tunggu pembinaan semula
selesai. Hasil pembinaan
semula akan dipaparkan pada
peta asal.

Selepas pembinaan semula, ketik Rancang Medan dan ikut langkah 3 hingga 6 dalam bahagian berikut untuk
menambah titik tanda dan melaksanakan operasi. Pengguna juga boleh mengetik B untuk membatalkan
pemilihan semasa dan memulakan operasi pemetaan baharu.

Merancang Medan dan Menjalankan Operasi

>

Dalam Paparan Operasi,
ketik butang mod di
bahagian atas sebelah
kiri dan pilih Laluan pada
panel Pertanian.

>

Ketik B untuk
menggunakan medan.

Ketik [ di bahagian bawah
sebelah kanan, ketik CF di
tengah-tengah skrin kanan,
pilih Crosshair dan pilih jenis
titik tanda.

Tetapkan parameter tugas
dan laluan masing-masing,
seret (o untuk melaraskan
arah penerbangan laluan dan

Q >

_t

Seret peta dan ketik Tambah
untuk menambah titik tanda
pada peta. Ketik B untuk
menyimpan.

Ketik B, semak status
pesawat dan tetapan tugas
dan gerakkan peluncur untuk
berlepas. Pesawat akan

simpan. melakukan operasi secara
automatik.

& * Hanya berlepas di kawasan terbuka dan tetapkan Penghalaan Sambungan dan Ketinggian RTH yang sesuai mengikut
persekitaran pengendalian.

« Operasi boleh dihentikan sebentar dengan menggerakkan batang kawalan sedikit. Pesawat akan mengambang dan
merekodkan titik putus. Selepas itu, pesawat boleh dikawal secara manual. Pilih operasi sekali lagi untuk meneruskan.
Pesawat akan kembali ke titik putus secara automatik dan meneruskan operasi. Beri perhatian kepada keselamatan
pesawat apabila kembali ke titik putus.

* Dalam mod Operasi Laluan, pesawat dapat memintas halangan, yang dinyahaktifkan secara lalai dan boleh diaktifkan
dalam aplikasi. Jika fungsi diaktifkan dan pesawat mengesan halangan, pesawat akan memperlahankan dan memintas
halangan dan kembali ke laluan penerbangan asal.

< Pengguna boleh menetapkan tindakan yang akan dilakukan oleh pesawat selepas operasi selesai dalam aplikasi.

Lebih Banyak Mod dan Fungsi Operasi

Rujuk manual pengguna untuk mendapatkan maklumat lanjut tentang mod operasi Laluan AB, Manual, Manual
Plus dan Pokok Buah, dan tentang cara menggunakan fungsi seperti Penghalaan Sambungan, Penyambungan
Semula Operasi, Perlindungan Data Sistem dan Tangki Kosong.

Penyelenggaraan

Bersihkan semua bahagian pesawat dan alat kawalan jauh pada penghujung setiap hari penyemburan selepas
pesawat kembali ke suhu normal. JANGAN bersihkan pesawat sejurus selepas operasi selesai.
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A. Isi tangki penyembur dengan air bersih atau air sabun dan semburkan air melalui perenjis sehingga tangki itu
kosong. Ulang langkah tersebut dua kali lagi.

B. Keluarkan penapis tangki semburan dan perenjis untuk membersihkannya dan membersihkan sebarang
penyumbatan. Selepas itu, rendamkannya dalam air bersih selama 12 jam.

C. Pastikan struktur pesawat disambungkan sepenuhnya supaya ia boleh dibasuh terus dengan air. la
disyorkan untuk menggunakan mesin basuh semburan yang diisi dengan air untuk membersihkan badan
pesawat dan lap dengan berus lembut atau kain basah sebelum mengeluarkan sisa air dengan kain kering.

D. Jika terdapat habuk atau cecair racun perosak pada motor, bebaling atau sink haba, lap dengan kain basah
sebelum membersihkan sisa air dengan kain kering.

E. Lap permukaan dan skrin alat kawalan jauh dengan kain basah bersih yang telah diperah dengan air.

Rujuk kepada penafian dan garis panduan keselamatan untuk mendapatkan maklumat lanjut tentang
penyelenggaraan produk.

Terbang dengan Selamat

la penting untuk memahami sedikit garis panduan asas penerbangan untuk keselamatan anda dan orang di
sekitar anda.

1. Terbang di Kawasan Terbuka: perhatikan tiang kemudahan awam, talian kuasa dan halangan lain. JANGAN
terbang berhampiran atau di atas air, manusia atau haiwan.

2. Kekalkan Kawalan Pada Setiap Masa: kekalkan tangan anda pada alat kawalan jauh dan kekalkan kawalan
pesawat apabila ia dalam penerbangan, walaupun semasa menggunakan fungsi pintar seperti mod operasi
Laluan dan Laluan AB serta Kembali ke Tempat Mula Pintar.

3. Kekalkan Garisan Penglihatan: kekalkan garis penglihatan visual (VLOS) dengan pesawat anda pada setiap masa
dan elakkan terbang di belakang bangunan atau halangan lain yang mungkin menghalang pandangan anda.

4. Pantau Ketinggian Anda: untuk keselamatan pesawat bermanusia dan lalu lintas udara lain, terbang pada
ketinggian lebih rendah daripada 100 m (328 kaki) dan mengikut semua undang-undang dan peraturan
tempatan.

Lawati https://www.dji.com/flysafe untuk mendapatkan maklumat lanjut tentang ciri keselamatan
kritikal seperti zon GEO.

Pertimbangan Penerbangan

1. JANGAN gunakan pesawat untuk menyembur dalam angin melebihi 6 m/s.

2. JANGAN gunakan pesawat dalam keadaan cuaca buruk seperti salji, kabus, angin melebihi 6 m/s atau hujan
lebat melebihi 25 mm (0.98 in).

3. JANGAN terbang lebih daripada 4.5 km (14,763 kaki) di atas paras laut.

4. Aplikasi DJI Agras secara bijak akan mengesyorkan had berat muatan untuk tangki mengikut status semasa
dan persekitaran pesawat. Apabila menambah bahan ke dalam tangki, berat maksimum tidak boleh melebihi
nilai yang disyorkan. Jika tidak, keselamatan penerbangan mungkin terjejas.

5. Pastikan terdapat isyarat GNSS yang kuat dan antena D-RTK tidak terhalang semasa operasi.

Kembali ke Tempat Mula (RTH)

Pesawat akan kembali secara automatik ke Titik Tempat Mula dalam situasi berikut:
RTH Pintar: pengguna menekan dan menahan butang RTH.

RTH Gagal Selamat*: jika isyarat alat kawalan jauh hilang.

Bateri Rendah RTH*: paras bateri pesawat mencapai ambang bateri rendah yang dipratetapkan.
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Pesawat menyahpecut dan kemudian membrek dan mengambang jika terdapat halangan dalam jarak 20 m
dari pesawat. Pesawat keluar dari RTH dan menunggu arahan selanjutnya.

* Tindakan pesawat apabila isyarat alat kawalan jauh hilang atau paras bateri pesawat rendah boleh ditetapkan dalam aplikasi.
RTH Gagal Selamat dan RTH Bateri Rendah hanya akan tersedia jika RTH ditetapkan.

& « Pengelakan halangan dinyahaktifkan dalam mod Sikap (yang pesawat masuk dalam situasi seperti apabila isyarat
GNSS lemah) dan tidak tersedia jika persekitaran pengendalian tidak sesuai untuk modul radar atau sistem penglihatan
binokular. Langkah kewaspadaan diperlukan dalam situasi sedemikian.

Penggunaan Racun Perosak

—

. Elakkan penggunaan racun perosak tidak larut air sebanyak mungkin kerana ia boleh mengurangkan hayat
perkhidmatan sistem penyemburan.

2. Racun perosak adalah beracun dan menimbulkan risiko serius kepada keselamatan. Hanya gunakannya
mengikut spesifikasi yang ketat.

3. Gunakan air bersih untuk mencampurkan racun perosak dan tapis cecair campuran sebelum dituangkan ke
dalam tangki semburan untuk mencegah penapis daripada tersumbat.

4. Penggunaan racun perosak yang berkesan bergantung kepada ketumpatan racun perosak, kadar semburan,

jarak semburan, kelajuan pesawat, kelajuan angin, arah angin, suhu dan kelembapan. Pertimbangkan semua

faktor apabila menggunakan racun perosak.

5. JANGAN jejaskan keselamatan orang, haiwan atau persekitaran semasa operasi.

la penting untuk memahami garis panduan asas penerbangan untuk keselamatan anda
dan orang di sekitar anda.
JANGAN lupa untuk membaca penafian dan garis panduan keselamatan.

39



Pesawat

Agras T20P mempunyai reka bentuk gaya kekuda dengan lengan yang boleh dilipat untuk mengurangkan saiz
badan, menjadikan pesawat lebih mudah untuk diangkut. Sistem penyemburan bersepadu serba baharu boleh
ditukar dengan cepat dengan sistem penyebaran.

Sistem pengesanan pintar ruang termasuk radar tatasusunan berperingkat aktif dan penglihatan binokular
untuk memastikan keselamatan penerbangan. Mempunyai kamera FPV UHD 12MP dengan gimbal boleh
dicondongkan, pesawat itu boleh mengumpul imej medan HD secara automatik untuk pembinaan semula luar
talian tempatan bagi membantu dalam perancangan medan yang tepat. Menggunakan Pelbagai Spektrum P4
dan Awan Pintar DJI Agras, peta preskripsi boleh dijana untuk melakukan pembajaan kadar berubah-ubah.

Sistem penyemburan dilengkapkan dengan pam pendesak pemacu magnetik serba baharu, dua perenjis
beratom dan injap emparan antititisan. Apabila digunakan dengan penderia berat, sistem penyemburan
menyediakan pengesanan paras cecair masa nyata dan meningkatkan kecekapan penyemburan sambil
menjimatkan racun perosak cecair.

Modul teras menggunakan teknologi memasu dan pesawat mempunyai penarafan perlindungan IPX6K
(ISO 20653:2013) supaya badan pesawat boleh dibasuh terus dengan air.

Pemandangan Belakang Dilipat

1. Bebaling 9. Tangki Sembur 17. Bateri Penerbangan Pintar
2. Motor 10. Pam Penghantaran 18. Gear Pendaratan
3.ESC 11. Kamera FPV 19. OCUSYNC™ Antena
4. Penunjuk Hadapan Pesawat ~ 12. Sistem Penglihatan Binokular Penghantaran Imej

(pada dua lengan hadapan) 13. Lampu Tumpu 20. D-RTK™ atas kapal Antena
5. Rangka Lengan 14. Singki Haba 21. Penunjuk Belakang Pesawat
6. Penderia Pengesanan 15. Radar Semua Arah Tatasusunan (pada dua lengan belakang)

Lipatan (terbina dalam) Berfasa Aktif
7. Lanset Sembur 16. Tatasusunan Berfasa Aktif Radar
8. Perenjis Ke Belakang dan Ke Bawah
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Alat Kawalan Jauh

Alat kawalan jauh DJI RC Plus generasi seterusnya menampilkan DJI O3 Agras, versi terkini teknologi
penghantaran imej OcuSync yang terkenal dan mempunyai jarak penghantaran maksimum sehingga 7 km
(pada ketinggian 2.5 m)'". Alat kawalan jauh mempunyai CPU 8 teras berprestasi tinggi dan skrin sentuh 7
inci kecerahan tinggi terbina dalam yang dikuasakan oleh sistem pengendalian Android. Pengguna boleh
menyambung ke internet melalui Wi-Fi atau Dongel DJI Cellular. Operasi lebih mudah dan tepat berbanding
sebelum ini disebabkan oleh reka bentuk aplikasi DJI Agras yang diperbaharui dan pelbagai butang pada alat
kawalan jauh. Dengan mod Pemetaan ditambahkan pada aplikasi, pengguna boleh melengkapkan pembinaan
semula luar talian dan melaksanakan perancangan medan yang tepat tanpa memerlukan peranti tambahan.
Alat kawalan jauh mempunyai masa operasi maksimum 3 jam dan 18 min dengan bateri dalaman berkapasiti
tinggi. Pengguna juga boleh membeli bateri luaran secara berasingan untuk digunakan bagi membekalkan
kuasa kepada alat kawalan jauh dan memenuhi sepenuhnya keperluan untuk operasi berintensiti panjang dan
tinggi.

1. Antena RC Luaran 10. Penunjuk LED Status
2. Skrin Sentuh 11. LED Tahap Bateri
3. Butang Penunjuk 12. Antena GNSS
(terpelihara) Dalaman
4. Batang Kawalan 13. Butang Kuasa
5. Antena Wi-Fi Dalaman 14. Butang 5D (boleh
6. Butang Kembali suai)
7.Butang L1/L2/L3/R1/R2/R3  15. Butang Jeda
8. Butang Tempat Mula (RTH) Penerbangan
9. Mikrofon (terpelihara)
16. Butang C3 25. Butang Suis FPV/Peta
17. Dail Kiri 26. Dail Kanan
18. Butang Sembur/Sebar 27. Roda Tatal
19. Suis Mod Penerbangan (terpelihara)
20. Antena RC Dalaman 28. Pemegang _ @
21. Slot Kad microSD 29. Pembesar Suara —= = T=
22, Port USB-A 30. Salur Udara = = I
31. Lubang Memasan ==
ot pon U T I R
@rj o
° T A== T 1] °
32. Butang C1 38. Penggera 50— zf
33. Butang C2 39. Pengambilan Udara
34. Penutup Belakang 40. Petak Dongel
35. Butang Pelepas Bateri 41. Pendakap Tali

36. Petak Bateri

37. Butang Pelepas Penutup
Belakang

[1

Alat kawalan jauh mampu mencapai jarak penghantaran maksimumnya (FCC/NCC: 7 km (4.35 bt); SRRC:
5 km (3.11 bt); CE/MIC: 4 km (2.49 bt)) di kawasan terbuka tanpa gangguan elektromagnet dan pada
ketinggian lebih kurang 2.5 m (8.2 kaki).
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Spesifikasi

® Pesawat
Model
Berat

Berat Berlepas Maks!'"!

Jarak Roda Pepenjuru Maks
Dimensi

Julat Ketepatan
Mengambang (dengan
isyarat GNSS yang kuat)

Frekuensi Pengendalian®
Kuasa Pemancar (EIRP)

Frekuensi Pengendalian RTK/
GNSS

Masa Mengambang®

Radius Penerbangan Boleh
Dikonfigurasi Maks
Rintangan Kelajuan Angin
Maksimum
Suhu Pengendalian

* Sistem Pendorong
Motor
Saiz Pemegun
KV
Kuasa
Bebaling
Diameter
Kuantiti Pemutar

3WWDZ-20A

26 kg (tidak termasuk bateri)

32 kg (termasuk bateri)

Berat berlepas maks untuk penyemburan: 52 kg (pada aras laut)
Berat berlepas maks untuk penyebaran: 58 kg (pada aras laut)
2,190 mm

2,800%3,125%x640 mm (lengan dan bebaling dibuka)
1,565x1,915x640 mm (lengan dan bebaling dibuka)
1,077x620x670 mm (lengan dan bebaling dibuka)

D-RTK diaktifkan: Mendatar: +10 sm, Menegak: +10 sm
D-RTK dinyahaktifkan:

Mendatar: +60 sm, Menegak: +30 sm (modul radar diaktifkan: +10 sm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Tiada beban bayar:

14.5 min (berat berlepas 32 kg dengan bateri 13000 mAh)
Bermuatan penuh untuk penyemburan:

7 min (berat berlepas 52 kg dengan bateri 13000 mAh)
Dimuat sepenuhnya untuk penyebaran:

6 min (berat berlepas 58 kg dengan bateri 13000 mAh)

2,000 m

6 m/s

0° hingga 45° C (32° hingga 113° F)
100x33 mm

48 rom/NV

4000 W/pemutar

54 in (1371.6 mm)
4

o Sistem Dua Penyemburan Beratom

Tangki Sembur

Isi Padu

Muatan Pengendalian'”
Perenijis

Model

Kuantiti

Saiz Titisan

Kelebaran Semburan
Berkesan Maks'
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Penuh: 20 L
Penuh: 20 kg

LX8060SZ

2

50-300 pm

7 m (pada ketinggian 2.5 m di atas tanaman dengan kelajuan penerbangan 7 m/s)



Pam Penghantaran
Jenis
Kadar Aliran Maks

Pam pendesak pemacu magnetik
6 L/min x 2

* Radar Semua Arah Tatasusunan Berfasa Aktif

Model
Mengikut Terain

Pengelakan Halangan®

RD2484R
Cerun maksimum dalam mod Gunung: 30°

Julat pengesan halangan (mendatar): 1.5-50 m

FOV: Mendatar 360°, Menegak +45°

Keadaan kerja: terbang lebih tinggi daripada 1.5 m melepasi halangan pada
kelajuan tidak lebih daripada 7 m/s

Jarak had keselamatan: 2.5 m (jarak antara bahagian hadapan bebaling dan
halangan selepas membrek)

Arah mengelak halangan: mengelak halangan semua arah dalam arah mendatar.

Julat pengesan halangan (ke atas): 1.5-30 m

FOV: 45°

Keadaan kerja: tersedia semasa berlepas, mendarat dan mendaki apabila
halangan berada lebih daripada 1.5 m di atas pesawat.

Jarak had keselamatan: 3 m (jarak antara bahagian atas bebaling dan halangan
selepas membrek)

Arah mengelakkan halangan: ke atas

* Tatasusunan Berfasa Aktif Radar Ke Belakang dan Ke Bawah

Model
Pengesanan Ketinggian'”

Pengelakan Halangan®

RD2484B

Julat pengesanan ketinggian: 1-45 m

Julat kerja penstabilan: 1.5-30 m

Julat pengesan halangan (mengundur): 1.5-30 m

FOV: Mendatar +60°, Menegak +25°

Keadaan kerja: tersedia semasa berlepas, mendarat dan mendaki apabila jarak
antara belakang pesawat dan halangan adalah lebih daripada 1.5 m dan kelajuan
pesawat tidak lebih daripada 7 m/s.

Jarak had keselamatan: 2.5 m (jarak antara bahagian hadapan bebaling dan
halangan selepas membrek)

Arah mengelak halangan: ke belakang

o Sistem Penglihatan Binokular

Julat Pengukuran

Kelajuan Pengesanan
Berkesan

FOV

Persekitaran Pengendalian
® Alat Kawalan Jauh

Model

GNSS

Skrin

Suhu Pengendalian
Julat Suhu Penyimpanan

Suhu Mengecas

0.4-25m
<10m/s

Mendatar: 90°, Menegak: 106°
Persekitaran cahaya yang mencukupi dan boleh dilihat

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

Skrin sentuh LCD 7.02-in, dengan resolusi 1920x1200 piksel dan kecerahan tinggi
1200 cd/m?

-20° hingga 50° C (-4° hingga 122° F)

Kurang daripada satu bulan: -30° hingga 45° C (-22° hingga 113° F)

Satu hingga tiga bulan: -30° hingga 35° C (-22° hingga 95° F)

Tiga bulan hingga satu tahun: -30° hingga 30° C (-22° hingga 86° F)

5° hingga 40° C (41° hingga 104° F)
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Sistem Kimia Bateri Dalaman
Masa Jalan Bateri Dalaman
Masa Jalan Bateri Luaran
Jenis Pengecasan

Tempoh Mengecas

O3 Agras
Frekuensi Pengendalian®
Kuasa Pemancar (EIRP)

Jarak Transmisi Maksimum

Wi-Fi

Protokol

Frekuensi Pengendalian®
Kuasa Pemancar (EIRP)

Bluetooth

Protokol

Frekuensi Pengendalian
Kuasa Pemancar (EIRP)

LiNiICoAIO2

3 jam 18 minit

2 jam 42 minit

la disyorkan untuk menggunakan pengecas USB-C yang diperakui tempatan pada
kuasa terkadar maksimum 65 W dan voltan maksimum 20 V seperti Pengecas
Mudah Alih 65W DJI.

2 jam untuk bateri dalaman atau bateri dalaman dan luaran (apabila alat kawalan
jauh dimatikan dan menggunakan pengecas DJI standard)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCQ), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(tidak terhalang, bebas gangguan dan pada ketinggian 2.5 m)

WiFi 6
2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10dBm

[1] Aplikasi DJI Agras secara bijak akan mengesyorkan had berat muatan untuk tangki penyebaran mengikut status semasa

dan persekitaran pesawat. Jangan melebihi had berat beban bayar yang disyorkan apabila menambah bahan pada tangki

sebaran. Jika tidak, keselamatan penerbangan mungkin terjejas.

[2

Frekuensi 5.8 dan 5.1 GHz adalah dilarang di sesetengah negara. Di sesetengah negara, frekuensi 5.1 GHz hanya dibenarkan

untuk digunakan di dalam rumah.

[3

Masa mengambang diperoleh di aras laut dengan kelajuan angin lebih rendah daripada 3 m/s dan suhu 25° C (77° F). Untuk

rujukan sahaja. Data mungkin berbeza-beza bergantung pada persekitaran. Keputusan sebenar hendaklah seperti yang diuji.

[4]
5

Kelebaran semburan bergantung pada senario operasi sebenar.
Julat pengesanan berkesan berbeza-beza bergantung pada bahan, kedudukan, bentuk dan sifat lain bagi halangan.

Muat turun manual pengguna untuk maklumat lanjut:
https//www.dji.com/t20p/downloads
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Wi-Fi
1slanea
anualumsihau?
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1gYB
1slanea
anudalumhau

masdsdryanas (EIRP)

[l

wauuziililiasosmnsa USB-C dldsumssusedusiesilasimadlngsgn 65 W uazussduluihgsda
20V

W sasespsanuuwnunuwne 65W ves DJI
2 dalssdmsunuameimely viswuataeimelutazmeuen (Wedladluareulvsauadldiaiosnsa DJI

INATFIH)

2.4000-2.4835 GHz,5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
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5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

vy 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10dBm

uod DJI Agras azuuzihdedinihwilnussyndusviswhuethenagamamuanurdiuuazamuuwiadosvedasu dhaiaiagadudiuiudadiaihwin

snivuzih ligustiu madenansznusdennudasadvvasmsdule
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[3] nandusgiviiadszdvimzialasiidaninhianmnh 3 was/Iuv uazgaingd 25° wwardua (77° vhwauled) dusildsredashiu deyasrauanshseenldmuan

Wweden natitAavuadsasazuldmadoyannmsnadey

[4
5

. . e & . 2
enanhdlumsdavivazuansiudusgivamumsatlumsldnuads

Afemsasadviidydszdnimuuancheiuldmarian shusmis 3Unse uazamand@on q vesdsiouas

Tdsaeaniluangdedldiiegdesatisida:

https//www.dji.com/t20p/downloads
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Sw dung Agras T20P

Sén sang Cat canh

A. Bat may bay trén nén phang, thoang, phia sau may bay huéng vé phia ban.

B. Bam bao rang cac canh quat da duoc 18p chat, khdng ¢ cac di vat trén dong co va canh quat, cac canh
quat va tay da dugc mdé ra, va cac 8ng boc tay da duoc siét chét.

C. Pam bao réng binh phun va pin may bay da duoc I&p chét.

D. Bat ngudn bo didu khiéh tir xa, ddm bao rang (rng dyung DJI AGRAS™ da dugc mé, va sau dé bat ngudn
méy bay. Vao man hinh chd trong (rng dung va cham vao Start (Bét dau) d& vao muc Operation View (Xem
Van hanh). Pam bao ring c6 tin hiéu GNSS manh va thanh trang thai hé théng hién chi bao Ready to GO
(GNSS) ho&c Ready to GO (RTK). Néu khéng, may bay khdng thé cét canh.

:Q: « N&n dung dinh vi RTK. Trong ting dung, di t&i muc View Operation (Xem Van hanh), bam &%, sau dé bdm RTK d&

B bat Aircraft RTK Positioning (Binh vi RTK May bay), va chon mét phuong phap dé€ nhan tin hiéu RTK.

« N&u str dung mé-dun rai DJI Cellular Dongle, nhén §6% va chon Network Diagnostics (Chan doan mang) trong DJI
Agras. M6-dun rai va thé SIM dién thoai hoat déng binh thudng néu trang théi ctia tat ca cac thiét bj trong chudi
mang cé mau xanh la.

Hiéu chinh Bong ho Luu lugng

Dam bao hiéu chinh déng hd luru lwgng trede khi sir dung an dau tién. Néu khdng, hiéu suét phun sé co

thé bj anh huédng.

A. B& vao binh phun khoang 2 lit nuéc.

B. Chuyé&h dén muc Operation View (Xem Van hanh) trong ¢rng dung, cham vao £, sau dé 7., va cham vao
muc Calibration (Hiéu chinh) & bén phéi clia phan hiéu chinh ddng hd Iuu luong.

C. Nhan vao muc Start Calibration (Bt dau hiéu chinh) d& bat dau va qué trinh hiéu chinh sé tu dong béat dau.
Két qué hiéu chinh s& dugc hién thj trong (rng dung khi hoan thanh.
« Sau khi hoan thanh hiéu chinh, ngudi dung c6 thé tiép tuc st dung.
- Néu hiéu chinh that bai, bdm vao “?” d& xem va gidi quyét van dé. Hiéu chinh lai khi van d& duoc giai

quyét.

B&t dau Van hanh

Ngudi dung ¢6 th& thuc hién cac thao tac 1ap ban dd trong khu vire hoat dong bang trng dung DJI Agras,
nhan ban d® HD théng qua téi tao ngoai tuy&n bang bo digu khiéh tur xa va 1ap k& hoach thuc dia cho cac hoat
doéng. DJI Agras cung c8p nhigu phuong phap dé thém diém. M6 ta sau day st dung Lap ban dd tuyén bay
va Chr thap 1am vi du.

Lap ban do

DJI AGRAS
APP

> >

Bat ngudn b diéu khién tor
xa, sau do bat ngudn may
bay. Vao muc Operation
View (Xem Van hanh) trong
(rng dung.

Cham vao nut & phia trén
bén trai va chon Route
Mapping (Lap ban do tuyén
bay) trén bang Mapping (Lap
ban do) trong man hinh Iya
chon ché do tac vu.

Cham [ vao dudi cling bén
phai, chon Area Route (Tuyé&n
theo vung) hodc Boundary
Route (Tuyén ranh gidi), nh&n
B & gitra man hinh bén phai va
chon Crosssair (Chtr thap).
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Q >

—_t

Kéo ban do va nhan Add
(Thém) d& them mét diem
& vi tri trd chudt chir thap.
Cham M dé& Iuu.

Cham H va di chuyén thanh
trugt dé tat. May bay sé tu

ban dd doc theo tuyén.

déng thyre hién hoat dong 1ap

Cho hoan tét thao tac tai tao.
Két qué tai tao sé dugc hién
thi trén ban do ban dau.

Sau khi téi tao, nhan vao Plan Field (Lap k& hoach thuc dia) va lam theo cac budc 3 dén 6 trong phan sau d&

thém céc diém va thurc hién cac hoat dong. Ngudi dung ciing ¢6 thé cham Ed d& hdy Iyra chon hién tai va bét

dau mét hoat dong 1&p ban do mai.

Lap ké& hoach thyc dia va Thurc hién hoat déng

>

Trong muc Xem Hoat dong,
cham vao nat ché do & goc
trén bén trai va chon Route
(Tuyén) trén bang Agriculturre
(Nong nghiép).

>

Bdm dé& st dung
truong nay.

Cham [ vao dudi cling bén
phai, cham [ vao gitra man
hinh bén phai, chon Chtr
thép va chon loai diém.

Dat cac tham s6 nhiém vu va
tuyén bay twong (ng, kéo ©
dé& diéu chinh hudng bay clia
tuyén bay va Iuu lai.

Q >

_t

Kéo ban do va nhan Add
(Thém) dé& thém mot diém trén
ban do. Cham M d& luu.

Cham vao B, kiém tra trang
thai may bay va cai dat nhiém
vy, va di chuyén thanh truot
dé& tét. May bay sé tu dong
thyre hién hoat dong.

& « Chi cét canh trong cac khu vire mé va thiét 1ap moét Binh tuyén Két néi va D6 cao RTH phu hop theo méi trudng hoat

dong.

» C6 th& dirng moét hoat déng béng céch dich chuyéh nhe can digu khién. May bay sé gir thang béng va ghi lai vi tri tam
dirng. Sau do, may bay cé th& dugc digu khién tht cdng. Chon lai hoat ddng dé tiép tuc. May bay s& tu dong quay lai vi
tri tam dirng va tiép tyc hoat ddng. Cha y dén an toan clia may bay khi quay trd lai vi tri tam dirng.

« & ché do Route Operation (Van hanh theo tuyén), may bay co thé tranh cac vat can, ché do nay mac dinh & trang thai
tét, va co thé bat ché do nay trong (rng dung. N&u ché dé nay dugc bat, va may bay phat hién vat can, may bay sé bay

cham lai va tréanh vat can, sau do quay tré lai duong bay ban dau.

« Trong (rng dung, ngudi dung co thé thiét 1ap quy trinh ma may bay sé thuc hién sau khi hoan thanh hoat dong.

Céac Ché dd hoat déng va Chirc nang khac

Tham khé&o huéng dan st dung dé biét thém théng tin v& cac ché dd hoat dong A-B Route (Tuyén AB),
Manual (Thd céng) va Manual Plus Operation (Van hanh Thi cong B& sung), va Fruit Tree (Cay &n quad), clng
nhu céch st dung céac chirc nang nhu Connection Routing (Binh tuyén Két ndi), Operation Resumption (Tiép
tuc van hanh), System Data Protection (B&o vé Dtr liéu Hé thng), Empty Tank (Xa binh).

Bao dudng
V& sinh tat c& cac bd phan clia may bay va bo didu khigh tir xa vao cusi méi ngay thurc hién réi sau khi may

bay tré v& nhiét do binh thuong. KHONG vé sinh thiét bj bay ngay sau khi hoan thanh céng viéc.
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A. B8 day nude sach hodc nuée xa phong vao binh phun va phun nude qua dau phun cho dén khi can binh.
L&p lai bude nay hai lan nira.

B. Thao ludi loc binh phun va dau phun dé lam sach va loai bd can bén. Sau do, ngadm trong nude sach trong
vong 12 gio.

C. Bam béo rang cau tric clia may bay dugc két ndi hoan toan dé cé thé rira truc tiép bang nudc. Khuyén
khich dung voi phun nudc d& lam sach than may bay bang nuéc va lau béng chdi mém hodc khan wdt
trurde khi lau nude dong lai béng khan kho.

D. Néu c6 bui bah hodc thudc trir sau 16ng trén déng co, canh quat hodc bd phan tan nhiét, hay lau bang
khan uét trude khi lau sach nude dong lai bang khan khé.

E. Dung kh&n uét sach da vat kho nude dé lau bé mat va man hinh ctia bd digu khién tir xa.

Xem tuyén b& mién trir trach nhiém va cac huéng dan vé an toan dé& biét thém thong tin v& bao duéng san
pham nay.

Bay An toan

Can hiéu ré cac hudng dan bay co ban, d& bao vé chinh ban va bdo ddm an toan cho nhiing ngudi xung
quanh.

1. Bay trong cac khu vuc mé: hay chu y dén cot dién, duong day dién va cac vat can khac. KHONG bay gan
hoac phia trén cac vung nuéc, con nguoi hodc dong vat.

2. Ludn duy tri viée digu khién: Dat tay trén bd digu khién tir xa va duy tri ki6m soat may bay khi dang bay, ngay
c& khi dang str dung cac chirc nang thong minh nhu ché dé van hanh theo tuyén bay Route va A-B Route
va ché do tu bay vé diém cét canh Smart Return to Home.

3. Duy tri tam quan sat théng: duy ti tm quan sat théng (visual line of sight, VLOS) d&i v&i méy bay clia ban
tai moi thoi diém va tranh bay ra phia sau cac cdng trinh hodc cac vat can khac can tré tam nhin clia ban.
4. Gidam sat do cao: d&€ dam béo an toan cho cac may bay c6 ngudi lai va cac phuong tién bay khac, hay bay

& do cao dudi 100 m (328 ft) va tuan tha tat ca cac luat va quy dinh clia dia phuong.
Truy cép https://www.dji.com/flysafe d& biét thém thong tin v& cac chirc nang an toan thiét yéu,
nhu cac vung GEO.

Luu y khi bay
1. KHONG str dung may bay d& phun néu téc dd gié vurot quéa 6 m/gidy.

2. KHONG str dung may bay trong cac digu kién thdi tiét bat Igi nhur khi co tuyét, swrong mu, téc do gié vuot
qua Bm/giay, hodc mua lén trén 25 mm (0,98 inch).

3. KHONG bay cao qué 4,5 km (14.763 ft) so véi murc nude biéh.

4, Ung dung DJI Agras s& dé xuét gioi han trong lugng téi trong t6i da c6 th& chira clia binh mdt cach théng
minh theo tinh trang hién tai va mdi trwdng xung quanh clia may bay. Khi thém vat liéu vao binh, trong
lugng t6i da khong dugc vugt qua gia tri khuyén nghj. Néu khong, sy an toan clia chuyén bay cé thé bj
anh huéng.

5. Dam béo réng co tin hiéu GNSS manh va ang-ten D-RTK khéng bi che khuét trong qué trinh van hanh.

Return to Home (Tu bay vé diém c4t canh, RTH)

May bay sé tu dong bay vé diém cat canh Home Point trong céc tinh huéng sau:
RTH thong minh: ngudi dung nhén va gitr nat RTH.

RTH khéng an toan*: mét tin hiéu tir bo digu khién tor xa.

RTH pin yéu*: mirc pin may bay dat dén murc pin yéu da thiét 1ap trudce.
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N&u cé vat can trong pham vi cach may bay 20 mét, méay bay s& gidm téc, phanh va bay treo. Méy bay ngirng
RTH va doi Iénh diéu khién tiép theo.

* Hanh dong clia may bay khi mét tin hiéu diéu khién tor xa hodc mirc pin may bay yéu cé thé dugc thiét 1ap trong trng dung.
RTH khéng an toan va RTH pin yéu sé chi kha dung néu RTH duoc thiét Ip.

& » Churc néng tranh vat can bi tét trong ché do Attitude (bay duy tri do cao) (méy bay chuy&h sang ché do nay trong cac
tinh hudng nhu khi tin hiéu GNSS yéu) va khéng kha dung néu nhu méi trudng van hanh khéng phu hop véi mé-dun
ra-da hodc hé théng tam nhin hai mét. Can rét c&n than trong céc tinh huéng doé.

Str dung Thuéc trir su

1. Tranh st dung thudc trir séu khong tan trong nuéc cang nhiéu cang tét vi chiing cé thé lam gidm tudi tho
clia hé théng phun.

2. ThuBc trir sdu c6 doc tinh, va gay ra céac rii ro nghiém trong vé an toan. Tuan thi chat ché hudng dan ky
thuat khi str dung thudc.

3. S& dung nudc sach dé& pha thudc trir sau va loc hén hop thudc da pha trudc khi d& vao binh thudc phun
d& tranh lam tac nghén bo loc.

4. Hiéu qua cua viéc st dung thudc trir sdu phu thudc vao ndng dé thube trir sau, tée do phun, khoang céch
phun, t6c dd may bay, t6c do gid, hudng gid, nhiét do, va dé dm. Hay xem xét tat ca cac yéu t6 khi sir dung
thudc trir sau.

5. KHONG lam &nh hudng dén sur an toan clia ngudi, dong vat, hodc clia méi trudng trong khi van hanh thiét bi.

Can hiéu rd cac hudng dan bay co ban, d& bao vé chinh ban va bao dam an toan cho
nhirng ngu¢i xung quanh.
Hay nhé doc tuyén bd mién trir trach nhiém va cac huéng dan an toan.
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May bay

Agras T20P c6 thiét ké ki6u gian véi cac canh tay co thé gap lai d& giam kich thuéc than, gilp méay bay van
chuyé&h dé dang hon. Hé théng phun tich hop hoan toan maéi cé thg nhanh chéng dugc hoan déi véi mot hé
théng rai.

Hé thng cam bién théng minh khong gian bao gdm ra-da mang pha hoat déng va tam nhin hai mat d& dam
bao an toan cho chuyén bay. Tu hao véi camera 12MP UHD FPV véi gimbal c6 th& nghiéng, may bay cé thé
tyr dong thu thap hinh anh HD v& hién trurdng dé téi tao ngoai tuydn cuc bd nhdm hé tro 1ap ké hoach thuc dia
chinh xéac. St dung P4 Multispectral va DJI Agras Intelligent Cloud, cac ban dd theo 1&nh c6 th& duoc tao d&
thure hién qué trinh réi phan theo ty 16 thay ddi.

Hé théng phun dugc trang bi may bom canh quat dan déng tir tinh hoan toan mdi, voi phun kép phun suong
va van ly tam chéng nhé giot. Khi duge st dung véi cac cdm bién trong lugng, hé théng phun cung cép kha
né&ng phét hién muc chét 1dng theo thoi gian thurc va cai thién hiéu qué phun trong khi tiét kiém thudc tror sdu
dang 16ng.

Céac md-dun 16 p dung cong nghé potting va may bay cé xép hang bao vé IPX6K (ISO 20653: 2013) d& than
may bay c6 th& dugc rira tryre tiép bang nuda.

Anh nhin ter phia sau

1. Canh quat 9. Binh thudc phun 17. Pin May bay Théng minh
2. Bong co 10. Bom cép liéu 18. Cang dap
3.ESC 11. Camera FPV 19. Ang-ten truy&n hinh &nh
4. Chi bo Phia trud'c May bay 12. Hé thng tam nhin hai mét OCUSYNC™
(trén hai tay gan than truéa) 13. Tiéu diém 20. Ang-ten D-RTK™ Tich hop
5. C4c tay gén than 14. B phan tan nhigt 21. Bén béo sau may bay (& hai
6. Cam bién phét hién kiéu gap 15. Ra-da da huéng mang hoat canh tay sau)
(tich hop) dong theo giai doan
7. Voi phun 16. Ra-da Iti v& xuéng mang hoat
8. Bau phun déng theo giai doan
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\Y kd B

Bo6 Diéu khién tu xa

B0 digu khién tir xa DJI RC Plus thé hé tiép theo cd DJI O3 Agras, phién badn méi nhét clia cdng nghé truyén
hinh anh OcuSync dac biét va cé khodng cach truyén t6i da Ién t&i 7 km (& do cao 2,5 m)’. Bo digu khién tor
xa c6 CPU 8 I6i hiéu suét cao va man hinh cdm (ng tich hop 7 inch dé sang cao duoc hd tro béi hé digu
hanh Android. Nguai diing co6 thé két néi internet thong qua Wi-Fi hodc mo-dun rai DJI Cellular Dongle. Céac
hoat dong tr& nén thuén tién va chinh xac hon bao gio hét nho thiét k& ng dung DJI Agras dugc céi tién
va mot loat cac nut trén bd digu khign tr xa. Véi ché do Lap ban dd duoc thém vao (ng dung, ngudi diing
c6 th& hoan tét tai tao ngoai tuyén va thurc hién I8p k& hoach trudng thurc dia chinh xac ma khong can thém
thiét bi. Bo didu khién tr xa c6 thoi gian van hanh t6i da la 3 gior va 18 phut vai pin bén trong dung ligng cao.
Ngudi dung cling c6 thé mua riéng pin ngoai d& cung c8p néng lugng cho bd digu khién tir xa va dap ing
day da cac yéu cau vé hoat dong cuong do cao va lau.

1. Ang-ten RC bén ngodi 10. Bén LED chi béo trang
2. Man hinh cadm trng thai
3. Nt chi béo (du trty) 11. Ben LED bao murc pin
4. Can didu khign 12. Ang-ten GNSS bén
5. Ang-ten Wi-Fi bén trong trong
6. NGt Quay lai 13. Nut Power (Ngudn)
7.Céc nut L1/L2/L3/R1/R2/R3 14 NULSD (00 thé'tty
8. Nut Return to Home (Tu bay bién)
V& diém cat canh, RTH) 15. Nut Flight Pause (du

9. Cac micrd tr0)
16. Nut C3 24. Céng USB-C
17. NUm van bén trai 25. Nut Chuyén déi FPV/
18. Nut Spay/Spread (Phun/ Ban do

Rai) 26. NUm van bén phai
19. LAy gat Ché& do Bay 27. Banh xoay cudn (dy
20. Ang-ten RC bén trong tru)
21. Khe c&m thé 28. Tay xach

microSD 29. Loa
22. C8hg USB-A 30. L& théng kh
23. C8ng HDMI 31. L6 gan duy tru
32. Nut C1 38. Canh bao
33. Nut C2 39. Hut khi
34. Nép sau 40. Knoang mé-dun roi
35. Nut Thao Pin Dongle
36. Khoang Pin 41. Gia dé day deo

37. NUt nha ndp sau

[

B6 diéu khién tir xa cé th& dat tGi cu ly truyén phat t6i da (FCC/NCC: 7 km (4,35 ddm); SRRC: 5 km
(3,11 d&m); CE/MIC: 4 km (2,49 ddm)) & khu virc thoang khdng cé can nhiéu dién tir, va & dod cao khoang
25m (8,2 ft).
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Thong s6 ky thuat

*May bay
Model 3WWDZ-20A
Trong luong 26 kg (khéng bao gém pin)

32 kg (bao gbm pin)
Trong lugng Cat canh T6i dal” Trong Iirgng cét canh t6i da khi phun: 52 kg (& muc nuéce bigh)
Trong lugng cét canh t6i da khi rai: 58 kg (& muc nude biéh)
Khoéng céch gita haitruc ~ 2.190 mm
Chéo T6i da
Kich thuéc 2.800x3.125x640 mm (M tay va canh quat)
1.565%1.915x640 mm (mé tay va gap canh quat)
1.077x620x670 mm (gép tay va canh quat)
Pham vi chinh xac bay treo  C6 bat D-RTK: Ngang: +10 cm, Doc: £10 cm
(v&i tin hiéu GNSS manh) Khong bat D-RTK:
Ngang: £60 cm, Doc: +30 cm (md-dun ra-da dugc kich hoat: +10 cm)
Tan s& Hoat dong® 2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz
Coéng suét truyén (EIRP) 2,4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)
5,8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)
Tan s6 Hoat dong clia RTK/  GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galieo E1, BeiDou B1
Thoi gian Bay treo® Khéng tai trong:
14,5 phdt (khéi lugng cét canh 32 kg véi mot pin 13000 mAh)
Nap day téi d& phun:
7 phut (khdi lugng cét canh 52 kg véi mét pin 13000 mAh)
Nap day téi dé réi:
6 phut (khéi lugng cét canh 58 kg v&i mét pin 13000 mAh)
Bén kinh bay c6 th& c8u hinh  2.000 m

t6i da

Khéng gi6 T6i da 6 m/gidy

Nhiét do hoat dong 0° dén 45°C (32° dén 113°F)
e Hé théng Bong luc

Bong co

Kich thuéc stator 100x33 mm

KV 48 rpom/NV

Nguodn dién 4000 W/rotor

Cénh quat

Buaong kinh 54 inch (1371,6 mm)

S6 luong rotor 4

e Hé théng Phun suong kép
Binh thuéc phun

Dung tich Bay binh: 20 L
Tai trong hoat dong'™ Pay binh: 20 kg
Pau phun

Model L X8060SZ

S8 lugng 2

Kich thuéc Giot phun 50-300 pm

D6 rdng phun hidu qua t8i da¥ 7 m (& do cao trén 2,5 m so véi cay trong véi téc do bay 1a 7 m/giay)
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Bom cép liéu
Kiéu

Luu lugng T6i da

Bom céanh quat truy&n dong tir tinh
6 L/phit x 2

¢ Ra-da da huéng mang hoat déng theo giai doan

Model
Tuén thd Bia hinh

Tranh Vat can®

RD2484R

D6 déc t6i da & ché do Mountain (Vung nai): 30°

Pham vi phat hién vat can (chiu ngang): 1,5-50 m

Truong Quan sat (FOV): Ngang 360°, Doc +45°

Bigu kién lam viéc: bay cao hon 1,5 m qua vat can vai tée do thdp hon 7 m/gidy
Khodng céch gi¢i han an toan: 2,5 m (khodng céch gitra mat trudrc canh quat va
vat can sau khi gidm téc)

Hudng tranh véat can: trénh vat can da huéng theo phurong ngang.

Pham vi phét hién vat can (huéng 1én): 1,5-30 m

Truong Quan sat (FOV): 45°

Pidu kién lam viéc: s&n sang trong qué trinh cAt canh, ha canh va bay lén khi co
vat can cao hon 1,5 m so v&i méy bay.

Khoéng céch gigi han an toan: 3 m (khoang céach gitra dinh may bay va vat can
sau khi giam téc)

Hudéng tranh vat can: hudng 1én

* Ra-da lui va xuéng mang hoat déng theo giai doan

Model
Phéat hién D6 cao®

Tranh Vat can®

o Hé théng tam nhin hai mat
Pham vi Do luong
T6c do cam bién hiéu qua
Truong Quan sat (FOV)
Méi trurong hoat dong
*Bo Diéu khién tir xa
Model
GNSS
Man hinh

Nhiét dé hoat dong
Pham vi nhiét d6 bao quan

Nhiét do sac pin

Hé théng hda chét pin bén
trong

60

RD2484B

Pham vi phat hién dé cao: 1-45 m

Pham vi lam viéc 6n dinh: 1,5-30 m

Pham vi phéat hién vat can (Ui lai): 1,5-30 m

Trudong Quan sat (FOV): Ngang +60°, Doc +25°

Didu kién lam viéc: s8n sang trong qué trinh cat canh, ha canh va bay 1&n khi
khodng céch gitra phia sau méy bay va chudng ngai vat Ién hon 1,5 m va tée do
may bay khdng qué 7 m/giy.

Khoang céch gidi han an toan: 2,5 m (khodng céch gitra mat trudrc canh quat va
véat can sau khi gidm t&c)

Hudng tranh vat can: IUi lai

0,4-25m

<10 m/giay

Ngang: 90°, Doc: 106°

Méi trurong xung quanh dd &nh séng va ro rang

RM700B

GPS + Galleo + BeiDou

Man hinh c&m ng 7.02-in LCD v&i dd phén gidi la 1920x1200 pixel va do sang
cao la 1200 cd/m’

-20° 11 50°C (-4° dén 122°F)

Dudi mét thang: -30° dén 45°C (-22° dén 113°F)

M6t dén ba thang: -30° dén 35°C (-22° dén 95°F)

Ba thang dén mét nam: -30° dén 30°C (-22° dén 86°F)

5° dén 40°C (41° dén 104°F)

LiNICoAIO2



Thoi gian chay pin bén trong 3 gior 18 phut
Thoi gian chay pin bén ngoai 2 gio 42 phut

Kiéu sac pin Ban nén str dung bd sac USB-C dugc chirng nhan tai dia phuong & cong suét
danh dinh t6i da la 65 W va dién ap t6i dala 20V, chéng han nhu B6 sac di dong
DJI 65W.

Thoi gian sac pin 2 gior d6i v&i pin bén trong hodc pin bén trong va bén ngoai (khi bd digu khiéh tur
xa dugc tat ngudn va str dung bd sac DJI tiéu chudh)

O3 Agras

Tan s& Hoat dong® 2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

Cong suét truyén (EIRP) 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Cu ly truyén t6i da 7 km (FCO), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)
(khéng bi can tré, khong bi nhiéu va & dé cao 2,5 m)

Wi-Fi

Giao thirc WiFi 6

Tan s& Hoat dong® 2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

Cong suét truyén (EIRP) 2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Bluetooth

Giao thirc Bluetooth 5.1

Tan s6 hoat dong 2,4000-2,4835 GHz

Cong sudt truyén (EIRP) <10 dBm

[1] Ung dung DJI Agras sé& dé xuét gi¢i han trong lugng vat liéu t6i da c6 thé chira clia binh rai mét cach théng minh theo tinh
trang hién tai va moi truong xung quanh clia may bay. Khéng vurot qué gidi han trong lugng vat liéu t6i da cd thé chira duoc
khuy&n nghi khi thém vat liéu vao binh rai. Néu khdng, sur an toan clia chuyén bay c6 th& bj anh hudng.

[2] Céc tan s6 5,8 va 5,1 GHz bj c&m & mét s6 quéc gia. & moét s6 quéc gia, chi dugc phép st dung tan s6 5.1 GHz & trong
nha.

[3] Thoi gian bay tai chd do dugc & muc nudc bigh voi téc do gié thdp hon 3 m/gidy va nhiét do 25°C (77°F). Chi d& tham
kh&o. D liéu cé th& thay déi tly thudc vao moi trrdng. Két quéa thure t€ sé gidng nhu thir nghiém.

[4] D6 rong phun phu thudc vao tinh huéng hoat dong thyrc té.

[5] Pham vi cam bién hiéu qua clia ra-da phu thudc vao vat liéu, vj tri, hinh dang, va cac dac tinh khac clia vat can.

Tai v& huéng dan str dung dé biét thém thong tin:
https//www.dji.com/t20p/downloads
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Nutzung von Agras T20P

Startvorbereitungen
A. Stellen Sie das Fluggerét in einem offenen Geléande auf den flachen Boden. Die Ruckseite des Fluggeréats
muss Ihnen zugewandt sein.

B. Sorgen Sie daflr, dass die Propeller sicher befestigt sind und sich keine Fremdkorper in oder auf den
Motoren und Propellern befinden. Die Propellerblatter und Arme mussen auseinandergefaltet sein. Die Arm-
Sperren mUssen ordnungsgeman befestigt sein.

C. Sorgen Sie daflr, dass der Sprihtank und der Fluggeratakku ordnungsgemaR befestigt sind.

D. Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Die DJI™ AGRAS™ App muss aktiviert sein. Schalten Sie dann das
Fluggerat ein. Wechseln Sie in der App zum Startbildschirm und tippen Sie ,Start* an, um die Einsatzansicht
zu sehen. Achten Sie auf ein starkes GNSS-Signal. Zudem sollte die Statusleiste des Systems ,Ready to GO
(GNSS)" oder ,Ready to GO (RTK)“ anzeigen. Anderenfalls kann das Fluggerat nicht starten.

*O:. « Die RTK-Positionierung wird empfohlen. Gehen Sie in der App zu ,Einsatzansicht*. Tippen Sie auf £% und dann auf

L,RTK®, um die Fluggerat-RTK-Positionierung zu aktivieren. Wahlen Sie dann eine Methode zum Empfang von RTK-
Signalen aus.

« Bei Verwendung des DJI Mobilfunk-Dongle, tippen Sie {§} an und wahlen Sie in DJI Agras die Option ,Netzwerk-
Diagnose*. Wenn der Status aller Gerate in der Netzwerkkette griin angezeigt wird, funktionieren Mobilfunk-Dongle
und SIM-Karte einwandfrei.

Kalibrieren des Durchflussmessgerats

Kalibrieren Sie das Durchflussmessgerat, bevor Sie es zum ersten Mal einsetzen. Sonst kann die
Sprihleistung nachteilig beeinflusst werden.

A. Flllen Sie den Sprihtank mit ungeféhr 2 Liter Wasser.

B. Wechseln Sie in der App zu ,Einsatzansicht®, tippen Sie £2, dann 7. an, und tippen Sie rechts im Bereich fiir
Durchflussmessgerat-Kalibrierung auf ,Kalibrierung*.

C. Tippen Sie ,Kalibrierung starten” an, woraufhin die Kalibrierung automatisch startet. Das Ergebnis der
Kalibrierung wird in der App angezeigt, sobald diese abgeschlossen ist.

» Nach erfolgreicher Kalibrierung kann der Pilot mit dem Einsatz fortfahren.

« Schlagt die Kalibrierung fehl, dann tippen Sie auf ,?“, um das Problem anzuzeigen und zu beseitigen.
Kalibrieren Sie erneut, sobald das Problem behoben wurde.

Einsatze durchfiihren

Der Pilot kann Kartierungen im Bedienungsbereich tber die DJI Agras App durchfuhren, mit der Fernsteuerung
eine HD-Karte Uber Offline-Rekonstruktion erhalten und ein Feld fir den Betrieb planen. DJI Agras bietet
mehrere Verfahren, um Punkte hinzuzufligen. Die folgende Beschreibung verwendet Routen-Kartierung und
Fadenkreuz als Beispiel.

Kartierung

DJI AGRAS
APP

Schalten Sie die

Tippen Sie die Taste Tippen Sie B unten rechts an,

Fernsteuerung und das
Fluggerat ein. Rufen Sie
in der DJI Agras App die
Einsatzansicht auf.
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oben links an und wahlen

Sie im Aufgabenmodus-
Auswahlbildschirm die Option
,Routen-Kartierung” im
Bereich ,Kartierung®.

wahlen Sie ,Bereichs-Route*
oder ,Begrenzungs-Route®,
tippen Sie @ in der Mitte des
rechten Bildschirms an, und
wahlen Sie ,Fadenkreuz”.



Q >

—_t

Ziehen Sie die Karte und tippen
Sie ,Hinzufligen® an, um einen

Punkt zur Fadenkreuz-Position
hinzuzufigen. Tippen Sie M an,
um die Daten zu speichern.

Tippen Sie B an, und bewegen
Sie den Schieberegler, um
abzuheben. Das Fluggerat
fUhrt die Kartierung entlang der
Route automatisch durch.

Warten Sie, bis die
Rekonstruktion abgeschlossen
wurde. Das Ergebnis der
Rekonstruktion wird auf der
urspringlichen Karte angezeigt.

Nach der Rekonstruktion, tippen Sie ,Feld planen” an, und folgen Sie den Schritten 3 bis 6 im folgenden
Abschnitt, um Punkte hinzuzufigen und Einsétze durchzuflhren. Der Pilot kann auch antippen, um die
aktuelle Auswahl aufzuheben und eine neue Kartierung zu starten.

Feldplanung und Einsatzdurchfiihrung

>

Tippen Sie in der Einsatzansicht
auf die Modusschaltflache oben
links und wahlen Sie im Bereich
,Landwirtschaft“ die Option
,Route”.

>

Tippen Sie @ an,
um das Feld zu
verwenden.

Tippen Sie @ unten rechts
an, tippen Sie 3 in der Mitte
des rechten Bildschirms an,
wahlen Sie ,Fadenkreuz und
den Punkttyp aus.

Stellen Sie die Parameter
far die Aufgabe bzw. fur die
Route ein, ziehen Sie o/, um
die Flugrichtung der Route
anzupassen, und speichern
Sie.

Q >

_t

Ziehen Sie die Karte und tippen
Sie ,Hinzufligen“ an, um einen
Punkt zur Karte hinzuzuftigen.
Tippen Sie @ an, um die Daten
zu speichern.

Tippen Sie B an, Uberprifen
Sie den Fluggerate-Status und
die Aufgabeneinstellungen,

und bewegen Sie den
Schieberegler, um abzuheben.
Das Fluggerét fuhrt den Einsatz
automatisch durch.

& « Fliegen Sie ausschlieBlich in offenen Bereichen ab und stellen Sie das Verbindungs-Routing und die RTH-Hohe gemai
der Einsatzumgebung angemessen ein.

« Ein Einsatz kann durch eine leichte Bewegung des Steuerknlppels vortibergehend unterbrochen werden. Das Fluggerat
schwebt und zeichnet den Haltepunkt auf. AnschlieBend kann das Fluggerat manuell gesteuert werden. Wahlen Sie
erneut den Einsatz, um fortzufahren. Das Fluggerat kehrt automatisch zum Haltepunkt zurlick und nimmt den Betrieb
wieder auf. Achten Sie bei der Riickkehr zum Haltepunkt auf die Sicherheit des Fluggerats.

« Im Betriebsmodus ,Route” kann das Fluggerat Hindernisse umfliegen. Der Betriebsmodus ,Route” ist standardmaBig
deaktiviert und kann in der App aktiviert werden. Wenn die Funktion aktiviert ist und das Fluggerat Hindernisse erkennt,
dann verlangsamt das Fluggerat den Flug, umfliegt das Hindernis und kehrt zur urspriinglichen Flugroute zurtick.

« Der Pilot kann die vom Fluggeréat durchzuflihrende Aktion nach dem Ende des Einsatzes in der App einstellen.

Weitere Betriebsmodi und Funktionen

Weitere Informationen zu den Betriebsmodi A-B-Route, Manuell, Manuell Plus und Obstbaum und zur
Verwendung von Funktionen (beispielsweise Verbindungs-Routing, Wiederaufnahme des Betriebs, Schutz von
Systemdaten und Leerer Tank) finden Sie in der Bedienungsanleitung.

Wartung

Reinigen Sie alle Teile des Fluggerats und der Fernsteuerung am Ende eines Spriihtages, sobald das Fluggerat
wieder eine normale Temperatur aufweist. Das Fluggeréat darf NICHT sofort nach dem Betrieb gereinigt werden.
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A. Beflillen Sie den Sprihtank mit sauberem Wasser oder mit Seifenlauge. Lassen Sie das Wasser durch die
SprihdUsen ablaufen, bis der Tank leer ist. Wiederholen Sie diesen Schritt zwei weitere Male.

B. Entfernen Sie das Sieb des Spriihtanks und die Sprihdusen. Reinigen Sie die Teile und entfernen Sie alle
Verstopfungen. Legen Sie dann die Teile 12 Stunden lang in sauberes Wasser.

C. Sorgen Sie dafir, dass die Teile des Fluggeréts vollstandig angeschlossen sind, damit sie direkt mit Wasser
abgewaschen werden kénnen. Zum Reinigen des Chassis wird empfohlen, einen mit Wasser gefiillten
Spruhwéscher zu verwenden. Reinigen Sie das Fluggerat vorsichtig mit einer weichen Burste oder mit einem
nassen Tuch. Verwenden Sie zur Beseitigung von Wasserresten ein trockenes Tuch.

D. Wenn die Motoren, Propeller oder Kuhlkdrper staubig sind oder irgendwelche Rickstdnde von Pestiziden
aufweisen, dann wischen Sie sie mit einem feuchten Tuch ab. Verwenden Sie zur Beseitigung von
Wasserresten ein trockenes Tuch.

E. Wischen Sie die Oberflache und den Bildschirm der Fernsteuerung mit einem sauberen, feuchten Tuch ab.
Das Tuch darf nicht nass sein.

Weitere Informationen zur Produktwartung finden Sie im Abschnitt ,Haftungsausschluss und
Sicherheitsvorschriften®.

Sicher Fliegen

Es ist wichtig, einige grundlegende Flugrichtlinien zu lhrer eigenen Sicherheit und der Sicherheit anderer
Personen, die sich in Ihrer Nahe befinden, zu verstehen.

—

. Beim Fliegen in offenen Bereichen: Achten Sie auf Strommasten und andere Hindernisse. Das Fluggerat darf
NICHT Uber oder in der Nahe von Menschen, Tieren und Gewassern geflogen werden.

2. Bewahren Sie stets Kontrolle: Halten Sie die Fernsteuerung mit beiden Handen fest und sorgen Sie dafir,
dass Sie beim Fliegen die Kontrolle Uber das Fluggerat behalten. Dies gilt auch, wenn Sie intelligente
Funktionen nutzen, wie z. B. die Betriebsmodi ,Route” und ,A-B Route” und ,Intelligente Rickkehrfunktion®
(Smart Return to Home).

3. Sorgen Sie fUr freie Sicht: Behalten Sie das Fluggerat immer im Auge und vermeiden Sie es, hinter Geb&uden
oder anderen Hindernissen zu fliegen, denn dies kann lhre Sicht auf das Fluggeréat behindern.

4. Uberwachen Sie die Flughdhe: Zur Sicherheit von bemannten Flugzeugen und anderem Flugverkehr

muUssen Sie auf einer Flughthe von unter 100 m fliegen. Sie missen dabei stets alle 6rtlichen Gesetze und

Vorschriften einhalten.

Weitere Informationen zu kritischen Sicherheitsfunktionen, wie z. B. GEO-Zonen, finden Sie hier:
https://www.dji.com/flysafe

Was Sie beim Fliegen beachten missen

-

. Das Fluggerat darf bei Windgeschwindigkeiten von Uber 6 m/s NICHT zum Sprihen eingesetzt werden.

N

Betreiben Sie das Fluggerat NICHT bei unglnstigen Wetterbedingungen, wie z. B. Schnee, Nebel,
Windgeschwindigkeiten von Uber 6 m/s oder starkem Regen (Niederschlagsmengen von Uber 25 mm).

w

. Sie durfen NICHT mehr als 4,5 km Uber dem Meeresspiegel fliegen.

&

Uber die DJI Agras App wird auf intelligente Weise das maximale Zuladungsgewicht fiir den Tank
entsprechend dem aktuellen Status und der Umgebung des Fluggerats empfohlen. Beim Beflllen des Tanks
mit Flssigkeit darf das maximale Gewicht nicht den empfohlenen Wert Uberschreiten. Andernfalls kann die
Flugsicherheit beeintréchtigt werden.

5. Stellen Sie sicher, dass ein starkes GNSS-Signal besteht und die D-RTK-Antennen wéhrend des Betriebs
nicht blockiert sind.

Automatische Riickkehr (RTH)

Das Fluggerét kehrt in den folgenden Situationen automatisch zum Startpunkt zuriick:

Intelligente Ruckkehr: Pilot driickt die Rickkehrtaste und halt sie gedrtickt.
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Sicherheitsbedingte Riickkehr*: Das Fernsteuerungssignal ist unterbrochen.

Akkubedingte Ruckkehr*: Der Akkustand des Fluggeréts erreicht den zuvor einstellten Schwellenwert fur
schwachen Akku.

Befindet sich innerhalb von 20 m zum Fluggerét ein Hindernis, dann verringert das Fluggeréat seine
Fluggeschwindigkeit, bremst ab und verweilt im Schwebeflug. Das Fluggerét beendet die Ruckkehrfunktion
(RTH) und wartet auf die ndchsten Kommandos.

* Wenn das Fernsteuerungssignal verlorengeht oder der Akkustand des Fluggerats niedrig ist, kann die Aktion des Fluggeréats

in der App eingestellt werden. ,Sicherheitsbedingte Riickkehr* und ,Akkubedingte Riickkehr sind nur verfligbar, wenn die
Ruckkehrfunktion eingestellt ist.

& « ,Hindernisvermeidung” ist im Fluglagemodus deaktiviert. (Das Fluggerét wechselt in den Fluglagemodus in bestimmten
Situationen, wie z. B. bei schwachem GNSS-Signal). ,Hindernisvermeidung” steht nicht zur Verfigung, wenn die
Betriebsumgebung firr die Radarmodule oder die binokularen Sichtsensoren ungeeignet ist. In solchen Situationen ist
besondere Vorsicht geboten.

Verwendung von Pestiziden

-

. Wasserldsliche Pestizide missen so weit wie moglich vermieden werden, denn sie kénnen die Lebensdauer
des SprlUhsystems beeintrachtigen.

2. Pestizide sind giftig und stellen ernsthafte Sicherheitsrisiken dar. Die Pestizide sind nur unter strikter
Einhaltung der Spezifikationen zu verwenden.

3. Verwenden Sie zum Mischen der Pestizide sauberes Wasser. Sie mUssen die gemischte Flissigkeit vor dem
EinfUllen in den Spruhtank filtern, um ein Verstopfen des Siebs zu vermeiden.

4. Ein wirksamer Einsatz von Pestiziden hangt von den folgenden Faktoren ab: Pestiziddichte, Aussprihrate,
SprUhabstand, Fluggeratgeschwindigkeit, Windgeschwindigkeit, Windrichtung, Temperatur und
Luftfeuchtigkeit. Beim Einsatz von Pestiziden missen alle Faktoren bertcksichtigt werden.

o

Die Sicherheit von Menschen, Tieren oder der Umwelt darf wahrend des Einsatzes NICHT geféhrdet und
beeintrachtigt werden.

Zur eigenen Sicherheit und zur Sicherheit anderer Personen in der Nahe ist es wichtig, die
grundlegenden Flugrichtlinien zu verstehen.
Lesen Sie unbedingt den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften.
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Fluggerat

Agras T20P verfligt Uber eine kompakte Ausflhrung, bei der die Arme gefaltet werden kénnen, um die GréBe
des Gehéauses zu reduzieren und das Fluggerat transportabler zu machen. Das véllig neue und integrierte
Spruhsystem kann in kurzer Zeit durch ein Ausbringsystem ersetzt werden.

Das raumlich intelligente Erkennungssystem umfasst aktiv phasengesteuerte Rundstrahl-Radars und Binokular-
Sicht, um die Flugsicherheit zu gewahrleisten. Das Fluggeréat weist eine 12MP UHD FPV-Kamera mit neigbarem
Gimbal auf und kann automatisch HD-Feldbilder fUr eine lokale Offline-Rekonstruktion erfassen, um eine prazise
Feldplanung zu unterstitzen. Durch Verwendung von P4 Multispectral und DJI Agras Intelligent Cloud kénnen
vorgeschriebene Karten generiert werden, um eine Dingung mit variablem Durchsatz durchzuflhren.

Das Spruhsystem ist mit den brandneuen Magnetantrieb-Impeller-Pumpen, dualen Atomisierungs-Spriharmen
und tropfhemmenden Zentrifugalventilen ausgestattet. In Verbindung mit Gewichtsensoren bietet das
Spruhsystem eine Flussigkeitsstand-Erkennung in Echtzeit und verbessert die Spriheffizienz, wahrend zugleich
flissige Pestizide gespart werden.

Core-Module nutzen die Vergusstechnologie, und das Fluggerat verfligt Uber einen Schutzgrad von IPX6K
(ISO 20653:2013), weshalb das Gehause des Fluggerats direkt mit Wasser gewaschen werden kann.

Ansicht von hinten

1. Propeller 8. Spruharme 16. Aktiv phasengesteuerter
2. Motoren 9. Spruhtank Ruckwérts- und Abwarts-
3.ESCs 10. Férderpumpe Radar
4. LEDs an der Vorderseite 11. FPV-Kamera 17. Intelligent Flight Battery
des Fluggerats (an denzwei 12, Binokulare Sichtsensoren 18. Landegestell
vorderen Armen) 13. Spotlights 19. OCUSYNC™
5. Rahmenausleger 14. Kiihlkérper BildUbertragungs-Antennen
6. Falterkennungs-Sensoren 15. Aktiv phasengesteuerter 20. Onboard D-RTK™ Antennen

(integriert) omnidirektionaler Rundstrahl- 21. Fluggerat-Ruckleuchten (auf
7. Spruhlanze Radar den zwei hinteren Armen)
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Fernsteuerung

Die nachste Generation der DJI RC Plus Fernsteuerung umfasst DJI O3 Agras, die neueste Version der
legendéren OcuSync Bildibertragungs-Technologie, und bietet eine max. Ubertragungsreichweite von bis
zu 7 km (bei einer Hohe von 2,5 m)". Die Fernsteuerung verfiigt tber eine Hochleistungs-CPU mit 8 Cores
und einen integrierten sehr hellen 7-Zoll-Touchscreen, der von einem Android-Betriebssystem versorgt
wird. Piloten kénnen sich Uber Wi-Fi oder Uber den DJI Mobilfunk-Dongle mit dem Internet verbinden. Dank
der rundum erneuerten DJI Agras App und einer Vielzahl an Tasten auf der Fernsteuerung ist der Betrieb
einfacher und genauer als je zuvor. Mit dem zur App hinzugefligten Kartierungs-Modus kann der Pilot Offline-
Rekonstruktionen abschlieBen und prézise Feldplanungen ohne Zusatzgeréte durchfihren. Die Fernsteuerung
verflgt Uber eine maximale Betriebszeit von 3 Stunden und 18 Minuten beim internen Hochleistungs-Akku.
Piloten kénnen einen externen Akku, der die Fernsteuerung mit Energie versorgt und den Anforderungen fir
lange und hoch intensive Einsétze voll entspricht, auch separat erwerben.

1. Externe Fernsteuerungs- 8. Automatische Ruckkehr

Antennen 9. Mikrofone

Touchscreen 10. Status-LED
3. Leuchten-Taste 11. Akkustand-LEDs Gl

(reserviert) 12. Interne GNSS-Antennen Cg@
4. Steuerknuppel 13. Netztaste [ /| IS \
5. Interne Wi-Fi-Antennen 14 5D-Taste ® 8%@ (GlO) J% ®
6. ZurUcktaste (individualisierbar) : : (©)
7. L1/L2/L3/R1/R2/R3- 15. Pausetaste (reserviert) e g)

Tasten
16. C3-Taste 23. HDMI-Anschluss ; U T '
17. Linkes Radchen 24. USB-C-Anschluss @BA[ 20 e | =F e @O B
18. Spruihen-/Austragen- 25. FPV-Kartenwechsel- \_’J*@‘@’@‘

Taste Taste ©)
19. Flugmodusschalter 26. Rechtes Radchen @
20. Interne Fernsteuerung- 27. Drehrad (reserviert)

Antennen 28. Griff — m;m
21. microSD- 29. Lautsprecher = ] =

Kartensteckplatz 30. Luftungsschlitz &) D) 03
22. USB-A-Anschluss 31. Reservierte @rj —

Gewindebohrungen
® 7@7 ®

32. C1-Taste 38. Alarm T @
33. C2-Taste 39. Lufteinlass
34. Ruckabdeckung 40. Dongle-Fach
35. Akkuentriegelung 41. Riemenhalterung

36. Akkufach

37. Ruckabdeckungs-
Entriegelung

[1] Die Fernsteuerung kann ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC/NCC: 7 km; SRRC: 5 km; CE/MIC:

4 km) auf offenem Gelande ohne elektromagnetische Stérung und bei einer Flughdhe von ungefahr 2,5 m

erreichen.
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Technische Daten

® Fluggerat
Modell
Gewicht

Max. Startgewicht!”

Max. Diagonaler
Achsenabstand

Abmessungen

Schwebegenauigkeit (bei
starkem GNSS-Signal)

Betriebsfrequenz?
Strahlungsleistung (EIRP)

RTK/GNSS
Betriebsfrequenzen

Schwebezeit?

Max. konfigurierbarer
Flugradius

Windwiderstandsfahigkeit
Betriebstemperatur
® Antriebssystem
Motoren
Abmessungen des Stators
KV
Leistung
Propeller
Durchmesser
Anzahl Rotoren

3WWDZ-20A

26 kg (ohne Akku)

32 kg (mit Akku)

Max. Startgewicht: 52 kg (auf Meereshdhe)
Max. Startgewicht: 58 kg (auf Meereshdhe)
2.190 mm

2.800 x 3.125 x 640 mm (Arme und Propeller ausgefaltet)

1.565 x 1.915 x 640 mm (Arme ausgefaltet und Propeller gefaltet)

1.077 x 620 x 670 mm (Arme ausgefaltet und Propeller gefaltet)

Mit aktiviertem D-RTK: Horizontal: +10 cm, vertikal: +10 cm

Mit deaktiviertem D-RTK:

Horizontal: +60 cm, vertikal: £30 cm (mit aktiviertem Radarmodul: +10 cm)
2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz

2,4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5,8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Keine Erweiterungen:

14,5 Min. (bei einem Startgewicht von 32 kg und dem 13.000 mAh Akku)
Vollstandig geladen flrs Spriihen:

7 Min. (bei einem Startgewicht von 52 kg und dem 13.000 mAh Akku)
Vollstandig geladen fur Ausbringung:

6 Min. (bei einem Startgewicht von 58 kg und dem 13.000 mAh Akku)
2.000m

6m/s
0 °C bis 45 °C

100 x 33 mm
48 Umdrehungen/V
4.000 W/Rotor

1.371,6 mm
4

© Duales Atomisierungs-Spriihsystem

Sprihtank

Lautstérke

Nutzlast im Betrieb"!
Spriharme

Modell

Anzahl

TrépfchengréBe

Max. effektive Sprihbreite™
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Voll: 20 |
Voll: 20 kg

L X8060SZ

2

50-300 pm

7 m (bei einer Hohe von 2,5 m Uber der Feldfrucht mit einer Fluggeschwindigkeit
von 7 my/s)



Foérderpumpe

Typ
Max. Durchflussrate

Magnetantrieb-Impeller-Pumpe
6 1/min x 2

® Aktiv phasengesteuerter omnidirektionaler Rundstrahl-Radar

Modell

Terrain Follow

Hindernisvermeidung'®

RD2484R
Max. Hangneigung im Hanglagenmodus: 30°

Hindernisvermeidungsbereich (horizontal): 1,5-50 m

Sichtfeld: 360° (horizontal), +45° (vertikal)

Arbeitsbedingungen: Flug 1,5 Meter tiber dem Hindernis und bei einer
Geschwindigkeit geringer als 7 m/s.

Sicherheitsabstand: 2,5 m (Abstand zwischen vorderen Propellern und dem
Hindernis nach dem Abbremsen)

Hindernisvermeidungs-Richtung: omnidirektionale Hindernisvermeidung in
horizontaler Richtung.

Hindernisvermeidungsbereich (aufwarts): 1,5-30 m

Sichtfeld: 45°

Arbeitsbedingungen: verfigbar wahrend Start/Landen, und beim Aufstieg, wenn
sich das Hindernis mehr als 1,5 m Uber dem Fluggerét befindet.
Sicherheitsabstand: 3 m (Abstand zwischen Vorderseite von Fluggeréat und dem
Hindernis nach dem Abbremsen)

Richtung der Hindernisvermeidung: aufwarts

* Aktiv phasengesteuerter Riickwérts- und Abwarts-Radar

Modell
Flughhenerkennung®

Hindernisvermeidung'®

© Binokulare Sichtsensoren
Messbereich

Effektive
Erfassungsgeschwindigkeit

Sichtfeld

Betriebsumgebung
® Fernsteuerung

Modell

GNSS

Bildschirm

Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Ladetemperatur

Chemische
Zusammensetzung des
internen Akkus

RD2484B

Flughthenerkennungsbereich: 1-45 m
Stabilisierungsbereich: 1,5-30 m

Hindernisvermeidung (nach hinten): 1,5-30 m

Sichtfeld: +60° (horizontal), +25° (vertikal)

Arbeitsbedingungen: verfigbar wahrend Start/Landen, und beim Aufstieg, wenn
die Distanz zwischen der Ruckseite des Fluggerats und dem Hindernis mehr als
1,5 m und die Geschwindigkeit des Fluggerats weniger als 7 m/s ist.
Sicherheitsabstand: 2,5 m (Abstand zwischen vorderen Propellern und dem
Hindernis nach dem Abbremsen)

Richtung der Hindernisvermeidung: riickwérts

0,4-25m
<10m/s

Horizontal: 90°, vertikal: 106°
Adéquate Licht- und Sichtverhaltnisse

RM700B
GPS + Galileo + BeiDou

7,02-Z0ll-LCD-Touchscreen, mit einer Aufldsung von 1.920x1.200 Pixel und
Leuchtstérke von 1.200 cd/m?

-20 °C bis 50 °C

Weniger als ein Monat: -30 °C bis 45 °C
Ein bis drei Monate: -30 °C bis 35 °C

Drei Monate bis ein Jahr: -30 °C bis 30 °C
5 °C bis 40 °C

LiNICoAIO2
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Laufzeit des internen Akkus 3 Stunden 18 Minuten

Laufzeit des externen Akkus 2 Stunden 42 Minuten

Ladetyp Es ist empfehlenswert, einen lokal zertifiziertes USB-C-Ladegerat mit einer
maximalen Leistung von 65 W und einer maximalen Spannung von 20V zu
verwenden, beispielsweise das tragbare Ladegerat DJI 65W.

Ladezeit 2 Stunden flr interne Akkus oder interne und externe Akkus (wenn die
Fernsteuerung ausgeschaltet und ein Standard-DJI-Ladegeréat verwendet wird)

O3 Agras

Betriebsfrequenz? 2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz

Strahlungsleistung (EIRP) 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Max. Ubertragungsreichweite 7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)
(ohne Hindernisse und Stérungen, und bei einer Flughthe von 2,5 m)

Wi-Fi
Protokoll WiFi 6
Betriebsfrequenz? 2,4000 bis 2.4835 GHz, 5,150 bis 5,250 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz

Strahlungsleistung (EIRP) 2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth
Protokoll Bluetooth 5.1
Betriebsfrequenz 2,400 bis 2,4835 GHz

Strahlungsleistung (EIRP) <10 dBm

[1] Uber die DJI Agras App wird auf intelligente Weise das maximale Zuladungsgewicht fiir den Tank entsprechend dem aktuellen
Status und der Umgebung des Fluggeréts empfohlen. Das empfohlene maximale Zuladungsgewicht darf nicht Gberschritten
werden, wenn der Ausbringbehélter mit Flissigkeit geflillt wird. Andernfalls kann die Flugsicherheit beeintréchtigt werden.

[2]

Die Frequenzen 5,8 und 5,1 GHz sind in einigen L&ndern verboten. In einigen Landern darf das Frequenzband 5,1 GHz nur in
Innenrdumen verwendet werden.
[3]

Schwebezeit auf Meereshéhe mit Windgeschwindigkeit unter 3 m/s und einer Temperatur von 25 °C. Nur zur Referenz. Die
Daten kdnnen je nach Umgebung unterschiedlich sein. Tatséchliche Ergebnisse mussen getestet werden.

[4
[5

Die Spriihbreite hangt von den tatsachlichen Betriebsszenarien ab-

Die tats&chliche Sensorreichweite héngt von der Materialbeschaffenheit, Lage, Form und anderen Faktoren des Objekts ab.

Laden Sie die Bedienungsanleitung herunter, um mehr Informationen zu erhalten:
https//www.dji.com/t20p/downloads
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Uso del Agras T20P

Preparacion para el despegue

A. Cologue la aeronave en el suelo en una zona que sea plana y esté despejada de modo que su parte trasera
quede orientada hacia usted.

B. Asegurese de que las hélices estén bien montadas, no haya objetos extrafios dentro o encima de los
motores y las hélices, las palas y los brazos de las hélices estén desplegados y los seguros de los brazos
estén bien cerrados.

C. Asegurese de que el tanque de rociado y la bateria de vuelo estén colocados firmemente en su lugar.

D. Encienda el control remoto, aseglrese de que se haya abierto la aplicacion DJI™ AGRAS™ y encienda la
aeronave. Vaya a la pantalla de inicio y pulse “Iniciar” para acceder a la vista de cdmara. Asegurese de que
la sefial GNSS sea intensa y de que la barra de estado del sistema indique “Ready to GO (GNSS)” o “Ready
to GO (RTK)” (Listo para despegar [GNSS/RTK]). De lo contrario, la aeronave no puede despegar.

Vi

:Q’_ « Se recomienda usar el posicionamiento RTK. En la aplicacion, vaya a la vista de camara, presione £& y RTK para
activar “Posicionamiento RTK de la aeronave” y seleccione un método de recepcion de sefales RTK.

« Siva a usar el adaptador celular DJI, pulse {é} en la aplicacion DJI Agras y seleccione “Diagnostico de red”. Si
el estado de todos los dispositivos de la cadena de red se muestra en verde, eso significa que el adaptador y la
tarjeta SIM funcionan correctamente.

Calibracion del caudalimetro

Asegurese de calibrar el caudalimetro antes de usar la aeronave por primera vez. De lo contrario, el
rendimiento de las operaciones de rociado podria verse afectado seriamente.

A. Llene el tanque de rociado con aproximadamente 2 L de agua.

B. En la aplicacion, vaya a la vista de camara, pulse €2y luego ..
la seccién de calibracion del caudalimetro.

y pulse “Calibraciéon” en el lado derecho de

C. Pulse “Iniciar”, y la calibracion se inicia automaticamente. El resultado de la calibracién se muestra en la
aplicacién cuando se haya completado.

« Si la calibracién se completa correctamente, se podra proceder a pilotar la aeronave.

- Sila calibracion falla, pulse “?” para visualizar el problema y resolverlo. Repita la calibracion una vez que se
haya resuelto el problema.

Inicio de las operaciones

Los usuarios podran realizar tareas de cartografia en la zona de operaciones con la aplicacion DJI Agras,
recibir en el control remoto un mapa HD a través de la reconstruccion sin conexion y planificar campos de cara
la ejecucion de operaciones. DJI Agras proporciona varias formas de ahadir de puntos; En las descripciones
siguientes, se usan la cartografia de trayectorias y el punto de mira.

Cartografia y mapeado

DJIAGRAS
APP

> >

Encienda el control remoto y,
a continuacion, la aeronave.
Entre en la vista de cdmara
en la aplicacion DJI Agras.

Pulse el botdn, ubicado arriba
a la izquierda. En el panel
“Cartografia y mapeado” de
la pantalla de seleccion del
modo de tareas, seleccione
“Route Mapping” (Cartografia
de trayectorias).

Pulse [, ubicado abajo a la
derecha; seleccione “Area
Route” (Trayectoria de area) o
“Boundary Route” (Trayectoria
de limite); pulse @ en la parte
central de la pantalla derecha,
y seleccione “Crosshair”
(Punto de mira).

7



Q >

—_+

Arrastre el mapa y pulse Pulse B y mueva el control Espere a que se complete la
“Afadir” para agregar un deslizante para despegar. La reconstruccion. El resultado
punto en la posicién del aeronave ejecuta automaticamente de la reconstruccion se
punto de mira. Pulse la operacién de cartografia a lo muestra en el mapa original.
para guardar. largo de la trayectoria.

Tras la reconstruccion, pulse “Campo del plan” y complete los pasos 3 a 6 de la seccién dispuesta a
continuacion, para afladir puntos y ejecutar las operaciones. Los usuarios también podran pulsar B para
cancelar la seccién actual e iniciar una nueva operacion de cartografia.

Planificacién de campos y ejecucién de operaciones

> > Q >

+

En la vista de camara, pulse Pulse [, ubicado abajo Arrastre el mapa y pulse

el botén de modo, ubicado a la derecha; pulse [, en “Afadir” para agregar un

arriba a la izquierda, y la pantalla de la derecha; punto al mapa. Pulse M para

seleccione “Trayectoria” en el seleccione “Crosshair”, y guardar.

panel “Agricultura”. escoja un tipo de punto.

(V] > >

Pulse para usar el Establezca los parametros Pulse B, compruebe el estado

campo. de la tarea y la trayectoria, de la aeronave y los ajustes
arrastre (o para ajustar de la tarea, y mueva el control
la direccion de vuelo de deslizante para despegar. La
la trayectoria, y guarde la aeronave ejecuta la operacion
informacion. automaticamente.

& « Despegue Unicamente en areas abiertas y establezca el valor de la trayectoria de conexién vy la altitud del RPO segun el
entorno de funcionamiento.

« Todas las operaciones se pueden pausar con un ligero movimiento de la palanca de control. La aeronave entra en vuelo
estacionario y registra un punto de interrupcion. A partir de ese momento, la aeronave se puede controlar manualmente.
Seleccione la operacién de nuevo para continuar. La aeronave regresa automaticamente al punto de interrupcion y
reanuda la operacion. Preste atencién a la seguridad de la aeronave cuando regrese a un punto de interrupcion.

« En el modo Trayectoria, la aeronave puede sortear obstéaculos, funcién que esta desactivada de forma predeterminada
y que puede activarse con la aplicacion. Si la funcion esta activada y la aeronave detecta un obstaculo, esta reduce la
velocidad y lo sortea. Luego, regresa a la ruta de vuelo original.

« La aplicacion permite definir qué accion ejecutara la aeronave después de terminada la operacion.

Otros modos de funcionamiento y otras funciones

En el manual de usuario encontrara mas informacién sobre los modos de funcionamiento Trayectoria A-B,
Manual, Manual Plus y Arbol frutal y sobre las funciones Trayectoria de conexién, Reanudar el trabajo, Proteger
datos de sistema y Tanque vacio.

Mantenimiento

Limpie todas las piezas de la aeronave y del control remoto al final de cada jornada de rociado y después de
que la aeronave haya vuelto a su temperatura normal. NO limpie la aeronave inmediatamente después de
completar las operaciones.
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A. Llene el tanque de rociado con agua limpia 0 agua jabonosa, y rocie el agua por los aspersores hasta que el
tanque se vacie. Repita este paso dos veces mas.

B. Retire el filtro del tanque de rociado y los aspersores para limpiarlos y eliminar cualquier obstruccion.
Después, sumérjalos en agua limpia durante 12 horas.

C. Asegurese de que todas las piezas de la estructura de la aeronave estén completamente fijadas, para que la
estructura pueda lavarse directamente con agua. Se recomienda usar un pulverizador de agua para limpiar
el cuerpo de la aeronave y limpiar con un cepillo suave o un pafio himedo antes de eliminar los residuos de
agua con un pafio seco.

D. Si hay polvo o liquido pesticida en los motores, las hélices o los disipadores térmicos, limpielos con un pafio
humedo antes de limpiar los restos de agua con un pafio seco.

E. Limpie la superficie y pantalla del control remoto con un pafio himedo limpio escurrido.

Para mas informacién, consulte los apartados Renuncia de responsabilidad y Directrices de seguridad en el
mantenimiento del producto.

Vuelo Seguro

Es importante conocer algunas directrices basicas de vuelo, tanto para su seguridad como para la de quienes
le rodean.

1. Siva a volar en espacios abiertos, preste atencion a los postes de red eléctrica, las lineas de tensién y otros
obstaculos. Evite volar por encima o en las cercanias de agua, personas o animales.

2. Mantenga el control en todo momento: sujete el control remoto y controle la aeronave durante el vuelo,
incluso cuando se utilicen funciones inteligentes, como los modos de funcionamiento Trayectoria,
Trayectoria A-B o Regreso al punto de origen inteligente.

3. No pierda de vista la aeronave: mantenga la aeronave dentro su alcance visual (VLOS, por sus siglas en
inglés) en todo momento y evite volar por detras de edificios u otros obstaculos que impidan el contacto
visual con esta.

4. Supervise la altitud: por la seguridad de las aeronaves tripuladas y el resto del tréfico aéreo, vuele a altitudes
inferiores a 100 m (328 ft) y cumpliendo con toda la legislacion y normativas nacionales.

Visite https://www.dji.com/flysafe si desea obtener mas informacién acerca de funciones criticas
de seguridad como las zonas GEO.

Aspectos a tener en cuenta para el vuelo

1. NO use la aeronave para tareas de rociado con vientos que excedan los 6 m/s.

2. NO utilice la aeronave en condiciones meteoroldgicas adversas, como nieve, niebla, vientos que superen los
6 m/s o lluvias intensas que superen los 25 mm (0.98 in) acumulados.

3. NO vuele a una altitud superior a 4.5 km (14 768 ft) sobre el nivel del mar.

4. La aplicacion DJI Agras recomendara de manera inteligente el peso de la carga Util para el depdsito de
acuerdo con el estado actual y el entorno de la aeronave. Al agregar material al depésito, el peso maximo no
debe exceder el valor recomendado. De lo contrario, la seguridad de vuelo puede verse afectada.

5. Asegurese de que, durante la operacion, la sefial GNSS sea intensa y las antenas D-RTK estén libres de
obstrucciones.

Regreso al punto de origen (RPO)
La aeronave volvera al punto de origen automaticamente en las siguientes situaciones.
RPO inteligente: el usuario mantiene presionado el botén RPO.

RPO de seguridad™: se ha perdido la sefial del control remoto.
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RPO por bateria baja*: el nivel de bateria de la aeronave alcanza el umbral preestablecido para un nivel de
bateria bajo.

La aeronave desacelera y, a continuacion, frena y entra en vuelo estacionario si hay un obstaculo en un radio

de 20 m alrededor de la aeronave. La aeronave sale del RPO y aguarda a que se den méas érdenes.

* La aplicacion permite establecer qué accion realiza la aeronave si su nivel de bateria es bajo o si se pierde la sefial del control
remoto. RPO de seguridad y RPO por bateria baja solo estan disponibles si se establece el procedimiento RPO.

& « El sistema anticolision se desactiva en el modo Atti (que se activa automaticamente en casos como cuando la sefal
GNSS es demasiado débil) y no esta disponible si el entorno de funcionamiento no es adecuado para los médulos de
radar o el sistema de visién binocular. Es necesario adoptar especiales precauciones en los siguientes casos.

Uso de pesticidas

1. Evite el uso de pesticidas insolubles en agua tanto como sea posible, ya que pueden reducir la vida Util del
sistema de rociado.

2. Los pesticidas son venenosos y representan un grave riesgo para la seguridad. Utilicelos siguiendo
estrictamente sus indicaciones de uso.

3. Utilice agua limpia para mezclar el pesticida vy filtre el liquido mezclado antes de verterlo en el depdsito de
rociado para evitar atascar el filtro.

4. El uso efectivo de pesticidas depende de la densidad de pesticidas, la tasa de pulverizacion, la distancia de
pulverizacion, la velocidad de la aeronave, la velocidad del viento, la direccion del viento, la temperatura y la
humedad. Considere todos estos factores al usar pesticidas.

5. NO comprometa la seguridad de las personas, los animales ni el medio ambiente durante la operacion.

Es importante conocer algunas directrices bésicas de vuelo, tanto para su seguridad
como para la de quienes le rodean.

Asegurese de leer el documento de renuncia de responsabilidad y directrices de
seguridad.
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Aeronave

El Agras T20P esta disefiado en forma de estructura articulada con brazos que se pueden plegar para reducir
el tamafio del cuerpo, lo que facilita ain mas su transporte. El nuevo sistema de rociado integrado se puede
cambiar rapidamente por un sistema de esparcido.

El sistema de deteccion espacial inteligente incluye varios radares de matriz en fase activa y un sistema de
visién binocular que garantizan la seguridad de vuelo. Gracias a que incorpora una camara FPV UHD de 12 MP
y un estabilizador inclinable, la aeronave recopila automaticamente imagenes del terreno con calidad HD para
su reconstruccion sin conexion. Se permite asi complementar aquellas tareas de planificacion de campos
donde prime la precision. Si se combina el dron P4 Multispectral con la nube inteligente DJI Agras, se pueden
generar mapas de prescripciones, con los que podré realizar tareas de fertilizacion a velocidades variables.

El sistema de rociado incorpora varias novedades: bombas centrifugas magnéticas, aspersores atomizados
duales y valvulas centrifugas antigoteo. Si se usa junto con los sensores de peso, el sistema de rociado detecta
el nivel de liquido en tiempo real y mejora la eficacia del rociado, al tiempo que ahorra liquido pesticida.

El revestimiento especial con el que vienen equipados los médulos principales y el indice de proteccion IPX6K
(conforme a la norma ISO 20653:2013) permiten que el cuerpo de la aeronave se pueda lavar directamente
con agua.

Vista trasera

Plegado

1. Hélices 8. Aspersores 16. Radar trasero e inferior de
2. Motores 9. Deposito de rociado matriz en fase activa
3.ESC 10. Bomba de suministro 17. Bateria de vuelo inteligente
4 Indicadores delanteros de 11. Cémara FPV 18. Tren de aterrizaje

la aeronave (en dos brazos
delanteros)

5. Brazos del bastidor

6. Sensores de deteccion de
plegado (integrados)

7. Lanza de rociado

12. Sistema de vision binocular
13. Focos
14. Disipadores térmicos

15. Radar omnidireccional de
matriz en fase activa

19.

20.
21.

Antenas de transmision de la
imagen OCUSYNC™
Antenas D-RTK™ integradas
Indicadores traseros de la
aeronave (en dos brazos
traseros)
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Control remoto

El control remoto de Ultima generacion DJI RC Plus cuenta con DJI O3 Agras, Ultima versién de la caracteristica
tecnologia de transmision de la imagen OcuSync, y tiene un alcance de transmision de 7 km (a una altitud de
2.5 m)'"l. El control remoto esté equipado con una CPU de alto rendimiento de 8 nlicleos, una pantalla tactil de
alto brillo de 7 pulgadas y el sistema operativo Android. Para conectarse a Internet, los usuarios podran usar la
funcionalidad Wi-Fi o el adaptador celular DJI. Las operaciones ganan en agilidad y precision gracias al nuevo
disefo de la aplicacion DJI Agras y al amplio conjunto de botones con que cuenta el control remoto. Gracias a
la adicién del modo Cartografia a la aplicacion, los usuarios podran completar reconstrucciones sin conexion
y ejecutar planificaciones de campos con precision sin tener que recurrir a dispositivos adicionales. La alta
capacidad de su baterfa interna permite que el control remoto goce de un tiempo de funcionamiento méaximo
de 3 horas 18 minutos. Ademas, los usuarios siempre podran comprar por separado una bateria externa para
el control remoto, satisfaciendo asi los requisitos de operaciones de larga duracién y alta intensidad.

—_

. Antenas del control remoto 10. Indicador led de

externas estado
2. Pantalla tactil 11. Ledes de nivel de
3. Boton del indicador bateria
(reservado) 12. Antenas GNSS
4. Palancas de control internas
5. Antenas Wi-Fi internas 13. Botén de encendido
6. Boton de retroceso 14. Bot6n 5D
7. Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3 (personalizable)
8. Boton de regreso al punto de 19+ Boton de detener
origen (RPO) vuelo

9. Micréfonos

16. Boton C3 25. Botén de cambio
17. Selector izquierdo entre FPV y mapa
18. Botén de rociado/ 26. Selector derecho

esparcido 27. Rueda de
19. Selector de modo de desplazamiento
o0 Xuflo gl ol (reservada)

‘ rer;nir:ssi;nteerncac;n © 28. Asa - @

21. Ranura para tarjeta 29. Altavoz — %:

microSD 30. Salida de aire = |
22. Puerto USB-A 31. Orificios de montaje = =
23. Puerto HDMI reservados ! @:] ) @ ([
24. Puerto USB-C @rj ~
32. Botén C1 37. Botén de liberacion de N g'g_*_ y
33. Boton C2 la tapa trasera ) @
34. Tapa trasera 38. Alarma
35. Boton de liberacién de 39. Entrada de aire

bateria 40. Compartimiento del
36. Compartimento de la adaptador

e

bateria 41. Soporte de correa

[

El control remoto logra el alcance méximo de transmision (7 km o 4.35 mi [FCC/NCC]; 5 km o 3.11 mi
[SRRC]; 4 km o 2.49 mi [CE/MIC]) en una zona abierta sin interferencias electromagnéticas y a una altitud
de unos 2.5 m (8.2 ft) aproximadamente.
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Especificaciones

® Aeronave
Modelo
Peso

Peso méximo de despegue’!

Distancia maxima diagonal
entre ejes
Dimensiones

Rango de precision del
vuelo estacionario (con
sefial GNSS fuerte)

Frecuencia de
funcionamiento®
Potencia del transmisor
(PIRE)

Frecuencia de
funcionamiento RTK/GNSS

Tiempo en vuelo
estacionario®

Radio de vuelo configurable
méaximo
Resistencia méx. al viento

Temperatura de
funcionamiento

* Sistema de propulsion
Motores
Tamafo del estator
KV
Potencia
Hélices
Diametro
Numero de motores

3WWDZ-20A

26 kg (sin bateria)

32 kg (con baterfa)

Peso méximo de despegue para rociado: 52 kg (al nivel del mar)
Peso méximo de despegue para esparcido: 58 kg (al nivel del mar)
2190 mm

2800 x 3125 x 640 mm (brazos y hélices desplegados)

1565 x 1915 x 640 mm (brazos desplegados y hélices plegadas)

1077 x 620 x 670 mm (brazos y hélices plegados)

D-RTK activado: horizontal: +10 cm; vertical: +10 cm

D-RTK desactivado:

horizontal +60 cm; vertical +30 cm (mddulo del radar activado: +10 cm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Sin carga Util:

14.5 min (peso de despegue de 32 kg con una bateria de 13 000 mAh)
Con carga completa para rociado:

7 min (peso de despegue de 52 kg con una bateria de 13 000 mAh)
Con carga completa para esparcido:

6 min (peso de despegue de 58 kg con una bateria de 13 000 mAh)

2000 m

6m/s
De0a45°C(de32a113°F)

100 x 33 mm
48 rom/V
4000 W/motor

1371.6 mm (54 in)
4

 Sistema dual de rociado atomizado

Deposito de rociado

Volumen

Capacidad de carga”
Aspersores

Modelo

Cantidad

Tamario de las gotas

Anchura efectiva méxima de
rociado”

Completo: 20 L
Completa: 20 kg

X8060SZ
2
50-300 pm

7 m (a una altura de 2.5 m por encima de los cultivos y a una velocidad de vuelo

de 7 m/s)



Bomba de suministro
Tipo
Caudal maximo

Bomba centrifuga magnética
6 L/min x 2

* Radar omnidireccional de matriz en fase activa

Modelo
Altura Constante

Sistema anticolision®

RD2484R
Pendiente max. en Modo montafa: 30°

Alcance de deteccion de obstaculos (horizontal): 1.5-50 m

FOV: 360° (horizontal), +45° (vertical)

Condiciones de funcionamiento: vuelo a una altura superior a 1.5 m por encima
del obstaculo a una velocidad no superior a 7 m/s

Distancia con respecto al limite de seguridad: 2.5 m (distancia entre la parte
delantera de las hélices y el obstaculo tras frenar)

Direccion del sistema anticolision: omnidireccional en direccion horizontal

Alcance de deteccién de obstéculos (superior): 1.5-30 m

FOV: 45°

Condiciones de funcionamiento: disponible durante el despegue, €l aterrizaje y el
ascenso cuando hay un obstaculo por encima de la agronave a una altura superior
albm.

Distancia con respecto al limite de seguridad: 3 m (distancia entre la parte superior
de la aeronave y el obstaculo tras frenar)

Direccion del sistema anticolision: superior

* Radar trasero e inferior de matriz en fase activa

Modelo
Deteccion de altitud®

Sistema anticolision®

 Sistema de visién binocular
Rango de medicion

Velocidad de deteccion
efectiva

Campo de vision (FOV)

Entorno de funcionamiento
* Control remoto

Modelo

GNSS

Pantalla

Temperatura de
funcionamiento

Rango de temperatura de
almacenamiento

Temperatura de carga
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RD2484B

Alcance de deteccion de altitud: 1-456 m

Rango de estabilizacion: 1.5-30 m

Alcance de deteccion de obstaculos (trasera): 1.5-30 m

FOV: £60° (horizontal), +25° (vertical)

Condiciones de funcionamiento: disponible durante el despegue, el aterrizaje y el
ascenso cuando la distancia entre la parte trasera de la aeronave y el obstaculo
sea superior a 1.5 m y la velocidad de la aeronave no supere los 7 m/s.
Distancia con respecto al limite de seguridad: 2.5 m (distancia entre la parte
delantera de las hélices y el obstaculo tras frenar)

Direccion del sistema anticolision: trasera

0.4-25m
<10m/s

Horizontal: 90°, vertical: 106°

Luz adecuada y superficies reconocibles

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

Pantalla tactil de 7.02 in, con una resolucion de 1920 x 1200 pixeles y alto brillo de
1200 cd/m®

De -20a 50 °C (de -4 a 122 °F)

Menos de un mes: de =30 a 45 °C (de —22 a 113 °F)

De uno a tres meses: de —30 a 35 °C (de —22 a 95 °F)
Entre tres meses y un afo: de —30 a 30 °C (de —22 a 86 °F)
De 5a40°C (de 41 a 104 °F)



Sistema quimico de la bateria LiNICoAIO2

interna

Tiempo de funcionamiento

de la bateria interna

Tiempo de funcionamiento

de la bateria externa
Tipo de carga

Tiempo de carga

O3 Agras

Frecuencia de )
funcionamiento®

Potencia del transmisor
(PIRE)

Alcance de transmision

Wi-Fi

Protocolo
Frecuencia de
funcionamiento®

Potencia del transmisor
(PIRE)

Bluetooth
Protocolo

Frecuencia de
funcionamiento

Potencia del transmisor
(PIRE)

3 horas y 18 minutos
2 horas y 42 minutos

Se recomienda usar un cargador USB-C que cuente con la homologacion de
alguna entidad certificadora nacional a una potencia nominal maxima de 65 W'y a
una tensién méaxima de 20 V. Por ejemplo, el cargador portétil de 65 W DJI.

2 horas para la bateria interna o para la bateria interna y externa (si el control
remoto esta apagado y se usa un cargador estandar de DJI).

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(sin obstaculos, libre de interferencias y a una altitud de 2.5 m)

WiFi 6
2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz

<10 dBm

[1] La aplicacién DJI Agras recomienda de manera inteligente el limite de peso de la carga Util para el tanque de esparcido de
acuerdo con el estado y el entorno actuales de la aeronave. No exceda el limite de peso de la carga util recomendado, al
agregar material al tanque de esparcido. De lo contrario, la seguridad de vuelo puede verse afectada.

[2] Las bandas de frecuencias de 5.8 y 5.1 GHz estan prohibidas en algunos paises. En algunos paises, la banda de frecuencias
de 5.1 GHz esté permitida Unicamente para el vuelo en interiores.

[3] El tiempo en vuelo estacionario se ha calculado al nivel del mar con velocidades del viento inferiores a 3 m/s y una
temperatura de 25 °C (77 °F). Solo como referencia. Los datos pueden variar en funcién del entorno. Los resultados reales
deberan coincidir con los obtenidos durante la realizacion de pruebas.

[4] La anchura de rociado depende de las situaciones reales de la operacion.

[5] El alcance efectivo de la deteccién depende del material, la posicion, la forma y otras propiedades del obstaculo.

Descargue el manual de usuario para obtener mas informacion:
https//www.dji.com/t20p/downloads
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Utilisation de Agras T20P

Préparation au décollage
A. Placez I'appareil sur un sol dégagé et plat et orientez I'arriére de I'appareil face a vous.

B. Assurez-vous que les hélices sont solidement attachées, qu'’il n’y a aucun objet étranger dans ou sur les
moteurs et les hélices, que les péles des hélices et les bras sont dépliés et que les bagues de verrouillage
des bras sont fermement serrées.

C. Assurez-vous que le réservoir a pulvérisation et la batterie de vol sont bien en place.

D. Allumez la radiocommande, vérifiez que I'application DJI™ AGRAS™ est ouverte et mettez I'appareil sous
tension. Allez sur I'écran d’accueil de I'application et appuyez sur Démarrer pour accéder a I'affichage des
opérations. Assurez-vous que le signal GNSS est fort et que la barre de statut systeme indique Prét a partir
(GNSS) ou Prét a partir (RTK). Sinon, I'appareil ne peut pas décoller.

:Q:. « Le positionnement RTK est recommandé. Dans I'application, accédez a I'Affichage des opérations, appuyez sur &%, puis

sur RTK pour activer le positionnement RTK de I'appareil et sélectionnez une méthode de réception des signaux RTK.

« Sivous utilisez le dongle cellulaire DJI, appuyez sur {@¢ et sélectionnez Diagnostics de réseau dans DJI Agras. Le
dongle cellulaire et la carte SIM fonctionnent correctement si le statut de tous les appareils de la chaine réseau est
affiché en vert.

Etalonnage du débitmétre

Veillez a étalonner le débitmetre avant de I'utiliser pour la premiere fois. Sinon, cela pourrait nuire aux
performances de I'épandage.

A. Remplissez le réservoir a pulvérisation d’environ 2 L d’eau.

B. Dans I'application, allez a Affichage des opérations, appuyez sur £¢, puis sur 7. et appuyez sur Etalonnage
sur le coté droit de la section d’étalonnage du débitmetre.

C. Appuyez sur Démarrer I'étalonnage et I'étalonnage démarrera automatiquement. Le résultat de I'étalonnage
est affiché dans I'application lorsqu’il est terminé.

- Une fois I'étalonnage réussi, les utilisateurs peuvent procéder aux opérations.

« Si I'étalonnage a échoué, appuyez sur « ? » pour afficher et résoudre le probléme. Etalonnez & nouveau,
une fois que le probleme est résolu.

Lancement des opérations

Les utilisateurs peuvent effectuer des opérations de cartographie dans la zone d’opération a I'aide de
I'application DJI Agras, recevoir une carte HD via une reconstruction hors ligne a 'aide de la radiocommande
et planifier un champ pour les opérations. DJI Agras propose plusieurs méthodes pour ajouter des points. La
description suivante utilise la Cartographie d’itinéraire et Pointeur (Crosshair) comme exemple.

Cartographie

DJIAGRAS
APP

> >

Mettez la radiocommande
puis I'appareil sous tension.
Accédez a I'Affichage des
opérations dans I'application
DJI Agras.
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Appuyez sur le bouton en
haut a gauche et sélectionnez
Cartographie d’itinéraire dans
le panneau Cartographie de
I’écran de sélection du mode
de tache.

Appuyez sur [l en bas a droite,
sélectionnez ltinéraire de zone
ou ltinéraire de limite, appuyez
sur @ au milieu de I'écran de
droite et sélectionnez Pointeur.



Q >

—_t

Faites glisser la carte et
appuyez sur Ajouter pour
ajouter un point a la position du
pointeur. Appuyez sur @ pour
enregistrer.

Appuyez sur B et déplacez le
curseur pour décoller. Lappareil
exécutera I'opération de
cartographie automatiquement
le long de l'itinéraire.

Attendez que la
reconstruction soit

terminée. Le résultat de la
reconstruction sera affiché sur
la carte originale.

Aprés la reconstruction, appuyez sur Planifier le champ et suivez les étapes 3 a 6 de la section suivante pour
ajouter des points et effectuer des opérations. Les utilisateurs peuvent également appuyer sur B pour annuler
la sélection actuelle et lancer une nouvelle opération de cartographie.

Planification du terrain et exécution de I'opération

> > Q >

_t

Dans Affichage des opérations,
appuyez sur le bouton mode en
haut a gauche et sélectionnez
Itinéraire dans le panneau
Agriculture.

>

Appuyez sur B pour
utiliser le champ.

Appuyez sur [ en bas a droite
de I'écran, appuyez sur J au
milieu de I'écran de droite,
sélectionnez Pointeur, puis
sélectionnez le type de point.

Définissez les parameétres

de la tache et de I'itinéraire
respectivement, faites glisser
o pour ajuster la direction
de vol de l'itinéraire, puis
enregistrez.

Faites glisser la carte et
appuyez sur Ajouter pour
ajouter un point sur la
carte. Appuyez sur [ pour
enregistrer.

Appuyez sur B, vérifiez le
statut de I'appareil et les
parametres de la tache, puis
déplacez le curseur pour
décoller. L'appareil exécutera
I’opération automatiquement.

& * Ne décollez que dans des zones ouvertes et définissez un itinéraire de connexion et une altitude RTH appropriés en
fonction des conditions d'utilisation.

« Une opération peut étre mise en pause en déplagant légerement le joystick. L'appareil se met en vol stationnaire et
enregistre le point d’arrét. Ensuite, I'appareil peut étre contr6lé manuellement. Sélectionnez a nouveau I'opération pour
continuer. L'appareil revient automatiquement au point d’arrét et reprend I'opération. Faites attention a la sécurité de
I'appareil lorsqu'il retourne a un point d’arrét.

* En mode ltinéraire d’opération, I'appareil est capable de contourner des obstacles. Cette fonction est désactivée par
défaut et peut étre activée dans I'application. Si la fonctionnalité est activée et que I'appareil détecte des obstacles, il
ralentit et contourne les obstacles, puis retourne sur la trajectoire de vol d’origine.

« Les utilisateurs peuvent définir I'action que I'appareil exécutera une fois que I'opération sera terminée dans I'application.

Plus de modes de fonctionnement et de fonctions

Reportez-vous au guide d’utilisateur pour plus d’informations sur les modes de fonctionnement Itinéraire A-B,
Manuel, Manuel Plus et Arbre fruitier, ainsi que sur I'utilisation de fonctions telles que I'ltinéraire de connexion, la
reprise des opérations, la protection des données systeme et le réservoir vide.

Maintenance

Nettoyez toutes les parties de I'appareil et de la radiocommande a la fin de chaque journée de pulvérisation,
apres que I'appareil est revenu a une température normale. NE nettoyez PAS I'appareil immédiatement apres la
fin des opérations.
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A. Remplissez le réservoir a pulvérisation avec de I'eau propre ou savonneuse et pulvérisez-la a travers les
buses jusgu’a ce que le réservoir soit vide. Répétez I'étape deux fois de plus.

B. Démontez le tamis du réservoir a pulvérisation et les buses pour les nettoyer et éliminer toute obstruction.
Immergez-les ensuite dans de I'eau propre pendant 12 heures.

C. Assurez-vous que la structure de I'appareil est compléetement connectée afin de pouvoir la laver directement
a I'eau. Utilisez un vaporisateur rempli d’eau pour nettoyer le corps de I'appareil avec une brosse souple ou
un chiffon humide avant de nettoyer les traces d’eau avec un chiffon sec.

D. Si de la poussiere ou du liquide pesticide est présent sur les hélices, les moteurs, ou les diffuseurs
thermiques, nettoyez avec un chiffon humide avant de nettoyer les traces d’eau avec un chiffon sec.

E. Nettoyez la surface et I'écran de la radiocommande avec un chiffon propre et humide préalablement essoré
avec de I'eau.

Référez-vous a la Clause d’exclusion de responsabilité et consignes de sécurité pour en savoir plus sur la
maintenance du produit.

Fly Safe

Vous devez comprendre certaines consignes de vol fondamentales afin d’assurer votre propre sécurité et celle
de votre entourage.

1. Voler dans des zones ouvertes : faites attention aux poteaux électriques, aux lignes a haute tension et a
d’autres obstacles. NE volez PAS au-dessus ou a proximité d’étendues d’eau, de personnes ou d’animaux.

2. Gardez le controle a tout moment : ne lachez pas la radiocommande et gardez le contrdle de votre
appareil lorsqu’il est en vol, méme quand vous utilisez des fonctions intelligentes comme les modes de
fonctionnement ltinéraire et Itinéraire A-B et le Retour au point de départ intelligent.

3. Maintenez la portée de vue : gardez constamment I'appareil a portée de vue (VLOS) et évitez de voler
derriere des batiments ou d’autres obstacles pouvant entraver votre visibilité.

4. Surveillez votre altitude : pour éviter tout accident avec un appareil avec pilote ou tout autre objet volant,
volez toujours & moins de 100 m (328 ft) du sol ou a I'altitude maximale autorisée par la réglementation et les
lois en vigueur locales.

Rendez-vous sur https://www.dji.com/flysafe pour vous renseigner sur les consignes de sécurité
essentielles, telles que les zones GEO.

Considérations de vol

-

. N'utilisez PAS I'appareil pour pulvériser quand la vitesse du vent est supérieure a 6 m/s.

2. N'utilisez PAS I'appareil dans des conditions de climat hostile comme dans la neige, le brouillard, des vents
violents dépassant 6 m/s, de fortes précipitations dépassant 25 mm (0,98 in).

3. NE faites PAS voler I'appareil au-dessus de 4,5 km (14 763 ft) au-dessus du niveau de la mer.

4. ’application DJI Agras préconisera intelligemment la limite de poids de la charge utile du réservoir en
fonction de I'état actuel et de I'environnement de I'appareil. Lorsque vous ajoutez de la matiere dans le
réservoir, le poids maximal ne doit pas dépasser la valeur recommandée. Sinon, la sécurité en vol peut étre
affectée.

5. Assurez-vous que le signal GNSS est fort et que les antennes D-RTK ne sont pas obstruées pendant le
fonctionnement.

Retour au point de départ (RTH)
L'appareil revient automatiquement au point de départ dans les cas suivants :

RTH intelligent : I'utilisateur appuie sur le bouton RTH et le maintient enfoncé.
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RTH Failsafe” : le signal de la radiocommande est perdu.

RTH en cas de batterie faible* : le niveau de batterie de I'appareil atteint le seuil de batterie faible prédéfini.

Si un obstacle se trouve dans les 20 m de 'appareil, celui-ci ralentit, freine et vole en stationnaire. L'appareil
quitte la procédure RTH et attend de nouvelles commandes.

* action de I'appareil lorsque le signal de la radiocommande est perdu ou que le niveau de batterie de I'appareil est faible peut
étre paramétrée dans I'application. Les fonctions RTH Failsafe et RTH en cas de batterie faible ne sont disponibles que si la
fonction RTH est définie.

& « ['évitement d’obstacles est désactivé en mode Attitude (mode de vol de I'appareil qui s’active dans certaines
situations, comme lorsque le signal GNSS est faible) et n’est pas disponible si les conditions d’utilisation ne sont pas
adaptées aux modules radar ou au systeme optique binoculaire. Agissez avec une précaution particuliére dans ces
situations.

Utilisation de pesticide

-

. Evitez d'utiliser des pesticides non solubles dans I'eau autant que possible, car ils risquent de réduire la
durée de vie du systeme d’épandage.

2. Les pesticides sont toxiques et peuvent représenter des risques graves pour la sécurité. Utilisez-les en stricte
conformité avec leurs spécifications.

3. Utilisez de I'eau propre pour mélanger le pesticide et filtrez le mélange avant de le verser dans le réservoir
pour éviter de bloquer le tamis.

4. utilisation efficace des pesticides dépend de la densité du pesticide, du débit de pulvérisation, de la

distance de pulvérisation, de la vitesse de I'appareil, de la vitesse et de la direction du vent, de la température

et de I'hygrométrie. Prenez tous ces facteurs en compte lorsque vous utilisez des pesticides.

5. NE mettez PAS en danger les personnes, les animaux ou I'environnement pendant I'opération.

Vous devez impérativement comprendre les consignes de vol fondamentales afin d’assurer
votre propre sécurité et celle de votre entourage.
Veillez a lire la clause d’exclusion de responsabilité et consignes de sécurité.
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Appareil

Agras T20P est doté d’un design en forme de treillis avec des bras qui peuvent étre pliés pour réduire la taille
du corps, ce qui facilite le transport de I'appareil. Le tout nouveau systéeme de pulvérisation intégré peut étre
rapidement remplacé par un systeme d’épandage.

Le systeme de détection spatiale intelligente comprend des radars actifs a réseau phasé et une vision
binoculaire pour assurer la sécurité en vol. Doté d’'une caméra FPV UHD de 12 Mpx et d’une nacelle inclinable,
I'appareil peut recueillir automatiquement des images de terrain HD pour une reconstruction locale hors ligne,
dans le but de faciliter une planification précise du champ. En utilisant P4 Multispectral et DJI Agras Intelligent
Cloud, des cartes de prescription peuvent étre générées afin d’effectuer une fertilisation a taux variable.

Le systeme de pulvérisation est équipé de pompes a roue a entrainement magnétique toutes nouvelles,
d’arroseurs a double pulvérisation et de vannes centrifuges anti-goutte. Utilisé avec les capteurs de poids, le
systeme de pulvérisation permet de détecter le niveau de liquide en temps réel et d’améliorer I'efficacité de la
pulvérisation tout en économisant le pesticide liquide.

Les modules centraux adoptent la technologie d’enrobage et I'appareil a un indice de protection IPX6K
(ISO 20653:2013) de sorte que le corps de I'appareil peut étre lavé directement a I'eau.

Vue arriere

1. Hélices 8. Pulvérisateurs 16. Radar actif a réseau phasé
2. Moteurs 9. Réservoir & pulvérisation vers l'arriére et vers le bas

3.ESC 10. Pompes de distribution 17. Batterie de Vol Intelligente

4, Voyants lumineux & lavantde  11. Caméra FPV 18. Train d'atterrissage

'appareil (sur les deux bras
avant)

5. Bras

6. Capteurs de détection de
pliage (intégrés)

7. Lance de pulvérisation
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12. Systeme optique binoculaire

13. Projecteurs

14. Diffuseurs thermiques

15. Radar omnidirectionnel a
réseau phasé actif

19.

20.
21.

Antennes de transmission
d'image OCUSYNC™
Antenne embarquée D-RTK™
Indicateurs arriére de
I'appareil (sur deux bras
arriere)



Radiocommande

La radiocommande DJI RC Plus de nouvelle génération est équipée de la technologie DJI O3 Agras, la derniere
version de la technologie de transmission d’image OcuSync et offre une distance de transmission max. de
7 km (& une altitude de 2,5 m)™. La radiocommande est dotée d’un processeur haute performance & 8 coeurs
et d’un écran tactile intégré a haute luminosité de 7 pouces fonctionnant avec le systéme d’exploitation
Android. Les utilisateurs peuvent se connecter a Internet via le Wi-Fi ou le dongle cellulaire DJI. Les opérations
sont plus pratiques et plus précises que jamais grace a la nouvelle conception de I'application DJI Agras et
a un large éventail de boutons sur la radiocommande. Grace au mode Cartographique ajouté a I'application,
les utilisateurs peuvent réaliser des reconstitutions hors ligne et effectuer une planification précise sur le terrain
sans avoir besoin d’appareils supplémentaires. La radiocommande a une durée de fonctionnement maximale
de 3 heures et 18 minutes avec la batterie interne haute capacité. Les utilisateurs peuvent également acheter
séparément une batterie externe qui servira a alimenter la radiocommande et a répondre pleinement aux
exigences des opérations de longue durée et de haute intensité.

1. Antennes externes de la 10. Indicateur LED d'état
radiocommande 11. LED de niveau de @
2. Ecran tactile batterie
3. Bouton indicateur (réservé)  12. Antennes GNSS
4. Joysticks internes ’
5. Antennes Wi-Fi internes 13. Bouton d'alimentation [QD@?E , . @Gbl
6. Bouton de retour 14. Bouton 5D
7. Boutons L1/L2/L3/R1/R2/R3 (personnalisable)
8. Bouton RTH (Retour au point 19+ Bouton de mise
de départ) en pause du vol
9. Microphones (réservé)
16. Bouton C3 24. Port USB-C
17. Molette gauche 25. Commutateur FPV/
18. Bouton de Pulvérisation/ Carte
Epandage 26. Molette droite Q)
19. Bouton de mode de vol 27. Molette de défilement
20. Antennes internes de la (réservee) — m;m
radiocommande 28. Poignée = = —
21. Emplaoement pour carte 29. Haut-parleur @f] ] B@
microSD 30. Ventilation rj
22. Port USB-A 31. Trous de montage G-y
23. Port HDMI réservés ° T N [T °
SO s
32. Bouton C1 37. Bouton d’ouverture du
33. Bouton C2 cache arriere
34. Cache arriere 38. Alarme
35. Bouton d'éjection de la 39. Entrée d'air
batterie 40. Compartiment Dongle
36. Compartiment des 41. Support de sangle

batteries

[1

La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission max. (FCC/NCC : 7 km (4,35 mi) ; SRRC :
5 km (3,11 mi) ; CE/MIC : 4 km (2,49 mi)) dans un espace dégagé sans interférences électromagnétiques et
a une altitude d’environ 2,5 m (8,2 ft).
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Caractéristiques techniques

® Appareil
Modéle
Poids

Poids max. au décollage!”

Empattement diagonal max.

Dimensions

Plage de précision du vo
| stationnaire (avec signal
GNSS fort)

Fréquence de
fonctionnement®
Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Fréquences de
fonctionnement RTK/GNSS

Durée du vol stationnaire®

Rayon de vol maximal
configurable

Résistance au vent max.
Température de
fonctionnement
© Systéme de propulsion
Moteurs
Taille du stator
KV
Alimentation
Hélices
Diametre
Quantité de rotors

3WWDZ-20A

26 kg (sans batterie)

32 kg (avec batterie)

Poids max. au décollage pour pulvérisation : 52 kg (au niveau de la mer)
Poids max. au décollage pour épandage : 58 kg (au niveau de la mer)
2190 mm

2800 x 3 125 x 640 mm (bras et hélices dépliés)

1565 x 1915 x 640 mm (bras dépliés et hélices pliges)

1077 x 620 x 670 mm (bras et hélices pliés)

D-RTK activé : Vertical : £ 10 cm, Horizontal : £ 10 cm
D-RTK désactivé :
Horizontal : + 60 cm, Vertical + 30 cm (avec module radar activé : + 10 cm)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz : < 20 dBm (SRRC/CE/MIC), < 33 dBm (FCC)
5,8 GHz : < 33 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS : GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Sans charge utile :

14,5 min (avec un poids au décollage de 32 kg et une batterie de 13 000 mAh)
Entiérement chargé pour la pulvérisation :

7 min (avec un poids au décollage de 52 kg et une batterie de 13 000 mAh)
Entierement chargé pour I'épandage :

6 min (avec un poids au décollage de 58 kg et une batterie de 13 000 mAh)

2000m

6m/s
0a45°C

100 x 33 mm
48 rom/NV/
4 000 W/rotor

1371,6 mm (54 in)
4

© Systéme de pulvérisation a double atomisation

Réservoir a pulvérisation
Volume

Charge utile d’opération'™
Pulvérisateurs

Modele

Quantité

Taille des gouttelettes

Largeur max. de pulvérisation

effective®
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Plein: 20 L
Plein : 20 kg

LX8060SZ
2
50 & 300 pm

7 m (a une hauteur de 2,5 m au-dessus des cultures avec une vitesse de vol de
7 m/s)



Pompes de distribution
Type
Taux de débit max.

Pompe a roue a entrainement magnétique
6 L/min x 2

* Radar omnidirectionnel a réseau phasé actif

Modele

Suivi terrain
Evitement d’obstacles”

RD2484R

Pente max. en mode Montagne : 30°

Plage d’évitement d’obstacles (horizontal) : 1,5 250 m

FOV : Horizontale 360°, Verticale + 45°

Conditions de travail : survoler I'obstacle a une hauteur supérieure a 1,5 m et a une
vitesse ne dépassant pas 7 m/s.

Distance de sécurité : 2,5 m (distance entre le bout des hélices avant et I'obstacle
apres freinage)

Direction d’évitement d’obstacles : évitement omnidirectionnel des obstacles dans
la direction horizontale.

Plage d’évitement d’obstacles : 1,5a30 m

FOV : 45°

Conditions de travail : disponible pendant le décollage, I'atterrissage et I'ascension
lorsqu’un obstacle se trouve a plus de 1,5 m au-dessus de I'appareil.

Distance de sécurité : 3 m (distance entre le haut de I'appareil et I'obstacle apres
freinage)

Direction de I'évitement d’obstacles : vers le haut

* Radar actif a réseau phasé vers 'arriére et vers le bas

Modgle
Détection d’altitude®

Evitement d'obstacles”

* Systéme optique binoculaire

Plage de mesure
Vitesse effective de détection
FOV
Conditions d'utilisation
* Radiocommande
Modéle
GNSS
Ecran

Température de
fonctionnement

Plage de température de
stockage

Température en recharge

Systeme chimique de la
batterie interne

RD2484B

Portée de détection d’altitude : 1 245 m

Portée de fonctionnement de la stabilisation : 1,5a 30 m

Plage de détection d’obstacles (vers I'arriere) : 1,58 30 m

FOV : Horizontale + 60°, Verticale + 25°

Conditions de travail : disponible pendant le décollage, I'atterrissage et I'ascension
lorsque la distance entre I'arriere de I'appareil et I'obstacle est supérieure a 1,5 m et
que la vitesse de I'appareil ne dépasse pas 7 m/s.

Distance de sécurité : 2,5 m (distance entre le bout des hélices avant et I'obstacle
apres freinage)

Direction de I'évitement d’obstacles : arriere

04a26m

<10m/s

Horizontale : 90° ; Verticale : 106°

Eclairage adéquat et environnement discernable

RM700B
GPS + Galileo + BeiDou
Ecran tactile LCD de 7,02 pouces, avec une définition de 1 920 x 1 200 pixels et

une haute luminosité de 1 200 cd/m?
-20a50 °C

Moins d’un mois : de -30 a 45 °C

De un a trois mois : de -30 a 35 °C
De trois mois a un an : de -30 a 30 °C
De 5a40°C

LiNICoAIO2
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Autonomie de la batterie
interne

Autonomie de la batterie
externe

Type de recharge

Temps de recharge

O3 Agras

Fréquence de )
fonctionnement®

Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Distance de transmission
max.

Wi-Fi

Protocole
Fréquence de
fonctionnement®

Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Bluetooth
Protocole

Fréquence de
fonctionnement

Puissance de I'émetteur
(EIRP)

3 heures 18 minutes

2 heures 42 minutes

Il est recommandé d’utiliser un chargeur USB-C certifié localement d’une puissance
nominale max. de 65 W et d’une tension max. de 20V, tel que le chargeur portable
DJl de 65 W.

2 heures pour la batterie interne ou la batterie interne et externe (lorsque la
radiocommande est éteinte et en utilisant un chargeur DJI standard)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz : < 33 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 23 dBm (SRRC)
7 km (FCQ), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(sans obstacle ni interférence et a une altitude de 2,5 m)
Wi-Fi 6
2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz : < 26 dBm (FCC), < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz

<10dBm

[1] Lapplication DJI Agras recommandera inteligemment la limite de poids de la charge utile du réservoir d’épandage en fonction

du statut actuel et de I'environnement de I'appareil. Ne dépassez pas la limite de poids recommandée de la charge utile

quand vous ajoutez du matériau dans le réservoir d’épandage. Sinon, la sécurité en vol peut étre affectée.

[2] Les fréquences 5,8 et 5,1 GHz sont interdites dans certains pays. Dans certains pays, la bande de fréquences de 5,1 GHz n’est

autorisée que pour une utilisation en intérieur.

[3] Durée du vol stationnaire acquise au niveau de la mer avec une vitesse de vent inférieure & 3 m/s et une température de

25 °C. A titre de référence uniquement. Les données peuvent varier en fonction de I'environnement. Les résultats réels doivent

étre conformes aux essais.

[4] La largeur du jet dépend des scénarios d’opération réels.

[5] La portée de détection effective varie en fonction du matériau, de la position, de la forme et des autres propriétés de I'obstacle.

Téléchargez le guide d’utilisateur pour plus d’informations :
https//www.dji.com/t20p/downloads
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Como usar o Agras T20P

Preparo para a decolagem

A. Cologue a aeronave em terreno plano e aberto, com a parte traseira da aeronave voltada para voceé.

B. Certifiqgue-se de que as hélices estejam presas com seguranga, que ndo haja objetos estranhos dentro
ou sobre os motores e as hélices, que as pas e os bragos da hélice estejam desdobrados e as travas dos
bragos estejam apertadas com firmeza.

C. Certifique-se de que o tanque de pulverizagéo e a bateria de voo estejam colocados com firmeza.

D. Ligue o controle remoto, certifique-se de que o aplicativo DJI™ AGRAS™ esteja aberto e, em seguida,
ligue a aeronave. Va para a tela inicial do aplicativo e toque em Iniciar para entrar na Exibicdo de operacéo.
Certifique-se de haver um sinal de GNSS forte e que a barra de status do sistema indique Ready to GO
(GNSS) ou Ready to GO (RTK). Caso contrario, a aeronave ndo conseguiré decolar.

:Q’. « O posicionamento RTK é recomendado. No aplicativo, acesse a Exibigao de operacao, clique em &, depois em

RTK para habilitar o posicionamento RTK da aeronave e selecione um método para receber sinais RTK.

« Se estiver usando o DJI Cellular Dongle, toque em e selecione o Diagnostico de rede no DJI Agras. O dongle
para celular e o cartdo SIM funcionaréo corretamente se o status de todos os dispositivos na rede forem mostrados
em verde.

Calibragdo do Medidor de fluxo
Certifique-se de calibrar o medidor de fluxo antes de usa-lo pela primeira vez. Caso contrario,
o desempenho de pulverizagdo pode ser afetado negativamente.

A. Encha o tanque de pulverizagdo com aproximadamente 2 | de agua.

B. No aplicativo, acesse a Exibigdo de operagao, toque em €%, depois em 7. e toque em Calibragao no lado
direito da segao de calibragdo do medidor de fluxo.

C. Togque em Iniciar calibragéo e a calibragéo iniciara automaticamente. O resultado da calibragao seré exibido
no aplicativo apds a conclusao.

« Depois de calibrar com sucesso, os usuarios poderao prosseguir com a operagao.

- Se a calibragéo falhar, toque em “?” para visualizar e resolver o problema. Calibre novamente assim que o
problema for resolvido.

Operacoes iniciais

Os usuarios podem realizar operagdes de mapeamento na area operacional usando o aplicativo DJI Agras,
receber um mapa em HD por meio de reconstrucéo offline usando o controle remoto e planejar um campo
para operacdes. O DJI Agras oferece varios métodos para adicionar pontos. A descricédo a seguir usa
Mapeamento de rota e Reticulo como exemplo.

Mapeamento

> >

Ligue o controle remoto e, Toque no botéo na parte Toque em [ na parte inferior

em seguida, a aeronave.
Entre na Exibicao de
operagao no aplicativo DJI
Agras.

superior esquerda e selecione
Mapeamento de rota no
painel de Mapeamento na
tela de selegao de modo de
tarefa.

direita, selecione Rota de area
ou Rota de limite, toque em
B na parte central a direita da
tela, e selecione Reticulo.
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Q >

—_t

Arraste 0 mapa e toque
em Adicionar para
adicionar um ponto na

Toque em B4 e mova o controle
deslizante para decolar. A
aeronave executara a operacéo de

Aguarde a conclusdo da
reconstrugao. O resultado da
reconstrucao sera exibido no

mapeamento automaticamente ao
longo da rota.

posicao de reticulo. Toque
em M para salvar.

mapa original.

Apds a reconstrucado, toque em Planejar campo e siga as etapas 3 a 6 na proxima segédo para adicionar
pontos e realizar operacdes. Os usudrios também podem tocar em B para cancelar a selegao atual e comegar
uma nova operagao de mapeamento.

Planejamento de campo e Realizagdo de operagéo

>

Em Exibicdo de operacao, toque
no botao de modo no canto
superior esquerdo e selecione
Rota no painel Agricultura.

] >

Toque em @ para usar
0 campo.

Toque em [ na parte inferior a
direita, toque 3 na parte central a
direita da tela, selecione Reticulo
e o tipo de ponto.

Defina os parametros

de tarefa e de rota,
respectivamente, arraste o
para ajustar a diregao de voo
da rota e salve.

Q >

+

Arraste 0 mapa e toque em
Adicionar para adicionar um
ponto no mapa. Toque em
para salvar.

Toque em B, verifique o
status da aeronave e as
configuragdes de tarefas e
mova o controle deslizante
para decolar. A aeronave

executara a operagao
automaticamente.

& » Faca a decolagem apenas em é&reas abertas e defina um Roteamento de conexao e a Altitude de RTH de acordo com o
ambiente operacional.

« Uma operagéo pode ser pausada ao mover ligeiramente os pinos de controle. A aeronave fara voo estacionario e
registraré o ponto de interrupgao. Depois disso, a aeronave poderé ser controlada manualmente. Selecione a operagao
novamente para continuar. A aeronave retornard ao ponto de interrupgdo automaticamente e retomaré a operagéo.
Preste atencao a seguranca da aeronave ao retornar a um ponto de interrupgéo.

* No modo de Operagao de rota, a aeronave é capaz de contornar obstaculos, o que estéd desativado por padrao e
pode ser ativado no aplicativo. Se a fungéo estiver habilitada e a aeronave detectar obstaculos, a aeronave reduzira a
velocidade, contornara os obstaculos e retornara a rota de voo original.

» Os usuarios podem definir a agao que a aeronave executara apds a operagao ser concluida no aplicativo.

Mais Modos de operacgao e fungdes

Consulte 0 Manual do usuério para obter mais informagdes sobre os modos de operacéo Rota A-B, Manual e
Manual Plus e Arvores, além de como usar fungdes como Roteamento de conex&o, Retomada de operagao,
Protegao de dados do sistema e Tanque vazio.

Manutencao

Limpe todas as partes da aeronave e o controle remoto no final de cada dia de pulverizagao, depois que
a aeronave retornar & temperatura normal. NAO limpe a aeronave imediatamente apds a concluséo das
operagoes.
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A. Encha o tanque de pulverizagdo com agua limpa ou agua com sabao e pulverize a agua pelos bicos até o
tanque esvaziar. Repita a etapa mais duas vezes.

B. Remova o protetor e os aspersores do tanque de pulverizagdo para limpéa-los e retirar obstrugées. Em
seguida, mergulhe-os em agua limpa por 12 horas.

C. Certifique-se de que a estrutura da aeronave esteja completamente conectada para que possa ser lavada
diretamente com agua. Recomenda-se 0 uso de uma lavadora de alta presséo cheia de agua para limpar a
estrutura da aeronave e passar uma escova macia ou pano Umido antes de remover residuos de agua com
um pano Seco.

D. Se houver poeira ou liquido de pesticida nos motores, hélices e dissipadores de calor, limpe-os com um
pano Umido antes de limpar os residuos de dgua restantes com um pano seco.

E. Limpe a superficie e a tela do controle remoto com um pano umido limpo que tenha sido torcido para retirar
aagua.

Consulte a Isengao de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranga para obter mais informagdes sobre a
manutencao do produto.

Fly Safe

E importante que vocé compreenda algumas diretrizes basicas de voo, tanto para a sua protegéo como para a
seguranca das pessoas a sua volta.

1. Voo em &reas abertas: preste atencio a postes de energia, linhas de tensao e outros obstaculos. NAO voe
acima ou préximo de agua, pessoas ou animais.

2. Mantenha o controle o tempo todo: mantenha as maos no controle remoto e mantenha o controle da
aeronave quando ela estiver em voo, mesmo ao utilizar fungdes inteligentes, como os modos de operagao
Rota e Rota A-B e Retorno a base (RTH) inteligente.

3. Mantenha o campo de visdo: mantenha a aeronave dentro do seu campo de viséo (visual line of sight,
VLOS) o tempo todo, e evite voar por trds de prédios ou outros obstaculos que bloqueiem a sua visdo.

4. Monitore sua altitude: para a seguranga de aeronaves tripuladas e outro tipo de trafego aéreo, voe a
altitudes inferiores a 100 m e de acordo com todas as leis e regulamentos locais.

Para mais informacgdes sobre recursos criticos de seguranga, tais como zonas GEO, acesse o site
http://www.dji.com/flysafe.

Consideragoes sobre voos

1. NAO utilize a aeronave para pulverizar se a velocidade do vento for superior a 6 m/s.

2. NAO utilize a aeronave em condigdes climéaticas adversas, como neve, neblina, ventos com velocidade
acima de 6 m/s ou chuva pesada que exceda 25 mm.

3 NAO voe além de 4,5 km acima do nivel do mar.

4. O aplicativo DJI Agras recomendaré o peso de cargas do tanque de forma inteligente, de acordo com o
status atual e os arredores da aeronave. Ao adicionar material ao tanque, 0 peso maximo nao deve exceder
o valor recomendado. Caso contrario, isso pode afetar a seguranga do voo.

5 Certifique-se de que haja sinal GNSS forte e que as antenas D-RTK estejam desobstruidas durante a operagéo.

Retorno a base (RTH)

A aeronave retornara automaticamente para o Ponto de origem nas seguintes situagdes:
Smart RTH: quando o usuério pressionar e mantiver pressionado o botao RTH.

RTH a prova de falhas*: quando houver perda do sinal do controle remoto.

RTH de bateria baixa*: quando o nivel da bateria da aeronave alcancar o limite de bateria baixa predefinido.
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A aeronave desacelera, freia e faz um voo estacionario se houver um obstaculo em até 20 m da aeronave. A
aeronave sairé do procedimento de RTH e aguardaréd comandos adicionais.
* E possivel definir no aplicativo qual é a agdo da aeronave quando o sinal do controle remoto é perdido ou quando o nivel da

bateria da aeronave esta baixo. O RTH a prova de falhas e o RTH de bateria baixa s6 estardo disponiveis se o RTH estiver
definido.

& « A fungdo que evita obstaculos é desabilitada no Modo Atitude (ATTI) (que a aeronave entra em situagdes como
quando o sinal GNSS estiver fraco) e ndo esta disponivel se o ambiente operacional néo for adequado para os
maédulos do radar ou para o sistema visual binocular. E necessério ter cuidado adicional nessas situagdes.

Uso de pesticidas
1. Evite a0 maximo o uso de pesticidas ndo sollveis em agua, pois eles podem reduzir a vida Util do sistema
de pulverizagao.

2. Pesticidas s&o toxicos e apresentam sérios riscos a segurancga. Use-os apenas em estrita conformidade
com suas especificagoes.

3. Use &gua limpa para misturar o pesticida e filtrar o liquido misturado antes de despejar no tanque de
pulverizagéo para evitar bloqueio do filtro.

4. O uso eficaz de pesticidas depende da densidade do pesticida, da taxa de pulverizagéo, distancia de
pulverizagdo, velocidade da aeronave, velocidade do vento, diregdo do vento, temperatura e umidade.
Considere todos os fatores ao usar pesticidas.

5. NAO comprometa a seguranca de pessoas, animais ou do meio ambiente durante a operag&o.

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para a sua
prote¢cdo como para a seguranca de pessoas a sua volta.
Certifique-se de ler a Isengdo de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca.
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Aeronave

O Agras T20P tem um design de “armagao” com bragos que podem ser dobrados para reduzir o tamanho do
corpo, 0 que torna a aeronave mais facil de transportar. O novo sistema de pulverizacéo integrado pode ser
substituido rapidamente por um sistema de propagacéo.

O sistema de detecgao espacial inteligente inclui radares de matriz por fases e visdo binocular para garantir a
seguranca de voo. Com uma camera FPV UHD de 12MP com um estabilizador inclinével, a aeronave consegue
coletar automaticamente imagens HD de campo para reconstrucéo offline local para auxiliar o planejamento
de campo preciso. Usando o P4 Multispectral e o DJI Agras Intelligent Cloud, podem ser gerados mapas de
prescricdo para realizar adubagao de taxa variavel.

O sistema de pulverizagdo € equipado com as novas bombas com rotores de acoplamento magnético,
aspersores atomizados duplos e valvulas centrifugas antivazamento. Quando usado com sensores de peso,
o sistema de pulverizagdo fornece deteccéo de nivel de liquido em tempo real e melhora a eficiéncia de
pulverizacéo, além de economizar pesticida liquido.

Os modulos centrais adotam a tecnologia de encapsulamento e a aeronave tem uma classificagao de protecéo
IPX6K (ISO 20653:2013) para que a estrutura da aeronave possa ser lavada diretamente com agua.

Vis&o traseira Dobrada
1. Hélices 8. Aspersores 16. Radar traseiro e inferior de
2. Motores 9. Tanque de pulverizagao matriz por fase ativo
3. ESCs 10. Bombas de entrega 17. Bateria de Voo Inteligente
4. Indicadores na dianteira da 11. Camera FPV 18. Trem de pouso
aeronave (em dois bragos 12. Sistema visual binocular 19. Antenas de transmissao de
dianteiros) 13. Holofotes imagem OCUSYNC™
5. Bragos da estrutura 14. Dissipadores de calor 20. Antenas D-RTK™a bordo
6. Sensores de deteccgédo de 15. Radar omnidirecional de matriz  21- Indicadores traseiros da
dobramento (embutidos) por fase ativo aeror?ave (em dois bragos
7. Langa de pulverizagao traseiros)
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Controle remoto

O controle de préxima geragdo CR Plus DJI possui o DJI O3 Agras, a verséo mais recente da tecnologia
exclusiva de transmissé@o de imagem OcuSync, e tem uma distancia max. de transmissao de até 7 km (a uma
altitude de 2,5 m)!". O controle remoto tem uma CPU de 8 nlicleos de alto desempenho e uma tela sensivel ao
toque de alta luminosidade com o sistema operacional Android. Os usuarios podem se conectar a internet por
Wi-Fi ou pelo DJI Cellular Dongle. As operagdes sé&o mais praticas e precisas do que nunca, gragas ao design
do aplicativo DJI Agras e uma ampla variedade de botdes do controle remoto. Com o modo de Mapeamento
adicionado ao aplicativo, os usuarios conseguem concluir reconstrugdes offline e realizar o planejamento
de campo com precisdo sem precisar de dispositivos extras. O controle remoto tem um tempo maximo de
operagédo de 3 horas e 18 minutos com a bateria interna de alta capacidade. Os usuarios também podem
comprar uma bateria externa separadamente que pode ser usada para fornecer energia ao controle remoto e
satisfazer todas as necessidades de operacdes de longa e alta intensidade.

. Boté&o voltar
. Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3
. Botédo Retorno a Base
(Return to Home, RTH)
9. Microfones

13. Boté&o liga/desliga
14. Botéo 5D
(personalizavel)

1. Antenas externas do CR 10. Indicador LED de
2. Tela sensivel ao toque status

3. Botao indicador (reservado)  11. LEDs de nivel da
4. Pinos de controle bateria

5. Antenas Wi-Fi externas 12. Antenas GNSS

6 internas

7

8

15. Botéo de pausa de
voo (reservado)

16. Botao C3 24. Porta USB-C ey I ‘
17. Bot&o de rolagem 25. Botao de alteragao L._,. - "“, E@
esquerdo FPV/Mapa ‘—J*@‘@’@‘
18. Botéo de pulverizagao/ 26. Botéo de rolagem @
propagacao direito @
19. Interruptor do modo de voo 27. Bot&o de rolagem :
20. Antenas internas do CR 28. Suporte — m;m
21. Compartimento de cartdo  29. Alto-falante = y =
microSD 30. Orificio de ventilaggo & ) 02
22. Entrada USB-A 31. Orificios de suporte @rj P
23. Entrada HDMI reservados
® 7?2 @
32. Botao C1 37. Botéo de liberagéo da
33. Botao C2 tampa traseira
34. Tampa traseira 38. Alarme
35. Botao de liberagdo da 39. Entrada de ar
bateria 40. Compartimento do Dongle
36. Compartimento da 41. Suporte para algas

bateria

ry

O controle remoto alcanga a sua distancia de transmissédo maxima (FCC/NCC: 7 km; SRRC: 5 km; CE/
MIC: 4 km) em area aberta sem interferéncia eletromagnética e a uma altitude de aproximadamente 2,5 m.
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Especificacoes

® Aeronave
Modelo
Peso

Peso méx. de decolagem!”

Distancia diagonal entre
eixos max.
Dimensotes

Alcance de preciséo em
Voo estacionario (com sinal
GNSS forte)

Frequéncia de
funcionamento®

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Frequéncia de
funcionamento RTK/GNSS

Duragéo do voo
estacionario®

Raio de voo configuravel
max.
Resisténcia méx. ao vento
Temperatura de
funcionamento

* Sistema de propulsao

Motores
Dimensoes do estator

KV

Alimentacdo

Hélices

Diametro

Quantidade de rotores

3WWDZ-20A
26 kg (excluindo a bateria)
32 kg (incluindo bateria)

Peso méx. de decolagem para pulverizagao: 52 kg (no nivel do mar)
Peso méx. de decolagem para propagacéo: 58 kg (no nivel do mar)

2.190 mm

2.800x3.125x640 mm (bragos e hélices desdobrados)
1.565x1.915x640 mm (bragos desdobrados e hélices dobradas)
1.077x620x670 mm (bragos e hélices dobrados)

Com D-RTK habilitado: Horizontal: + 10 cm, vertical: + 10 cm
Com D-RTK desabilitado:
Horizontal: + 60 cm, vertical: + 30 cm (mddulo de radar habilitado: + 10 cm)

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCO)
5,8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Sem cargas:

14,5 min. (peso de decolagem de 32 kg com bateria de 13.000 mAh)
Totalmente carregado para pulverizagao:

7 min. (peso de decolagem de 52 kg com bateria de 13.000 mAh)
Totalmente carregado para propagagao:

6 min. (peso de decolagem de 58 kg com bateria de 13.000 mAh)

2.000m

6m/s
0°a45°C

100x33 mm
48 rom/NV
4.000 com rotor

1.371,6 mm
4

 Sistema de pulverizacdo atomizada duplo

Tanque de pulverizagdo
Volume

Cargas operacionais'”
Aspersores

Modelo

Quantidade

Tamanho da gota

Amplitude de pulverizagéo
efetiva méax.”

Cheio: 20 litros
Cheio: 20 kg

X8060SZ
2
50 a 300 um

7 m (a uma altura de 2,5 m acima da plantagdo com uma velocidade de voo de

7 m/s)



Bombas de entrega
Tipo
Taxa de fluxo max.

Bomba com rotor de acoplamento magnético
6 I/min. x 2

* Radar omnidirecional de matriz por fase ativo

Modelo
Seguir terreno

Desvio de obstaculos®!

RD2484R
Inclinagdo max. no modo Montanha: 30°

Alcance do desvio de obstaculos (horizontal): 1,5 a 50 m

Campo de visao (FOV): Horizontal 360°, vertical + 45°

Condi¢des de funcionamento: voo com altura maior do que 1,5 m acima do
obstaculo a uma velocidade méaxima de 7 m/s.

Distéancia do limite de seguranca: 2,5 m (disténcia entre a frente das hélices e o
obstaculo apds a frenagem)

Direcdo do desvio de obstaculos: desvio omnidirecional de obstaculos na diregao
horizontal.

Alcance de detecgao de obstaculos: 1,52 30 m

Campo de visdo (FOV): 45°

Condigdes de funcionamento: disponivel durante a decolagem, pouso e subida
quando um obstaculo estiver a mais de 1,5 m acima da aeronave.

Distancia do limite de seguranca: 3 m (distancia entre a parte superior da aeronave
e 0 obstaculo apds a frenagem)

Direcao do desvio de obstéculos: para cima

® Radar traseiro e inferior de matriz por fase ativo

Modelo
Deteccao de altitude®

Desvio de obstaculos®

e Sistema visual binocular
Faixa de medicao

Velocidade eficaz para
deteccéo

FOV

Ambiente operacional
* Controle remoto

Modelo

GNSS

Tela

Temperatura de
funcionamento

Alcance da temperatura de
armazenamento

Temperatura de
carregamento

Sistema quimico da bateria
interna
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RD2484B

Faixa de detecgao de altitude: 1 a45m

Faixa de funcionamento da estabilizagao: 1,5 a2 30 m

Alcance de detecgao de obstaculos (para tras): 1,5a 30 m

Campo de visao (FOV): Horizontal + 60°, Vertical + 25°

Condi¢des de funcionamento: disponiveis durante a decolagem, pouso e subida
quando a distancia entre a traseira da aeronave e o obstaculo for maior do que
1,5 m e a velocidade da aeronave for de até 7 m/s.

Distancia do limite de seguranca: 2,5 m (distancia entre a frente das hélices e o
obstaculo apds a frenagem)

Direcao do desvio de obstaculos: para tras

0,4a25m
<10 m/s

Horizontal: 90°, vertical: 106°
Luz adequada e arredores visiveis

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

Tela LCD sensivel ao toque de 7,02 polegadas, com resolucao de 1920x1200
pixels e alta luminosidade de 1.200 cd/m?

-20°ab0°C

Menos de um més: -30° a 45° C

De um a trés meses: -30° a 35° C

De trés meses a um ano: -30° a 30° C
5°a40°C

LiNiCoAIO2



Duracéo da bateria interna

Durag&o da bateria externa

Tipo de carregamento

Tempo de carregamento

3 horas e 18 minutos

2 horas e 42 minutos

E recomendado usar um carregador USB-C com certificacdo local com
poténcia nominal maxima de 65 W e tensédo maxima de 20 V, como o
Carregador portatil 65 W DJL.

Duas horas para a bateria interna; quando o controle remoto esté desligado e
o carregador DJI esta sendo usado, essa duragao também vale para a bateria
externa.

O3 Agras
Frequéncia de 2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
funcionamento®
Poténcia do transmissor 2,4 GHz: <83 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
Distancia méx. de 7 km (FCC); 5 km (SRRC); 4 km (MIC/CE)
transmiss&o (desobstruido, sem interferéncia e a uma altitude de 2,5 m)
Wi-Fi
Protocolo Wi-Fi 6
Frequéncia de 2,4000 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
funcionamento®
Poténcia do transmissor 2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
Bluetooth
Protocolo Bluetooth 5.1
Frequéncia de 2,4000 a 2,4835 GHz
funcionamento
Poténcia do transmissor <10 dBm
(EIRP)

[1] O aplicativo DJI Agras recomendara o peso de cargas do tanque de propagagdo de modo inteligente, de acordo com o
status atual da aeronave e dos arredores. Nao exceda o limite do peso de cargas recomendado ao adicionar material ao
tanque de propagacéo. Caso contrério, isso pode afetar a seguranca do voo.

[2] As faixas de frequéncia de 5,8 e 5,1 GHz sao proibidas em alguns paises. Em alguns paises, a faixa de frequéncia de 5,1 GHz
s6 € permitida para uso em ambientes fechados.

[3] Duragéo do voo estacionério obtida ao nivel do mar com velocidade do vento inferior a 3 m/s e temperatura de 25 °C. Apenas
para referéncia. Os dados podem variar dependendo do ambiente. Os resultados reais devem ser conforme os testes.

[4] A amplitude de pulverizag@o depende das condigdes reais de funcionamento.

[5] O alcance efetivo da deteccao varia dependendo do material, posi¢ao, forma e outras propriedades do obstéaculo.

Baixe o Manual do Usuario para obter mais informagoes:
https//www.dji.com/t20p/downloads
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Ucnonb3oBaHue Agras T20P

HO,D,FOTOBKa K B3nety
A. TToMecTuTe APOH Ha OTKPbITYIO POBHYIO MOBEPXHOCTbL, PACMOMOXKMB TakM 06pa3oM, YToBb! ero 3aaHss
YacTb Oblna obpatlieHa K Bam.

B. Y6eauTech, 4TO Nponennepbl HaaeXHO YCTaHOBMEHbI, YTO B ABUraTesnisx v Nponensiepax oTCyTCTBYIOT
NOCTOPOHHME OGBEKTBI, YTO JIONACTW NPONESNEPOB N Jy4n Pas3fnoxeHsl, a OUKCATOPbI Jlyder HafeKHO
3aKperieHb.

C. Y6eomtech, 4To 6aK 1 akkyMyAaTop ApoHa HAOEXHO YCTaHOBEHDI.

D. Bkutounte nynsT ynpasnexus, yoegmtech, 4To npunoxeHve DJI™ AGRAS™ oTKpbITO, a 3aTeM BKo4UTe
OpoH. MNepenante Ha rNaBHbIN SKPaH B NMPUIIOXKEHUN U KOCHUTECh «HadaTb», YTOObl nepenTy B «Pabouyuii
BUA». Y6eamuTech, HTO CUrHan CnyTHUKOBbIX CUCTEM MO3ULIMOHMPOBAHMS MOLLHbIN, @ B CTPOKE COCTOSHWI
CUCTEeMbI OTOBPaKAETCS COOOLLEHNE «[ OTOBHOCTb K MOETY (CMYTHUKOBbIE CUCTEMbI MO3ULMIOHMPOBAHNS)»
nnn «FoToBHOCTb K noneTy (RTK). B npoT1BHOM Criy4ae ApOH HE CMOXKET B3NETETh.

« PekomeHayeTcs nosmumoHmnpoBaHmne ¢ nomolbio RTK. B npunoxeHun oTkponTe «Pabouunin BUg», KOCHUTECH Q,

3atem RTK, 4To6bl akTUBMpOBaTL No3uuUMoHpoBaHe RTK gpoHa. Mocne aToro Bbibepute cnocod nonyyeHvst
curHanos RTK.

« [pu ncnone3zosanmn mogema DJI HaxxmmTe 1 BbibepuTe «dunarHoctuka cetn» B DJI Agras. Ecnm cocTosiHue Bcex
YCTPOWCTB B LiENN CETN OTOBPaXaeTCs 3e/1eHbIM, 3Ha4WT MofeM 1 SIM-kapTa paboTatoT HOpMaslbHO.

KannbpoBka pacxogomepa
OTkannbpynTe pacxogomep nepepn nepsbiM MCMONb30BaHMEM. B NpoTMBHOM cny4vae 3TO MOXeT
oTpuUaTesibHO CKa3aTbCA Ha Ka4eCcTBe pacrbl/lieHUs.

A. Hanente B 6ak NpnbnnanTebHo 2 1 BOAbI.

B. B npunoxxerun nepenmte B pabounii Big, KOCHATECH &X, a 3aTeMm
paspene KambpoBKy pacxogomMepa.

.1 BblbepuTe «Kanmbposka» cnpasa B

C. KocHuTechb «HauaTb kanmbpoBKy», ¥ NPOLECC 3anyCTUTCs aBToMaTuyecku. PesynbTaTr KanmbpoBKu
oTOBPAa3NTCA B MPUNOXEHWM NOCE 3aBEPLLEHNS NMpoLiecca.

- [locne 3aBepLleHnst KaIMBPOBKIM NMOB30BATENM MOTYT NPOAO/KaTb PaboTy.

« Ecnn nponsonpet cboi KannmbpoBKM, KOCHUTECH «?» AN NMPOCMOTPA M paspeLlleHns npobaemsi.
[MoBTOPUTE KANMOPOBKY NOC/E PELLEHNS NPOBaEMbI.

Hauano pa6otbl

Monb3oBaTeny MOryT BbIMOHATE KapTorpadupoBaHne Ha yqacTke rnoJieTta C NMOMOLLbIO NMPUIOXEHNS
DJI Agras, nonyyatb kapTy B hopmate HD 019 peKOHCTPYKUMM B aBTOHOMHOM PEXMME C MOMOLLbIO MyJbTa
ynpassieHvst 1 nnaHnposatb none ans pabotbl. DJI Agras obecnedmBaeT HECKObKO METOA0B Ao6aBneHns
To4ek. B cnepgytoLem onvcaHmm B ka4ecTse npumepa Uenonb3ytoTes «CosaaHne MapLupyTar» 1 «Buamp».

KapTtorpadwus

DJI AGRAS
APP

> >

Bkntounte nynst

ynpasnieHns, a 3atem OPOH.

Bangute B pabounii BUa B
npunoxerunn DJI Agras.
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KOCHMTECH KHOMKN B IEBOM
BEPXHEM Yriy 1 BbibepuTe
«CospaHne mapLpyTa» Ha
naHenn kapTorparpoBaHmns
B 9KpaHe Bblbopa pexumMa
3apa4un.

KocHuTech [l B HXKHEM MpaBoM
yrny, Bblbepute «MapLupyT

no obnactu» nnm «<MapLupyt

o rpaHuue», kocHuTecs Bl B
cepeaviHe NPaBoro akpaHa u
BblbepuTe «Branp».



Q >

—_t

MepeTaLmTe KapTy 1
KOCHUTECH «[J06aBnTb», YTOOLI
[06aBUTb TOUKY B MOJIOXKEHVE
BM3mpa. Kochutecs M ons
COXpaHeHus.

KocHutecs B 1 nepemectute
perynaTop, 4Tobbl COBEPLUNTL
B3neT. [pOH BbINOSHUT
kapTorpadvposaHe no
MapLUpyTy aBTOMaTUYECKU.

[oxanTech 3aBepLUeHus
PEKOHCTPYKUMN. PesynbTar
PEKOHCTPYKLMIN OTOBpasnTCs
Ha 1CXOOHOW KapTe.

Mocne pPeKoHCTPYKUMU KOCHWUTECH «[TnaHnpoBaHve nons» v cnedynTe waram ¢ 3 no 6 B cleaytouwem
paspese, 4Tobbl [06aBNSTL TOYKM U BbINOJHATL AEVCTBYS. [onb3oBaTeM Takxke MoryT KocHyTest B, 4ToGbl
OTMEHMUTb TEKYLLINY BbIGOP M HAYaTb CO3MAaHMe HOBOM KapTbl.

I'InaHleOBaHme nona n BbiNnoJiHeHNe 3apay

>

B pabouyem BuAe KOCHUTECH
KHOTMKI PeXXVMa B BEPXHEM JIEBOM
yrny n Bbibepute «MapLipyT» Ha
naHenn «CenbCKoe X03ANCTBO».

] >

KocHuTech M, 4TO6bI
CMOB30BaTH Nosie.

KocHutece B B HKHeEM
NpaBoM Yri1y, KOCHATECH
3 B cepeayHe npasoro
9KpaHa, BblbepuTe «Buanp»
1 BbIGEPUTE TUM TOYUKM.

YcTaHoBWTe 3agady 1
napameTpbl MapLupyTa
COOTBETCTBEHHO, NepeTaLLmTe

Q >

_t

MepeTawyrte KapTy 1
KOCHUTECH «[]06aBUTb»,
4TOObI 106aBUTL TOUKY Ha
kapTy. KocHutech @ oist
COXpaHeHvs.

KocHuTech B, nposepbTe
COCTOSIHVE APOHA U HACTPONKM
3afa4u, 3aTeM nepemecTute

9}, UTOObI U3MEHUTb
HanpasneHue noneta
MapLLpyTa, 1 COXPaHUTE.

perynsTop, YTo6bl COBEPLUNTL
B3/1eT. [JpOH BbINOSIHAT 3TO
[ENCTBIE aBTOMATUYECKM.

& * BbinonHsTe B3NET TOMBLKO Ha OTKPLITOM MPOCTPAHCTBE, YCTaHaBMBanTe NOAXOAALMIA COEAVHUTENBHBIA MapLLPYT v
BbICOTY BO3BpaTa JOMOI B COOTBETCTBUN C YCIOBUSIMM (hYHKLIMOHNPOBAHWS.

* PaboTy MOXXHO MPUOCTaHOBUTL NErKUM ABWKEHVMEM OXKONCTVKA. [POH OCTaHOBUTCSA B BO3AYXE W 3anULLET TOYKY
ocTaHoBKW. ocne 3Toro APOHOM MOXHO OyZeT ynpaBnsTb BPy4YHyto. Beibepute 3apady elle pas, YTobbl MPOAC KT,
[poH aBTOMaTUYECKW BEPHETCS B TOYKY OCTaHOBKM M NPOA0/KMT paboTy. Obecnedmnsarite 6e30nacHOCTb ApoHa Mpuv
BO3BpaTe B TOYKY OCTaHOBKMW.

* B pexx1me paboTbl «<MapLupyT» ApOH MOXET ornbars NpensTcTeus. Ota yHKLUS OTKIIKOHYEHa MO YMOYaHWIO N MOXET
ObITb aKTNBMPOBaHa B NMPUIOXKEHW. ECNN (hyHKLWS aKTVBUPOBaHA 1 APOH 3aMeTW NPensTCTBMe, annapat 3aMeavTcs
1 06OrHET €ro, a 3aTemM BEPHETCS Ha MCXOAHbIN MapLUPYT nofeTa.

« [Monb3oBatenu MOryT 3afaTb ,IJEVICTBI/IE, KOTOpOEe OPOH O0/KeH 6y,u.e‘r npon3BecTn Nocrie 3aBepLueHns pa60'rb| B
NPUIIOXKEHNI.

Mpoune pexxnmbl paboTbl N OYHKLMN

CM. pyKOBOZCTBO MoJb30BaTeNs ANna nosnydenus 6onee noapobHoON nHdopmauum o pexmmax padoTbl
«MapLupyT A-B», «Py4Hoit», «Py4Hoi nntoc» 1 «PpyKToBOE AEPeBo», a TakKe O TOM, Kak 1CMosb30BaTh Takune
dyHKUMK, Kak «CoeanHUTENbHBIN MapLpyT», «[Ipogo/hkeHne paboTbl», «3alimta CUCTEMHbIX AaHHbLIX» 1
«[lycTon 6ak».

TexHu4yeckoe Oﬁcny)KVIBaHVIe
B KOHLE Ka&XI0ro AHA PACTbIIEHVs O4YMLLANTE BCE YacTV APOHA 1 MySbT yNpas/ieHys nocne ux Bosspara K
06bluHOM Temnepatype. HE ouniaiTe apoH cpasy nocne 3aBepLieHs paboTbl.
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A. Hanonnnte 6aKk YMCTOM WK MbIlIbHOM BOAOW W MPOMyCKanTe BOAY Yepes OnpbICKMBATENN, Moka 6aK He
onycTeeT. [oBTOPUTE 3TO AENCTBUE €elLe ABa pasa.

B. CHumunte hunnbTp 6aka 1 onpbICKMBATENN, YTOObI OUNCTUTE WX, U yaanmTe 06pasoBaBLUMECH 3aCOpPbI.
3arem nomMecTuTe 1x B YMCTYIO Body Ha 12 YacoB.

C. YbeguTech, YTO KOHCTPYKUMS APOHA NOSHOCTHIO MOAK/0YEHa, YTOObI €6 MOXHO Obl10 OMbITE BOAON. [ns
OUMCTKM KOpnyca ApOoHa PeKOMEHAYETCS MCMOb30BaTh HaMOMHEHHbIM BOAOW CTPYWMHbIA NPOMbIBaTENb,
noce Yero yaanmTe C Hero OCTaTKu BOAbI CHa4as a MArkOW LLETKOM UM BTXKHOW TKaHbIO, @ 3aTeM CyXOM.

D. Mpu Hanuyum Nbinn UM XUAKOCTU C NecTUUMAaMM Ha MOTopax, nNponesnepax Uam TenaooTBogax
NPOTPUTE NX OCTATKW CHaYa1a BNaXkHOWM TKaHbtO, a 3aTEM CyXOW.

E. MpoTupaiiTe NOBEPXHOCTb M 9KPaH My/ibTa YNpaBieHnst YNCTOM, BAAKHOW, HO XOPOLLIO OTXKATOMN TKaHbIO.

Lns nony4eHns ONONHUTENBHOM MHPOPMaLM O TEXOBCAY>KMBaHUW NPOOYKTa O3HAKOMBTECH C 3asBNIEHVEM
06 OTkaae OT OTBETCTBEHHOCTY 1 PyKOBOACTBOM MO TEXHMKe 6e30MacHOCTU.

Be3onacHocTb noneToB

Monb3oBaTesnto HEOGXOAVMMO pacrnoiarats MUHUMaTbHLIM 6a30BbIM HAGOPOM 3HAHUIA O MPVUHLMMAX U TEXHIKE
BbINOJIHEHWS MONETOB /15 06ecneyeHVst 6e30MacHOCTV CBOEH 1 OKPYXKAKOLLMIX.

1. MoneTbl Ha OTKPbITbIX y4acTkax: obpallarite BHMMaHWe Ha cTonbel, JIOMN un apyrue npenatcteusa. HE
coBepLuanTe NoneTbl B6M3M U Hag, BOAON, JIOABMU U XKUBOTHBIMU.

2. Bcerpa coxpaHanTte KOHTPOb Hah OPOHOM: OepXUTe PyKM Ha MNynbTe ynpaBieHUs n cnegute 3a
annapartoM B NnoseTe, AaXKe NP MCNOMb30BaHNM UHTENNEKTYabHbIX (DYHKLIMA, TaKX Kak PEXMMbI PaboTbl
«MapwpyT» 1 «MaplpyT A-B» 1 «/IHTeNNeKTyanbHbI BO3BPAT [OMOW».

3. depxuTe annapart B nosie 3peHnst: MOCTOSHHO ASPXKUTE APOH B Npefesnax BuaMMocTu, naberaite NoneTos
3a 30aHVISIMA UM OPYIMX NMPENsSTCTBUSIMM, KOTOPbIE MOMYT 3a6/10KMPOBaTL 0630p.

4. Cnepnte 3a BbICOTOW: B Liensix 6e30nacHoCTH NMMNOTUPYEMBIX JieTaTes/lbHbIX annapatoB 1 Opyrux
BO34YLIHbIX CyO00B COBepLLIaI;ITe noneTbl Ha BbicoTe MeHee 100 M B COOTBETCTBMM CO BCEM MECTHbIMU
3aKoHamu n TpeGOBaHVIﬂMM.

Mepengnte no cceinke https://www.dji.com/flysafe gns nonyyerHus 6onee noapobHOWM
MHOPMaLMK O BaXKHbIX PYHKLAX 6€30MaCHOCTL, TaknX Kak 30HbI GEO.

OCHOBHbIlE MPUHLMMbI NosieTa

1. HE ncnone3yinte ApOoH A1 pachibiiieHns Mpu CKOPOCTW BETPA, NPeBbILLatoLLelnt 6 M/C.

2. HE ncnonbayinte OpoH npu He6aaronpusaTHbIX NOrOAHbIX YCIOBUSX, TAKMX Kak CHer, TymMaH, CKOPOCTb
BETPA, MpeBbilatoLLias 6 M/C, UK CUMbHbBIA [OXOb (YPOBEHb OCAAKOB, MPEBbILLIAIOLLMIA 25 MM).

w

HE cosepLuaiTe NoNeThl Ha BbICOTE, NPeBbILatoLLEen 4,5 KM Haf, yPOBHEM MOPS.

N

. B npunoxxenun DJI Agras nosiBATCS pekoMeHAaLms No orpaHnyeHnio Maccbl NOAE3HOM Harpyskn ons 6aka
B COOTBETCTBUMN C TEKYLLMM COCTOSIHMEM M MPOCTPAHCTBOM BOKPYr ApoHa. Mpyn fo6aBneHun xmgKocTu B
6aK MakcuMasibHasi Macca He [Oo/hKHa MPeBbllLaTb PEKOMEHOyeMOoe 3HadeHue. B NpoTVBHOM crydae 3To
MOXET OTpULATESIbHO CKa3aTbCs Ha 6e30MacHOCTV noneta.

5.YbepuTtech, 4TO CUrHaM CMYyTHUKOBbLIX CUCTEM MO3ULMOHUPOBaHMSA cTabuneH, a aHTeHHbl D-RTK He
3a610KMPOBaHbl BO Bpems paboThbl.

DyHKUWA BO3BpaTa JOMOMN
ﬂ,pOH aBTOMaTU4EeCKN BEPHETCA B AOMALLIHIO TOYKY B C/eAytoLnX cCUTyaunsax:
YMHbI BO3BpAT AOMOI: NMOMb30BaTE b HAXKMMAET 1 YOEPXKMBAET KHOMKY BO3BpaTa AOMOW.

ABapUIAHbIA BO3BPAT LIOMOW*: CUrHaU My/ibTa yrpaBieHns NoTepsiH.
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BosBpaTt 4OMO Npu HU3KOM 3apsifie akkyMysaTopa*: ypoBeHb 3apsifa akkymynstopa [poHa [ocTuraeT
YCTAHOBJIEHHOIO NOPOra HU3KOro 3apsiaa akkyMynsTopa.

Ecnmn B pagmyce 20 M OT OpoHa MMEETCs NPensaTCTBrE, OH CHU3UT CKOPOCTb, 3aTOPMO3UT U OCTaHOBUTCS B
BO3ayxe. [pOH NpekpaTtnT BO3BpaT AOMOM 1 ByAeT x)aaTb Aa/IbHENLIMX KOMaHA.
* [enctere gpoHa Npu noTepe curHana nynbTa ynpasneHns Uam HU3KOM YPOBHE 3apsifa akkyMynsTopa ApoHa MOXET ObiTb

YCTAHOBEHO B MPUIOXKEHWN. ABapUiHbI BO3BPAT AOMOI 1 BO3BPAT AOMOI NPU H3KOM YPOBHE 3apsida akkyMynstopa 6yayT
[IOCTYNHbI TOSIBKO NPV YCTaHOBKE BO3BPATA [JOMON.

& * B pexxuMe aca hyHKLVS MPeA0TBPALLEHISt CTOSIKHOBEHUI OTK/TIONEHa (OPOH MEPEXOaNT B 3TOT PEXIM NPy ClaboM
CUrHase CyTHWUKOBBIX CUCTEM MOSMULIVIOHMPOBAHYIS) U HEAOCTYMHA, EC/M YCNOBNS (OYHKLIVIOHMPOBAHYISI HE MOAXOAST
L15 MOAyNS papapa vnv BUHOKYSPHOM cucTeMbl 0630pa. ByabTe 0Co60 BHUMATE BHBI B TAKWX CUTYaLMSIX.

Wcnonb3oBaHne nectMumoos
1. Hackonbko 3TO BO3MOXKHO, n3berante UCnob30BaHNE HEPACTBOPUMbIX B BOAE NECTUUMAOB, Tak Kak OHM
MOTYT COKPaTUTb CPOK C/y>KObl CUCTEMbI PACTIbINEHNS.

2. MecTnumapl 900BUTbI 1 NPEACTABASIOT CePbe3HY yrpody 6e3onacHocTu. Vcnonb3yite nx B CTPOroM
COOTBETCTBUN C WX TEXHNHECKMUN XapaKTepUCTUKamm.

3. Ans cMeLumBaHna NecTMUMaoB UCNOMb3YyNTe YUCTYIO BOAY U (DUNbTPYNTE CMELLaHHbIE XXNOKOCTU nepeq,
HanMBaHWEM VX B HaK, YTOObI HE 3aCOPUTL CETKY.

4. 3hheKTMBHOE MCMONBb30BaHWE NEeCTULMAOB 3aBUCUT OT WX MIOTHOCTU, CKOPOCTM W AUCTaHLMK
pacMbINEH!s, CKOPOCTY pOHa, CKOPOCTU W HarnpaB/eHst BETPa, TEMNEPaTypbl U BNaXXHOCTU. YUnTbiBaiTe
BCe (haKTopbl MPU MCMOSL30BaHN NECTULMAOB.

5. Bo Bpemst paboTbl HE nopgeprainTe onacHOCTU IIOAEN, XMBOTHbIX U OKPY>KIOLLYIO CPEeAY.

Monb3oBatento HeObXOANMO pacnosaraTb MUHUMasbHbIM 6a30BbIM HABOPOM 3HaHWIA O
MPUHLUMNAX U TeXHUKE BbINOSIHEHWSI NOSIETOB ANt obecrneveHnss 6e30macHOCT CBOel 1
OKPY>KAIOLLINX.

O3HakoMbTeCh C 3asiBIeHWEM 06 OTKa3e OT OTBETCTBEHHOCTU M PyKOBOLCTBOM MO
TexHuke 6e3onacHoOCTU.
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ApoH

KecTkast KOHCTPYKUMst Agras T20P ocHalleHa iydamu, KOTOPbIE MOXKHO CIIOXMTb, YTOObI YMEHBLLWTL pa3Mep
Kopnyca Ans YNpOLEeHUst TPaHCMOPTMPOBKM ApoHa. HOBYIO BCTPOEHHYIO CUCTEMY PAaCMblIEHNS MOXHO
6bICTPO 3aMEHNTL CUCTEMOW pacnpeaeneHs.

[MpocTpaHCTBEHHAsA UHTENeKTyasibHast crcTeMa JaTYMKOB BKIOYAET B ce65 paapbl C akTUBHOM hasnpoBaHHOM
AHTEHHOW PeLLETKOM 1 BMHOKYISIPHYIO CcTeMy 0b3opa A1s obecnedeHnst 6esonacHoCcT noneta. bnarogaps
12-Mn kypcosoi kamepe UHD ¢ HaknoHseMbIM CTabnamn3aTtopom OPOH MOXKET aBTOMAaTUYeCKN cobupaTb
n306pakeHns nonst B popmate HD ons nocnepyioLlen PEKOHCTPYKLMA MECTHOCTM B aBTOHOMHOM PEXUME,
YTO CNOCOOCTBYET TOYHOMY MIAHMPOBAHWMIO NONS. NS BHECEHUS yOOOPEHWA C Pa3HON CKOPOCTBLIO MOXHO
Co3[aBaTh KapTbl pacrblieHnst ¢ noMoLLpto P4 Multispectral v nHTennekTyansHoro obnaka DJI Agras.

CucTtema pacnbiieHnst 060pyAoBaHa HOBENLWNMY IOMACTHbIMM HACOCaMn C MarHUTHbIM MPUBOLAOM,
[BOVIHBIMN MENKOAMCNEPCHBIMM OMPbLICKMBATENAMU 1 MPOTUBOKANEIbHBIMU LIEHTPOBEXKHBIMI KanaHamu.
Mpwv MCNoB30BaHWM C AaT4YMKaMn Macchl CUCTEMA PACTIbINIEHNS ONPEAeNsieT YPOBEHb XXUAKOCTU B peasilbHOM
BPEMEHM 1 yydLlaeT 3PhEKTUBHOCTb PACTbLIEHIS, SKOHOMS MPU STOM XXUAKME NecTULMb.

B OCHOBHbIX MOZyNSX MCMONB3YETCS TEXHOMOMMS repMeT3aumn, a ApoH obnagaeT knaccom sawmTbl IPXBK
(ISO 20653:2013), NoaTOMY KOPMYC APOHA MOXHO OMbIBATb BOAOW.

Bug caagu
1. Mponennepbl 8. OnpebickmBaTenv 16. 3agHWin N HXKHWUIA padap ¢
2. MoTopbl 9. Bak aKTUBHOW (hasnpoBaHHoOM
3. ESC 10. MNoparowme Hacochl arTeHHoN pel’ueTKQM .
5 17. Akkymynsrop Intelligent Flight
4. VilngvkaTopbl NnepegHen Yactu 11. Kypcosas kamepa

Battery

ApoHa (Ha [iByx NepefHmx 12. BriHoky/sipHas crcTema 0630pa 18, MocagoyHoe Wwaccu
Syax) 13. MpoXXeKTopb! 19. AHTEHHbI Nepega4n
5. Jlyun 14. TennooTsoas! n3obpaxeHns OCUSYNC™
6. CknagHble OaT4mkm 15. BeeHanpasnerHbiii panap 20. bopTtoBble aHTeHHbl D-RTK™
06Hapy>XXeHVist (BCTPOEHHbIE) G aKTUIBHON ha3MPOBAHHON 21. VHaukaTophl 3afHei Yactu
7. LLITaHra onpbickvBaTens AHTEHHOW PELLETKON ApoHa (Ha ABYX 3aHUX Jlydax)
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MNynbT ynpaBneHus

MynbT ynpasnerus cnepytowiero nokoneHns DJI RC Plus ocHaweH DJI O3 Agras, nocnefHel Bepcuei
DUPMEHHOM TEXHOIOMMM Nepedaqn n3obpaxeHns OcuSync ¢ Makc. AalbHOCTbIO Nepeaadn curHana o 7 Km
(Ha BbicoTe 2,5 M), MynbT ynpasneHns o6opyaoBaH BbICOKONPOU3BOAUTENbHBIM 8-SAepHbLIM MPOLIECCOPOM
1 BCTPOEHHbIM 7-OI0NMOBbIM CEHCOPHBIM 3KPaHOM BbICOKOM SipkocTh Ha 6ade OC Android. MNMonb3osartenu
MOTyT noakntounTees K IHTepHeTy Yepes Wi-Fi nnm mogem DJI. Bnarogaps nepepabotaHHOMY An3aniHy
npunoxeruns DJI Agras n LUMPOKOMY CMEKTPY KHOMOK Ha MynbTe ynpasieHvs paboTa ¢ HUM cTana eLle
yoobHee 1 TouHee, YeM paHblle. B npunoxeHve 6bin gobaBneH pexnM kaptorpadum, noaToMy Tenepb
noNb30BaTeNN MOTMYT BbINMOMHATL PEKOHCTPYKLMM aBTOHOMHO M OCYLLECTBNATh MAaHUpOBaHWe nons
6e3 0OMNONHUTENbHBIX YCTPONCTB. MakcumanbHoe BpeMsi paboTbl BCTPOEHHOrO B MynbT ynpaBaeHus
aKKyMyniiTopa BbICOKOW €MKOCTW COCTaBnseT 3 yaca 18 MUHyT. [Tonb30oBaTenn Takxxe MOryT OTAe/bHO
NPYOBPECTN BHELLHUIA aKKYMYNISTOP, YTOObl 06ECNEYNTb OONONHUTENBHOE MUTaHKE MybTa yNpasieHus ans
BbINOJIHEHWS MPOAOKUTENBHBIX 1 CIIOXHBIX 3a4a4.

1. BHeLLHWe aHTeHHb! NybTa
ynpasneHvs

2. CeHCOpHbIN aKpaH

3. KHonka nHankaTtopa
(3apesepBrpoBaHa)

4. [DKOMCTUKM

5. BcTpoeHrHble aHTeHHbl Wi-Fi

6. KHonka BosBpaTa

7. KHonkwm L1/L2/L3/R1/R2/R3

8. KHonka Bo3Bpara [oMon

9. MUKpPOdOHbI

10. CBeToamnoaHbI NHOVKATOP
COCTOSHUSA

16.
17.
18.

KHonka C3
JleBOe KONECnKo

KHonka pacnbineHns/
pacnpefeneHns

Mepexkntoyarens PeXxMMoB
nonerta

BcTpoeHHble aHTEeHHbI
nynbTa ynpasneHus
CnoT anst KapTbl NamaT
microSD

MopT USB-A

MopT HDMI

MopT USB-C

19.

20.

21.

22.
283.
24,

32.
33.
34.
35.

KHonka C1

KHonka C2

3aaHss KpblLka
KHomka oTcoeanHeHVs
aKKyMyisTopa

36. OTCek Ans akkymynstopa
37. KHoMKa OTKpbITUS 3aHeN

KPbILLKN

[

11.

12.

13.
14.

25.

26.
27.

31.

38.

39.
40.

41

. KHonka

. Pykostka
29.
30.

CeeToanoaHbIn
MHOVKATOP YPOBHS
3apsiaa akkyMyisTopa
BcTpoeHHble aHTeHHbI
CMYTHUKOBBIX CUCTEM
NMO3ULIMOHNPOBAHUS
KHonka nutanus
Knonka 5D
(HacTpaviBaemas)

OCTaHOBKM noneTa
(3apesepBrpoBaHa)

KHorka nepekitodeHust
KapTbl / BMAa ¢
Ky[PCOBOW kamepsbl
[NpaBoe konecrko
Konecviko npokpyTkn
(3apesepBrpPoBaHO)

[nHamnk
BeHTunaumoHHoe
oTBEpCTME
3apesepBrpoBaHHbIe
KpenexxHble 0TBEPCTUS

YCTponcTeo
cUrHanm3auum

Bo3znyxo3abopHuk
Otcek Ang mogema
. depxxatenb ¢ pemeLukom

[MynbT ynpaBneHnsi MOXXET 06ecnevnTb MakcUManbHyto AanbHOCTb nepedayn curHana (FCC/NCC: 7 km;

SRRC: 5 kM; CE/MIC: 4 KM) Ha OTKPbITOM MPOCTPaHCTBE 6e3 311eKTPOMarHUTHBIX NOMEX Mpu BbICOTE

rnoJsieta okoso 2,5 m.
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TexHu4Yeckue xapakTepucTuKmu

* [ipoH
Mogens
Macca

Makc. BaneTHas maccal’!

Makc. paamep no guaroHam

Paamepel

TOYHOCTb NO3MLMOHNPOBAHNS
(MOLLHbI CUrHaUT CTYTHKOBbIX
CUCTEM NO3VLIOHMPOBAHYIS)

[pana3oH paboumnx YacToT
MoLLHOCTb NepepaTmka

@M)

[pana3oH pabounx YacToT
RTK / cnyTH1KOBbIX CCTEM

MNO3NUMOHNPOBAHNSA

Bpemsi ocTaHoBKY B Bo3ayxe?

Makc. HacTpanBaembIn paguyc

noneta

Makc. fonycTiMas CKOpoCTb

BeTpa
[vanasoH pabounx
Temneparyp

* CnnoBasi yctaHoBKa
MoTopsbl
Paamep cratopa

MocTosiHHasA ckopocTb (KV)

MoLLHOCTb
[Mponennepsl

LnameTtp
KonmdecTtso potopos

3WWDZ-20A

26 Kr (6e3 akkymynsTopa)

32 Kr (C akkyMynSaTOpOM)

Makc. B3neTHas Macca Ans pachbiienns: 52 Kr (Mpu BbICOTE Ha yPOBHE MOPS)
Makc. BaneTHasi Macca A9 pacrnpeneneHns: 58 Kr (Npu BbICoTe Ha YPOBHE MOPSI)
2190 mm

2800 x 3125 x 640 MM (C pa3NoXEHHbIMM JTy4amMut 1 nponesnepamm)

1565 x 1915 x 640 MM (C pa3noXeHHbIMM SlyHami 1 CIIOMEHHbLIMM Mporenepamm)
1077 x 620 x 670 MM (CO CTOXKEHHbBIMY Nyqami 1 Mponesnnepamm)

Mpu ncnonbosaHn D-RTK: B ropr3oHTaIbHOM NAockocTy: +10 cm,

B BEPTVKaUTbHOM NnockocTu: +10 cm

Bes ncnons3osaHus D-RTK:

B rOPV30HTasbHOM MIocKocTL: +60 CM, B BEPTVKaSIbHOM NNockocT: £30 cM (C
BKJHOH4EHHBIM papapom: =10 cm)

2,4000-2,4835 Ty,

2,4 TTu;: < 20 obm (SRRC/CE/MIC), < 33 gbwm (FCC)

GPS L1/L2, TTTOHACC F1/F2, BeiDou B1/B2, lanmneo E1/E5

CnyTHNKOBbIE CUCTEMbI No3uLMoHUpoBaHms: GPS L1, ITTOHACC F1, Mannneo E1,
BeiDou B1

Bes nonesHomn Harpyski:

14,5 MVH (Npw B3NeTHOM Macce 32 K ¢ akkyMyisitopom 13 000 MAY)

MonHas 3arpy3ka [J1s pacrblieHns:

7 MUH (N B3NETHOM Macce 52 Kr ¢ akkymMynistopom 13 000 MA-Y)

MonHas 3arpyska /15 pacrpeneneHns:

6 MUH (N B3NeTHOM Macce 58 Kr ¢ akkymMyisitopom 13 000 MA-Y)

2000 m

6 m/c

0...45°C

100 x 33 Mm
48 06/MyH Ha B
4000 Bt/poTtop

1371,6 Mm
4

 [1goiiHan menkogucrnepcHas cuctema pacrbuieHus

Bak
Obbem

Pa6oyas nonesHast Harpyakal”

OnpbickuBaTtenu
Mopens
Konnyectso
Pasmep kanenb

[MonHew: 20 n
MonHem: 20 kr

X8060SZ
2
50-300 MKM

Makc. sadphexTBHbIN AMamMeTp 7 M (MpW BbICOTe 2,5 M Hafl, MOCeBaMM CO CKOPOCTBIO MosieTa 7 M/C)

pacrblieHst
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MoparoLme Hacochb!
Twn
Makc. pacxon

JlonacTHbI HACOC C MarHUTHbLIM MPUBOAOM
6 N/MVH x 2

* BceHanpaBneHHbIV pagap ¢ akTUBHOM doa3nupoBaHHOW aHTEHHOW PeLLIETKON

Mogenb
Pexxm orvbaHus penbeda

[MNpepoTBpaLleHne
cTonKHoBeHMA™

RD2484R
Makc. HakIoH B pexxmme «[ opHasi MoBepXHOCTb»: 30°

[nana3oH 06Hapy»XeHNs MPenaTCTBIA (Mo ropudoHTasnn): 1,5-50 m

Yron o63opa: 360° (B rOpUSOHTaUIbHOM MAOCKOCTH), +45° (B BEPTUKASTBHOM
MIOCKOCTN)

YcnoBuvs akcnnyataumm: npy noneTe Bbille 1,5 M Haf, MpensTCTBreM CO
CKOPOCTHIO He Bonee 7 m/c

Jlnmmt Ge3onacHor AncCTaHUmn: 2,5 M (OUCTaHLms Mexxay nponennepami 1
MPEensTCTBIEM NOCE TOPMOXKEHMS)

HanpasneHvie NpeaoTBPALLEHNS CTOIKHOBEHNI: MPEeAOTBPALLEHNE CTONKHOBEHMIA
B pa3HbIX HanpaseHVsiX B rOPU3OHTasIHOMN MIOCKOCTH.

[viana3oH 06Hapy>KeHVst MPEnATCTBUN (BepxHe Aatumki): 1,5-30 m

Yron o63opa: 45°

YCnosumst akcnnyaraumm: AOCTYMHO Mpu B3/ETe, NocaaKke 1 Habope BbICOTb,
Korfa NpensTCcTBIMe HAXOAWTCS Ha PacCTosHM 6onee 1,5 M Haf, APOHOM.

Jlnmmt 6e3onacHom aucTaHLmn: 3 M (QUCTaHLMS MeXy BEPXHEN YacThbio ApoHa U
MPEnSTCTBAEM NOCE TOPMOXKEHMS)

Hanpasnerue NnpenoTepaLLEeHst CTOIKHOBEHMIN: BBEPXY

© 3aHWIA U HXHWIA pafap ¢ akTUBHOM (oa3MpoBaHHOW aHTEHHOW peLLeTKON

Mogenb

Onpepenenvie BbIcOTbI!

MpenoTepaLLieHIe
cTonkHoBeHMiA™

RD2484B

[nana3oH onpepeneHns Boicotel: 1-45 m
Pabounin ananason ctabunmsaupm: 1,5-30 m

[ana3oH obHapy»KeHs NPensTCTBUi (3aaHre aatumki): 1,5-30 m

Yron o63opa: +60° (B roOp130HTaNbHOM MIOCKOCTY), £25°(B BEPTVKABHOM
NAOCKOCTW)

YCnoBuist SKCryataumm: AOCTYNHO Mpy B3/ETE, Nocanke 1 Habope BbICOTbI, Koraa
pPacCTOsHVE MEXOy 3a[Hel YacTbio ApOHa 1 MPEensTCTBYEM NMpeBbiLaeT 1,5 M, a
CKOPOCTb ApOHa He MPEBbILLAET 7 M/C.

Jlnmmt Ge3onacHon AUCTaHUMN: 2,5 M (OUCTaHLMS Mexay nponennepamn 1
MPEnITCTBIEM NOCE TOPMOXKEHVIS)

Hanpasnerve npefoTBpaLLeHIst CTOMKHOBEHWIA: C3aaM

© BUHOKyIApHas cuctema o63opa

[anasoH namepeHmns

CkopocTb ahhEKTNBHOrO
OBHapy><eHVst

Yron o63opa

YCnoBust (PyHKLVIOHMPOBaHMS
*[ynbT ynpasneHus

Mogenb

CnyTHMKOBbIE CUCTEMbI
NO3MLIMOHNPOBAHNS

OkpaH

[yana3oH pabounx
Temneparyp

[inana3oH Temnepatyp
XpaHeH1s

0,4-25m
<10m/c

o ropugoHTanu: 90°; no BepTukasm: 106°
OnTMaIbHOE OCBELLIEHVE 1 PA3INHMMbIE OKPYXKAIOLLIE YCIIOBYIS

RM700B
GPS + l'amneo + BeiDou

7,02-gronmoBblii ceHcopHbIn LCD-akpaH ¢ paspetueHnem 1920 x 1200 nmkcenen
11 BbICOKOW SIPKOCTHIO 1200 Ka/M’

-20...50 °C
MeHee onHoro mecsiua: ot —30 o 45 °C

OT opHoro fo Tpex Mecsues: oT =30 go 35 °C
OT Tpex MecsLeB Ao oaHoro roga: ot —30 ao 30 °C
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[uanasoH TemMnepatyp
32pSAIKN

Xumndeckasi cuctema
BCTPOEHHOIO akKyMyisTopa

Bpems paGoTbl BCTPOSHHOrO
aKkyMyisTopa

Bpemst paboTbl BHeLLHEro
aKKymyIsTopa

Tuvn 3apagku

Bpems 3apsiokum

O3 Agras
[pana3oH paboumnx YacToT

MoLLHOCTL NepegaTyvka
()]

Makc. [Aa/1bHOCTL nepenaym
CurHana

Wi-Fi
[MpoTokon
[nanasoH padourix yactoT”

MoLLHOCTb NepefaTymka
BM1M)
Bluetooth

[NpoTtokon
[pana3oH pabo4nx YacToT

MOLLIHOCTb NepefaTimka
()]

oT50040°C
LiNICoAIO2

3 yaca 18 MuHyT

2 Yaca 42 MVHyTbI

PexomeHayeTcsa ncnonb3osatb CepTUhmUMpOBaHHOE 3apsiAHOE YCTPONCTBO
USB-C ¢ MakcmMaribHOM HOMUHaTBHOM MOLLIHOCTBIO 65 BT 1 MakcmasibHbIM
HanpsbkeHvem 20 B, Hanpumep nopTaTtveHoe 3apsiaHoe ycTporctso DJI 65 BT.

2 yaca /191 BCTPOEHHOMO akKyMyJIITopa W BCTPOEHHOIO M BHELLHErO
aKKyMyISTOPa (MPW BbIKIIKOYEHHOM MyJIbTe YMpaB/eHyst, CMosb3ys CTaHOapTHOe
3apsigHoe ycTpocTso DJI)

2,4000-2,4835 Ty,
2,4 Tu: < 33 obMm (FCC), < 20 nbm (CE/SRRC/MIC)

7 kM (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)
(Ha OTKPLITOM MPOCTPAHCTBE, 663 NOMEX 1 Ha BbICOTE 2,5 M)

WiFi 6
2,4000-2,4835 T, 5,150-5,250 Ty,

2,4 TTL; < 26 gBM (FCC), < 20 M (CE/SRRC/MIC)
5,1 T < 26 gBMm (FCC), < 23 gBm (CE/SRRC/MIC)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 T
<10 gbm

[1] B npunoxeHun DJI Agras nosiBUTCS PEKOMEHAALWMS MO OrpPaHNHEHMIO MaCcChl MONE3HON Harpy3kn Ans 6aka B COOTBETCTBUM

C TEKYLUMM COCTOSIHMEM 1 MPOCTPaHCTBOM BOKPYr APOHa. He npeBbillainTe pekoMeHayeMblid Mpeaesi Macchl NonesHom

Harpyskv npu fobasneHnn matepvana B 6ak. B NPOTUBHOM Clyqae 9TO MOXET OTPULIATENBHO CKasaTbCs Ha 6e30MacHOCTH

noneta.

[2] Bpemsa ocTaHOBKM B BO3AyXe M3MEPSSIOCh MNP BbICOTE Ha YPOBHE MOPS, CKOPOCTW BETPa, He NpesbillatoLlen 3 m/c,

1 Temnepatype 25 °C. [MpYBEAEHO UCKIIOUYMTENBHO B CMPaBOYHbIX Liensx. [JaHHble MOryT oTamyaTeCst B 3aBMCYMOCTU OT

yCJ'IOBl/Il7I OprMa'OLLLel;l cpenpl. DakTnyeckre pe3ynbTaTbl COOTBETCTBYOT UCMbITAHNAM.

18

[nametp pacnblnenmns 3aBucuT oT (hakTUHECKX YCNOBUIA paboThl.

[4] ShhexTBHBIN Anana3oH OBHAPYXXEHVSt 3aBUCUT OT MaTepuana, NoJIOXKEHMs, (DOPMbI 1 APYIMX XapakTEPUCTUK MNPEnSTCTBAS.

[5

Vcnonb3osaHve vactoT 5,1 L, 3anpelleHo B HEKOTOPbIX CTpaHax. B HekoTopbix cTpaHax YacTtoTa 5,1 [Ty, paspelueHa

TONbKO ON19 NCMOJIb30BaHUA BHYTPW I'IOMELLI'EHVII;I.

3arpy3nTe pyKoBOACTBO MOJib30BaTeNs 7151 NMOSyHeHNUs! LONOHUTENBHOM
VHbopmMaumn:

https://www.dji.com/t20p/downloads
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Agras T20P’nin Kullanimi

Kalkisa Hazirlanma
A. Hava aracini arka kismi size bakacak sekilde acik, diz bir alana yerlestirin.

B. Pervanelerin saglam bir sekilde monte edildiginden, motorlarin ve pervanelerin icinde veya Uzerinde yabanci
cisim olmadigindan, pervane kanatlarinin ve kollarinin katlanmamis oldugundan ve kol Kilitlerinin sikica
sabitlendiginden emin olun.

C. PUskurtme haznesinin ve ugus bataryasinin yerine sikica oturdugundan emin olun.

D. Uzaktan kumanday! agin, DJI™ AGRAS™ uygulamasinin agik oldugundan emin olun ve hava aracini galistirin,
Uygulama ana ekranina gidin ve Baslat'a dokunarak Calisma Goérlnimune girin. GNSS sinyalinin gucli
oldugundan ve sistem durum gubugunda Ready to GO (GNSS) (Gitmeye Hazir (GNSS)) veya Ready to GO
(RTK) (Gitmeye Hazir (RTK)) mesajinin gérinduginden emin olun. Aksi takdirde, hava araci havalanamaz.

:@: « RTK konumlandirmasi 6nerilir. Uygulamada, Calisma Gérinimune gidin, £ 6gesine dokunun ardindan Hava Araci

RTK Konumlandirma &zelligini etkinlestirmek igin RTK 6gesine dokunun ve RTK sinyallerini aimak igin bir ydntem
segin.

« DJI Cellular Dongle kullaniyorsaniz DJI Agras’ta 6gesine dokunun ve Ag Tanilama segenegini segin. Ag
zincirindeki tim cihazlarin durumu yesil renkte gértintiyorsa hticresel donanim kilidi ve SIM kart diizglin galisiyordur.

Akis Olcer Kalibrasyonu

ilk kullanimdan énce akis 6lgeri kalibre ettiginizden emin olun. Aksi takdirde piiskiirtme performansi
olumsuz etkilenebilir.

A. Puskirtme haznesini yaklasik 2 L suyla doldurun.

B. Uygulamada, Calisma Goérintimiine gidin, £% ¢gesine ve ardindan 7. 6gesine dokunun ve akis dlcer
kalibrasyon bdlimunin sag tarafindaki Kalibrasyon secenegine dokunun.

C. Kalibrasyonu Baslat'a dokundugunuzda kalibrasyon otomatik olarak baslar. Kalibrasyon tamamlandiginda
sonug uygulamada goéruntdlenir.

« Kalibrasyon basariyla gerceklestirildikten sonra kullanicilar galismaya devam edebilir.

- Kalibrasyon basarisiz olursa sorunu gorinttlemek ve ¢ézmek igin “?” 6gesine dokunun. Sorun ¢ozildikten
sonra yeniden kalibre edin.

Calismayi Baglatma

Kullanicilar, DJI Agras uygulamasini kullanarak galisma alaninda haritalama galismasi gerceklestirebilir, uzaktan
kumandayi kullanarak gevrimdisi yeniden yapilandirma ile HD harita alabilir ve galisma igin bir araziyi planlayabilir.
DJI Agras nokta eklemek icin birden fazla yontem sunar. Asagidaki aciklama, 6rnek olarak Rota Haritalama ve
Arti imlecini kullanir.

Haritalama

Uzaktan kumanday: ve Sol Ustteki diigmeye Sag alttaki [l 6gesine dokunun,

hava aracini agin. DJI Agras dokunun ve gdrev modu Alan Rotasi veya Sinir Rotasini

uygulamasinda Galisma segim ekraninda Haritalama secin, sag ekranin ortasindaki

Gortiniimiine girin. panelindeki Rota Haritalama B vgesine dokunun ve Arti
Ggesini secin. imleci segin.
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Arti imleci konumuna bir
nokta eklemek igin haritayi
sUrtkleyin ve Ekle 6gesine
dokunun. Kaydetmek igin
6gesine dokunun.

Kalkis icin B 6gesine dokunun
ve kayar dugmeyi hareket ettirin.
Hava araci haritalama galismasini
rota boyunca otomatik olarak
gerceklestirecektir.

Yeniden yapilandirmanin
tamamlanmasini bekleyin.
Yeniden yapilandirma sonucu
orijinal haritada géruntulenir.

Yeniden yapilandirmadan sonra, Araziyi Planla égesine dokunun ve noktalar eklemek ve calisma gergeklestirmek
icin sonraki bélimde 3’den 6'ya kadar adimlari izleyin. Kullanicilar gecerli secgimi iptal etmek ve yeni bir
haritalama ¢alismasi baglatmak icin B 6gesine dokunabilir.

Araziyi Planlanma ve Calisma Gergeklestirme

>

Calisma Goéruniminde,
sol Ustteki mod digmesine
dokunun ve Tarm panelinden
Rota 6gesini segin.

>

Araziyi kullanmak igin
6gesine dokunun.

Sag alttaki [ 6gesine dokunun,
sag ekranin ortasindaki 3
Sgesine dokunun, Arti imlecini
segin ve nokta turiind segin.

Siraslyla gbrev ve rota
parametrelerini ayarlayin, ‘©
ogesini strikleyerek rotanin
ucus yénuna ayarlayip
kaydedin.

Q >
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Haritay! sUrUkleyin ve haritada
bir nokta eklemek igin Ekle
6gesine dokunun. Kaydetmek
icin 4 6gesine dokunun.

6gesine dokunun, hava
aracinin durumunu ve gorev
ayarlarini kontrol edin ve kalkis
yapmak icin kaydiricyr hareket
ettirin. Hava araci galismasini
otomatik olarak gerceklestirir.

& « Sadece agik alanlarda kalkis yapin ve galisma ortamina gére uygun bir Baglanti Rotasi ve RTH Irtifasi ayarlayin.
« Kumanda ¢ubugu hafifce hareket ettirilerek calisma duraklatilabilir. Hava araci havada durur ve duraklanan noktay!
kaydeder. Bundan sonra, hava araci manuel olarak kontrol edilebilir. Devam etmek igin ¢alismayi tekrar secin. Hava araci
otomatik olarak duraklanan noktaya doéner ve calismaya devam eder. Duraklama noktasina geri dénerken hava araci

glvenligine dikkat edin.

« Hava araci Rota Calisma modunda engellerin etrafindan dolanabilir. Bu &zellik araci varsayilan olarak devre disidir ve
uygulamadan etkinlestirilebilir. Islev etkinlestirilirse ve hava araci engeller tespit ederse, hava araci yavaglar ve engellerin
etrafindan dolagarak orijinal ugus yoluna geri doner.

« Kullanicilar, galisma tamamlandiktan sonra hava aracinin gergeklestirecegi eylemi uygulamadan ayarlayabilirler.

Daha Fazla Galisma Modu ve Ozelligi
A-B Rotasi, Manuel, Manuel Plus ve Meyve Agaci calisma modlari ve Baglanti Rotasi, Galismay! Yeniden
Baslatma, Sistem Veri Korumasi ve Bos Hazne gibi islevlerin nasil kullanilacagi hakkinda daha fazla bilgi icin

kullanim kilavuzuna bakin.

Bakim

Puskurtme yapilan her ginin sonunda hava araci normal sicakliga déndikten sonra hava aracinin ve uzaktan
kumandanin tim pargalarini temizleyin. Hava aracini calisma tamamlandiktan hemen sonra TEMIZLEMEYIN.
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A. Pusklrtme haznesini temiz su veya sabunlu su ile doldurun ve hazne bosalana kadar puskurtticllerden su
pUskdrttin. Bu adimi iki kez daha tekrarlayin.

B. Temizlemek ve tikanikliklari gidermek icin plskirtme haznesi stizgecini ve puskurticulerini ¢ikarin. Daha
sonra 12 saat boyunca temiz suda bekletin.

C. Hava araci gbvdesinin dogrudan suyla yikanabilmesi igin tamamen monte edilmis oldugundan emin olun.
Hava aracinin gévdesini temizlemek igin suyla dolu bir sprey puUskurtict kullanimasi ve yumusak bir firca
veya islak bir bezle silinmesi ve daha sonra kuru bezle kurulanmasi énerilir.

D. Motorlarda, pervanelerde veya sogutucularda toz veya pestisit varsa, kalan suyu kuru bezle almadan 6nce
bunlari 1slak bir bezle silin.

E. Uzaktan kumandanin ylzeyini ve ekranini iyice sikilmis temiz bir islak bezle silin.

Uriin bakimi hakkinda daha fazla bilgi icin yasal sorumiuluk beyani ve giivenlik yénergelerine bakin.

Givenli Ucun

Hem sizin korunmaniz hem de ¢evrenizdekilerin glivenligi icin bazi temel ucus kurallarini anlamaniz énemlidir.

-

. Acgik Alanlarda Ucgus: elektrik direklerine, gi¢ hatlarina ve diger engellere dikkat edin. Su, insan veya
hayvanlarin yakininda veya tzerinde UCMAYIN.

2. Kumanday Hi¢ Birakmayin: Rota ve A-B Rota galisma modlari ve Akilll Kalkis Noktasina Dénus gibi akill
islevleri kullanirken bile ellerinizi uzaktan kumandada tutun ve hava aracinin kontroliinl ugarken de strddrin.

3. Gorus Hattini Koruyun: Hava aracinizla gorts hattini (VLOS) her zaman koruyun ve binalarin veya gortstinizi
engelleyebilecek diger engellerin arkasinda ugmaktan kaginin.

4. Irtifanizi Takip Edin: insanli hava araglarnin ve diger hava trafiginin giivenligi icin, 100 m'den (328 fit) daha
dUsUk bir irtifada ve tim yerel yasa ve ydnetmeliklere uygun olarak ugun.

GEO bdlgeleri gibi kritik glivenlik ézellikleri hakkinda daha fazla bilgi icin https://www.dji.com/flysafe
adresini ziyaret edin.

Ucusla ilgili Hususlar

—

. Hiz1 6 m/sn'yi asan riizgarl havalarda hava aracini ptskurtme islemi igcin KULLANMAYIN.

2. Hava aracini kar, sis, hiz 6 m/sn'yi asan rizgar veya 25 mm'yi (0,98 ing) asan saganak yagis gibi olumsuz
hava kosullarinda KULLANMAYIN.

. Deniz seviyesinden 4,5 km’nin (14.763 fit) Ustinde UCURMAYIN.

A W

. DJI Agras uygulamasi, hava aracinin mevcut durumuna ve gevresindeki ortama gére hazne icin agirhg
otomatik olarak 6nerir. Hazneye malzeme eklerken maksimum agirlik énerilen degeri asmamalidir. Aksi
takdirde, ugus glvenligi etkilenebilir.

5. GNSS sinyalinin guglu oldugundan ve D-RTK antenlerinin ¢alisma sirasinda engellenmediginden emin olun.

Kalkis Noktasina Déniis (RTH)

Asagidaki durumlarda hava araci otomatik olarak Kalkis Noktasina doner:

Akilll RTH: kullanici RTH digmesine basar ve basili tutarsa.

Ariza Durumunda RTH*: uzaktan kumanda sinyali kaybolursa.

DusUk Batarya RTH*: hava aracinin batarya seviyesi dnceden ayarlanmis diistik batarya esigine ulasirsa.

Hava aracinin 20 m yakininda bir engel varsa, hava araci yavaslar ve ardindan fren yaparak havada durur. Hava
aracl RTH’den cikar ve yeni komutlar bekler.

* Uzaktan kumanda sinyali kayboldugunda veya hava aracinin batarya seviyesi diistk oldugunda hava aracinin gerceklestirecegi
eylem, uygulamadan ayarlanabilir. Ariza Durumunda RTH ve DusUlk Batarya RTH sadece RTH ayarlandiginda kullanilabilir.
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& * Engelden kaginma, hava aracinin GNSS sinyalinin zayif oldugu gibi durumlarda girdigi Davranis modunda devre digi
birakilir ve galisma ortaminin radar moddilleri veya durbin gérme sistemi igin uygun olmamasi durumunda kullanilamaz.
Bu tir durumlarda daha fazla dikkat edilmelidir.

Pestisit Kullanimi

1. PUskUrtme sisteminin kullanim émrinU kisaltabileceginden dolayi, suda ¢dzllmeyen pestisitleri kullanmaktan
mUmkan oldugunca kaginin.

2. Pestisitler zehirlidir ve glivenlik agisindan ciddi riskler teskil eder. Bu Urlinleri yalnizca ¢zelliklerine bagl kullanim
gerekliliklerine siki bir sekilde uyarak kullanin.

3. Pestisiti karistirirken temiz su kullanin ve stizgecin tikanmasini engellemek icin pUskirtme haznesine
doékmeden 6nce karistirilan siviyi stiztin.

4. Pestisitlerin etkili kullanimi pestisit yogunluguna, puskuirtme hizina, puskirtme mesafesine, hava aracinin
hizina, rlizgarn yénine, sicakliga ve neme baglidir. Pestisit kullanirken tim unsurlart g6z éninde bulundurun.

5. Calisma sirasinda insan, hayvan veya cevre giivenliginden taviz VERMEYIN.

Hem sizin korunmaniz hem de gevrenizdekilerin gtivenligi icin temel ucus kurallarini
anlamak énemlidir.
Yasal uyarilan ve glivenlik yénergelerini muhakkak okuyun.
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Hava Araci

Agras T20P, gévde boyutunu kugultmek icin katlanabilen kollara sahip makas tarzi bir tasarma sahiptir, bu
da hava aracinin taginmasini kolaylastirr. Tamamen yeni entegre puskirtme sistemi serpme sistemi ile hizli bir
sekilde degistirilebilir.

Akilll konumsal algilama sistemi, ucus guvenligini saglamak igin aktif faz dizilimli radarlara ve durbin gértstine
sahiptir. Egilebilir gimbal bulunan 12MP UHD FPV kamerasiyla hava araci, yerel gevrimdigi yeniden yapilandirma
icin otomatik olarak HD arazi gorintUleri toplayarak hassas arazi planlamasina yardimei olur. Degisken oranlarda
gUbreleme gergeklestirmek icin P4 Multispectral ve DJI Agras Intelligent Cloud kullanilarak recete haritalari
olusturulabilir.

Puskurtme sistemi; yeni manyetik tahrikli pervane pompalar, ¢ift atomize plskdrtictler ve damlama 6nleyici
santrifQj valfleri ile donatiimistir. PUskirtme sistemi, agirlik sensdrleriyle sivi seviyesini gercek zamanl tespit
ederek puUskurtme verimliligini artirir ve pestisit tasarrufu saglar.

Cekirdek moddller potting teknolojisini kullanir ve hava araci IPX6K (ISO 20653:2013) koruma derecesine
sahiptir; bdylece hava aracinin gévdesi dogrudan suyla yikanabilir.

Arkadan Goérinum

1. Pervaneler 9. Pisklrtme Haznesi 17. Akilll Ugus Bataryas!
2. Motorlar 10. Dagitm Pompalari 18. Inis Takimi
3. ESC'ler 11. FPV Kamera 19. OCUSYNGC™ Gériintii iletim
4. Hava Araci On Gostergeleri (ki 12. Dirb(in Gériis Sistemi Antenleri
8n kolda) 13. Spot Isiklar 20. Yerlesik D-RTK™ Antenleri
5. Cergeve Kollari 14. Is Emiciler 21. Hava Araci Arka Gostergeleri
6. Katlanir Algilama Sensérleri 15. Aktif Faz Dizilimli Gok Yénlti (iki arka kolda)
(dahil) Radar
7. Puskirtme Gubugu 16. Aktif Faz Dizilimli Geri ve Asag

8. PUskdrtuculer Radar
m



Uzaktan Kumanda

Yeni nesil DJI RC Plus uzaktan kumanda, orijinal OcuSync goérlnti iletim teknolojisinin en son strimd olan
DJI O3 Agras’a sahiptir ve 7 km’ye kadar (2,5 m rakimda) iletim mesafesine sahiptir. Uzaktan kumanda,
yUksek performansli 8 gekirdekli CPU'ya ve Android isletim sistemi tarafindan desteklenen yiksek parlaklikta
7 ing dokunmatik ekrana sahiptir. Kullanicilar internete Wi-Fi veya DJI Cellular Dongle tzerinden baglanabilir.
Yenilenmis DJI Agras uygulama tasarimi ve gesitli uzaktan kumanda dugmeleri sayesinde her zamankinden daha
kullanighdir ve kusursuz galisir. Uygulamaya eklenen Haritalama modu sayesinde kullanicilar, ¢evrimdisi yeniden
yapllandirmalari tamamlayabilir ve ek cihazlara ihtiyag duymadan hassas arazi planlamasi yapabilir. Uzaktan
kumanda, yiksek kapasiteli dahili bataryasi ile 3 saat 18 dakikaya kadar galisma suresi sunar. Kullanicilar ayrica
uzun sureli ve yuksek yogunluklu ¢calismalarda uzaktan kumandaya ihtiyaglarini tam karsilayacak sekilde gtic
saglamak igin harici bir pil de satin alabilir.

1. Harici Uzaktan Kumanda 9. Mikrofonlar
Antenleri 10. Durum LED
2. Dokunmatik Ekran Gostergesi
3. Gosterge Dugmesi (sakli) 11. Batarya Seviyesi
4. Kumanda Cubuklar LED’leri
5. Dahili Wi-Fi Antenleri 12. Dahili GNSS Antenleri
6. Geri Dugmesi 13. Gug Digmesi
7. L1/L2/L3/R1/R2/R3 14. 5D Digmesi
Diigmeleri (6zellestirilebilir)
8. Kalkis Noktasina Déniis 15. Ugus Duraklatma
(RTH) Dugmesi Dugmesi (sakll)
16. C3 DUgmesi 24. USB-C Baglanti
17. Sol Tus Noktasi
18. Puskurtme/Serpme 25. FPV/Harita Anahtar
Dugmesi Dagmesi
19. Ugus Modu Degistirme 26. Sag Tus ©)
Anahtari 27. Kaydirma Ayari (sakli)
20. Dahili Uzaktan Kumanda ~ 28. Sap —
Antenleri 29. Hoparlor ) r =
21. \T'CVOSD Kart 30. Havalandirma &0 ) 0)
uvasl 31. Sakl Montaj Delikleri 0
22. USB-A Baglanti Noktasi oy S
23. HDMI Baglanti Noktasi e T N [T e
S e
32. C1 Dugmesi 37. Arka Kapak Gikarma
33. C2 Dugmesi Dugmesi
34. Arka Kapak 38. Alarm
35. Batarya Cikarma 39. Hava Girigi
Duagmesi 40. Donanim Kilidi Bdlmesi
36. Batarya Bélmesi 41. Kayis Braketi

[

Uzaktan kumanda, maksimum iletim mesafesi olan (FCC/NCC: 7 km (4,35 mil); SRRC: 5 km (3,11 mil); CE/
MIC: 4 km (2,49 mil)) mesafeye elektromanyetik parazit bulunmayan agik bir alanda ve yaklasik 2,5 m (8,2 fit)
rakimda ulasabilir.
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Teknik Ozellikler

*Hava Araci
Model 3WWDZ-20A
Agirik 26 kg (batarya harig)
32 kg (batarya dahil)
Maksimum Kalkis Agrigl"”’  Pliskiirtme igin maksimum kalkis agirigi: 52 kg (deniz seviyesinde)

Serpme igin maksimum kalkis agiridi: 58 kg (deniz seviyesinde)

Maks. Capraz Aks Mesafesi  2.190 mm

Boyutlar 2.800x3.125x640 mm (kollar ve pervaneler katlanmamis)
1.565x1.915x640 mm (kollar katlanmamis ve pervaneler katlanmis)
1.077x620x670 mm (kollar ve pervaneler katlanmig)

Havada Tutunma Hassasiyet D-RTK etkin: Yatay: £10 cm, Dikey: £10 cm

Araligi (QUclil GNSS sinyaliile) D-RTK devre dist:

Calisma Frekansi®
Verici Giicti EIRP)

RTK/GNSS Calisma Frekansi

Havada Durma Stiresi®

Maksimum Yapilandirlabilir
Ucus Yaricapl
Maks. Ruzgar Hizi Direnci
Calisma Sicakligi
® Tahrik Sistemi
Motorlar
Statdr Boyutu
KV
Glc
Pervaneler
Gap
Rotor Adedi

Yatay: +60 cm, Dikey: +30 cm (radar moduUld etkin: +10 cm)
2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1
YUksuz:

14,5 dakika (13000 mAh pil ile 32 kg'lik kalkis agirig)
PUskurtme icin tamamen dolu:

7 dakika (13000 mAh pil ile 52 kg'lik kalkis agirid)

Serpme igin tamamen dolu:

6 dakika (13000 mAh pil ile 58 kg'lik kalkis agirig)

2.000m

6 m/sn
0°ila45°C (32°ila 113° F)

100x33 mm
48 rom/NV
4000 W/rotor

1371,6 mm (54 ing)
4

* Gift Atomize Puskiirtme Sistemi

Puskurtme Haznesi
Hacim

Calisma k(™
Puskurticuler
Model

Adet

Damlacik Boyutu

Maksimum Etkili PUskdrtme

Genigligi®

Dolu: 20 L
Dolu: 20 kg

LX8060SZ

2

50-300 pm

7 m (7 m/sn ugus hiziyla ekinin 2,5 m Uzerinde)
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Dagitim Pompalari
Tip
Maks. Akis Hizi

Manyetik tahrik pervane pompasi
6 L/dk x 2

o Aktif Faz Dizilimli Cok Yonli Radar

Model
Toprak Takibi

Engelden Kaginma®

RD2484R
Dag modunda maksimum egim: 30°

Engel algilama araligi (yatay): 1,5-50 m

FOV: Yatay 360°, Dikey +45°

Calisma kosullar: 7 m/sn'den daha ylksek olmayan bir hizda engelin Uzerinde
1,5 m'den daha yUksek ugar

Guvenlik limiti mesafesi: 2,5 m (fren sonrasi pervanelerin 6n kismi ile engel
arasindaki mesafe)

Engelden kaginma yonui: Yatay yonde her yénde engelden kaginma.

Engel alglama araligi (yukan): 1,5-30 m

FOV: 45°

Calisma kosullart: kalkis, inis ve ylkselme sirasinda hava aracindan 1,5 m’den fazla
yUksekte bir engel oldugunda kullanilabilir.

Guvenlik limiti mesafesi: 3 m (fren sonrasi hava aracinin Ust kismi ile engel arasindaki
mesafe)

Engelden kacinma yonu: yukari

o Aktif Faz Dizilimli Geri ve Asagi Radar

Model
irtifa Alglama®

Engelden Kaginma®

© Diirbiin Géris Sistemi
Olgiim Aralgi
Etkili Algilama Hizi
FOV
Galisma Ortami
® Uzaktan Kumanda
Model
GNSS
Ekran

Calisma Sicakligi
Saklama Sicakligr Araligi

Sarj Sicakliigi

Dahili Batarya Kimyasal
Sistemi

n4

RD2484B

irtifa algilama araligi: 1-45 m

Stabilizasyon galisma aralidi: 1,5-30 m

Engel algilama araligi (geri): 1,5-30 m

FOV: Yatay +60°, Dikey +25°

Calisma kosullart: kalkis, inis ve yikselis sirasinda, hava aracinin arkast ile engel
arasindaki mesafe 1,5 m'den fazla oldugunda ve ugagin hizi 7 m/sn'nin Gstinde
olmadiginda kullanilabilir.

Guvenlik limiti mesafesi: 2,5 m (fren sonrasi pervanelerin n kismi ile engel arasindaki
mesafe)

Engelden kagcinma yonu: geriye

0,4-25m

<10 m/sn

Yatay: 90°, Dikey: 106°
Yeterli ik ve belirgin cevre

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

7,02 ing LCD dokunmatik ekran, 1920x1200 piksel ¢éziintirliik ve 1200 cd/m?
yUksek parlakik

-20° ila 50° C (-4° ila 122° F)

Bir aydan az: -30° ila 45° C (-22°ila 113° F)

Bir ila G¢ ay: -30° ila 35° C (-22° ila 95° F)

Ug ay ila bir yil: -30° ila 30° C (-22° ila 86° F)

5%ila 40° C (41°ila 104° F)
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Dahili Batarya Galisma Suresi 3 saat 18 dakika

Harici Batarya Calisma SUresi 2 saat 42 dakika

Sarj Tipi
Sarj SUresi

O3 Agras
Calisma Frekansi
Verici Glcu (EIRP)

1]

Maks. lletim Mesafesi

Wi-Fi
Protokoll
Calisma Frekansi®

Verici Gici (EIRP)

Bluetooth
Protokol
Calisma Frekansi
Verici Glcu (EIRP)

DJI 65W Taginabilir Sarj Cihazi gibi maksimum nominal glicti 65 W ve maksimum
voltajl 20 V olan, yerel olarak onaylanmig bir USB-C sarj cihazinin kullanimasi dnerilir.
Dahili batarya veya dahili ve harici batarya igin 2 saat (uzaktan kumanda
kapatidiginda ve standart bir DJI sarj cihaz! kullanildiginda)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(engellenmemis, parazitsiz ve 2,5 m irtifada)

WiFi 6
2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz
<10dBm

[1] DJI Agras uygulamasi, hava aracinin mevcut durumuna ve gevresindeki ortama gore serpme haznesi igin yuk agirlik limitini

otomatik olarak 6nerir. Serpme haznesine malzeme eklerken 6nerilen yik agirlik limitini asmayin. Aksi takdirde, ugus gtvenligi

etkilenebilir.

[2] 5,8 ve 5,1 GHz frekanslar bazi Ulkelerde yasaktir. Bazi Ulkelerde, 5,1 GHz frekansinin yalnizca i¢ mekanda kullaniimasina izin

verilir.

[3] Deniz seviyesinde, rlizgar hizi 3 m/sn'den az ve sicaklik 25° C (77° F) iken elde edilen havada durma stresi. Sadece referans

amagclidir. Veriler ortama bagl olarak degisebilir. Fiili sonuglar test edildigindeki gibi olur.

[4] Puskurtme genisligi gercek calisma senaryolarina baglidir.

[5] Etkili algilama araligi, engelin malzemesine, konumuna, sekline ve diger ézelliklerine baglh olarak degisir.

Daha fazla bilgi i¢in kullanici kilavuzunu okuyun:
https//www.dji.com/t20p/downloads
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BukopuctanHHa Agras T20P

MiprotyBaHHA 00 3NbOTY
A. PosTallyinTte niTasibHUiA anapat Ha BioKpWTil PiBHI rOPU30HTasIbHIM NOBEPXHI Tak, W06 3aaHsA CTOpPOHAa
niTaneHoro anapara 6yna cnpsiMoBaHa Ao Bac.

B. MNepekoHarTecs, WO nponenepy BCTAHOBNEHO HAdiHO, Ha ABWUryHax i mponenepax HemMae CTOPOHHIX
npegMeTiB, lonaTti Ta KOHCOI NpoNnenepiB PO3KIaAEHO, a (hikcaTopy KOHCOIEN MILHO 3aKpinaeHo.

C. MNepekoHanTecs, Lo pesepByap 4719 PO3NPUCKYBaHHS Ta 6GOPTOBUIN akyMyISTOP BCTAHOBMIEHO HAAIHO.

D. YBIMKHITb Ny/IbT AUCTAHLIMHOIO KepyBaHHs!, BigkpuitTe 3acTocyHok DJI™ AGRAS™, a noTim yBiMKHITL
XKNBMEHHS NiTanbHOro anapara. [epeiiTb Ha roNOBHUIA eKpaH 3aCTOCYHKY Ta TOPKHITbCS «[Tyck», o6
YBINTW B nogaHHsa «PoboTta». MNepekoHanTecs, wo € cunbHu curHan GNSS, a pagok cTaHy cuctemm
nokasye «otoBuin oo 3anycky (GNSS)» abo «[otoBuin Ao 3anycky (RTK)». IHakwle niTasibH1A anapaTt He
3MOXKe 3NETITU.

:@: « PexoMerpyeTbcs noauuiiosaHHs RTK. Y 3acTocyHKy Nepeiitb 10 nofarHs «Po6oTar, TopkHiTbes 8¢, notim RTK,
: 06 yBiMKHYTW RTK-N03WLioHyBaHHSs NiTanbHOro anapara, Ta BU6epiTb crnocié oTpumaHHs curHanis RTK.

« SKLLO BMKOPUCTOBYETLCS CTiNIbHUKOBUIA KoY DJI, TOPKHITLCS Ta BMGepiTh «[jarHocTnka Mepexi» B DJI Agras.
SIKLLIO CTaH YCiX MPUCTPOIB MepeXXi NoKa3aHO 3eN1eHV M KOMbOPOM, CTIIbHMKOBUIA kitod | SIM-kapTa npatyotoTs
HaIEXKHUM HMHOM.

Kani6pyBaHHs1 BUTpaTOMipy
Mepep neplmM BMKOPUCTaHHAM 060B’A3KOBO BigKaniopynte ButpaTomip. IHakwe edekTUBHICTb
PO3MNPYICKYBaHHS MOXe GyTV 3HVXKEHOLO.

A. HanuinTe B pesepsyap 15 PO3MPUCKYBaHHS NPUGM3HO 2 11 BOaAM.

B. Y 3acTocyHKy nepeiaitb A0 nofaHHs «Po6oTa», TOPKHITLCA &, NOoTiM
npasilt YaCTVHI PO3Ajiy KanibpyBaHHS BUTPATOMIPY.

i TOPKHITbCA «KanibpyBaHHs» y

C. TopkHiTbCH «[Novatn KanibpyBaHHs» i KanibpyBaHHA PO3MNOYHETLCS aBTOMATUYHO. [1icns 3aBepLueHHS
KanibpyBaHHs B 3aCTOCYHKY Oyae NokasaHo pesysibTaT KanibpyBaHHs.

» Micns ycnilwHoro kaniopyBaHHa KOPUCTYBaYi MOXXYTb MPOAOBXUTY POOOTY 3 MIT/IbHVM anapaToM.

« 9KWOo cTanacs noMuska KaniopyBaHHsl, TOPKHITbCS «?», LOO NepernsHyT! Ta po3B’s3aTtin Npobremy.
[Micns po3B’s3aHHa NPobeMn BUKOHaMTE NOBTOPHE KanibpyBaHHS.

Onepauii 3anycky

KopucTyBadi MOXyTb BUKOHYBaTW onepaLii kapTyBaHHS B OnepaLiiHiin 30Hi 3a AOMOMOro0 3aCTOCYHKy DJI
Agras, CTBOPIOBATU KapTy BUCOKOI PO3AINbHOI 3AATHOCTI 3aBASKM aBTOHOMHIN PEKOHCTPYKL 38 OMOMOroo
nynbTa AUCTaHLRHOrO KepyBaHHs Ta niaHyBaTy none ans pobotn. DJI Agras NpomnoHye Kinbka mMeTomis
[00aBaHHS TOHOK. B onuci Hvxkye sk Mpriknag, BUKOPUCTOBYETLCA KapTyBaHHa MapLupyTy Ta Mpuuin.

KapTyBaHHs

YBIMKHITb NybT
[OVICTaHLMHOro KepyBaHHS,
a noTiM NiTanbHWA anapar.
YBiNAiTb 40 NoAaHHs
«PoboTa» B 3acTocyHky DJI
Agras.

né

TOPKHITLCS KHOMKY B

NiBOMY BEPXHBOMY KyTi Ta
BMOEPITb NYHKT «KapTyBaHHs
MapLUpyTy» Ha naHeni
«KapTyBaHHs» Ha ekpaHi
BMOOPY PEXXMMY 3aBAaHHS.

TopkHiTbes [ npasopyy yH13Y,
BM6EPITL «MapLUpyT 30HW»

abo «MexxoBuin MapLLpyT»,
TOPKHITLCS (@ nocepeauHi
NpaBoro ekpaHa Ta BUGepiTb
«puin».
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TopkHiTbcA B Ta NnepemMicTiTb
MOB3YHOK Ha 3NiT. JliTanbHun
anapar aBToMaTn4YHO
BWKOHyBaTUMe KapTyBaHHs!
B3[I0BX MapLUpyTYy.

[NepeTarHiTe KapTy Ta
TOPKHITLCS «JopaTi», Lwob
[00aTV TOUKY TaMm, Kyau
HaBeOeHo Npuuin. TOPKHITECA
M, w06 36epertu.

3ayekanTe 3aBepLUEHHS!
PEKOHCTPYKLUi. PeaynbTar
PEKOHCTPYKUII Byae nokaszaHo
Ha NoYaTKOBI KapTi.

[licns PeKOHCTPYKLII TOPKHITLCS «[naHyBaTu none» Ta BUKOHaWTe KPOKM 3-6 y po3aini Hxye, Wob gojatu
TOYKM Ta BUKOHATW PO6OTU. KopucTyBadi Takox MOXyTb TOpkHyTUCS B, o6 ckacysaTh NoTOYHUI BUGIP i
pO3MoyaTV HOBY OMepaLLito KapTyBaHHs.

MnaHyBaHHA nonst Ta BukoHaHHsA poboTun

>

Y nopaHHi «PoboTa» TOPKHITLCA
KHOMKY BUOOPY PEXMMy y NiBOMY
BEPXHLOMY KyTi Ta BMOEpPiTb MyHKT
«MapwpyT» Ha naHeni «Cinbcbke
rocrnoAapcTBO».

/] >

TopkHiTbcs M, 106
CKOPVCTATVICS NOSEM.

TopkHiTecs B y npasomy
HKHBOMY KYTi, TOPKHITLCS
3 nocepenuHi npasoro
eKpaHa, BunbepiTsb «Ipuuiin»
Ta BUBEPITb TUM TOYKM,

BcTaHoBITE napameTpu
3aBOaHHs Ta MapLIpyTy
BiONOBIOHO, NEPETArHITL (O,
L1106 CKOpUryBaTW HAMPSIMOK
MapLLpyTY, | 36epexiTb.

Q >
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MepeTarHiTe KapTy Ta
TOPKHITLCA «[doaaTtn», Wob
[OAaTV TOUKY Ha KapTi.
TopkHiTeest M, 1106 36epertu.

TopkHiTbea B, nepesipTe
CTaTyC NiTa/IbHOro anaparta
Ta HanalWTyBaHHs 3aBaaHHs i
NEepeMiCTITb MOB3YHOK Ha 3iT.
JliTanbHWin anapat BYKoHae
poBoTYy aBTOMaTUYHO.

& * 3nitaiTe nuwe y BIOKPUTUX 30HAX | BCTAHOBIIOMTE HaNexHi «[ToBepHeHHs Ha MapLupyT» Ta «Bucoty RTH» signosiaHo

[0 pobo4oro cepenoBuLLa.

* PoboTy MOXXHa NPU3YMNHUTK, 31erka NepemicTBLUM PYYKy KepyBaHHs. JliTanbHuiA anapaT 3aB1CHe B NOBITPI 11 3anuvie
KOHTPOJbHY TOYKY. [licns uporo nitanbHMM anapatomM MOXHa KepysaTu Bpy4Hy. Bubepite poboTy e pas, wob
NPOLOBXUTY. JliTabHWIA anapaT aBToOMaTUYHO NMOBEPHETLCA A0 KOHTPOJIbHOI TOUKM Ta BigHOBUTL po6oTy. Mpuainite

yBary 6eaneLi NitasbHOro anapara, NoBepTaoHMCh [0 KOHTPOIBHO! TOYKU.

* Y pexunmi «PoboTta Ha MapLupyTi» NiTanbHWA anapat Moxe obMuHaTK nepewkoau. Lo dyHKLjlo 3a 3amMoBYyBaHHSAM
BVMKHEHO 1 MOXHa BBIMKHYTW B 3aCTOCYHKY. SKLLO (hYHKLtO YBIMKHEHO i NiTaslbHWn anapaT BUSIBUTL NEPELLKOAY,
NiTanbHUN anapaTt CNoBINbHUTLECSA Ta 0BMUHE NEPELLKOY 1 MOBEPHETECS A0 MOYATKOBOrO MapLUPYTY NONBOTY.

* KopucTtyBaui MOXyTb BCTAHOBWTU B 3aCTOCYHKY [ito, SiKy Oye BUKOHyBaTU NiTasbHWA anapaTt Micns 3aBeplleHHs

poboTu.

HOopatkosi po6ouyi pexxmmn Ta PyHKLT

LLlo6 oTpvmaTh fopaTtkosy iHbopmMaLito Mpo pexxnuMn poboTn «MapupyT A-B», «BpydHy», «BpydHy Moc»
i «DpyKTOBE [EPEBO», @ TaKOX MPO Te, SIK BUKOPWCTOBYBATU Taki (hyHKLUi, SiK «[TOBEPHEHHS Ha MapLUpyT»,
«BigHOBNEHHA PO60TIN», «3axmUCT AaHNX cucTeMn» Ta «CNOPOXKHUTI pesepByap», OAMB. NOCIOHMK KopUCTyBaYa.

TexHi4yHe 06cnyrosyBaHHA

OunLLyinTe BCi YaCTUHM NiTanbHOro anapara Ta ny/bTa AUCTaHUIMHOMO KepyBaHHS HanpUKIHL KOXHOMO AHS
PO3MPUCKYBaHHS MiCNs TOro, K MOro Temnepartypa npuinge B HopMy. HE ounwyinTe nitansHWiA anapar sigpasy
nicns 3aBepLUeHHst poboTu.
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A. HanosHiTb pesepByap 419 PO3MNPUCKYBaHHS YCTOKO BOAOI ab0 MUIbHOK BOAOKD Ta PO3NUIIOATE BOLY
yHepes po3npurcKyBayY, OOKM pe3epByap He CNOPOXKHiE. MOBTOPITL KPOK LLie ABiYi.

B. 3HiMiTb thinbTp pesepByapa A5 PO3NPUCKYBaHHS Ta PO3MPUCKYBadi, WOo6 O4NCTUTU iX i YCyHYTU OyAb-sKi
610KyBaHHs. icns uboro 3aHypTe iX y YACTy Bogy Ha 12 roguvH.

C. lNepekoHanTecs, WO KOHCTPYKLLIO NiTasibHOro anapara NoBHICTIO 3’eAHaHo, Wob il MoxxHa 6y10 NoMUTI
6e3nocepenHb0 BOAOK. LS OUMLLEHHST KOPMyCy NiTa/lbHOrO anaparta PeKOMEHOYETLCS BUKOPMCTOBYBATU
pOo3nnNtoBasnbHy MUIKY, HANoBHEHY BOAOIO, i MPOTEPTUN MOro M’SKOI0 LLJTKOIO abo BOSIOrOK TKaHMHOM,
nepLl H>K BUAAIUTY 3aUIMLLIKWU BOOM CYXOKO TKaHNHOMO.

D. 9kwo Ha aBuryHax, nponenepax abo pagiatopax € nun abo NecTUUMaHa pigvHa, NpoTRITh X BOOrow
TKaHWHOIO, MEPLL HiXX MPOTEPTN 3AUILLIKA BOAN CYXOK TKAHMHOO.

E. MpoTpiTe NOBEPXHIO Ta eKpaH MybTa ANCTaHLINHOrO KEPYBaHHS YMCTOK BOJSIOrO0 TKAHUHOO, 3 SKOi By10
BiykaTo Boay.

[Ong oTpumaHHs [0AATKOBOI iHhopmaLii Wo[o TEXHIYHOro 06CayroByBaHHs BUPOOyY AMB. 3asBy Npo
HEeNPUMHATTS BigNOBIOANbHOCTI Ta IHCTPYKLI 3 TEXHIK 6e3neku.

Be3neyHun nonir

BaxxnMBo po3ymiTv aesiki OCHOBHI pekoMeHdaLii LWoAo NonboTy, SK A7 BalOro 3axucTy, Tak i ans 6esnexku
NoAen HaBkoIo Bac.

-

.MoniT y BiOKPUTKX 30Hax: 3BepTanTe yBary Ha CTOBMM N NiHii enekTponepefay Ta iHWi nepewkogn. HE
niTanTe 6ins Boawn, nofen abo TBapuH abo Had HAMM.

2. Hikonn He BigBonikanTecs Bif KepyBaHHS: TpUMaNTe PyKW Ha NynbTi AUCTAHLUINHOIO KepyBaHHA Ta
KOHTPOJONTE NiTasbHWIA anapaT nif, Yac nosboTy, HaBiTh SKLLIO BUKOPUCTOBYETE iHTENEKTYasbHi (DyHKLT, K-
OT pexxumMn poboTn «MapLupyT» | «<MapLupyT A-B», a TakoX PeXUM «HTENEeKTyanbHe NOBEPHEHHS JOOOMY».

3. TpumaiiTe nitanbHWA anapaT B Nosi 30py: 3aBxXav NiaTPUMYITe BidyanbHy niHito npsMoro 6aderHs (VLOS) 3
NiTaNbHM anapaTtoM i yH1karTe NposboTiB 3a OyaiBnsMm abo iHLWMMK NepeLuKofamMn, ki MOXyTb 3aBaauTn
BaM H6aunTy NiTanbHU anapar.

4. KOHTpOStoiTe CBOIO BUCOTY: ANst 6€3Mnekn MiNoToBaHUX NiTaslbHUX anapartiB Ta iHWWX NOBITPSHUX CyAeH
niTanTe Ha B1coTi Hkde 100 M (328 yTiB) i BIANOBIAHO A0 BCIX MICLEBINX 3aKOHIB | HOPM.

Lns oTpumaHHsA [04aTKoBOI iHhopMaLii Npo Baxknmei yHKUiT 6e3nekun, ak-oT 3oHuM GEO,
BigBiganTe cant https://www.dji.com/flysafe.

MipkyBaHHs 000 NONLOTY
1. HE BUKOPUCTOBYITE NiTaNbHUIA anapart A5 PO3NpUCKYBaHHA 3a YMOB LUBWAKOCTI BITPY NoHaa, 6 m/c.

2. HE BUKOpPWCTOBYITE NiTa/lbHWN anapaT 3a HeCHPUSTAMBMX MOrOAHUX YMOB, SIK-OT CHIr, TymaH, BiTpu 3i
LIBMAKICTIO NOHa 6 M/c abo cunbHUA oL noHag, 25 mm (0,98 atorima).

3. HE BMKOHyITE NONbOTU Ha BUCOTI NoHag, 4,5 kM (14 763 dyTu) Han, piBHEM MOPSI.

4. BactocyHok DJI Agras mae iHTenekTyanbHy yHKLIO PEKOMEHOYBAHHS Barv KOPUCHOIO HABaHTaXKEHHS
pesepByapa BiAMNOBIAHO A0 MOTOYHOrO CTaHy Ta OTOYEeHHS NiTanbHOro anaparta. g Yac gogaBaHHS
Matepiany B pe3epByap MakCyMasibHa Bara He MOBMHHA NMepeBULLYBaTN PEKOMEHOOBAHE 3HAYEHHS. IHaKLLe
Lie MOXe BM/IMHYTU Ha 6e3MneKy NosboTy.

5. [NepekoHariTecs, Wo nig Yac poboTn € cunbHWin curHan GNSS, a aHTeHn D-RTK He 3a6nokoBaHo.

MoBepHeHHAa nonomy (RTH)
JlitanbHWiA anapat aBTOMaTUYHO NOBEPTATUMETLCS 10 AOMALLUHBO! TOYKN B TaKMX CUTYyaLLisX:

IHTenekTyanbHe RTH: kopucTyBay HaTuCKae Ta yTpuMmye kHonky RTH.
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BesneyHe RTH*: curHan nynbta OUCTaHUMHOMO KepyBaHHsS BTPaYeHO.

RTH uepes HM3bKMI piBeHb 3apsiay akyMynsTopa®: piBeHb 3apsiay akyMynaTopa NitanbHOro anapara focsrae
33[aHOr0 KPUTUYHO HN3LKOIO PIBHSA 3apsdy akymyasaTopa.

JliTanbHWiA anapat 3MeHLUye LBMAKICTb, a NOTIM 3aBMCcae y MOBITPI, SKLIO € nepellkoaa Ha BiacTaHi 20 M Big,
niTaneHOro anapara. JlitanbHuin anapat BUXOAWTD i3 pexkumMy RTH i yekae Ha nopanbLui koMaHau.

* [ito, Ky niTanbHWiA anapat BUKOHYE B pasi BTPAT CUrHasy MynbTa AVUCTAHLIAHOIO KepyBaHHS abo HM3bKOro PiBHA 3apsiay
aKkyMmyigTopa NitasibHOro anaparta, MoXKHa BCTaHOBUTU B 3aCTOCYHKY. Pexkumm «besnedre RTH» i «RTH yepes HU3bKui piBeHb
3apsay akymynaropa» 6yayTb AOCTYMHUMM ULLIE TOA|, KON BCTAHOBEHO pexknm RTH.

& * PeXKVM yHVKaHHS NMepeLLKof, BUMKHEHO B PEXVMI OpieHTaLl (y Skui niTanbHUIA anapat nepexoauTsb Y cutyauyi, koam
curHan GNSS cnabkuii) i He € AOCTYMHUM, SKLWO poboYe cepefoBuLLE He MiAXoauTb AN pajapHUX Moaynis abo
cucTemm BIHOKYIIPHOIO 30py. Y Takux cuTyauisx Tpeba 6yt 0cobmMBO 06EPEXHUMM.

BukopucTaHHsa nectmumgis

—

. Hackinbkn ue MOXnnBo, yHUKaTe BUKOPWUCTaHHSA NeCTULMAIB, SKi HE PO3UYMHSAKOTBCS Y BOLj, OCKINbKA Ue
MOXKE 3MEHLLIUTV TEPMIH CNy>K6U1 PO3MNIIOBaSTLHOI CUCTEMM.

2. MecTumam € OTPYMHUMM 1 CTaHOBATL CEPUO3HNIN PU3VK 15 6e3nekun. BukopunctosyiTe ix anLie cyBopo
BiANoBIgHO [0 iXHix cneumdikavin.

3. BvkopucToByiTe YACTy BOAy, OO nepemilaTy necTuung, i BindinbTpoBynTe 3MilLaHy PiavHy, nepLl Hix
3anMBaTy B pe3epsyap 419 PO3NPUCKYBaHHS, LLOO YHUKHYTN B10KyBaHHsS (hinbTpa.

4. EdpeKTVBHE BMKOPUCTaHHS NECTULMAIB 3anexX1Tb Bif LWiMbHOCTI NecTMumaiB, WBMAKOCTI PO3NUIIOBaHHS,

BiICTaHi pO3NNIOBaHHS, LLIBWOKOCTI NiTanbHOrO anapara, WBUAKOCTI BITPY, HaNpsiMKy BITPY, TeMnepartypu

Ta BonorocTi. Mig Yac BUKOPUCTaHHS NecTuumaiB Tpeba BpaxoByBaTu BCi YNHHUKM.

5. HE HapaxkalnTe Ha Hebeaneky ntofder, TBapuH abo AOBKINASA Mig vac poboTu.

Baxxn1Bo po3ymiTi OCHOBHI pekoMeHaaLyii LWoAo NonboTy, K 415 BalOro 3axmcTy, Tak i
019 6e3nekn Moaern HaBKoO Bac.

O60B’S3KOBO MPOYMTaTE 3asBy NPO HENMPUWHATTA BiAMNOBIAANIbHOCTI Ta IHCTPYKL,T 3
TexHikn 6e3nekn.
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JlitanbHu anapar

Agras T20P mae gusaiiH y BUrNsgi CyuBiTTS 3 KOHCONSIMU, SIKi MOXHa CKIacTV A1t 3MEHLUEHHS pO3Mipy
anapary, WO Noserwye Moro TpaHCnopTyBaHHSA. ABCOMOTHO HOBY IHTEMPOBaHY CUCTEMY POSMUIEHHST MOXHA
LUBWAKO 3aMIHUTL CUCTEMOIO PO3CitOBaHHS.

IHTeNnekTyanbHa NPOCTOPOBA CEHCOPHA CUCTEMA MICTUTb akTVBHI padapy 3 ha30BaHOIO aHTEHHOIO PELLITKOK
Ta cucTeMy BIHOKYISPHOrO 30py ANs 3abe3nedeHHst 6e3nekn nonboTie. 3aBasku kamepi 12MP UHD FPV 3
KapAaHHM MiABICOM, O HaXUMSETLCS, NiTallbHUA anapaTt MOXe aBTOMaTUYHO 36MpaTii 306pakeHHs noniB
Y PEXUMi BUCOKOI PO3AiINbHOI 30aTHOCTI A48 TOKaIbHOI @BTOHOMHOI PEKOHCTPYKLI, OO CrpUsTV TOYHOMY
nnaHyBaHHio nonis. 3a fornomoroto cuctem P4 Multispectral Ta DJI Agras Intelligent Cloud mMoxHa cTBoptoBaTu
[netanidoBaHi KapTn ANs 3AJINCHEHHS yA0OPOBaHHS 3 MIHIMBOIO LUBUAKICTIO.

CucteMy posnuneHHs obnagHaHo abCcoMOTHO HOBMMMK NIONATEBMMK MOMMNaMK 3 MarHiTHUM NPUBOAOM,
NoABIHMMM po3nuoBadamMn Ta NPOTVKPaNeNbHUMM BiQLEHTPOBMMM KianaHaMmun. Y pasi BUKOPUCTaHHS 3
[aTyMKamuy Barv cuctemMa posnuieHHs 3abesnedye BU3HAYEHHS PIBHSA PIAVHW B peabHOMY Yaci Ta niasuLLye
e(PeKTMBHICTb PO3NMNEHHS, BOAHOYAC 3a0LLUAMKYHO4N PIAKMA NeCcTLMA,

B 0CHOBHVX MOZyNsiX 3aCTOCOBaHO TEXHOMOrI0 repMeTn3adi, i NiTaneHuin anapat Mae piBeHb 3axmcTy IPX6K
(ISO 20653:2013), TOMy KOpMYC NiTaNbHOro anapara MoXxHa 6e3nocepeHLO 0OMMBATY BOAOH.

Bupn, 33any Y cknafileHoMy CTaHi
1. MNMponenepn 9. PesepByap ons po3npuckyBaHHsa  17. IHTenekTyanbHWin 60pTOBUIA
2. OBuryHn 10. HarHitTanbHi nomnun aKymMynaTop
3.ESC 11. Kamepa FPV 18. Waci
4. IHoVKaTopu NepeaHLol 12. Cetema GiokynispHoro sopy 19. AHTeHW nepepadi 306paxeHb
YaCTVIHW NITANbHOO anapara 13. MpoxekTopn OCUSYNC™
(Ha ,CI,BO)l< nepenHix KOHCONAX) 14. Pa,maTopvm ) 20. Boprosi antenn D-RTK™
5. KoHconi pamu 15. AKTVIBHWIN HeHanpasieHnNn B )
6. [IaT KA BUSBIGHHS panap 3 hasosaHolo aHTeHHolo  21- 3aaHi iHankaTopy J'IITaJ'.IbHOI'O
cKnayBaHHs (86ynosani) PeLLITKO anaparta (Ha ABOX 3afHiX

16. AKTViBHW pagap 3 ha3oBaHoo KOHCOJ15IX)
AHTEHHOIO PELLITKOIO,
HanpaBneHwn Hadag, Ta BHU3

7. PosnuntoBarnbHa Hacagka
8. Posnpuckysaui
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MynbT gUCTaAHUINHOIO KepyBaHHS

MynbT anctaHuinHoro kepyBaHHa DJI RC Plus HacTymHoro nokoniHHs ocHaleHo DJI O3 Agras, HalHOBILLOK
Bepcieto TexHonorii nepefgasanHHa 306paxkeHb OcuSync, | Mae MakcuManbHy BigCTaHb nepepadi oo 7 KM
(Ha BucoTi 2,5 M)™. MynbT AUCTAHLIIHOIO KepyBaHHS! Mae BYCOKOMPOAYKTUBHUM 8-simepHuiA NpoLecop i
BOYOOBaHWIA 7-[I0MIMOBUIA CEHCOPHMIN eKPaH i3 BUCOKMM PIBHEM SCKPAaBOCTI Mif, KepyBaHHAM onepauiiHol
cuctemn Android. KopucTtyBadi MOXyTb nigkntodatica o IHTepHeTy depesd Wi-Fi abo CTiNbHUKOBUIA KoY
DJl. KepyBaHHS niTanbHUM anapatom CTafo 3pY4YHIlMM Ta TOYHIWMM, HixX 6yab-KONW paHile, 3aBAsku
OHOBNIEHOMY AM3alHy 3acTocyHky DJI Agras i Wmpokomy fianadoHy KHOMOK Ha MynbTi AUCTaHUiNnHOro
KepyBaHHs. 3a JOMOMOroto AOAAHOr0 A0 3aCTOCYHKY PEXMMY KapTyBaHHS KOPUCTYBaYi MOXYTb BUYKOHYBaTN
aBTOHOMHI PEKOHCTRYKLI Ta 3AiMCHIOBATY TOYHE NiaHyBaHHS MOSs, He BUKOPUCTOBYIOUM AOAATKOBI MPUCTPOI.
MakcumManbHWiA Yac poboTY MybTa ANCTAHUIMHOIO KepyBaHHs CTaHOBUTE 3 roAvHM 18 XBUMMH i3 BHYTPILUHIM
aKyMyJIITOPOM MiABMLLEHOI MICTKOCTI. KOPUCTYBaYi TaKOX MOXXYTb OKPEMO MPUAGATV 30BHILLHIA akyMyaTop,
AKUA MOXKHa BMKOPWUCTOBYBATU AN NOCTAYaHHS XXMBMEHHS Ha My bT AUCTaHLIMHOrO KepyBaHHS, o6
MOBHICTIO 3a6e3neynTI BiANOBIAHICTL BUMOraMm TPUBAUIOTO | BUCOKOIHTEHCVMBHOMO BUKOPUCTaHHS.

1. BOBHILLHI aHTEHW NybTa 10. CeiTnogjogHun
[NCTaHLAHOMO KepyBaHHs! iHOVKaTOpP CTaHy
2. CeHcopHWIA ekpaH 11. CeiTnogioaHi
3. KHomka iHavkatopa iHAVKATOPY PIBHS
(3apesepBoBaHa) 3apsay akymynsropa ¥,
4. Pyuki KepyBaHHs 12. BHyTpILUHI aHTEHW /@8
5. BryTpiwHi Wi-Fi aHTern 5 ENSS @ \
6. KHonka «Hazapy 13. KHorka »u1BneHHs “) I
7. Krorku L1/L2/L3/R1/R2/R3 14 Krorka 5D © @ 80 @ 2 ®
8. KHonka «[oBepHeHHs (HanauTosyeTecs) L " - ) @
fonomy» (RTH) 15. Krorka «[aysa D 3
9. MikpochoHn MoniboTy>

(3apesepBoOBaHO)

16. KHorka C3 24. Mopt USB-C @ = ——
17. NiBnin HabipHWIA guck 25. KHomnka nepemmnkaHHs L"“ ol g '-', P@
18. KHonka po3nuneHHs/ FPV/KapTa L‘i @‘@’@@‘D

|po3citoBaHHS 26. MpaBwin HabipHWIA @
19. Mepemurkay pexkumy Anck @
nonboTy 27. Koneco 0 B
20. BHyTpILLHI aHTEHM NPOKpPy4yBaHHA — ,,m_:
nybTa AUCTAHLHOrO (sapesepsoBaHo) = i
KepyBaHHs 28. Pyuka ==
21. THi3[o [ KapTH 29. [uHamix G5 ) [
microSD 30. BeHTunaujiiHwia oTeip @rj -
22. MNopt USB-A .
31. 3apesepBoBaHi = = -
23. Mopt HDMI . iy g
MOHTa)KHi OTBOPW _@_—‘
32. Kronka C1 37. KHomka po3610KyBaHHst 3a0HbOT
33. Kronka C2 KpALLIKIA

38. CurHan TpuBoru
39. BnyckHun oTBip
40. Bigcik ons knova

. Ckoba gnsa pemiHus

34. BagHs KpuyLLKa

35. KHomka po3610KyBaHHs
akymynsTopa

36. AKyMyNSTOPHUIA BIACIK

N
jure

[

[MynbT OMCTaHUIMHOrO KepyBaHHS MOXKe [ocsarati MakcumanbHor BincTaHi nepenasaHHa (FCC/NCC: 7 km
(4,35 muni); SRRC: 5 km (3,11 muni); CE/MIC: 4 km (2,49 Muni)) Ha BIOKPUTOMY MiCLLi 6€3 eNeKTPOMArHITHNX
NepeLIKOA, i Ha BUCOTI NpnbanaHo 2,5 M (8,2 dyTa).
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TexHiYHI XxapakTepncTuku

e JlitanbHni anapar
Mogens
Bara

MakcumansHa 3nitHa saral’

Makc. pjaroHasibHa KonicHa
6asa

Poamipu

[iana3oH TOYHOCTI 3aBMCaHHS

B MOBITPI (32 YMOB CUBHOTO
curHaty GNSS)

Pobouya yactoTa

3WWDZ-20A

26 Kr (6e3 akymynsTopa)
32 Kr (3 aKyMy/ISTOPOM)

MakcnmasibHa 3NiTHa Bara /1 PO3MPUICKYBaHHs: 52 Kr (Ha piBHI Mopsi)
MakcumManeHa 3MiTHa Bara Ans poacitoBaHHs: 58 Kr (Ha piBHi MOpPS)

2190 Mm

2800 x 3125 x 640 MM (KOHCOSi Ta Nporenepy PO3KPTO)
1565 x 1915 x 640 MM (KOHCO PO3KPUTO, a NPONENEPU CKNaneHo)
1077 x 620 x 670 MM (KOHCOJI 1 NpOnesnepn CkaaeHo)

D-RTK yBIMKHEHO: roprn3oHTasIbHIIA: +10 CM, BepTUKanbHUA: +10 cM

D-RTK BUMKHEHO:

ropPU3oHTasIbHNIA: +60 CM, BepTUKabHUIA: £30 CM (papapHA MoAy/lb YBIMKHEHO:
+10 cm)

2,4000-2,4835 Ty,

MotyxxHicTe nepepasaqa (EIRP) 2,4 M <20 gbm (SRRC/CE/MIC), <33 gbm (FCC)

Poboua vactota RTK/GNSS

Yac 3aBu1caHHs Y NOBITPI?

GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Be3 KOpVCHOro HaBaHTaXKEHHS:

14,5 xB (3niTHa Bara 32 kr 3 6atapeeto 13 000 MATOL)
MoBHe 3aBaHTaXKEHHS! /151 PO3MPUCKYBaHHS:

7 xB (3niTHa Bara 52 kr 3 6atapeeto 13 000 MA-ron)
IMoBHe 3aBaHTaXKEHHS! /19 PO3CitOBAHHS:

6 xB (3niTHa Bara 58 kr 3 6atapeeto 13 000 MA-ron)

Makc. HanawToBysaHuin pagiyc 2000 M

nonLoTy

Makc. aepopvHami|H1n onip

Poboya Temnepatypa

* CnnoBsa ycTaHoBKa
OsuryHn
Poawmip ctatopa
LLBnakicts apuryHa (KV)
[oTy>KHICTb
Mponenepun
[Liametp
KinbkicTe poTtopis

6 m/c
Big 0 °C o 45 °C (Big 32 °F no 113 °F)

100 x 33 Mm
48 06./xB. Ha BOMbT (rpm/V)

4000 BT/poTop

54 proimm (1371,6 Mv)
4

¢ MNopgiiHa cuctema po3npUCKyBaHHS 3 PO3MNUIIEHHAM

Pesepsyap ans
PO3NpPUCKyBaHHS!
Ob’em

Po6oue HasaHTaXKeHHs!"
Poanpuckysaui

Mopgens

KinbkicTe

Poamip kpani
MakcumanbHa ebekTrBHa
LWMPKIHA POSMPUCKYBaHHS
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MoBHuiz: 20 N
[MoBHWIA: 20 Kr

L X8060SZ

2

50-300 MKM

7 M (Ha BMCOTI 2,5 M Haf, CilbCbKOrOCMOAaPCHKUMM Ky IbTypamm 3i LBMOKICTIO
nonboTy 7 M/C)



HarnitansHi nomnn

Tvin Jlonatesa nomna i3 MarHiTHM NPUBOLOM
MakcumaribHa WBMAKICTb 6 n/xB x 2
MOTOKY
© AKTMBHUI HeHanpasJieHU pagap 3 pasoBaHOO aHTEHHOIO PELLITKO
Mogenb RD2484R
BiocTexxeHHs MicLieBoCTi MakcuManbHUIN Haxmn y ripcekomy pexximi: 30°
YHKaHHst nepetukoa’® [ianasoH BUSBNEHHS NepeLLKOS, (ropu3oHTasbHNIN): 1,5-50 M

Mone 3opy (FOV): roprsoHTasibHe 360°, BepTuKasibHe +45°

YMoBW poboTW: MONIT Ha BACOTI NoHag, 1,5 M Haf, MePELLKOAOHO 3i LUBMAKICTIO He
Ginblue 7 m/c

JlimiT 6e3ne4Hol BigcTaHi: 2,5 M (BiCTaHb MK NepeaHiM Kpaem nponenepis i
MepeLLKOAOIO MICNS raibMyBaHHS)

HanpsiMoK YHVKaHHS MepeLLKop;: BCeHanpasneHe YHKaHHS NepeLLKos, y
rOPU30HTASIBHOMY HaMPSAMKY.

[ianasoH B1sBReHHs nepetukop, (yropy): 1,5-30 M
Mone 3opy (FOV): 45°
YMOBM PoBOTU: AOCTYMHO Mif, Yac 3M1b0Ty, NPU3EMIEHHS Ta NiAoMy, KOn
nepeLLKoaa po3TalloBaHa Ha BiacTaHi noHan 1,5 M Haf, NiTanbHUM anaparom.
JimiT 6e3neyHoi BiocTaHi: 3 M (BiaCTaHb Mixk BEPXIBKOIO JliTaslbHOro anapara i
MePEeLLKOAOIO MICNS raslbMyBaHHS)
HanpsiMoK yHVKaHHs! nepeLuKkop;: Bropy

© AKTUBHUI papap 3 pa30BaHOK aHTEHHOIO PELLITKOO, HanpaBieHW Ha3ag, Ta BHU3

Mogenb RD2484B

BuaHaveHHs sucoTut! [jana3oH BM3Ha4eHHs BUCOTU: 1-45 M
Pobounin pianasoH ctabinizavii: 1,5-30 m

YHKaHHs nepeLuko”

[Liana3oH BUsIBNEHHs nepeLlkop, (Hasag): 1,5-30 M

Mone 3opy (FOV): roprsoHTasibHe +60°, BepTukasibHe +25°

YMOBM poBOTU: AOCTYMHO Mif, Yac 3M1b0Ty, MPU3EMIIEHHS Ta NIAVIOMY, KOS
BiLICTaHb MK 33[IHBOK0 YaCTVHOO NITaNbHOro anapara Ta NepeLlKoao CTaHOBUTL
noHaa 1,5 M, a LWBMOKICTb NiTaNbHOro anapara CTaHOBUTb He GinbLue 7 M/C.

JlimiT 6e3neyHoi BincTaHi: 2,5 M (BigCTaHb MK NepeaHiM Kpaem nponenepis i
NepeLLKOZOHO MICNSA rasibMyBaHHS)

HanpsiMoK YHVKaHHS nepeLukop; Hasaz,

© Crctema GiHOKYISIpHOro 30py

[jana3oH BUMIpIOBaHHS 0,4-25m

EbexTviBHa WBMOKICTD <10 m/c

BUSIB/IEHHS!

Mone 3opy (FOV) [opusoHTansHe: 90°, BepTvkansHe: 106°
Pobo4ye cepenosuLLe [LocTaTtHe OCBITNIEHHS Ta BUOMME OTOHEHHS!

o [ynbT OUCTaHLINHOMO KepyBaHHS

Mopens RM700B

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

EkpaH CeHcopHuin PK-aucnnei i3 giaroHannto 7,02 aroima, po3aiibHO0 30aTHICTIO
1920x1200 nikcesiB | BUCOKVIM piBHeM sickpasocTi 1200 ka/M

Pobouya Temnepatypa Big -20 °C po 50 °C (8ig -4 °C po 122 °F)

)Zl,ianz_aSOH Temneparyp MeHLwwe ogHoro micsust: i -30 °C no 45 °C (8ig -22 °F go 113 °F)

30epiraHHs Bin, ogHoro [0 Tpeox Micaus: Bia -30 °C ao 35 °C (sin -22 °F go 95 °F)

Bin Tpbox Micsuis 4o ogHoro poky: Bin, -30 °C no 30 °C (Big -22 °F no 86 °F)
Temnepatypa 3apsmpkaHis  Bin 5 °C 0o 40 °C (sin 41 °F go 104 °F)
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Ximi4Ha crucTema

BHYTPILLHBOrO akymMyisTopa

LiNICoAIO2

Yac pob0oTi Bif, BHYTRILUHBLOrO 3 roauHu 18 XBNH

aKymysisTopa

YHac poboTu Bif, 30BHILLHEOMO 2 rOAMHN 42 XBUNMHA

aKymyssitopa

Tvin 3apsyKaHHs

Yac 3apspKaHHa

O3 Agras
Po6ouya yacToTa

[MoTy>XHICTb Nepenasaqa
(EIRP)

MakcumanbHa BincTaHb
nepenaBaHHs

Wi-Fi
[MpoTokon
Po6oua yacToTa®

[MoTy>KHICTb NepefaBaqa
(EIRP)

Bluetooth

[MpoTokon

Pobouya vacToTa

[MOTY>XHICTb Nepenasaqa
(EIRP)

PekomeHayeTbCs BUKOPUCTOBYBaTY 3apsiaHi npucTpit USB-C, cepTudikoBaHmin
Ha MICLIEBOMY PIiBHi, i3 MaKCMaUTBHOK HOMIHATEHOKO MOTYXKHICTIO 65 BT i
MaKCUMasTbHOK Hanpyroto 20 B, Hanpukniag, nopTaTuBHUIA 3apsaHni npucTpin DJI
B5W.

2 roviHV 415 BHYTPILLHBOrO @60 BHYTPILLHBOrO Ta 30BHILLHBOMO akyMyIsTopa
(KO NMYyNBT AUCTAHLIMHOrO KEPyBaHHS BUMKHEHO 11 BUKOPUCTOBYETECS
CTaHOaPTHUN 3apsaHun npueTpin DJI)

2,4000-2,4835 Ty,
2,4 TTu: <83 pbwm (FCC), <20 nbm (CE/SRRC/MIC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)
(6€3 hiznHHNX Ta enekTPOMarHiTHNX NEPELLKOZ, | Ha BMCOTI 2,5 M)

WiFi 6
2,4000-2,4835 Tu, 5,150-5,250 Ty,

2,4 TTu: <26 obm (FCC), <20 abm (CE/SRRC/MIC)
5,1 Ty <26 obm (FCC), <23 nbm (CE/SRRC/MIC)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 Ty,
<10 pbm

[1] BacTtocyHok DJI Agras mae iHTenekTyanbHy (yHKLiO PEKOMEHyBaHHS Bary KOPUCHOMO HaBaHTaXXeHHs pe3epsyapa A1s

PO3CitoBaHHS BiAMOBIAHO A0 MOTOYHOrO CTaHy Ta OTOYEHHS NiTanbHOro anapara. He nepesuLLyiTe peKoMeHOOoBaHUA NiMiT
Barv KOPMCHOMO HaBaHTAXKEHHS Nif Yac AoAaBaHHS MaTepiany B pesepByap 419 PO3CitoBaHHs. IHaKLUe Le MoXKe BNMHYTU Ha
6e3neky noboTy.

[2] Yac 3aBMCaHHA B NOBITPI OTPMMAaHO Ha PiBHI MOPS 3i LUBUAKICTIO BITPY MeHLL HixX 3 M/C Ta 3a Temnepatypu 25 °C (77 °F).
Tinbkn Ans fosigky. JaHi MOXXyTb BigRIBHATUCS 3a/1EXKHO Bif, HABKOSMLHLOrO cepenouia. PakTnyHi pesybtaty mae 6ytu
nepeBipeHo.

[3]

[4] EchexTnBHWI Ajana3oH BUSIBAEHHS 3a1eXXWTb Big MaTepiasty, NoNoXeHHs, (hopMM Ta iHLNX BNACTUBOCTEN NepeLLKoau.

[5]

LLinpurHa po3npurcKyBaHHS 3anexuTb Bif, (hakTUHHKX POBOUKX CLEHapIIB.

Yactotn 5,1 Ty € 3abopoHeHMM B Aesikmnx KpaiHax. Y aeskux kpaiHax yactoty 5,1 [T, [03BONEHO BUKOPUCTOBYBATU NLLE
B MPVIMILLIEHHI.

3aBaHTa)KTe IHCTPYKLiIO 3 eKcrinyarauii, LLOo6 oTpyMaTy 40AaTKOBY iHOPMAaLLito:
https//www.dji.com/t20p/downloads
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