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Charge to activate the internal battery of the remote controller before using for the first time.
It is recommended to purchase the DJI 65W Portable Charger or USB PD3.0 chargers.

BEUR(EERRERS, TAREUMBINEE!E, HEBEE D) 65W FTE/ARSLEMSIE USB PD3.0
REHERITTESR -

DO TERT ZR0IC. EEHORMNY TV —2RBELTT VT4 RX—= 3 LTLEEL,
DJI 65WHR—42 T IV R ERE/-IZUSB PD3.0REREHATE L2 BB LET,

XM= Ak%ém Holl, 2E7(2| LHE HHE{2|E SH&H EAMSI5H0F SLIC D)l 65W SHHE X7 E=

USB PD 3.0 £F7| FLIHE HHSBILICE

uipugiRgjiiae)iFutithin —nﬁemnmsaummunﬂnmﬂmasmum Gnkyh
eUAIRNANAGGMA Djl 65W yginans USB PD3.04

Caskan untuk mengaktifkan bateri dalaman alat kawalan jauh sebelum menggunakannya buat
kali pertama. Adalah disyorkan untuk membeli Pengecas Mudah Alih DJI 65W atau pengecas
USB PD3.0.

31SOWDNS:AUNISIIVILYDVLUALODSNMEUIUDVSIUOADUINSANDUIGVIUASVUSN UdLU:UNIHEDLASDY
yisouuuwnwn DJI 65W H3oLA3avs1$o USB PD3.0



Sac dé kich hoat pin bén trong clia bo digu khién tir xa trudc khi s&r dung lan dau tién. Ban nén
mua B sac Di dong DJI 65W hodc bd sac USB PD3.0.

Laden Sie den internen Akku der Fernsteuerung auf, um ihn vor dem ersten Gebrauch zu
aktivieren. Es wird empfohlen, das DJI 65W Ladegeradt oder USB-Ladegerate mit PD3.0 zu

kaufen.

Antes de usar el control remoto por primera vez, cargue la bateria interna para activarlo. Se
recomienda comprar el cargador portatil de 65 W DJI o cargadores USB PD3.0.

®optioTe yla va eVEPYOTIOLAOETE TNV EC0WTEPLKN PTtatapla Tou TnAexelplotnplou LV Tn
XPAON yld TPWTN Yopda. Tuviotdtal n ayopd tou popntol @optiotr 65 W tng DJI 1) Twv
poptiotwv USB PD3.0.

Rechargez la batterie interne de la radiocommande pour l'activer avant la premiére utilisation.
Il est recommandé d'acheter le chargeur portable DJI 65 W ou les chargeurs USB PD3.0.

Az els6 hasznélat el6tt toltse fel a tavirdnyitd belsé akkumulatorat az aktivalashoz. Javasoljuk,
hogy vasérolja meg a DJI 65W hordozhatd téltét vagy az USB PD3.0 toltét.

Carregue para ativar a bateria interna antes de usar o controle remoto pela primeira vez.
Recomenda-se adquirir o Carregador portatil 65 W DJI ou os carregadores USB PD3.0.

Mepea NepBbIM NCMNOAb30BaHNEM BCTPOEHHbIV akKyMyNnAaToOp NynbTa ynpaBaeHUs
HeobX0AMMO 3apsaAnTL ANS ero akTMBaLuuun. PekomeHayeTcs Nprobpecty nopTaTnBHOe
3apsigHoe yctpolicto DJI Ha 65 BT namn USB PD3.0.

ilk kullanimdan énce uzaktan kumandanin dahili bataryasini etkinlestirmek icin sarj edin.
DJI 65W Tasinabilir Sarj Cihazinin veya USB PD3.0 sarj cihazlarinin satin alinmasi énerilir.

3apsagiTh, W06 akTUBYBaTW BHYTPILLHIV akyMynsiTop NyabTa AUCTaHLiiHOrO KepyBaHHS nepej

nepLUNM BUKOPUCTAHHAM. PekoMeHZyeTbCca npuabat A0AAaTKOBO MOPTaTUBHWIA 3apsaHuii
npucTpin DJI 65W abo 3apaaHi npuctpoi USB PD3.0.
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Dongle related functions are not supported in some countries or regions. Comply with the
local laws and regulations.

BB EIR/MEA SR EREE FERRE, SETEMERAE.

B> J)VEEAR IS —ERDOE SHUF TIESTIS L TV E A, TBIOERBIZIESF LT LEL,
L2 ZIHEE XM E S2 2 7ISS XH6HA wSLICH 31X g I #EE E4HAR.

yemiywigstiusinsudnavaminmifsiidnadsmsisighiuisw Yausywogsis HigmugnUsh
USUJMATREYR

Fungsi berkaitan dongel tidak disokong di sesetengah negara atau wilayah. Patuhi undang-
undang dan peraturan tempatan.
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Cac chire nang lién quan dén céng két néi khong dugc hé trg tai mdt s6 quéc gia hodc khu
vurc. Tuan tha luat phép va quy dinh clia dia phuong.

Dongle-bezogene Funktionen werden in manchen Landern oder Regionen nicht unterstitzt.
Halten Sie die lokalen Gesetze und Vorschriften ein.

Las funciones relativas al adaptador no se admiten en algunos paises o regiones. Cumpla la
legislacién y las normativas locales.

OL Aettoupyieg Tou oxetifovtal pe to Dongle Sev umootnpiovtal o OpLOPEVEG XWPEG 1
TIEPLOXEG. ZUPHOPPUVECTE HE TOUG TOTILKOUG VOLOUG KAl KAVOVLGHOUG.

Les fonctions liées au dongle ne sont pas prises en charge dans certains pays ou régions.
Respectez les lois et réglementations locales.

Egyes orszagokban és régidkban a dongle-hoz (hardverkulcshoz) kapcsol6dé funkciok nem
tamogatottak. Tartsa be a helyi jogszabalyokat és elirasokat.

As fungdes relacionadas ao dongle ndo sdo compativeis em alguns paises ou regides. Cumpra
as leis e regulamentos locais.

quHKLU/II/I, CBA3aHHbIE C MOAEMOM, HE NOAAEPXKMNBAKOTCA B HEKOTOPbLIX CTPaHaX Uan permoHax.
CO6}'IIO,CI,aVITe MeCTHbl€ 3aKOHbl U HOPMaTUBHbIE aKThbl.

Donanim kilidi ile ilgili islevlier bazi tlkelerde veya bdlgelerde desteklenmez. Yerel yasa ve
dizenlemelere uyun.

®yHKLii, MOB'A3aHi i3 KkaoYeMm, He NigTPUMYOTLCS B AesKuX KpaiHax abo perioHax.
JloTpuMmyiiTecs MicLieBMX 3aKOHIB i HOPM.
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Check battery level: press once.
Power on/off: press and then press and hold.

BEEE: 1ZR—K.
FMS/RAME: iR —R, BRIZ2,

Ny 7V) —FRERER 1 1 BT

EBEEAF> /A7 1EHLT. R#EL,

HHE 2| T &Ql: 3t 1 =ELICh

T AH7/17): St F2 70 ChA| 2 SE L CH

GoYWHNY

fiSajidunBag
Us/iGasisns

G IWWUSIUEAGE SASUG)MUY
Periksa tahap bateri: tekan sekali.
Hidupkan/matikan kuasa: tekan, kemudian tekan dan tahan.

QS29dDUS:AULUALADS: NOKTVASY
Juwwasiwa/da: na uarnamvoly

Ki€m tra murc pin: nhan mot lan.
Bat/tat ngudn: nhan rbi nhan gid.
Einmal druicken: Akkustand Uberprufen.

Ein-/ausschalten: Kurz driicken, dann nochmals driicken und gedrickt halten.

Comprobar nivel de bateria: presione el botén una vez.
Encender/apagar: presione el botén una vez y suéltelo; a continuacion, vuelva a presionarlo y
manténgalo presionado.

EAéy&te tn otdbpun tng pmatapiag: matiote pia popda.
EvepyoTioinon/amnevepyoroinon: matrote Kat £MELTA AT OTE Tapatetapéva.

Vérifiez le niveau de batterie : appuyez une fois.
Allumer/Eteindre : appuyez une fois, puis appuyez et maintenez le bouton enfoncé.

Akkumulator toltottségi szintjének ellendrzése: nyomja meg egyszer.
Be- és kikapcsolas: nyomja meg, majd nyomja meg és tartsa lenyomva.
Verificar o nivel da bateria: pressione uma vez.

Ligar/desligar: pressione, depois pressione e mantenha pressionado.

MpoBepka ypoBHs 3apsija akKymynsTopa: HakMUTe OAUH pas.
BiJitoueHue/BbIK/IIOYEHME: HAXMITE, 3aTeM HaXMWUTE 1 yaepXXrBaiiTe.

Batarya seviyesi kontroli: bir kez basin.
A¢ma/kapama:agma kapama tusuna basin ve basili tutun.

MepeBipnTK piBeHb 3apaay akyMynaTopa: HaTUCHITb O4WH pas.
YBIMK./BUMKH. )XUIBIEHHR: HAaTUCHITb, | NOTIM HaTUCHITb | yTpUMyiiTe.
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Make sure the remote controller and aircraft is powered on. Follow the prompts to activate
(internet connection is required).

BEREREIIRITRCHE, RREVETETHE (FEREMEK) .

EERBLUBAEOERNA>TWA I EZRRBLEY., 7OV T ML T 797 4=
LEY (Ar2—xv MERDBETT) .

ZEI|k 7IM7E AN AR Sl 2. L2 HIAIX|0) w2t 2HESHEILICHAIE U HE ER).

winEseunhumiisyw Shwgimsgimsifay fmumnuifumiiidjidniguefthims
(imiminmUiisiidng)4

Pastikan alat kawalan jauh dan pesawat dihidupkan. Ikut gesaan untuk mengaktifkan
(sambungan internet diperlukan).

asdvaputhLUYISIUaApUTNsaua:lasuldoag Uguamudandiuudotwatdatdoiu (Sidudovidauco
sutnastiia)

Dam bao bo diéu khién tir xa va thiét bj bay dugc bat ngudn. Lam theo cac I6i nhac dé kich
hoat (yéu cau két néi internet).

Vergewissern Sie sich, dass Fernsteuerung und Fluggerat eingeschaltet sind. Folgen Sie den
Aufforderungen flr die Aktivierung (Internetverbindung erforderlich).

Aseglrese de que el control remoto y la aeronave estén encendidos. Siga las indicaciones que
aparecen en la pantalla para realizar la activacion (se necesita conexién a Internet).

BeBalwbelte OTL TO TNAEXELPLOTAPLO KAL TO AEPOOKAPOG £lval evepyoTtoLnpéva. AKoAoubriote
TLG TTIPOTPOTIEG yLa evepyoTiolnaon (amatteitat cuvSeon oto 5Ladiktuo).

Assurez-vous que la radiocommande et 'appareil sont sous tension. Suivez les invites pour
I'activation (connexion Internet requise).

Ellenérizze, hogy a taviranyit6 és a repllégép be van-e kapcsolva. Kévesse az utasitdsokat az
aktivalashoz (internetes kapcsolat szlikséges).

Certifique-se de que o controle remoto e a aeronave estejam ligados. Siga as instrucdes para
ativar (é necessaria conexdo com a internet).

Y6eautech, 4to nNynbT Y 1 APOH BkAOUeHbl. ClegyiiTe NHCTPYKUUAM A8 aKTUBaL MK
(TpebyeTcs UHTEPHET-COeANHEHNE).

Uzaktan kumandanin ve hava aracinin acik oldugundan emin olun. Etkinlestirmek icin
komutlari takip edin (internet baglantisi gerekir).

MepekoHarTecs, Wo NyAbT ANCTAHLINHOrO KepyBaHHS i NiTanbHWI anapat yBiMKHeHi. [ns
aKTMBaLi JOTPMYATECh NiAKa30K (MOTPiGHE NiAKNOUYEHHS A0 MepeXi IHTepHeT).
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(D Start/stop motors: perform combination stick command and hold for two seconds.

@ Takeoff: push the left control stick (Mode 2) up to take off.

@ Landing: push the left control stick (Mode 2) down until the aircraft lands. Hold for three
seconds to stop the motors.

In order for the aircraft to automatically take off and perform an operation, it is recommended
to create a plan for a field and select an operation before takeoff. Refer to the Starting
Operations section for more information. For other scenarios, takeoff and land manually.

OREVEILEE: PTHEREIRES, FEN21.

O D LHEENEFNE (ERFRLER) , ERITHER.

Q% MTHENHPHR (EEFALER ) BEERITETE, ERIFUBERSIVE, BEE=IE.
EEEAEETIRRE, ARETRBEE, ERTREDRRIHITIFE. FiEHR [ FBF
¥ | . EEMOER TERIBLURIE, B TFEERAIREE .

DE—42—DWEE 1EIL : AV ER—Y 3V AT v/ ARV FCSOERTL. 2BBERHALL
EX®
QB : EDBEAT v (E—F2) Z#LEICHILCEBELE T,

Q&R EDRIERT 4V (E—F2) ZTFICHL., BAEZEEELET. WBZTOEERE
THE E—A—HMELELET,

Wiz BEBEES € CRMFZRITT BIcid, BERTICERHEtEZER L. FREZERLTHEL
EEBEBSHLET, FlIcOVTE. TEEDRR €72 a2Z28RLTIREN, DRR
Tl FECHEREZITVEY,

(@L= PNESTRSPNHENSTES

@O0|F: 2Z =Z AE(Z

Q@ EF: 7|M7t ZES WK YR XE AE(ZE 2)S 022 YLICH 3X SO 27 YoM BE7}
FXIFLCH

7IM7t S22 0|55t Y S +&st7| AsiM=E A
MElShE Q0| SELCH XtME LHE2 &Y AR M S FASHIAIR. T

M
Sat ZASFLCH
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(D Mula/henti motor: lakukan arahan batang gabungan dan tahan selama dua saat.
@ Berlepas: tolak batang kawalan kiri (mod 2) ke atas untuk berlepas.

@ Mendarat: tolak batang kawalan kiri (mod 2) ke bawah sehingga pesawat mendarat. Tahan
selama tiga saat untuk menghentikan motor.

Untuk membolehkan pesawat berlepas dan melakukan operasi secara automatik, adalah
disyorkan untuk membuat pelan untuk suatu lapangan dan memilih operasi sebelum
berlepas. Rujuk bahagian Memulakan Operasi untuk maklumat lanjut. Untuk senario lain,
berlepas dan mendarat secara manual.

@ Bu/RgaupLaDS: FoMSAIEAFOMULUUSIVLAMVTIaD VU
@ gudu: dumumuAudude (Tua 2) Suwadulu
@ avopa: AuMUAIUALAIUETIY (THUQ 2) avdUn3TasuR=avdaa AVIaU3UAWDHEQUDLODS

WotRlasududulagdatludaua:zrviu vauu:UntRasiouwudiHsuauy wa:tldannisuguanisnoududu
Wsaqdoyawulauidoumsisulguanis dnsuaniumsaidua iRguduta:avooaadgautd

@ Khéi ddong/dimg déng ca: thuc hién 1énh két hgp vai can digu khién va gilt trong hai gidy.
@ Cét canh: ddy can diéu khién bén trai (ché d6 2) hudng 1én dé cat canh.

@ Ha canh: day can diéu khién bén trai (ché d 2) hudng xudng cho dén khi thiét bi bay ha
canh. Gilr trong ba gidy dé dirng dong ca.

DE thiét bj bay c6 thé tu ddng cat canh va thuc hién mét hoat ddng, nén |ap so dd thuc dia va
chon mét hoat dong trudc khi cdt canh. Xem phan Starting Operations (B&t dau Van hanh) dé
biét thém thong tin. DGi vdi cac tinh hudng khac, hdy cat canh va ha canh tha cong.

(D Motoren starten/stoppen: Flihren Sie zwei Sekunden lang einen Steuerknuppel-
Kombinationsbefehl aus.

@ Zum Abheben: Linken Steuerkniippel (Modus 2) nach oben driicken.

@ Zum Landen: Langsam den linken Steuerkntippel (Modus 2) nach unten driicken, bis das
Fluggerat landet. Halten Sie ihn drei Sekunden lang nach unten gedrlckt, um die Motoren
auszuschalten.

Um das Fluggerat automatisch abheben und eine Arbeit ausfihren zu lassen, sollten Sie
einen Plan fir das Feld erstellen und noch vor dem Start die Bedienung auswahlen. Weitere
Informationen finden Sie im Abschnitt , Betriebsaufnahme” (Starting Operations). Bei anderen
Szenarien kénnen Sie manuell starten und landen.



(D Arranque/detencion de motores: ejecute el comando de combinacién de palancas y
manténgalas en esa posicién durante 2 segundos.

@ Despegue: mueva la palanca de control izquierda (modo 2) hacia arriba para despegar.

@ Aterrizaje: mueva la palanca de control izquierda (modo 2) hacia abajo hasta que la
aeronave aterrice. Manténgala asi durante 3 segundos para detener los motores.

Para que la aeronave automatice el despegue y la ejecuciéon de un funcionamiento
determinado, se recomienda que antes se haga una planificacién de un campo de cultivo y
se le asigne dicha operacién. Consulte la seccion Operaciones de inicio para obtener mas
informacioén. Para otras situaciones, despegue y aterrice de forma manual.

D Motép ekkivnong/SLakoTig AeLtoupylag: eKTEAECTE TNV EVTOAN ouUVSUAopOU TwV
XelpLotnplwv Kat Kpatnote yla SUo SeutepoOAeTTa.

@ Attoyeilwon: oTpwETE TIPOG Ta TIAVW TO APLOTEPO XELPLOTHAPLO Agyxou (Asttoupyia 2) yla
amoyelwon.

@ Npooysiwon: oTPWETE TTPOG TA KATW TO apLoTEPS XELPLOTHPLO EAEyXOU (AsLtoupyla 2) péxpl
va TIpooyeLwhel To agpookaPos. Kpatriote yla Tpla SEUTEPOAETTA YLl va OTAPATHOETE Ta
HOTEp.

'l TNV QUTOPATN ATIOYELWON TOU AEPOCKAPOUG KAl TNV EKTEAEDN HLAG Epyaciag, cuvioTdtal
n dnuloupyla evog oxedlou yla évav aypo Kat n emAoyn plag Asttoupylag mpv amo tnv
amoyelworn. Avatpé€te otnv evotnta «Evapén AELTOUPYLWV» yLa TIEPLOCOTEPES TIANPOPOPLES.
la GMa oevdpla, KQvte xeLpokivntn amoyeiwaon kat pooyeiwon.

(D Démarrer/Arréter les moteurs : effectuez une Commande des joysticks (CSC) et maintenez-
la pendant deux secondes.

@ Décollage : poussez le joystick gauche (Mode 2) vers le haut pour décoller.

@ Atterrissage : poussez le joystick gauche (Mode 2) vers le bas jusqu’a ce que l'appareil
atterrisse. Maintenez pendant trois secondes pour couper les moteurs.

Pour que l'appareil décolle automatiquement et effectue une opération, il est recommandé
de créer un plan pour un champ et de sélectionner une opération avant le décollage.
Reportez-vous a la section Lancement d’'une opération pour plus d'informations. Pour les
autres scénarios, décollez et atterrissez manuellement.

(D Motorok inditasa/leallitasa: hajtsa végre a kombinalt parancsot a két botkormannyal, és
tartsa lenyomva két masodpercig.

@ Felszallas: nyomja felfelé a bal oldali vezérl botkormanyt (2. maéd) a felszallashoz.

@ Leszéllas: nyomja lefelé a bal oldali vezérlé botkormanyt (2. mod), amig a repulégép le
nem szall. Tartsa lenyomva harom masodpercig a motorok leallitdsahoz.

Annak érdekében, hogy a replilégép automatikusan felszalljon és végrehajtson egy mliveletet,
javasoljuk, hogy készitsen tervet egy mezére, és valasszon ki egy miiveletet a felszallas el6tt.
Tovabbi informéaciot a Kezdé miveletek cimi szakaszban talal. Egyéb esetekben manudlis
irdnyitassal szalljon fel és le.



Iniciar/interromper os motores: execute o Comando combinado do joystick (CSC) e
mantenha pressionado por dois segundos.

@ Decolagem: empurre o pino de controle esquerdo (modo 2) para cima para decolar.

@ Pouso: empurre lentamente o pino de controle esquerdo (modo 2) para baixo até a
aeronave aterrissar. Segure por trés segundos para interromper os motores.

Recomenda-se criar um plano para um campo e selecionar uma operagao antes da
decolagem para que a aeronave decole automaticamente e execute uma operacdo. Para
obter mais informagdes, consulte a secdo Operacdes iniciais. Em outros cenarios, decole e
pouse manualmente.

(D 3anyck/ocTaHOBKa MOTOPOB: BbIMOAHUTE KOMBMHALMIO JXKONCTUKAMU U yaepXuBaiiTe ee
B TEUEHMe JBYX CEKYHA.

(@ B3neT: HanpaBbTe NeBbIA JKONCTVK (PEXMM 2) BBEPX, UTOBbI COBEPLUNTL B3NET.

@ MMocaaka: HanpaBsiTe NEBbIA AXONCTAK BHU3 (PEXUM 2), MOKa APOH He MPU3eMIUTCS.
YAepxuBaiTe B TeUeHNe TPeX CeKYHZ ANS BbIKOYEHWSi MOTOPOB.

YTO6bI APOH aBTOMAaTUYECKM B3/I€TEN U BbINOJHWA Kakoe-nnbo feicTBre, peKoMeHayeTcst
co3jaTb NMNaH ANS NOAs 1 BbI6paTb AelicTBUE nepey B3NeToM. [ononHUTENbHas
NHbOpMaLMa NpescTaBneHa B pasgene «Hayano paboTbi». B Apyrvix cMTyaumsx BbIMOAHUTE
B3/1€T 1 NMOCaAKY BPYUHY!O.

(D Motorlari baslat/durdur: Gubuk kombinasyon komutunu gerceklestirin ve iki saniye basil
tutun.

@Kalkis: kalkis icin sol kumanda cubugunu (mod 2) yukari itin.

®inis: sol kumanda cubugunu (mod 2), hava araci inene kadar asagi itin. Motorlari
durdurmak igin Ug¢ saniye basil tutun.

Hava araci otomatik olarak kalkis ve ¢alisma yapmadan 6nce arazi planinin olusturulmasi ve
kalkistan énce bir calisma modu segilmesi énerilir. Daha fazla bilgi icin Calismayi Baslatma
bélumine bakin. Diger senaryolarda, kalkis ve inisleri manuel olarak yapin.

@D Nyck/BUMKHEHHS!  JBUMYHIB: BMKOHalTe KOMGIHOBaHY KOMaHZy Py4ok KepyBaHHs,
YTPVIMYHOUM iX Y LiIbOMY MONOXEHHI MPOTArOM /JBOX CEKYH/.
(@ 371iT: HATUCHITL NiBY PyUKy KEpYBaHHS (PEXIM 2) Bropy, o6 31eTiTu.

@ NprizeMNeHHS: HATUCHITL NiBY PYUKY KEpyBaHHS (DEXUM 2) BHW3, AOKM NiTabHWiA anapat
He NPU3eMANTLCA. YTPUMYITE NPOTAroM TPbOX CeKYHZ, W06 BUMKHYTW ABUTYHW.

LLlo6 niTanbHW anapat aBTOMaTUYHO 3/1iTaB i BUKOHYBaB PO6OTY, PEKOMEHAYETLCS CTBOPUTY
nnaH Ana nons i BmépaTty poboTy nepes 3160TOM. [ns OTPMMaHHS A0AaTKOBOI iHGopMaLi
AVB. po34in «Onepauii 3anycky». [ins iHWKX cLueHapiiB 3niTarTe Ta NpU3eMAANTECsS BPYYHY.



Using the T50
Getting Ready for Takeoff

A. Place the aircraft on open, flat ground with the rear of the aircraft facing toward you.

B. Make sure that the propellers are securely mounted, there are no foreign objects in or on the
motors and propellers, the propeller blades and arms are unfolded, and the arm locks are firmly
fastened.

C. Make sure that the spray tank and flight battery are firmly in place.

D. Power on the remote controller, make sure that the DJI™ AGRAS™ app is open, and then power on
the aircraft. Go to the home screen in the app and tap Start to enter Operation View. Make sure
that there is a strong signal (the GNSS icon or RTK icon on upper right corner of screen is white).
Otherwise, the aircraft cannot take off.

Q  RTK positioning is recommended. In the app, go to Operation View, tap & and then RTK to select a method for
receiving RTK signals.
o DJI Cellular Dongle is recommended for internet connection. In the app, go to Operation View, tap £ and select

Network Diagnostics. The cellular dongle and SIM card are functioning properly if the status of all the devices in
the network chain are displayed in green.

Starting Operations

Users can perform mapping operations in the operating area using the DJI Agras app and receive an
HD map via offline reconstruction using the remote controller, then plan a field on the HD map for
Route operations. DJI Agras provides multiple methods to add points. The following description uses

Route Mapping and Crosshair as an example.

Power on the remote
controller and then the
aircraft. Enter Operation
View in the DJI Agras app.

Q >

_t

Drag the map and tap
Add to add a point at the
crosshair position. Tap
Vto save.

Tap (] in the middle of
the right screen to select
Crosshair.
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Tap the mode button on the
upper left and select Route
Mapping on the Mapping
panel in the task mode
selection screen.

m >

<O

Tap (Z] and move the slider
to take off. The aircraft
will perform the mapping
operation along the route
automatically.

Q0 >

Drag the map and tap Add
to add a point on the map.

Tap (£ on the right screen,
select Area Route or
Boundary Route, then tap
and select Crosshair.

= >

Wait for the reconstruction
to be completed. Tap
Plan Field to perform
operations.
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Set route parameters,
drag (o to adjust the flight
direction of the route, and
tap V) to save.



Vv > g

Tap ] to use the field Tap (&, check the aircraft
and set task parameter. status and task settings, and

move the slider to take off.

C * Only take off in open areas and set an appropriate Connection Routing and RTH Altitude according to the

operating environment.

* An operation can be paused by moving the control stick slightly. The aircraft will hover and record the
breakpoint. After which, the aircraft can be controlled manually. Select the operation again to continue. The
aircraft will return to the breakpoint automatically and resume the operation. Pay attention to aircraft safety
when returning to a breakpoint.

* In Route Operation mode, the aircraft is able to bypass obstacles, which is disabled by default and can be
enabled in the app. If the function is enabled and the aircraft detects an obstacle, the aircraft will slow down
and bypass the obstacle and return to the original flight path.

® Users can set the action the aircraft will perform after the operation is completed in the app.

Maintenance

Clean all parts of the aircraft and remote controller at the end of each day of spraying after the
aircraft returns to a normal temperature. DO NOT clean the aircraft immediately after operations are
completed.

A.

Fill the spray tank with clean or soapy water and spray the water through the sprinklers until the
tank is empty. Repeat this step three times.

. Remove the spray tank strainer and sprinklers to clean them and clear any blockage. Afterwards,

immerse them in clean water for 12 hours.

. Make sure that the aircraft structure is completely connected so that it can be washed directly with

water. It is recommended to use a spray washer filled with water to clean the aircraft body and wipe
with a soft brush or wet cloth before removing water residue with a dry cloth.

. If there is dust or pesticide liquid on the motors, propellers, or heat sinks, wipe them with a wet

cloth before cleaning the remaining water residue with a dry cloth.

. Wipe the surface and screen of the remote controller with a clean wet cloth that has been wrung

out with water.

Refer to the disclaimer and safety guidelines for more information on product maintenance.

Download the user manual for more information:
https://www.dji.com/t50/downloads



https://www.dji.com/t50/downloads

Fly Safe

It is important to understand some basic flight guidelines, both for your protection and for the safety
of those around you.

-

. Flying in Open Areas: pay attention to utility poles, power lines, and other obstacles. DO NOT fly
near or above water, people, or animals.

2. Maintain Control at All Times: keep your hands on the remote controller and maintain control of the
aircraft when it is in flight, even when using intelligent functions such as the Route and Fruit Tree
modes and Smart Return to Home.

w

Maintain Line of Sight: maintain visual line of sight (VLOS) with your aircraft at all times and avoid
flying behind buildings or other obstacles that may block your view.

4. Monitor Your Altitude: for the safety of manned aircraft and other air traffic, fly at an altitude lower
than 100 m (328 ft) and in accordance with all local laws and regulations.

@ Visit https://fly-safe.dji.com for more information on critical safety features such as GEO zones.

Flying Considerations

1. DO NOT use the aircraft in adverse weather conditions such as snow, fog, winds exceeding 6 m/s, or
heavy rain exceeding 25 mm (0.98 in) in 12 hours.

2. DO NOT fly more than 4.5 km (14,763 ft) above sea level.

3. The DJI Agras app will intelligently recommend the payload weight of the tank according to the
current status and surroundings of the aircraft. When adding material to the tank, the max weight
should not exceed the recommended value. Otherwise, the flight safety may be affected.

4. Make sure that there is a strong GNSS signal and the D-RTK antennas are unobstructed during
operation.

Return to Home (RTH)

The aircraft will automatically return to the Home Point in the following situations:
Smart RTH: user presses and holds the RTH button.

Failsafe RTH ": the remote controller signal is lost.

Low Battery RTH ": the aircraft battery level reaches the preset low battery threshold.

The aircraft decelerates and brakes and hovers if there is an obstacle within 20 m of the aircraft. The
aircraft exits RTH and waits for further commands.

* The action of the aircraft when the remote controller signal is lost or the aircraft battery level is low can be set in the
app. Failsafe RTH and Low Battery RTH will only be available if RTH is set.

C * Obstacle avoidance is disabled in Attitude mode (which the aircraft enters in situations such as when the
GNSS signal is weak) and is not available if the operating environment is not suitable for the radar modules or
binocular vision system. Extra caution is required in such situations.


https://fly-safe.dji.com

Pesticide Usage

1. Avoid the use of powder pesticide as much as possible and clean the spraying system after use.
Otherwise, the service life of the spraying system may be reduced.

2. Pesticides are poisonous and pose serious risks to safety. Only use them in strict accordance with
their specifications.

3. Use clean water to mix the pesticide and filter the mixed liquid before pouring into the spray tank to
avoid blocking the strainer.

4. Effective use of pesticides depends on pesticide density, spray rate, spray distance, aircraft speed,
wind speed, wind direction, temperature, and humidity. Consider all factors when using pesticides.

5. DO NOT compromise the safety of people, animals, or the environment during operation.

It is important to understand the basic flight guidelines, both for your protection
and for the safety of those around you.
Make sure to read the disclaimer and safety guidelines.




Aircraft

The Agras T50 aircraft has an anti-torsion structure, offering reliable operations. The integrated
spraying system can be equipped with the optional orchard spray package or swapped with a
spreading system with a spreading payload of up to 50 kg.

The aircraft is equipped with the phased array radar system and binocular vision system, including
downward and forward binocular vision and forward and rear phased array radars. The systems
provide multidirectional obstacle sensing! as well as terrain follow and bypass functions to ensure
flight safety. Boasting an ultra HD FPV camera with a tiltable gimbal, the aircraft can automatically
collect HD field images for local offline reconstruction to assist in precise field planning. Using DJI
SmartFarm platform and DJI MAVIC™ 3M, prescription maps can be generated in order to perform
variable rate fertilization.

The coaxial twin rotor structure produces strong winds so that pesticides are able to penetrate thick
canopies for thorough spraying. The spraying system is equipped with the magnetic drive impeller
pumps, dual atomized sprinklers, and brand-new solenoid valve to improve spraying efficiency while
saving liquid pesticide. The spraying system can be expanded with two more sprinklers to meet
different operation scenarios.”

Core modules adopt potting technology and the aircraft has a protection rating of IP67 (IEC 60529).

Rear View

1. Propellers 6. Folding Detection Sensors 11. FPV Camera
2. Motors (built-in) 12. Downward Binocular Vision
3. ESCs 7. Spray Lance 13. Forward Binocular Vision
4. Aircraft Front Indicators 8. Sprinklers 14. Spotlights

(on two front arms) 9. Spray Tank 15. Forward Phased Array Radar
5. Frame Arms 10. Delivery Pumps 16. Rear Phased Array Radar

16



17. Landing Gear 20. Internal OCUSYNC™ Image 22. Aircraft Status Indicators (on
18. Intelligent Flight Battery Transmission Antennas two rear arms)

19. Onboard D-RTK™Antennas ~ 21. External OcuSync Image
Transmission Antennas

[11 The downward sensing function is used to assist in Terrain Follow, while the sensing function on the
other sides is for obstacle sensing.

[2] The illustrations in this document use the aircraft with dual atomized sprinklers as an example.
Make sure to read the T50/T25 Atomized Sprinkler Package Product Information before installing
an additional pair of dual atomized sprinklers to the aircraft.

Remote Controller

The DJI RC Plus remote controller features DJI O3 Agras image transmission technology and has a max
transmission distance of up to 5 km (at an altitude of 2.5 m) ™. The remote controller has an 8-core
processor and a built-in 7.02-in high brightness touchscreen powered by the Android operating
system. Users can connect to the internet via Wi-Fi or the DJI Cellular Dongle. Operations are more
convenient and accurate than ever before thanks to the revamped DJI Agras app design and a wide
range of buttons on the remote controller. With Mapping mode added to the app, users can complete
offline reconstructions and perform precise field planning without the need of extra devices. The
remote controller has a maximum operating time of 3 hours and 18 min with the high-capacity internal
battery. Users can also purchase an external battery separately to be used to supply power to the
remote controller and fully meet the requirements for long and high-intensity operations.

1. External RC Antennas 9. Microphones
2. Touchscreen 10. Status LEDs
3. Indicator Button (reserved) 11. Battery Level LEDs
4. Control Sticks 12. Internal GNSS Antennas /
5. Internal Wi-Fi Antennas 13. Power Button @
6. Back Button 14. 5D Button
7. L1/L2/L3/R1/R2/R3 Buttons (customizable)
8. Return to Home (RTH) 15. Flight Pause Button
Button
16. Button C3 25. FPV/Map Switch
17. Left Dial Button
18. Spray/Spread Button 26. Right Dial

19. Flight Mode Switch 27. Scroll Wheel (reserved) .’@Eﬂ 20 a.ﬁ_ ﬁ . P@

20. Internal RC Antennas 28. Handle Lti @ @2 @ o
21. microSD Card Slot 29. Speaker

22. USB-A Port 30. Air Vent
23. HDMI Port 31. Reserved Mounting
24, USB-C Port Holes
32. Button C1 37. Rear Cover Release
33. Button C2 Button
34. Rear Cover 38. Alarm
35. Battery Release 39. Air Intake
Button 40. Dongle Compartment

36. Battery Compartment 41. Bracket




[1] The remote controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC: 7 km (4.35 mi); CE/
MIC: 4 km (2.49 mi); SRRC: 5 km (3.11 mi)) in an open area with no electromagnetic interference and
at an altitude of approximately 2.5 m (8.2 ft).

Mode 2
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Specifications

Aircraft (Model: 3WWDZ-40B)

Weight 39.9 kg (excl. battery)
52 kg (incl. battery)

Max Takeoff Weight ™ Max takeoff weight for spraying: 92 kg (at sea level)
Max takeoff weight for spreading: 103 kg (at sea level)

Max Diagonal Wheelbase 2200 mm

Dimensions 2800%3085x%820 mm (arms and propellers unfolded)
1590%x1900%820 mm (arms unfolded and propellers folded)
1115x750%x900 mm (arms and propellers folded)

Hovering Accuracy Range D-RTK enabled: Horizontal: £10 cm, Vertical: £10 cm

(with strong GNSS signal) D-RTK disabled: Horizontal: +60 cm, Vertical: +£30 cm (radar module
enabled: £10 cm)

Operating Frequency ®  2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

Transmitter Power 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)
RTK/GNSSOperating RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3l, Galileo E1/E5b, QZSS
Frequency L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1
Ma)g Configurable Flight 2000 m
Radius
Max Wind Resistance 6 m/s

Operating Temperature  0°to 45° C(32°to 113°F)
Propulsion System

Motors

Stator Size 100%33 mm

KV 48 rpom/V

Power 4000 W/rotor
Propellers

Dimension 54in (1371.6 mm)
Rotors Quantity 8




Dual Atomized Spraying System

Spray Tank
Volume
Operating Payload "

40L
40 kg

Sprinklers (Model: LX8060SZ)

Quantity

Droplet Size

Effective Spray Width &
Delivery Pumps

Type

Max Flow Rate

2
50-500 pym
4-11 m (at a height of 3 m above the crops)

Impreller pump (magnetic drive)
16 L/min (2 sprinklers)
24 L/min (4 sprinklers)

Phased Array Radar System

Model

Terrain Follow

Obstacle Avoidance ¥

Binocular Vision System
Measurement range
Effective Sensing Speed
FOV

Operating Environment

RD241608RF (forward phased array radar)

RD241608RB (rear phased array radar)

Max slope in Mountain mode: 50°

Altitude detection range: 1-50 m

Stabilization working range: 1.5-30 m

Obstacle sensing range (multidirectional): 1-50 m

FOV:

Forward phased array radar: horizontal 360°, vertical +45°, upward +45°
(cone)

Rear phased array radar: vertical 360°, horizontal +45°

Working conditions: flying higher than 1.5 m over the obstacle at a
horizontal speed no more than 10 m/s and vertical speed no more than 3 m/s.
Safety limit distance: 2.5 m (distance between the front of propellers and
the obstacle after braking)

Sensing direction: multidirectional obstacle sensing

0.5-29 m

<10 m/s

Horizontal: 90°, Vertical: 106°

Adequate light and discernible surroundings

Remote Controller (Model: RM700B)

GNSS
Screen

Operating Temperature
Storage Temperature
Range

Charging Temperature
Internal Battery Chemical
System

Internal Battery Runtime
External Battery Runtime
Charging Type

Charging Time

O3 Agras
Operating Frequency

GPS + Galileo + BeiDou

7.02-in LCD touchscreen, with a resolution of 1920x1200 pixels, and high
brightness of 1200 cd/m?

-20°to 50° C(-4°to 122° F)

Less than one month: -30° to 45° C (-22°to 113° F)

One to three months: -30° to 35° C (-22° to 95° F)

Six months to one year: -30° to 30° C (-22° to 86° F)

5°to40° C(41°to 104° F)

LiNiCoAIO2

3 hours 18 minutes

2 hours 42 minutes

It is recommended to use a locally certified USB-C charger at a maximum
rated power of 65 W and maximum voltage of 20 V such as the DJI 65W
Portable Charger.

2 hours for internal battery or internal and external battery (when remote
controller is powered off and using a standard DJI charger)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz




Transmitter Power (EIRP)

Max Transmission
Distance

Wi-Fi

Protocol

Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

21

Bluetooth

Protocol

Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(unobstructed, free of interference, and at an altitude of 2.5 m)

Wi-Fi 6

2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10dBm

[1] The DJI Agras app will intelligently recommend the payload weight limit for the tank according to the current status
and surroundings of the aircraft. Do not exceed the recommended payload weight limit when adding material to the

tank. Otherwise, the flight safety may be affected.

[2] 5.8 and 5.1GHz frequencies are prohibited in some countries. In some countries, the 5.1GHz frequency is only

allowed for use indoors.

[3] The spray width depends on the actual operation scenarios.

[4] The effective sensing range varies depending on the material, position, shape, and other properties of the obstacle.
The downward sensing function is used to assist in Terrain Follow, while the sensing function on the other sides is

for obstacle sensing.
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. Egiog . IR @= '. o A =®
18. IBR/ABHIRE 26. fEEEE F-ﬂ U, Y D E@
19. RASHITIEOR 27, % (BE) o e

20. EIREENERLR 28.1B8F

21. microSD iEfE 29. I\

22. USB-A iE#£1R 30. £EO

23. HDMI &g 31. FEBRLREA

32.C1 %4 37. BERRULE

33.C2 #%ig 38. #1528

34, 8% 39. EREO

35. EithhRsETLEE 40. B EE

36. EBE 41, BE 8

1] EFRMEEEE . ESHTEIRERT, BRITSES 2.5 2RI, ERSrERREMIERE: 5 T4
R (SRRO). 4 FAR (MIC/CE) 3 7 FRR (FCQ)o

ESEIES




BRI

FfTe (BUYE: 3WWDZ-40B)

HEe 39.9kg (&St )
52kg (&Eih)

BAEEREE" BAIEBERES: 92 kg (1= 2 1578 + 40 L (E25s, BFEMHE)
RAIEBERES: 103.5 kg (ERREEM, N4 2 1588 + 50 L /E¥5E, 18
SEmERGE )
BAIEECRES: 103 kg (EE@EMHE )

ERAEEE 2200 mm

HMEUR T 2800 x 3085 x 820 mm (#BFRER, 4EE2R=HT )

1590 x 1900 x 820 mm (HEEFRRT, HSEEfgeE
1115 x 750 x 900 mm ( et )

BISHEEE A3 D-RTK: X £10cm, EEH+10cm

(GNSS FsRERYT) SRRYFE D-RTK: 7KE+60 cm, EE +30 cm ( HIZINAZRA: +10cm)

BEsERY 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

S EOERGI IR 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

(EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK/GNSS {5 FE5EER RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3l, Galileo E1/E5b, QZSS
L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

AR E R ATRA TS

2000 m

E?&TEK;J—LL 6m/s
BIFRIERE 0°C E 45T
EhESR
BiE
EFRY 100 %33 mm
i KV {H 48 rpm/V
BEBIZEINR 4000 W/rotor
IRhESE
BERY 54 inch
IERHE 8
HEEVEERG
=S
T 40 L
Ve 40 kg
NEEE (BU8%: LX8060SZ)
= 2
EAREEES 50-500 pm
BYEREEEE 4-11 m (1BEE¥ESE3m)
e
155y EamiR (RS )
RARE 16 L/min (2 158 )
24 1/min (4 1&88)
EENMEESIEIE
Ll RD241608RF ( BE{zBEZ S FEIE )
RD241608RB ( &4B{uFEZE HE )
HOFFZRRRE Ut AR E . 50°

SERISEE: 1-50m
EmseE: 1.530m
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i

ERRRRR
BIREEEE
BRBHEERE
18£8 (FOV)
BIRRIEER
iEimEg (BUER:
GNSS
R
BERRRE
FRIRRRE

FEEEAY
MR BT
PRI
SE IS
FEPT

FEEBHSR

3 RS EEMREIR
B
LML OERSITIR (EIRP)

AMSRERMERE

Wi-Fi

s

BEEE

SR RSN (EIRP)

RM700B )

AIEGAIEERE (2@ ) : 1-50 m

1A (FOV):

BUABAIFEGEEEIE . KT 360° , TEE +45° , EF+45° ([EiEE)
RIS . TR 360° , KT £45°

{FERIRME: RiTeEEBEESR 1.5 m BKF®R
B 3 m/s
RMERE: 2.5 m (FRITEERBWIBEREEEERIRIIER )
RRAIFE: ZabEEEE

EERBIB 10 m/s. EEEER

0.5-29 m
RATIERE<10 m/s
7K 90° , FEH 106°

SRARTIER, BSOS

GPS+Galileo+BeiDou
7.02 EIHBISR BRI~ aE, BTE 1920 %1200, SFASE 1200 cd/m’
-20C Z 50T
-30C 45T (—@BM)
-30C Z35C (KR—ER/NS=EAR )
-30CE 30T (AR=EB/INK—F)
5C ZE 40C
$REHERRAEE
33/
2.7 IN\EF
{FAERANZE65W (R AEE 20V ) AY USB-C thsseiEse, HEE(ERA D)l 65W
s
WEE. WEEIYMESINIOA 2 )\ (B RRERIRE S =L )
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE), 7 km (FCC)
(ETE. BEERET, RiTE=E25m)

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

B
e B 5.1
BEER 2.4000-2.4835 GHz
S MEESYINEE (EIRP)  <10dBm
[1] k3Ee %&ﬁﬁ%ﬁﬂaﬁ‘aaﬁ%ﬁ%&wﬁ%&%f%tfa:, BEMERENER, G SIS AERBBHREE,

BRI ERITRE

[2] BOMEAIE 5.1 GHz 5.8 GHz $8E, LAREBDHE 5.1 GHz SERMERENER, F¥IEESEEMAEER.
B] ERFRIEERER XIS SME .

[4] REAIIEBERRUEIFE0E. BHE. 4t

FIRRE NS RIREIR . MELURBIRMEBIMH. (&, BRETRMEMRER. HFT

S RGBIEERNIEE It ESRIT, Hths a2 A,
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T500DEH

BEFED%E(R

A BEDKREZBDDIES LA T, BEZEADTSGHEICEESY,

B. 7ARZAL oMW ERYMFESNTNBZ & E—2—&TARSOREF LICEMHEWNT &,
TARSDTL—RET—LHBBBAENTVWEZ L BLUT7—LAYIH LoD EFEHMIFENT
WBT =R LET,

CHEEL2VIETIARNYTY—HLoDY EEEEN TR LERRLET,

D. REMOEREAN. DJI™ AGRASMT7 TULEEB L TWBZ L AR L. BEDEREANE T, 7
TUOR—LEEICBEE L. (B8] 22y LU CRMFEEZRESEY. ESHBVCEERIELET

(BEALDGNSST A AV EERTK7 A AVHHETERR) . ESHTHRBVER. BIKILBERT
EEEA

e o RIKAESEID LET, 7T7UNT. ROFEEICBBLT. @2y 7L, RTKELZY LT, RIKIESEZEY
BHEEERLET,
o AV Z—2y MEFITIE DJI Cellular DongleDfER%E HEIH LET., 7 7URT. REEEICBEHLT. BEZY
Tl [y b T—7BH EBRLET, XY FT—IFI—VRDIRNTDT/NA ADRAT— 2 ANMGETERE
NTWBBAE. CILT— RV T IVESIMA— RILETICHEEL TV E T,

{ER DR

D)l Agras7 7URFERALTEEI) 7 TIVE YV JEEARIT L. REREFERLTAH 751 VEEDL
S5HDR Y 7ZZEL. HDXY T ELSIV— MEETT 14—V FEFHETEE T, D)l AgrasTld. EE
DHECRAY FZBINTEET, UTDHATIE. HlELTUV— v EYTEIOANTEFERL

TVWEY,

EERODERZ ANTH
5. BEDEBEREEZANE
9. DJl Agras7 7\ T
EBImEICEELE S,

>

Rv7EKFZv 7L B
ml #2vy LT, 0O
ANT DBITRA > b
ZEBMLET, UEZY

TLTHRELET,
r N
1
e >

AEEDOFROHE R v
T LTIV AAANT & ER
L&Y,
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ELDE-—FR2VEZY T
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RyEVY] ZBRLET,
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@z2v 7L, RS49—%
O LTREELE Y. BV
— bR TEFMICR Y EY
TEREERITLEY,

>

Rv7EFSvIL. B
ml =2y 7Ly E
ICRA > b EBMLET,

+ >

AEmEDOFE2Y FL. [T
D77 Ib— k] Ffeld BRIV
— M BBERL. &2V T
LT [DOAANT] Z&ERL
%7,

>

BRERNTTIHETHELR
Yo [Za4—ILFEtEIZ 2 Y
TUTRMEERITLEY,

>

W—bDINSA—2—%5K
EL. @ ZFSvILTV
— ORITAEZEREL.
22y TLTRELEY,



v

WERZ2YTLT. 74—V (ER - AN - 7 X2N;

REFRLZRIDINZ ERRTDFREEMER L.

A—2—HHFELET, RS A Z—%BH L THrE
LET,

& ¢ BT ) 7 TOHBERE L. BMFRIBICIS CToBtl ekt —T « VU ERTHBEZRELE T,

R BIERT A v D LEDTRIFT—RMBILTEE Y, BIRIERNY VI LThtRZseiRLEd. £
DERDSHEREFETHETESL Y. BMF2LI—ERRLTHITLEYT, BEFIPEBERICBENICRY . #
FeBRLEY, PEIRICRS & ER BEDRLITTELTIIEEL,

o JU— MEEE— FTIE. BARREENEEETEES, TET 74V FTENICE>TOWEIH. 77U TER
IETEEY, COBEDNEMITE > TVHRETHENEEMZRET D . BIRISHEL TEEMZ L8R L
& TORITRBICRYE T,

o 1—H—(F 7T TIEDNTT LIRICHEDRITT 2IEEERETEE T,

AVTFVRA

HR L REMOERICR 5. BRIFERICBEMEDIRTOBREFRLTILETL, FEHRT

LIcBRICHAEEFR LEVTIREL,

A BERZVIIGEKERITABKEREL. 2V IDBICEDETATI VI S—H5KkEERBLET,
COFIEE3ERVRLET,

B.BEAVIAM —FT—¢ERAT) 7 5—HRUANLTHERL, BEBEVERUBREEY, TDOHR. Th
S&EFKICI2ERZLE T,

C. KTE#EZADEDIT. BEDBEFRARRICEFINTVWSCEERLTLEEWL, kadHLiz
BEV4 Y Yy —HFERL THEEREEREL. RS5OV IT I VERIEENLGETROTH S, Bk
HEEALTKD LHERENZ T EESEDHLET,

D. E—4—, 7ARS, b— IV IICEBEPERERMIBE LTV R BEE. BB TRV THS. B
e TKD LI ZERHER > TLIEEL,

E. XEHOXEEERIZ. BEBRER. KTRENVLEENGETRO T L,

AV TV ADFHBICOVWTIE, REFEERLICETZHA PV EBRBLTIEEL,

ﬂ%%f#
= _;m?i SR DOVTE. UTF&EYWA—Y—<Za7)IbEL7a—RFLTLEEW,
'

E -1 https://ag.dji.com/t50/downloads
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https://ag.dji.com/t50/downloads

g—
REMIT
TEEPEYDALDREZEFRD. BANGRITAAN RS54V ZBRTEIENERTY,

1.RFI U7 TORT : B, XBIR. TOMOBEMTEIRELTILEN, K. APEMDOEDY
BEETIE RITTEERVTIEL,

2. BEHIEIOMSR: | RITHRIE, EERD SFZHE GO TREDHEZHER L TIIEEL, Thid Ib—
MEEE— N/ RBET—F/AX— MRTHEEDA YTV I 17 MEEEZFER L TV SI5E THRE
TY,

3. BRADHSR: | BITHREZBRNA (VLOS) IEAB LI LTLEEW, BRZEDIREMEDSH YL
MDBEENDERSZRITEES T LITBHFTIEEL,

4. BEDER | EARITEPMOMEZEDR2DcHIT, HIFDESPREICHKE>T. BE1004—
IVRBEDBETRITERTILEL,

@ GEORX g & EELRLHAEDHAIC DL T, https:/fly-safe.dji.comBESB LT EL,

RITRIDEREIE

1.5, B. ¥Ee mBOE. EF (WEN12HEIC25 mmEBRZHE) KEDBRBERICHEEERL
BOTLREL,

2. BRA5 kmZEBA TRITLEWVTLIREL,

3.DJI Agras7” 7. #EDREDRELABDKRICGC T, 27 DXIO—FEEEAVTUY
IVMHELEY., 2V 7ICRBZEINY 2L EEF. RAEENEREEZBAGOELSICLTLRE
W HRBEZBAS L. RITREMEICHEERIIENDHYET,

4. fEEErh, BBUGNSSIESAZ{EL. D-RTK7 VT HEEZEDHENT EERR LT EEL,

Return-to-Home (RTH)

LITDRRTIE. BIEIZEENICR—LRL > MRV E T,

A — MRTH : RTHRZ VE R L LIBE,

71—l —TRTH " : ZEHESHEDNIIEAR,

O—/\y 7 —RTH": A0\ 7 ) —ERBHABHRE SN O—/\y 71— LEWMEISELIBE,
HHERD20 mUAICEENN B 2158, HEIGHERL, EIELTRNY VY REIEVE S, HEIIRTHE
BT L, ZOBDIEREFLE T,

* HADBE RERESHRDONIIBEPRED/NY 7 —HZEBMET LIRS 277U TRETEET, Jx—Ibt—
TJRTHEO—/\y 7 1) —RTHI&, RTHHORE TN TV RBEICOMMERTEE T,

& o FEEYIEEHE. GNSSIEBDFHUVMRRD & EREITHEDNABATTIE— FTIH. EHICEVET, £leo BERED
L—RA—EJa1—)VPEEREEY a VY AT LIKELTWEWEEE., ERATEEEA. ZTOLSHRTTIE. KT
ARLTLEEL,
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https://fly-safe.dji.com

EEOEH

1. RROBREIIER LEVWTLIREL, £, EARICIIEZY AT LOFERZT>TLREL, Z0D
FFILTHBL L BEYV AT LOWRAFEENES BEI LBV ET,

2. BRICEENDH Y. BRICFAGRBRZESRS LEY, BEOERADEIE. AFREICRBETNATY
BIERICE> TTEALEEL,

BAML—F—DEEV EEIT D, BEZVVITECHIC. BKEFERALTREZRAL. BER%E
5BLTLIEEY,

4. BROMRNLSERIE. REORE. HEE. BHBE. BRERE. BRE. AR, BE. BEIKE2T
EAENEY. BEEZFEATRHRIE. INTOEREERL TLEEL,

5.fFFFIT. AL B ERIBBABEDORROZEMZBREDENTIREL,

THEPAYDANLDREZTFTS D, BRNGRITHA RS AV ZBRI B L
HEETYT,
RBIREFRERRICETBHA RS A v 2dHHH < T,
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HiE

Agras T50 O#&fkld, RCNBIEBEEHRZ THEY .. FEEOSWVETERICLET, ARINIERE
VATLICEY ., BhERERECRTTEEYT, T50 DB O— RiE50 kg IBIILTEHY. &Y%
RWGEARHEIREICEY L,

Wik, 7T—XR7LA L—4— Y RT7L, BLURBEY 3 VY X7 LE2EELTEY .. A BTA
DOEEBEEY 3>, §iA/ BHADT—X R7 LA L—LA—DBMERTEELY, TOVRTLICIE. B&RT
Dfeth. ZHEEEYRAY. AT+ O—. ERHEENMEO > TOE T, ks, EBRELY VL E
fA fzUltra HD FPVA X SIC kY. O—AIVA T 54 EEBDHD T « — )L FERZ BEINE L T, [EFE
%74 —)VRstEERR LT Y, D)l SmartFarm~7Sw hiR—L, HKUDJI MAVICV3IMEERT B &I
&0, BROBIEEAETRITCERNARY TEERTEET,

BRI AT LIfgbofe. BEREREA RS —KY TS TaT7IWF ERAZXRTI o5~ Fil{hG~>
fev L /A RNIVZIc&kY . BENWREA LS EEAS, RREREHNTEEY., BLEEERRITE
LT BEVRATLRESIQREOR T vy S—%=REceEsd., @

A7EI 2—IVCIER Y 7« V THEMDRAE N, BEDRESRIZIP67 (IEC 60529)&HI LE T,

)Tl A IIRRE

1. 7O 5. 7L—L7—L 9. BFEZVY

2. E—%— 6. Y fefe @ o — 10. HHAR>Y 7

3. ESC () 1. FRVA XS

4. BEDETEA VI —2— 7. BB VR 12 FAmEEEY 3>
(FEICHB2D2DT — L k) 8. ATy Z5— 13. BIAmEREY 3>
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14. ARy b4 b 7. T4 VTFT 20. REBOCUSYNC™ M%7 > T F

15. A7 T —RA R 7 LA 18. 4TIV 754 21, HEBOCUSYNCBMBIGIX T > T F
L—4— Ny F1)— 22. AR T — R RA VIl —2—

16. BH7T—XAR 7LA 19. #R— RD-RTKM 7 > F (BHEICHZ2EDT7—LE)
L—4— va

[1] TABRIBREIIHIZL 7 + O— D7 R MMER L. Zh MU ORIEEEISEEMRIICERLE T,
21 ZBEHTIE 2/ RVN=T 3 > O¥FEZEFE LTHBLTWET, 4/ X)VN\—D 3 2 DEENEEY
BizalE T50/1257 R4 F—/ )bty bRFI =27V ZTEELREL,

X6

DJI RC Plus*{E#4id. DJI O3 AgrashMRICERITEHBEH L. RAGEERHIE5 km (BE2.5m) T3,
*EKIZ, 8O7 7Oty —&, Android OSERE L17.0214 VFERBER v FRAIU—VEEBHLT
WET, WI-FIEIEDJIeIVS— R VIV EFERLT. 41 V2 —% v MIERTEET, JZa—7IbL
feDJl Agras7 71 DT H A > EREMDFTR LIcEER 2 VIc &k U ThE TITEVMER TIERZBRIEE
FAET, 7TVIRVEVIE—RFEBMT BE. BMDT/NA RAEFERHITZIEEHL 75440 T
BREZT L. ERZEMFBEERITCELRT. XBEDOA/N\Y 7 —ZFERAT 5 &, EEHEDRAR
ENRFREE3EERE8D T, Fhe. AN v T — (BIFE) AEALT. RERICEHLEHKL. BEFD
h O BIEEEREETO OO EEH A REITHEET ENTEET,

1. E=PRIRERANEBT > T 9.%1Y
2. 2y FE®E 10. A7—7% ALED
BAVIT—R—RRY 1.\ 7 1) —3%£LED

(F&) 12. RBRGNSS 77 > 7
4 BIERT AV Y 13. BEREZ Y
5. REBWI-Fi77 > 77+ 14.5DRZ2 > (HAZ L
6. RBHRR> ATRE)
7. L1/L2/L3/R1/R2/R3RZ > 15 FT—BHSLERZ >
8. Return-to-Home (RTH)

RE
16. C3RZ > 25. FPV,/ Ty THI-ERZ >
17. EZAV)L 26. 5BZAYIV
18. 185 “#fRZ > 27. 27 0—)biRA—Jb
19. 754 FE—RRAVF (FfH)
20, EIRBRIERANET 7+ 28./\VRIL
21. microSD A— KZ@w kb 29. AE—H—
22. USB-AR— k 30. @&
23. HDMIZR— 31U (FR)
24. USB-C7R— k
32.C1R&Z > 37. BEA/N—O Y Z R
33. 2R& > RE>
34. E@AHIN— 38. 77—~
35. )\ 7V — R 2 > 39. /& O
36. 1\ 71 — IR 40. B> 7 VIRiAER
N. 7S5 bk

[1] XEHIE. BER2.SMTEETFSOLGVRAITIERE N C. RARXEER (FCC: 7 km, CE/MIC : 4 km,
SRRC : 5km) (CETBHTENTEET,
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@ e

9@
G

0

\p!

%

1k (£7)V : 3SWWDZ-40B)

3
sAREEE"

BRANARA —ILN—2
B4R

39.9kg Ny 71 —%&BR<)

52kg U\vTU—%EE)

BERRORABMESE : 92kg (Bt Ot TORIE)
BARRORABREER | 103 kg (Bt O TORIE)
2200 mm

2800%3085x820 mm (7 —L & 7OXS BRI
1590x1900x820 mm (7 —LEREE, TONXZIFY fefzdrB)
1115x750x9000 mm (77 —L & TARTITY fefzd+B)

RINY > TR EER D-RTKEREE : /KT : +10cm, E|E : +10cm
(GNSSIEEH38LMEE)  D-RTKENES © KFAME : +60 cm, EEAME : +30cm (L—4—FJa1—)b

A% +10 cm)

B ERIRER 2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz (BZACld2.400~2.4835 GHzDF+)

EEHEH 2.4 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC (A=) )

(EIRP) 5.8 GHz : <33 dBm (SRRC/FCC). <14 dBm (CE)

RTK/GNSSENERE 2L RTK : GPS L1/L2. GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3I. Galileo E1/ESh,
QZSS L1/L.2
GNSS : GPS L1, GLONASS F1. BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

REAHE R RARITHERE 2000 m

RAREET 6 m/s

EMFRIERE 0°C~45°C

W XTI

'E—%2—

AT7—2—H14X 100x33 mm

KV 48 rpm/V

B 4000 W/E—42—

7aRs

PEPS 1371.6 mm (541 >F)

O—2—#= 8

FaTIVT FRARABEY AT L

BRI

AHREAE 40 L

FEXrO— R 40 kg
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ATV V95— (£7)V 1 LX8060SZ)

HE 2

wEt A X 50~500 pm

BuEEE? 4~11m (fE4DLZE3 m)
MR

E| A URS—KRVT (BREFE)
RARER 6L/ (RTU V9 Z—28)

24U/ (RFT) oS5 —4%)
TJ1—RAR7LA L—4F—2YRAT LA

7L RD241608RF (BIA7z—A R 7LA L—4—)
RD241608RB (/57 x—AX R 7L A L—4—)
LT 40— IEE— R TORKIESR : 50°

SEMRAIEF : 1~50m
AREZ A XHEAEENEEE  1.5~30m

(EESyIEb: FEEYIRIEE (275460 1~50m
FOV :
BA7I—RXR 7 LA L—4— 1 KF360°, EE+45°, LH+45° (Mg
H/)

BHTI—AR 7 LA L—4—  EE360°, KF45°

ENESMF - 10 M/SLUTRDKFERES KU3 MU TOEERE T, BEEYD
1.5mU EDE T ERKIT.

LZEIEREHIRR | 2.5 m (FIEMED T OXSHIER & EEYDIERE)

BEI5 A © 360°2 75 AR

MBEY a YV RATL
pillnakel ez 0.5~29m
BMEELRE <10 m/s
FOV 7K 1 90°, FEEE : 106°
ENEERIE +9758E% & & EBIRTRE RS
X4 (£7)V - RM700B)
GNSS GPS + Galileo + BeiDou
Em 7.024 FDLCDZ v FEE. 1920x12008°7 ) VDK, SHEREE1200 cd/m?
EMERIBRE -20°~50°C
REREREHH 14 B © -30°~45°C
1~34 8 : -30°~35°C
64 B~14E : -30°~30°C
FEREEH 5°C~40°C
Ty
EE‘K/\/T') =74 LINICOAIOZ

MER/ N 7 —ERERSRT B89
SNy 7V —ERBIRGR)  285RE425)

REZ1T DJl 65WR—42 7ILFERR G &, I TEREENIUSB-CIRESE (RAEMRE S
65W, IRABE20V) ZFERTAHT LaHEDLET,
FERE RIER/ Ny T 1 —F FelEER AER/ Ny T 1) — (ARSI L 28R GRISHDERD
FNTWT. ZEDD|IFEEREERA L TLDEE)
03 Agras
EERRER 2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz (HZA TI£2.400~2.4835 GHzD3+)
{GIXE S (EIRP) 2.4 GHz : <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC (A7) )
5.8 GHz : <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE). <23 dBm (SRRC)
XX 7 km (FCC). 5km (CE). 4km (CE/MIC (A=) )
(=), BRTHDEVNEE. BE2.5m)
Wi-Fi

ZJobkan WiFi 6
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BERRER 2.4000~2.4835 GHz, 5.150~5.250 GHz, 5.725~5.850 GHz (BAENT
I&. 5.8 GHzZHIZERAA)

{53%E /] (EIRP) 2.4 GHz : <26 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC (A) )
5.1 GHz : <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC (HZ) )
5.8 GHz : <26 dBm (FCC/SRRC). <14 dBm (CE)

Bluetooth

a3 Bluetooth 5.1
ENVERIRER 2.4000~2.4835 GHz
1=%E 1] (EIRP) <10 dBm

[1]1 Dl Agras7” 7 U IFBRIED R T — 2 A EMEDOEDIRRITIEC TR Y 7 DRI/ O— FEERIRE A7V T MoHERL
£, ZVVICHHEEBINT % & EITIHRN/O— FEEFIREBIGVEIICLTLZEN, HREEZBISE. R
TRENICHEERFTENS DY ET,

[2] 5.8 GHz& 5.1 GHzD ARG, —BOETIHERALZECSNTVET, —HOETIE. 5.1 GHZEFEHOFERIZER
TOHFIBARETT .

[3] BRI, REOBERRICECTREVET,
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Menggunakan T50

Bersedia untuk Berlepas

A. Letakkan pesawat di kawasan terbuka dan rata dengan bahagian belakang menghadap ke arah
anda.

B. Pastikan bebaling dipasang dengan ketat, tiada objek asing di dalam atau pada motor dan bebaling,
bilah dan lengan bebaling dibuka dan kunci lengan diikat dengan kuat.

C. Pastikan tangki semburan dan bateri penerbangan berada pada tempatnya.

D. Hidupkan alat kawalan jauh, pastikan bahawa aplikasi DJI"™ AGRAS™ dibuka dan kemudian hidupkan
pesawat. Pergi ke skrin utama dalam aplikasi dan ketik Mula untuk memasuki Paparan Operasi.
Pastikan terdapat isyarat yang kuat (ikon GNSS atau ikon RTK di sudut kanan atas skrin berwarna
putih). Jika tidak, pesawat tidak boleh berlepas.

Q o Peletakan RTK disyorkan. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik 8¢, dan kemudian RTK untuk pilih
kaedah bagi menerima isyarat RTK.
« Dongel DJI Cellular disyorkan untuk sambungan internet. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik £& dan

pilih Diagnostik Rangkaian. Dongel selular dan kad SIM berfungsi dengan baik jika status semua peranti dalam
rantaian rangkaian dipaparkan dengan warna hijau.

Memulakan Operasi

Pengguna boleh melakukan operasi pemetaan di kawasan operasi menggunakan aplikasi DJI Agras,
menerima peta HD melalui pembinaan semula luar talian menggunakan alat kawalan jauh dan
kemudian merancang suatu lapangan pada peta HD untuk operasi Laluan. DJI Agras menyediakan
pelbagai kaedah untuk menambah titik tanda. Penerangan berikut menggunakan Pemetaan Laluan
dan Crosshair (Benang Silang) sebagai contoh.

Hidupkan alat kawalan Ketik butang mod di bahagian Ketik () pada skrin kanan,
jauh dan kemudian atas sebelah kiri dan pilih pilih Laluan Kawasan atau
pesawat. Masuk ke Pemetaan Laluan pada Laluan Sempadan, kemudian
Paparan Operasi dalam panel Pemetaan dalam skrin ketik (+) dan pilih Crosshair
aplikasi DJI Agras. pemilihan mod tugas. (Benang Silang).

¢/ - (= (s
Seret peta dan ketik Ketik (Z) dan gerakkan peluncur Tunggu pembinaan
Tambah untuk menambah untuk berlepas. Pesawat akan semula selesai. Ketik

titik pada kedudukan

crosshair (benang silang). n?elakukgn operasi pemetaan Rancang Lapangan un.tuk
Ketik (/) untuk menyimpan. di sepanjang laluan secara melaksanakan operasi.
automatik.
> Q. > o >
Ketik (+] di tengah-tengah Seret peta dan ketik Tambah Tetapkan parameter laluan,
skrin kanan untuk memilih untuk menambah titik tanda seret (o) untuk melaraskan
Crosshair (Benang Silang). pada peta. arah penerbangan laluan dan

ketik (/) untuk menyimpan.
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Vv > g

Ketik () untuk menggunakan Ketik [, semak status

lapangan dan menetapkan pesawat dan tetapan tugas

parameter tugas. dan gerakkan peluncur untuk
berlepas.

& * Hanya berlepas di kawasan terbuka dan tetapkan Penghalaan Sambungan dan Ketinggian RTH yang sesuai
mengikut persekitaran pengendalian.

* Operasi boleh dihentikan sebentar dengan menggerakkan batang kawalan sedikit. Pesawat akan mengambang
dan merekodkan titik putus. Yang mana selepas itu, pesawat boleh dikawal secara manual. Pilih operasi sekali
lagi untuk meneruskan. Pesawat akan kembali ke titik putus secara automatik dan meneruskan operasi. Beri
perhatian kepada keselamatan pesawat apabila kembali ke titik putus.

e Dalam mod Operasi Laluan, pesawat dapat memintas halangan, yang dinyahaktifkan secara lalai dan
boleh diaktifkan dalam aplikasi. Jika fungsi diaktifkan dan pesawat mengesan halangan, pesawat akan
memperlahankan dan memintas halangan dan kembali ke laluan penerbangan asal.

* Pengguna boleh menetapkan tindakan yang akan dilakukan oleh pesawat selepas operasi selesai dalam
aplikasi.

Penyelenggaraan
Bersihkan semua bahagian pesawat dan alat kawalan jauh pada penghujung setiap hari penyemburan
selepas pesawat kembali ke suhu normal. JANGAN bersihkan pesawat sejurus selepas operasi selesai.

A. Isi tangki penyembur dengan air bersih atau air sabun dan semburkan air melalui perenjis sehingga
tangki itu kosong. Ulang langkah ini tiga kali.

B. Keluarkan penapis tangki semburan dan perenjis untuk membersihkannya dan membersihkan
sebarang penyumbatan. Selepas itu, rendamkannya dalam air bersih selama 12 jam.

C. Pastikan struktur pesawat disambungkan sepenuhnya supaya ia boleh dibasuh terus dengan air. la
disyorkan untuk menggunakan mesin basuh semburan yang diisi dengan air untuk membersihkan
badan pesawat dan lap dengan berus lembut atau kain basah sebelum mengeluarkan sisa air
dengan kain kering.

D. Jika terdapat habuk atau cecair racun perosak pada motor, bebaling atau sink haba, lap dengan
kain basah sebelum membersihkan sisa air dengan kain kering.

E. Lap permukaan dan skrin alat kawalan jauh dengan kain basah bersih yang telah diperah dengan
air.

Rujuk kepada penafian dan garis panduan keselamatan untuk mendapatkan maklumat lanjut tentang
penyelenggaraan produk.

Muat turun manual pengguna untuk maklumat lanjut:
https://www.dji.com/t50/downloads
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Terbang dengan Selamat

la penting untuk memahami sedikit garis panduan asas penerbangan untuk keselamatan anda dan
orang di sekitar anda.

1. Terbang di Kawasan Terbuka: perhatikan tiang kemudahan awam, talian kuasa dan halangan lain.
JANGAN terbang berhampiran atau di atas air, manusia atau haiwan.

2. Kekalkan Kawalan Pada Setiap Masa: pastikan tangan anda berada pada alat kawalan jauh dan
kekalkan kawalan pesawat apabila ia dalam penerbangan, walaupun semasa menggunakan fungsi
pintar seperti mod Laluan dan Pokok Buah serta Kembali ke Tempat Mula Pintar.

3. Kekalkan Garisan Penglihatan: kekalkan garis penglihatan visual (VLOS) dengan pesawat anda
pada setiap masa dan elakkan terbang di belakang bangunan atau halangan lain yang mungkin
menghalang pandangan anda.

4. Pantau Ketinggian Anda: untuk keselamatan pesawat bermanusia dan lalu lintas udara lain, terbang
pada ketinggian lebih rendah daripada 100 m (328 kaki) dan mengikut semua undang-undang dan
peraturan tempatan.

@ Lawati https://fly-safe.dji.com untuk maklumat lanjut tentang ciri keselamatan kritikal seperti
zon GEO.

Pertimbangan Penerbangan

1. JANGAN gunakan pesawat dalam keadaan cuaca buruk seperti salji, kabus, angin melebihi 6 m/s
atau hujan lebat melebihi 25 mm (0.98 in) dalam masa 12 jam.

2. JANGAN terbang lebih daripada 4.5 km (14,763 kaki) di atas paras laut.

3. Aplikasi DJI Agras secara bijak akan mengesyorkan had berat muatan tangki mengikut status semasa
dan persekitaran pesawat. Apabila menambah bahan ke dalam tangki, berat maksimum tidak boleh
melebihi nilai yang disyorkan. Jika tidak, keselamatan penerbangan mungkin terjejas.

4. Pastikan terdapat isyarat GNSS yang kuat dan antena D-RTK tidak terhalang semasa operasi.

Kembali ke Tempat Mula (RTH)

Pesawat akan kembali secara automatik ke Titik Tempat Mula dalam situasi berikut:

RTH Pintar: pengguna menekan dan menahan butang RTH.

RTH Gagal Selamat ™: jika isyarat alat kawalan jauh hilang.

Bateri Rendah RTH ": paras bateri pesawat mencapai ambang bateri rendah yang dipratetapkan.

Pesawat menyahpecut dan membrek dan mengambang jika terdapat halangan dalam jarak 20 m dari
pesawat. Pesawat keluar dari RTH dan menunggu arahan selanjutnya.

*Tindakan pesawat apabila isyarat alat kawalan jauh hilang atau paras bateri pesawat rendah boleh ditetapkan dalam
aplikasi. RTH Gagal Selamat dan RTH Bateri Rendah hanya akan tersedia jika RTH ditetapkan.

C * Pengelakan halangan dinyahaktifkan dalam mod Sikap (yang pesawat masuk dalam situasi seperti apabila
isyarat GNSS lemah) dan tidak tersedia jika persekitaran pengendalian tidak sesuai untuk modul radar atau
sistem penglihatan binokular. Langkah kewaspadaan diperlukan dalam situasi sedemikian.
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Penggunaan Racun Perosak

1. Elakkan penggunaan racun perosak serbuk sebanyak mungkin dan bersihkan sistem penyemburan
selepas digunakan. Jika tidak, hayat perkhidmatan sistem penyemburan mungkin dikurangkan.

2. Racun perosak adalah beracun dan menimbulkan risiko serius kepada keselamatan. Hanya
gunakannya mengikut spesifikasi yang ketat.

3. Gunakan air bersih untuk mencampurkan racun perosak dan tapis cecair campuran sebelum
dituangkan ke dalam tangki semburan untuk mencegah penapis daripada tersumbat.

4. Penggunaan racun perosak yang berkesan bergantung kepada ketumpatan racun perosak, kadar
semburan, jarak semburan, kelajuan pesawat, kelajuan angin, arah angin, suhu dan kelembapan.
Pertimbangkan semua faktor apabila menggunakan racun perosak.

5. JANGAN jejaskan keselamatan orang, haiwan atau persekitaran semasa operasi.

la penting untuk memahami garis panduan asas penerbangan untuk
keselamatan anda dan orang di sekitar anda.
JANGAN lupa untuk membaca penafian dan garis panduan keselamatan.
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Pesawat

Pesawat Agras T50 mempunyai struktur antikilasan, memberikan operasi yang boleh dipercayai.
Sistem penyemburan bersepadu boleh dilengkapi dengan pakej semburan kebun pilihan atau ditukar
dengan sistem penyebaran yang mempunyai muatan penyebaran sehingga 50 kg.

Pesawat itu dilengkapkan dengan sistem radar tatasusunan berperingkat dan sistem penglihatan
binokular, termasuk penglihatan binokular ke bawah dan ke hadapan serta radar tatasusunan berfasa
ke hadapan dan belakang. Sistem ini menyediakan pengesanan halangan pelbagai arah " serta
fungsi mengikut dan memintas rupa bumi untuk memastikan keselamatan penerbangan. Pesawat
ini yang mempunyai kamera FPV HD dengan gimbal boleh dicondongkan, boleh mengumpulkan imej
lapangan HD secara automatik untuk pembinaan semula luar talian setempat bagi membantu dalam
perancangan lapangan yang tepat. Menggunakan platform DJI SmartFarm dan DJI MAVIC™ 3M, peta
preskripsi boleh dihasilkan untuk melakukan pembajaan kadar boleh ubah.

Struktur pemutar berkembar sepaksi menghasilkan angin kencang supaya racun perosak boleh
menembusi kanopi tebal untuk penyemburan yang menyeluruh. Sistem penyemburan dilengkapkan
dengan pam pendesak pemacu magnetik, perenjis beratom dwi dan injap solenoid serba baharu,
untuk meningkatkan kecekapan penyemburan sambil menjimatkan racun perosak cecair. Sistem
penyemburan boleh dinaik taraf dengan dua lagi perenjis untuk memenuhi senario operasi yang
berbeza.”

Modul teras menggunakan teknologi pasu dan pesawat mempunyai penarafan perlindungan I1P67
(IEC 60529).

Pemandangan Belakang Dilipat
1. Bebaling 5. Rangka Lengan 10. Pam Penghantaran
2. Motor 6. Penderia Pengesanan 11. Kamera FPV
3. ESC Lipatan (terbina dalam) 12. Penglihatan Binokular ke Bawah
4. Penunjuk Hadapan Pesawat 7. Lanset Sembur 13. Penglihatan Binokular ke
Hadapan

(pada dua lengan hadapan) 8. Perenjis

14. L
9. Tangki Sembur ampu Sorot
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15. Radar Tatasusunan 18. Bateri Penerbangan Pintar 21. Antena Penghantaran Imej

Berfasa ke Hadapan 19. D-RTK™ atas kapal Antena OcuSync Luaran
16. Radar Tatasusunan 20. Antena Penghantaran Imej 22. Penunjuk Status Pesawat (pada
Berfasa Belakang OCUSYNC™Dalaman dua lengan belakang)

17. Gear Pendaratan

[1]1 Fungsi penderiaan ke bawah digunakan untuk membantu dalam Ikut Muka Bumi, manakala fungsi
penderiaan di bahagian lain adalah untuk pengesanan halangan.

[2] llustrasi dalam dokumen ini menggunakan pesawat dengan perenjis beratom dwi sebagai contoh.
Pastikan anda membaca Maklumat Produk Pakej Perenjis Beratom T50/T25 sebelum memasang
sepasang perenjis beratom dwi tambahan pada pesawat.

Alat Kawalan Jauh

Alat kawalan jauh DJI RC Plus menampilkan teknologi penghantaran imej DJI O3 Agras dan
mempunyai jarak penghantaran maksimum sehingga 5 km (pada ketinggian 2.5 m) ", Alat kawalan
jauh mempunyai pemproses 8 teras dan skrin sentuh kecerahan tinggi 7.02 inci terbina dalam yang
dikuasakan oleh sistem pengendalian Android. Pengguna boleh menyambung ke internet melalui Wi-
Fi atau Dongel DJI Cellular. Operasi lebih mudah dan tepat berbanding sebelum ini disebabkan oleh
reka bentuk aplikasi DJI Agras yang diperbaharui dan pelbagai butang pada alat kawalan jauh. Dengan
mod Pemetaan ditambahkan pada aplikasi, pengguna boleh melengkapkan pembinaan semula luar
talian dan melaksanakan perancangan lapangan yang tepat tanpa memerlukan peranti tambahan.
Alat kawalan jauh mempunyai masa operasi maksimum 3 jam dan 18 min dengan bateri dalaman
berkapasiti tinggi. Pengguna juga boleh membeli bateri luaran secara berasingan untuk digunakan
bagi membekalkan kuasa kepada alat kawalan jauh dan memenuhi sepenuhnya keperluan untuk
operasi berintensiti panjang dan tinggi.

1. Antena RC Luaran 9. Mikrofon
2. Skrin Sentuh 10. LED Status
3. Butang Penunjuk 11. LED Tahap Bateri
(terpelihara) 12. Antena GNSS Dalaman
4. Batang Kawalan 13. Butang Kuasa
5. Antena Wi-Fi Dalaman 14. Butang 5D (boleh suai)
6. Butang Kembali 15. Butang Jeda
7. Butang L1/L2/L3/R1/R2/R3 Penerbangan
8. Butang Kembali ke Tempat
Mula (RTH)
16. Butang C3 25. Butang Suis FPV/Peta
17. Dail Kiri 26. Dail Kanan
18. Butang Sembur/Sebar 27. Roda Tatal
19. Suis Mod Penerbangan (terpelihara)
20. Antena RC Dalaman 28. Pemegang
21. Slot Kad microSD 29. Pembesar Suara
22. Port USB-A 30. Salur Udara
23. Port HDMI 31. Lubang Memasang
24. Port USB-C Rizab
32. Butang C1 37. Butang Pelepas
33. Butang C2 Penutup Belakang
34. Penutup Belakang 38. Penggera
35. Butang Pelepas 39. Pengambilan Udara
Bateri 40. Petak Dongel
36. Petak Bateri 41. Pendakap
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[1] Alat kawalan jauh mampu mencapai jarak penghantaran maksimumnya (FCC: 7 km (4.35 bt); CE/
MIC: 4 km (2.49 bt); SRRC: 5 km (3.11 bt)) di kawasan terbuka tanpa gangguan elektromagnet dan
pada ketinggian lebih kurang 2.5 m (8.2 kaki).

Mod 2

@ e

g ()

Spesifikasi
Pesawat (Model: 3WWDZ-40B)
Berat 39.9 kg (tidak termasuk bateri)
52 kg (termasuk bateri)
Berat Berlepas Berat berlepas maksimum untuk penyemburan: 92 kg (pada aras laut)
Maksimum Berat berlepas maksimum untuk penyebaran: 103 kg (pada aras laut)
Jarak'Roda Pepenjuru 2200 mm
Maksimum
Dimensi 2800x3085x820 mm (lengan dan bebaling dibuka)

1590%1900x820 mm (lengan dibuka dan bebaling dilipat)
1115%x750x900 mm (lengan dan bebaling dilipat)

Julat Ketepatan D-RTK diaktifkan: Mendatar: £10 sm, Menegak: £10 sm

Mengampang D-RTK dinyahaktifkan: Mendatar: +60 sm, Menegak: +30 sm (modul radar
(dengan isyarat GNSS L
diaktifkan: £10 sm)
yang kuat)
Frekuensi Pengendalian 445 4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
Kuasa Pemancar 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Kekerapan Pengendalian RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l, Galileo E1/E5b, QZSS
RTK/GNSS L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1
Radius Penerbangan
Boleh Dikonfigurasikan 2000 m

Maksimum

Rmtapgan Angin 6m/s

Maksimum

Suhu Operasi 0° hingga 45° C (32° hingga 113° F)
Sistem Pendorong

Motor

Saiz Pemegun 100x33 mm

KV 48 rpm/V

Kuasa 4000 W/pemutar

Bebaling
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Dimensi
Kuantiti Pemutar

54in (1371.6 mm)
8

Sistem Penyemburan Atom Dwi

Tangki Sembur
Isi Padu

Muatan Pengendalian ™

40 L
40 kg

Pemercik (Model: LX8060SZ)

Kuantiti 2

Saiz Titisan 50-500 pm

EZ?E;;:%?WN 4-11 m (pada ketinggian 3 m di atas tanaman)
Pam Penghantaran

Jenis Pam pendesak (pemacu magnet)

Kadar Aliran Maks 16 L/min (2 perenijis)

24 L/min (4 perenijis)
Sistem Radar Tatasusunan Berfasa

Model RD241608RF (radar tatasusunan berfasa ke hadapan)
RD241608RB (radar tatasusunan berfasa belakang)
Ikut Muka Bumi Cerun maksimum dalam mod Gunung: 50°

Julat pengesanan ketinggian: 1-50 m
Julat kerja penstabilan: 1.5-30 m

Pengelakan Halangan ¥ Julat pengesan halangan (pelbagai arah): 1-50 m
FOV:
Radar tatasusunan berfasa ke hadapan: mendatar 360°, menegak +45°, ke
atas +45° (kon)
Radar tatasusunan berfasa belakang: menegak 360°, mendatar +45°
Keadaan kerja: terbang lebih tinggi daripada 1.5 m melepasi halangan
pada kelajuan mendatar tidak lebih daripada 10 m/s dan kelajuan
menegak tidak lebih daripada 3 m/s.
Jarak had keselamatan: 2.5 m (jarak antara bahagian hadapan bebaling
dan halangan selepas membrek)
Arah penderiaan: pengesanan halangan pelbagai arah

Sistem Penglihatan Binokular

Julat pengukuran 0.5-29 m

Kelajuan Pengesanan <10 m/s

Berkesan

FOV Mendatar: 90°, Menegak: 106°
Persekitaran

pengendalian Persekitaran cahaya yang mencukupi dan boleh dilihat

Alat Kawalan Jauh (Model: RM700B)

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

Skrin Skrin sentuh LCD 7.02-in, dengan resolusi 1920x1200 piksel dan kecerahan
tinggi 1200 cd/m?

Suhu Operasi -20° hingga 50° C (-4° hingga 122° F)

Julat Suhu Penyimpanan  Kurang daripada satu bulan: -30° hingga 45° C (-22° hingga 113° F)
Satu hingga tiga bulan: -30° hingga 35° C (-22° hingga 95° F)
Enam bulan hingga satu tahun: -30° hingga 30° C (-22° hingga 86° F)

Suhu Mengecas 5° hingga 40° C (41° hingga 104° F)

Sistem Kimia Bateri LiNiCoAIO2

Dalaman

Masa Jalan Bateri 3jam 18 minit

Dalaman

Masa Jalan Bateri Luaran 2 jam 42 minit

Jenis Pengecasan la disyorkan untuk menggunakan pengecas USB-C yang diperakui tempatan

pada kuasa terkadar maksimum 65 W dan voltan maksimum 20V seperti
Pengecas Mudah Alih 65W DJI.
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Tempoh Mengecas

O3 Agras
Frekuensi Pengendalian
Kuasa Pemancar (EIRP)

Jarak Transmisi
Maksimum

Wi-Fi

Protokol

Frekuensi Pengendalian ®
Kuasa Pemancar (EIRP)

Bluetooth

Protokol

Frekuensi Operasi
Kuasa Pemancar (EIRP)

2 jam untuk bateri dalaman atau bateri dalaman dan luaran (apabila alat
kawalan jauh dimatikan dan menggunakan pengecas DI standard)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(tidak terhalang, bebas gangguan dan pada ketinggian 2.5 m)

WiFi 6

2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10 dBm

[1] Aplikasi DJI Agras secara bijak akan mengesyorkan had berat muatan untuk tangki mengikut status semasa dan
persekitaran pesawat. Jangan melebihi had berat muatan yang disyorkan apabila menambah bahan ke tangki. Jika
tidak, keselamatan penerbangan mungkin terjejas.

[2]Frekuensi 5.8 dan 5.1 GHz adalah dilarang di sesetengah negara. Di sesetengah negara, frekuensi 5.1 GHz hanya
dibenarkan untuk digunakan di dalam rumah.

[3] Kelebaran semburan bergantung pada senario operasi sebenar.

[4] Julat pengesanan berkesan berbeza-beza bergantung pada bahan, kedudukan, bentuk dan sifat lain bagi halangan.
Fungsi penderiaan ke bawah digunakan untuk membantu dalam I[kut Muka Bumi, manakala fungsi penderiaan di
bahagian lain adalah untuk pengesanan halangan.
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dlagdaluda@wanis astonwaawladuuulada fodiwaygdetunisotouwundavagivuyugn mstduwaawasu
DJI SmartFarm ua: DJI MAVIC™ 3M awisagagasiounuiiuuudvaiorinld iwarhaistidauuudasindsiu
IasvasivistansAuuulnuanideanaliiians:udauusowWatHaisA1daAaSWEausan:an:asvnusuluHuLWD
msdawuagondiv ss:uumswudmsdaduduluwauuududdguiHan ausolnanswuazoavluus wa:lsduasd
NAJHU IWaLWUUS:aNENMWAISWUWSDUUS:HEaeZuavslatiad ss:uumswuaiuisadulinsadlgausonass d
AdavsulWaaauauavaniumsaimsrviuAuanchonu

wQanantdinatulad Potting wa:lasuds:aumsdovriiu IP67 (IEC 60529)

YUUDVAUHAY Wawu:
1. tuwa 7. noda 13. misupvlRuNdovdovnv
2. UsLads 8. ausvlnans natudnont
3. ESC 9. fvalusg 14. Wwadaatad
4. IWdryanuaidurthlasu 10. Judv 15. tsonsosisguuuiwauavid T1osi
(UuHYUAUHRUNEDVTYV) 11. ndov FPV 16. tsansoSisguuuIwWauovld TnoKav
5. wuwsu 12. MsudvLRudIENdovdov 17. aunstdavopa
6. WBULBDSASIVIUNISWU (TucTd) nvinaLuuuavIUTIVR 18. wualads Intelligent Flight

68



19. 1@o1mA D-RTK™ uudalasu 21. @ mAmMeuandIRsudvdeuryieu NMw

20. i@ mAametudHsudvdeyayinu OcuSync
mw OCUSYNC™ 22. WWuaavaniu:uulasu (UUiuudiu
H3vaovuv)

[1] WoABUNNSASIDIULUULDVAVIEIWDEIEIUNISASIDIUNIVIUIN WUTU=AWVABUNISASIDIUABNAURTVIEAH
SUMISASIPIUAVAQUIIY

[2] mwUs:nautuonaisiitlasufidausvinanswuazoovuuuhdudingiv asdvanutRLLta3dsudTyanaasicu
Ayaadsoltnaaswuazoov T50/T25 fApufiv:aacvalsuinaaswuazppvuuuhgiwudnardotulasu

sluanaulnsa

Swandulnsa DJI RC Plus GinAtutagnisavniw DJI O3 Agras uazids:g:nisavaryryinugodadiv 5 nu. (As:au
A2Ugw 2.5 u)M Slwanauinsadiusisalsas 8 Aasua:KINvPdUNatUCHuUa 7.02 TdAdAUEI10g0 Godu
1rdoulags:uuuauams Android ftdaiuisaldoucaduinasiianiu Wi-Fi k3o DJI Cellular Dongle msUfjud
viudAua:odnua:ujuginniiucnaudlgmsaanuuuuay DJI Agras AUSUUSOIHU wa=dducdiva HanHate
uuslwaAaulnsa MsWUTHUaMsItWuRavtutaUitiidawisaiinisasouwufituusawladua:aduns
svuwuNAauidagwuuglaglidavidaunsaiwiAuviaa (WuLdu Stwamaulnsatdoiuldgoda 3 3ol 18
UARAELUALADEMEUAILRFY UpNDINT WIBgvauisadouualaasmMeuanuenciiorIndIHSUS1IgWav0IUTUgY
Slwandulnsa WatdvumudarKuadiSuMsiduiufirunHudvLa:enduula

1. taomA RC myuan 9. ulAswu
2. 99S:UUAUNG 10. W LED uaavaniu:
3. Judduod (Ghsoold) 11. W LED uaavs:au
4. fMundUAY uvaiaas
5. i@ A Wi-Fi metu 12. 1M GNSS metu
6. Ju Back 13. Julda/0a
7.du L1/L2/L3/R1/R2/R3 14. Ju 5D (Jufidoridiav)
8. Ju Return to Home (RTH)  15. UuHgamstuddAs1d
16.Ju C3 25. Juasad FPV/Map
17. Juududhudg 26. Juududiuun
18. Juwu/ns:=og 27. do1dou (d1sov1d)
19. adadHuansdu 28. Aidu
20. tao1mA RC metu 29. &wo
21. gooldgumsa microSD 30. dovs:zungonmA
22. wosa USB-A 31. sadadvdisov
23. wasa HDMI
24, wasa USB-C
32.duC1 37. JulaadaniiAsaudiu
33.JuC2 Hav
34. WASDUGIUHAY 38. deyeyeuiinu
35. Julaouuaiaas 39. dovormA
36. WASDULUALODS 40. yovaovlia
41, onda

[1] Slwanaulnsaansatdniivs:a:msdodipyagoda (FCC: 7 nu. (4.35 Wwa) CE/MIC: 4 nu. (2.49 Wa) SRRC: 5 nu.
(3.11 Wa)) WWURLTOATUD AMssunduUMVLLKaNTWWALA:AS:aUADIUGUS:UEU 2.5 U. (8.2 W)
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THua 2

(]
'S

G

LA

L o
Udadwi:

Tasu (§u: 3WWDZ-40B)

UhKun 39.9 nn. (lusouuuaLadS)

52 nn. (SouLuaLaos)

thKungvaatdauilasu thKUundudugvaadHsumswu: 92 an. (As:audin:ta)
guou™" (hrUndudugogadrsunmskiiu: 103 an. (As:Aautin:La)
JudduudNUYVFoda 2,200 vu.

yula 2,800%3,085x820 wu. (Mouiua=tuwa)

govANUwLug wavmMsiu
ognui

(Tosddedeunsu GNSS A usv)
AdwdtuMsiou @
[IREMGELRED)

(EIRP)

RTK/GNSS
A>WAUNISIVIU

SA0MsOUAfHUQATIA goda
msuaugoda
DIUHADIUMISTIVIU
s:uuduiadou

udLaDs

yunaaiaass

KV

Mav

tuwa

uua

J1udulsLaps
S:UUWUazDDVUUUA
foasg

Jsunas
thrunussnatumsriou™
ausoinads (su: LX8060SZ)
J1udu

UuN0apDRVNDY

1,590x%1,900x820 Uu. (MvUILA=WUIUWQ)

1,115x750%900 uu. (Wuulua=tuwa)

1Jatgvu D-RTK: wudsiu: £10 Bu., uuddv: +10 su.

Jatdviu D-RTK: uussiu: £60 su., wuddv: 30 su. (LWdatdouluqQatsans: £10
Bu.)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l, Galileo E1/E5b,
QZSS L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

2,000 u.

6 U./3UNA

0°fv45°C(32°80 113°F)

100%33 wu.
48 rpm/V
4,000 W/1sLa0s

54 > (1,371.6 Uu.)
8
40 aas

40 Alansuy

2
50-500 WiAstuas
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AWAIIVIUAISWUAD
Us:ansnmw"’

Uudo

Js:nn
pasmsiHagoaa

s:uuismSSissuvuiwa
su

muanmwaous:zinAa

mskantdgvdviiauao

4-11 u. (An2W3V 3 U. tHlpWuwWa)

Jutuwa (JuddsuUlHan)
16 aas/uni (2 ausvtnans)
24 aas/uni (4 ausolnaons)

RD241608RF (tsan$o1Stsguuutwaunvludnorin)

RD241608RB (1sansosisguuutwauavludnorav)
s:auAIWBUgVaatUTHuan: 50°

¥ouNsasIvIUS:AUANLGV: 1-50 U.

govmsrvuniades: 1.5-30 u.

¥ouNSasIIUFVAQUIV (KarenAnv): 1-50 u.

FOV:

1sSONSDISISTUUUIWAUDVTUTIVRUN: ududu 360°, wudciv +45°, Ju +45° (1Au)
LSQNSDISLSTUUULWAUDVIUTIVRAD: LUdAY 360°, uududu +45°
ama=nsrou: Gugond 1.5 u. HtipdviaudnoddrsANuSITULUISWUTLLAU 10
U./3u1A wa:AWLSULLEVTLLAU 3 b./3UA

ssg=ofiawaAIWUanany: 2.5 was (s:9:N1vs:KkvAuRtuavluwanudvia
UVHAVIASUHYQWNHIASID)

AAN1VNNSASIDIU: NNSASIDIUFVAQUIIVULUUKAEAANIY

StUUURYMWIIUUAGDVdEdvMvina

¥ounisia
ADWIEIUAISASIDIUAD
Js=ansmw

FOV
anmwuoadoutunmsniioiu
Sluanaulnsa (Su: RM700B)
GNSS

HUNOD

DEUHATUMSTVIU
¥20RtuRAIUANSIALAU

DIURNITUMSBISD
sz:uuasLADLUALODSEU
LadLLUALODSMEU
LaGMULUALODSMEUDN
Us:LANMISBISO

LAUMSBISO
O3 Agras

AWEUASVIU
mavtumsadvdryayieu (EIRP)

21

S::MSAVATYTYINUFVFQ

Wi-Fi

Wslanoa

A WEUNSHoU P
mMavtumsavdeyaunau (EIRP)

0.5-29 was
<10 was/Auni

wududu: 90°, uudadv: 106°
Juaviwgowalta:anwidadauiuavtRuld

GPS + Galileo + BeiDou

H(Noo LCD s:uuduwa vuna 7.02 o wSauadua:dga 1,920x1,200 walsa
uazAA a3 vgw 1,200 cd/m?

-20° §iv 50° C (-4° §iv 122° F)

Upannktvtdou: -30° §iv 45° C (-22° §iv 113° F)

RUvdivauidiou: -30° fiv 35° C (-22° @iv 95° F)

rALGoufivkGuTd: -30° §iv 30° C (-22° fiv 86° F)

5° §iv 40° C (41° §iv 104° F)

LiNiCoAIO2

3 %o 18 1A

2 $Hlwo 42 i

upLU:UNTFRBLASD VIS USB-C Alasumssusavturnipoiilagimaviwgoaa 65 W
ua:zusvauiwwhagoga 20 V wu trdavsisduuuwnwiuuna 65W upv D)l

2 HHluvdkSuLuaaSMeU KSpuuatmasMEetuLa:Mmeauan (WadoswaAaulnsall
a:81A%DVBISO DI LasTIU)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 nlawas (FCQ), 5 Atawas (SRRC), 4 Alawas (MIC/CE)
(WddvRauv Widdryryrrusundu La:pgis-aunaugw 2.5 Wwas)

Wi-Fi 6

2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
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vans
WJsianoa uans 5.1
AWUASVIU 2.4000-2.4835 GHz
mavtumsdodeyeyied (EIRP) <10 dBm

[1] uau DJI Agras d:uu:thdadnathHunussnauavivwudgvBItdaaamuaniu:Usuuta:aniwudadauuaolasu Futwuiaqtu
dulAudonathHinussnARuu:t Iudu owdvwans:nudanuUanangupvMsOUla

[2] AduAWA 5.8 wa: 5.1 GHz DMsKILIEIUUIVUS:INA tuUIvUS:NA dunIaREAdUAILE 5.1 GHz Tdlaw:nmgtuaimsiiitu

[3] AN wIUNMSIaWUD:LaNCIVAUTUDEAUAMUMSTIIUNISIEVIUDSY

[4] Wagnsasd3URDUs:ansnMwuanchoiuluaiudaq chisuo sunsv wa:Aeuauuasua uavdofiaudno Wongumsasidduluy U
VAVYBIWDYIYIUNSASIDIUNVIUIN WUEU:AWLATUNISASIDIUABSNANURTNIEEHSUMSOSIDIUFVRQUIND
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Str dung T50

San sang Cat canh

A. D3t thiét bj bay trén nén phang, thoang, dé phan dudi cla thiét bj hudng vé phia ban.

B. Dam bdo rang cac canh quat d& dugc lap chat, khéng cé cac dj vat trén déng co va canh quat, cac
canh quat va canh bay da dugc mé& ra, va cac khda canh bay da dugc siét chat.

C. Dam bao rang binh phun va pin may bay da dugc 1ap chat.

D. Bat ngudn bo diéu khién tir xa, ddm bao rang ng dung DJI™ AGRAS™ da dugc md, va sau d6 bat
ngudn thiét bi bay. Vao man hinh chd trong ¢ng dung va cham vao Start (Bat dau) dé vao muc
Operation View (Xem Van hanh). DPdm bdo rang c6 tin hiéu manh (biéu tugng GNSS hodc biéu tugng
RTK & goc trén bén phai man hinh 1a mau trang). Néu khang, thiét bj khdng thé cat canh.

Q » Nén dung dinh vi RTK. Trén (g dung, dén phan Operation View (Xem Hoat d6ng), bam & va sau d6 bam RTK dé
chon mot phuong thirc nhan tin hiéu RTK.
o Nén dung DJI Cellular Dongle dé két néi internet. Trong Ung dung, dén phan Operation View (Xem Hoat dong),
bam €& va chon Network Diagnostics (Chan doan Mang). M6-dun rai va thé SIM dién thoai hoat dong binh
thudng néu trang thai clia tat ca cac thiét bi trong chudi mang c6 mau xanh 4.

Bat dau Van hanh

Ngudi dung c6 thé thuc hién cac thao tac 1ap ban dé trong khu vuc hoat déng bang (ng dung DJI Agras
va nhan ban dd HD théng qua téi tao ngoai tuyén bang bd digu khién tir xa sau d6 1ap k& hoach thuc
dia trén ban dd HD cho cac hoat ddng Tuyén bay. DJI Agras cung cap nhiéu phuong phap dé thém

diém dén. M6 ta sau day sir dung chirc ndng Lap ban dd Tuyén bay va Biém ngdm lam vi du.

Bat ngudn bd diéu khién
tUr xa, sau dé bat ngudn
thiét bj bay. Vao muc
Operation View (Xem Van
hanh) trong ing dung.

Q >

-_t

Kéo ban d6 va nhan Add
(Thém) dé thém mot
diém & vi tri tré chudt chit
thap. Cham ~ d€ Iuu.

Bdm vao (=) & gilra man
hinh bén phai dé chon
Crosssair (Piém nham).

Bam vao nut ché dé & phia
trén bén trai va chon Route
Mapping (Lap ban do Tuyén
bay) trén bang Mapping (Lap
ban d6) trong man hinh Iya
chon ché dé tac vu.

o >

O

Cham (&) va di chuyén thanh
trugt dé tat. Thiét bj bay sé&
ty dong thuc hién hoat déng
1ap ban d6 doc theo tuyén
dudng bay.

Q >

-t

Kéo ban d6 va nhan Add
(Thém) dé thém mot diém
trén ban do.

Bam (] vao man hinh bén
phai, chon Area Route
(Tuyén bay theo Vung) hoac
Boundary Route (Tuyén bay
Ranh gidi), sau dé bam (+ va
chon Crosssair (Piém ngam).

= >

Ch® hoan tat thao tac tai
tao. B4&m vao Plan Field (K&
hoach Thuc dia) dé thuc
hién cac hoat dong.

% >

Dat cac tham sé tuyén bay,
kéo (o) dé diéu chinh hudng
bay clia tuyén bay va bam
vao [ dé luu lai.
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Vv > g

B&m vao [ dé sr dung B&m vao (&, kiém tra trang
thuc dia va dat tham sé thai may bay va cai dat
tac vu. nhiém vu, va di chuyén

thanh trugt dé tat.

&  Chi cat canh trong cac khu vuc thoang va thiét 1ap mét Dinh tuyén Két néi va D6 cao RTH phu hgp theo moi
trudng hoat dong.

*C6 thé dirng mét hoat dong béng cach dich chuyén nhe can diéu khién. Thiét bj bay sé& gilt thang bang va ghi lai
vi tri tam dirng. Sau d9, thiét bi bay c6 thé dugc diéu khién bang tay. Chon lai hoat dong dé tiép tuc. Thiét bj bay
sé tu dong quay lai vj tri tam dirng va tiép tuc hoat ddng. Chu y dén an toan cla thiét bi bay khi quay trd lai vi tri
tam dung.

«& ché dd Route Operation (Van hanh Theo tuyén), may bay c6 thé vong qua cac vat can, ché do nay mic dinh &
trang thai tat, va cé thé bat ché dé nay trén ng dung. NEu ché do nay dugc bat, va thiét bj bay phat hién mét
vat can, nd sé bay cham lai va vong qua vat can, sau d6 quay trd lai duong bay ban dau.

e Trén Ung dung, ngudi dung cé thé thiét 1ap cac quy trinh ma thiét bi bay sé thuc hién sau khi hoan thanh hoat
dong.

Bao dudng

V@ sinh tat cd cac bd phan cla thiét bj bay va bd diéu khién tir xa vao cudi mdi ngay thuc hién phun

sau khi may bay trg vé nhiét d6 binh thudng. KHONG vé sinh thiét bi bay ngay sau khi hoan thanh

coéng viéc.

A. B8 day nudc sach hodc nudc xa phong vao binh phun va phun nudc qua dau phun cho dén khi can
binh. Lap lai budc nay ba lan.

B. Théo Iudi loc binh phun va dau phun dé lam sach va loai bé cin ban. Sau d6, ngdm trong nudc sach
trong vong 12 gid.

C. Dam bdo réng cau truc cla thiét bi bay dugc két n6i hoan toan dé cé thé rira truc tiép bang nudc.
Khuyén khich dung voi phun nugc dé lam sach than thiét bi bang nudc va lau bang chdi mém hoac
khan uat trude khi lau nudce dong lai bang khan kho.

D. N&u c¢6 bui bdn hodc thudc trir sdu Idng trén déng cd, canh quat hodc bd phan tan nhiét, hay lau
bang khan udét trudce khi lau sach nudc dong lai bang khan kho.

E. DUng khan udt sach da vat khd nudc dé lau bé mat va man hinh cla bé diéu khién tir xa.

Xem tuy&n b mién trir trdch nhiém va cac hudng dan vé an toan dé biét thém théng tin vé bao dudng

s&n phdm nay.

Tai vé hudng dan str dung dé biét thém thong tin:
https://www.dji.com/t50/downloads
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Bay An toan

Can hiéu rd cac hudng dan bay co ban, dé bdo vé chinh ban va bdo ddm an toan cho nhirng ngudi

xung quanh.

1. Bay trong cac Khu vuc Thoang dang: hdy chd y dén cot dién, dudng day dién va cac vat can khac.
KHONG bay gan hodc phia trén cac viing nudc, con ngudi hodc déng vat.

2. Ludn Duy tri viéc Bigu khién: Dat tay trén bd diéu khién tir xa va duy tri viéc diéu khién thiét bj bay
khi dang bay, ngay ca khi dang s&r dung cac chirc nang théng minh nhu ché d6 Route (Tuyén bay) va
Fruit Tree (Cay An qud) va ché& dd Smart Return to Home (Ty bay vé Diém c4t canh).

3. Duy tri tdm Quan sat Thang: duy tri tam quan sat thang (visual line of sight, VLOS) d6i v&i may bay
clia ban tai moi thi diém va tranh bay ra phia sau cac céng trinh hodc cac vat can khac can trd tam
nhin cda ban.

4. Gidam st do cao: d€ dam bdo an toan cho cac thiét bi bay c6 ngudi lai va cac phuong tién bay khac,
hay bay & do cao dudi 100 m (328 ft) va tuan tha tat ca cac luat va quy dinh cta dia phuong.

@ Truy cdp https://fly-safe.dji.com d& biét thém thong tin vé cac chrc ndng an toan thiét yéu,
nhu cac vung GEO.

Luu y khi bay

1. KHONG str dung thiét bj bay trong cac diéu kién thai tiét bat lgi nhu khi cé tuyét, suong mu, téc do
gi6 vuot qua em/gidy, hodc mua Ién trén 25 mm (0,98 inch) trong 12 gid.

2. KHONG bay cao quéa 4,5 km (14.763 ft) so v&i muc nudc bién.

3. Ung dung DJI Agras s& dé xuét gisi han trong lugng tai trong t6i da cé thé chira cdia binh mét cach
thong minh theo tinh trang hién tai va méi truong xung quanh clia may bay. Khi thém vat liéu vao
binh, trong lugng t6i da khong dugc vugt qua gia tri khuyén nghi. Néu khéng, su an toan clia chuyén
bay c6 thé bj anh hudng.

4. Dam bao rang tin hiéu GNSS manh va ang-ten D-RTK khong bi che khuét trong qué trinh van hanh.

Tu bay vé Pi€m cat canh (Return to Home, RTH)

Thiét bj bay s& tu dong bay vé diém cdt canh Home Point trong cac tinh hudng sau:

RTH thong minh: ngudi dung nhan va gitr nut RTH.

RTH khong an toan ": mat tin hiéu tir bd diéu khién tir xa.

RTH pin yéu : muc pin thiét bi bay dat d&n mirc pin yéu da thiét Iap trudc.

May bay sé& gidm t&c, phanh va bay treo néu c6 vat can trong pham vi cach thiét bi bay 20m. May bay

nglrng RTH va dgi 1&énh diéu khién ti€p theo.

* Hanh dong cuta thiét bi bay khi mét tin hiéu diéu khién tir xa hodc murc pin yéu cé thé dugc thiét 1ap trong ing dung.
RTH khéng an toan va RTH pin yéu sé& chi kha dung néu RTH dugc thiét lap.

C o Chirc ndng tranh vat can bi tat trong ché do Attitude (bay duy tri d6 cao) (thiét bi bay chuyén sang ché do nay
trong cac tinh huéng nhu khi tin hiéu GNSS yéu) va khéng kha dung néu nhu méi trudng van hanh khéng phu
hop vai mé-dun ra-da hodc hé théng tam nhin hai mat. Can can than tuyét déi trong cac tinh hudng do.
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Str dung Thudc trir sau

1. Tranh s dung thudc trlr sdu dang bot nhat cé thé va vé sinh hé théng phun sau khi str dung. Néu
khéng, tudi tho clia hé théng phun cé thé bj gidm.

2. Thudc trir sdu cé doc tinh, va gay ra cac rii ro nghiém trong vé an toan. Tuan thd chat ché hudéng
dan ky thuat khi sir dung thudc.

3. S dung nudc sach dé pha thu6c trir sdu va loc hén hop thudc da pha trudc khi d6 vao binh thuéc
phun dé tranh lam tc nghén b loc.

4. Hiéu qua cla viéc st dung thudc trir sdu phu thudc vao ndng do thudc trir sau, téc dé phun, khoang
cach phun, téc dd may bay, téc do gio, hudng gio, nhiét do, va dd dm. Hay xem xét tat ca cac yéu té
khi str dung thu6c trir sau.

w

. KHONG Iam anh hudng dén sy an toan cla ngudi, dong vat, hodc cla mdi trudng trong khi van
hanh thiét bi.

Can hiéu rd cac hudng dan bay co ban, dé bao vé chinh ban va bao dam an toan
cho nhitng ngudi xung quanh.
Hay nhd doc tuyén bé mién trir trach nhiém va cac hudng dan an toan.
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Thiét bi bay

May bay Agras T50 cé cau tric chéng xodn, mang lai khd ndng van hanh dang tin cdy. Hé théng phun
tich hgp c6 thé dugc trang bj goi phun vudn cdy an qud tly chon hodc hoan déi véi mét hé théng rai
Vi tai lugng 18n dén 50 kg.

Thiét bj bay dugc trang bj hé théng ra-da mang dinh pha va hé théng tam nhin hai mat, bao gém ca
tam nhin hai mat hudng xudng va vé phia trudc va ra-da mang dinh pha vé phia trudc va phia sau. Cac
hé théng nay cung cap chlrc ndng phéat hién chudng ngai vat da hudng ™ cling nhu theo déi dia hinh va
bay vong dé dam bao an toan cho chuyén bay. S& hiru camera ultra HD FPV véi gimbal c6 thé nghiéng,
thiét bj bay c6 thé tu dong thu thap hinh &nh HD vé hién trudng dé tai tao ngoai tuyén cuc bd nham
hé trg 1ap ké hoach thuc dia chinh xac. S& dung nén tang D)l SmartFarm va DJI MAVIC™ 3M, cac ban do
dinh lugng c6 thé dugc tao ra dé thuc hién bon phan theo ty 1é thay déi.

C4u trac dong co ddi déng truc tao ra gié manh dé thudc trir sdu c6 thé thdm qua cac tdm che day gilp
phun dugc triét dé. Hé théng phun dugc trang bj bom bd canh bom canh quat truyén dong tir tinh,
voi phun suong kép va van dién tir hoan toan mdi, dé cai thién hiéu qua phun trong khi van tiét kiém
thudc trir sdu dang 16ng. Hé théng phun c6 thé dugc nang cap thém hai voi phun dé dap Ung cac tinh
huéng van hanh khéc nhau. ¥

Cac mod-dun c6t 16i ap dung cong nghé potting (nhing phd hgp chéat polyme) va thiét bi bay c6 xép
hang bao vé IP67 (IEC 60529).

Tam nhin Phia dudi

1. Canh quat 6. Cam bién Phat hién Kiéu 12. Tam nhin Hai mét Hudng xuéng

2. boéng co gap (tich hop) 13. Tam nhin Hai mat Huéng trudc

3. ESC 7. Voi phun 14. Tiéu diém

4. Chibao Phia trugc Thiét 8. Bau phun 15. Ra-da Mang Dinh pha Phia trudc
bi bay (trén hai cdnh bay 9. Binh thuéc phun 16. Ra-da Mang Pinh pha Phia sau
phia trudéc) 10. Bom cdp liéu 17. Cang dap

5. Cac khung canh Bay 11. Camera FPV 18. Pin May bay Théng minh
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19. Ang-ten D-RTK™ Tich hgp 21. Ang-ten Truyén Hinh anh 22. Pén bao Trang thai May bay
20. Ang-ten Truyén Hinh anh OcuSync Bén ngoai (& hai canh tay sau)
OCUSYNC™ Bén trong

[1] Chire ndng cdm bién hudng xubng dugc st dung dé hd trg chirc ndng Theo ddi Dia hinh, trong khi
chirc ndng cdm bién & cac phia khac 1a dé cdm bién chudng ngai vat.

[2] Cac hinh minh hoa trong tai liéu nay sir dung may bay c6 voi phun suong kép lam vi du. Vui long
doc Théng tin S&n phdm G6i Phun Suong Kép T50/T25 trudc khi 1ap dat thém mot cdp voi phun
suong kép cho may bay.

Bo diéu khién Tir xa

Bo6 diéu khién tir xa DJI RC Plus c6 c6ng nghé truyén hinh anh DJI O3 Agras va c6 khoadng cach truyén
t6i da lén t&i 5 km (& dd cao 2,5 m)". Bo diéu khién tir xa c6 bd xUr ly 8 I18i va man hinh cdm (ng tich
hop 7,02 inch d6 sang cao dugc hd trg bdi hé dieu hanh Android. Ngudi dung c6 thé két néi internet
théng qua Wi-Fi hodc c6ng két néi rai DJI Cellular Dongle. Cac hoat ddng trd nén thuan tién va chinh
xac hon bao gid hét nhd thiét ké ing dung DJI Agras dugc cdi tién va mét loat cac nut trén bo diéu
khién tir xa. VGi ché do Lap ban dd dugc thém vao ing dung, ngudi dung cé thé hoan tat tai tao ngoai
tuyén va thuc hién 1ap k& hoach trudng thuc dia chinh xac ma khéng can thém thiét bj. B diéu khién
tlr xa c6 thoi gian van hanh t6i da la 3 gi¢ va 18 phdt véi pin bén trong dung lugng cao. Ngudi dung
cling c6 thé mua riéng pin ngoai dé cung cap nang lugng cho bd dieu khién tir xa va dap Ung day dd
cac yéu cau vé hoat dong cudng do cao va lau.

1. Ang-ten RC B&n ngoai 9. Cac micrd

2. Man hinh cadm Ung 10. Bén LED Trang thai

3. Nt chi bao (du tru) 11. Bén LED béao Murc pin

4. Can diéu khién 12. Ang-ten GNSS Bén trong
5. Ang-ten Wi-Fi Bén trong 13. NUt Power (Ngudn)

6. NGt quay lai 14. Nt 5D (c6 thé tuy bién)
7. Cac nut L1/L2/L3/R1/R2/R3  15. NUt Tam dirng Chuyén
8. NUt Bay vé Diém cit canh bay

(Return to Home, RTH)

16. Nut C3 25. NUt Chuyén déi FPV/

17. NUm van Bén trai Ban do

18. NUt Spay/Spread 26. NUm vén Bén phai
(Phun/Rai) 27. Banh xoay cuén (du

19. Lay gat Ché d6 Bay tru)

20. Ang-ten RC Bén trong 28. Tay xach

21. Khe cam thé microSD 29. Loa

22.Céng USB-A 30. L6 thong khi

23. C8ng HDMI 31.L6 gén Du trt

24. C8ng USB-C

32.Nut C1 38. Canh béao

33.NutC2 39. Hut khi

34. Nap sau 40. Khoang mo-dun roi

35. Nut thao Pin Dongle

36. Khoang pin 41. Khung

37. NGt mé Nap sau
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[1] B6 diéu khién tlr xa c6 thé dat tdi cu ly truy@n phat t6i da (FCC: 7 km (4,35 dam); CE/MIC: 4 km
(2,49 dam); SRRC: 5 km (3,11 ddm)) & khu vuc thoang khéng c6 can nhiéu dién tir va & dé cao
khodng 2,5 m (8,2 ft).

S B R ST
Thong s6 ky thuat

May bay (Model: 3WWDZ-40B)

Trong lugng

Trong lugng Cat canh T6i
da m

Khoang cach Toi da gitra
hai Truc chéo

Kich thuéc

Pham vi D6 chinh xac khi
Lo ltng

(Khi tin hiéu GNSS manh)
Tan s6 Hoat dong
Cong suat B phat

(EIRP)

Tan s6 Cong tac ctia RTK/
GNSS

Ban kinh Bay c6 thé Céu
hinh T6i da

Khang gi6 T6i da
Nhiét d6 Hoat dong
Hé thong Pong luc
bong co

Kich thudc stator
KV

Nguon dién

Canh quat

Kich thudc

SO lugng dong co

39,9 kg (khong bao gdém pin)

52 kg (bao gbm pin)

Trong lugng cat canh t8i da khi phun: 92 kg (& murc nudc bién)
Trong lugng cat canh t6i da khi rai: 103 kg (& muc nudc bién)

2200 mm

2800%3085%x820 mm (dd md& canh bay va canh quat)

1590x1900x820 mm mm (d& m& canh bay va gap canh quat)
1115x750x900 mm (da gap canh bay va canh quat)

C6 bat D-RTK: Ngang: +10cm, Doc: +10cm

Khong bat D-RTK: Ngang: +60 cm, Doc: £30 cm (md-dun ra-da dugc kich
hoat: £10 cm)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3I, Galileo E1/E5b, QZSS
L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

2.000 mét

6 m/giay
0° dén 45°C (32° dén 113°F)

100x33 mm
48 rpm/V
4000 W/dong co

54 inch (1.371,6 mm)
8
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Hé thdng Phun suong Kép

Binh thuéc phun
Dung tich

T&i trong Hoat dong ™

40L
40 kg

Voi phun (Model: LX8060SZ)

S6 lugng
Kich thudc Giot phun

D06 rong Phun hiéu qua

T6ida ™

Bom cap liéu
Kiéu

Luu lugng T6i da

2
50-500 pm

4-7 m (& d06 cao 3 mét bén trén cay trong)

Bom day (truyén dong tir)
16 L/phut (2 voi phun)
24 L/phut (4 voi phun)

Hé thong Ra-da mang dinh Pha

M&u may

Bam dia hinh

Tranh chuéng ngai Vat

RD241608RF (ra-da mang dinh pha phia trudgc)

RD241608RB (ra-da mang dinh pha phia sau)

Do doc t6i da ¢ ché dd Mountain (Vung nui): 50°

Pham vi phat hién d6 cao: 1-50 m

Pham vi lam viéc 8n dinh: 1,5-30 m

Pham vi cdm bién tr& ngai (da huéng): 1-50 m

Trudng Quan sat (FOV):

Ra-da mang dinh pha phia trudc: 360° ngang, +45° doc, +45° |én trén (hinh
noén)

Ra-da mang dinh pha phia sau: 360° doc, +45° ngang

Diéu kién lam viéc: bay cao hon 1,5 mét qua chudng ngai vat vdi téc do
thap hon 10 m/gidy va t6c do bay thang ding khéng qua 3 m/giay.
Khoang cach gidi han an toan: 2,5 mét (khoang cach gitta mat trudc canh
quat va chudng ngai vat sau khi gidm toc)

Hudéng cdm bién: phat hién chudng ngai vat da hudng

Hé théng tam nhin hai mat

Pham vi do ludng
Téc d6 Cam bién Hiéu
qua

Trudng Quan sat (FOV)
Mbi truong Hoat dong

0,5-29 m
<10 m/gidy

Ngang: 90°, Doc: 106°
Moi trudng xung quanh dd anh séng va ré rang

Bd diéu khién Tir xa (Model: RM700B)

GNSS
Man hinh

Nhiét d6 Hoat dong
Pham vi Nhiét d6 Bao
quan

Nhiét d6 khi Sac pin
Hé théng Hoa chat pin
Bén trong

Thdi gian Chay pin Bén
trong

Thai gian Chay pin Bén
ngoai

Kiéu sac pin

Thai gian Sac pin

GPS + Galileo + BeiDou

Man hinh cdm Ung 7.02-in LCD vdi d6 phan gidi la 1920x1200 pixel va do sang
cao 13 1200 cd/m?

-20 °C tGi 50 °C (-4 °F dén 122 °F)

Duéi mét thang: -30 °C dén 45 °C (-22 °F dén 113 °F)

Mot dén ba thang: -30 °C dén 35 °C (-22 °F dén 95 °F)

Sau thang dén moét nam: -30 °C dén 30 °C (-22 °F dén 86 °F)

5°C dén 40 °C (41 °F dén 104 °F)

LiNiCoAIO2
3 gid 18 phut

2 gid 42 phut

Ban nén str dung bd sac USB-C dugc chirng nhéan tai dia phuong & cong suét
danh dinh t6i da la 65 W va dién ap t6i da la 20 V, chdng han nhu Bo sac Di
ddng DJI 65W.

2 gi&y d6i vdi pin bén trong hodc pin bén trong va bén ngoai (khi bd diéu khién
tlr xa dugc tdt ngudn va st dung bd sac D)l tiéu chudn)
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03 Agras
Tan s6 Hoat dong
Cong suat truyén (EIRP)

21

Cu ly truyén T6i da

Wi-Fi

Giao thirc

Tan s6 Hoat dong
Céng suat truyén (EIRP)

2

Bluetooth

Giao thirc

Tan s6 Hoat dong
Cbng suat truyén (EIRP)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(khdng bi can trd, khdng bi nhiéu va & d6 cao 2,5 mét)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz
<10 dBm

[1] Ung dung DJI Agras s& dé xudt gidi han trong lugng thuéc t6i da c thé chira cia binh phun mét cach théng minh

theo tinh trang hién tai va moi trudng xung quanh cla thiét bj bay. Khong vugt qua gidi han trong lugng vat liéu

dugc khuyén nghi khi thém vat liéu vao binh. Néu khéng, su an toan ctia chuyén bay cé thé bj anh hudng.

[2] CAc tan s6 5,8 va 5,1 GHz bi cdm & mét s6 quéc gia. & mot s6 qudc gia, chi duoc phép sir dung tan s6 5,1 GHz & trong

nha.

[31 D6 rong phun phu thudc vao tinh huéng hoat déng thuc té.
[4] Pham vi cdm bién hiéu qua clia ra-da phu thudc vao vat liéu, vi tri, hinh dang, va cac dac tinh khac cda chudng ngai
vat. Chirc nang cadm bién hudng xuéng dugc sir dung dé hd trg chirc nang Theo ddi Dja hinh, trong khi chirc nang
cdm bién & cac phia khac 1a dé cdm bién chudng ngai vat.
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Verwendung der T50

Startvorbereitungen

A. Stellen Sie das Fluggerat in offenem Geldnde auf einen flachen Untergrund, wobei die Rickseite des
Fluggerats Ihnen zugewandt ist.

B. Sorgen Sie daflr, dass die Propeller sicher befestigt sind und sich keine Fremdké&rper in oder auf
den Motoren und Propellern befinden. Die Propellerbldtter und -arme mussen ausgefaltet und die
Armverriegelungen fest angezogen sein.

C. Sorgen Sie dafur, dass der Sprihtank und der Fluggeratakku ordnungsgemaf3 befestigt sind.

D. Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Die DJI™ AGRAS™ App muss aktiviert sein. Schalten Sie dann
das Fluggerat ein. Wechseln Sie in der App zum Startbildschirm, und tippen Sie ,Start” an, um die
Einsatzansicht zu sehen. Stellen Sie sicher, dass ein starkes Signal vorhanden ist (das GNSS-Symbol
oder das RTK-Symbol oben rechts auf dem Bildschirm ist weil3). Anderenfalls kann das Fluggerat
nicht starten.

Q o Die RTK-Positionierung wird empfohlen. Gehen Sie in der App zur Einsatzansicht, und tippen Sie auf 8¢ und dann
auf RTK, um eine Methode flr den Empfang von RTK-Signalen auszuwahlen.
e Fir die Internetverbindung wird der DJI Mobilfunk-Dongle empfohlen. Offnen Sie in der App die Einsatzansicht,
tippen Sie auf ¢, und wahlen Sie ,Netzwerk-Diagnose” aus. Wenn der Status aller Geréte in der Netzwerkkette
in griin angezeigt wird, funktionieren Mobilfunk-Dongle und SIM-Karte einwandfrei.

Einsatze durchfihren

Der Pilot kann Kartierungen im Bedienungsbereich Uber die DJI Agras App durchfiihren, mit der
Fernsteuerung eine HD-Karte Uber Offline-Rekonstruktion erhalten und dann auf der HD-Karte ein
Feld fur den Routenbetrieb planen. DJI Agras bietet mehrere Verfahren, um Punkte hinzuzufiigen. Die

folgende Beschreibung verwendet Routen-Kartierung und Fadenkreuz als Beispiel.

Schalten Sie die Fernsteuerung
und das Fluggerat ein. Rufen
Sie in der DJI Agras App die
Einsatzansicht auf.

Q >

-_t

Ziehen Sie die Karte und
tippen Sie ,Hinzufiigen”
an, um einen Punkt zur
Fadenkreuz-Position
hinzuzufigen. Tippen Sie
an, um die Daten zu
speichern.
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Tippen Sie die Modus-Taste
oben links an, und wahlen
Sie im Aufgabenmodus-
Auswahlbildschirm die
Option ,Routen-Kartierung”
im Bereich ,Kartierung"”.

m >

O

Tippen Sie (Z] an, und bewegen
Sie den Schieberegler, um
abzuheben. Das Fluggerat
fuhrt die Kartierung entlang
der Route automatisch durch.

Tippen Sie auf dem rechten
Bildschirm auf (+, wahlen
Sie ,Bereichs-Route” oder
»Begrenzungs-Route”, tippen
Sie dann auf (=], und wéhlen
Sie ,Fadenkreuz"” aus.

= >

Warten Sie, bis die
Rekonstruktion
abgeschlossen wurde.
Tippen Sie auf ,Feld
planen”, um einen Einsatz
durchzufuhren.



Tippen Sie in der Mitte
des rechten Bildschirms
auf {+), um das Fadenkreuz
auszuwahlen.

Q >

+

Ziehen Sie die Karte, und
tippen Sie auf ,Hinzufugen”
an, um einen Punkt zur
Karte hinzuzuflgen.

12 >

Stellen Sie die Parameter
fur die Route ein, ziehen
Sie (0, um die Flugrichtung
der Route anzupassen,

und tippen Sie dann zum
Speichern auf (.

v > o

Tippen Sie auf (v}, um
das Feld zu verwenden
und Aufgabenparameter
einzustellen.

Tippen Sie auf (£, Gberprufen
Sie den Fluggerate-Status und
die Aufgabeneinstellungen, und
bewegen Sie den Schieberegler,
um abzuheben.

& e Heben Sie ausschliel3lich in offenen Bereichen ab, und stellen Sie das Verbindungs-Routing und die Rickkehr-
Flughohe gemaR der Betriebsumgebung angemessen ein.
 Ein Einsatz kann durch eine leichte Bewegung des Steuerknlppels voriibergehend unterbrochen werden. Das
Fluggerat schwebt und zeichnet den Haltepunkt auf. Danach lasst sich das Fluggerat manuell steuern. Wahlen
Sie erneut den Einsatz, um fortzufahren. Das Fluggerat kehrt automatisch zum Haltepunkt zurtick und nimmt
den Betrieb wieder auf. Achten Sie bei der Riickkehr zum Haltepunkt auf die Sicherheit des Fluggerats.

* Im Flugroutenmodus kann das Fluggerat Hindernisse umfliegen. Diese Funktion ist standardmaRig deaktiviert
und lasst sich in der App aktivieren. Wenn die Funktion aktiviert ist und das Fluggerat ein Hindernis erkennt,
verlangsamt das Fluggerat den Flug, umfliegt das Hindernis und kehrt zur urspriinglichen Flugroute zurick.

* Der Anwender kann die vom Fluggerat nach Abschluss der Operation durchzufihrende Aktion in der App
festlegen.

Wartung

Reinigen Sie alle Teile des Fluggerats und der Fernsteuerung am Ende eines Sprihtages, sobald das
Fluggerat wieder eine normale Temperatur aufweist. Das Fluggerat darf NICHT sofort nach dem
Betrieb gereinigt werden.

A. Beflllen Sie den Sprihtank mit sauberem Wasser oder mit Seifenlauge. Lassen Sie das Wasser
durch die Sprihdusen ablaufen, bis der Tank leer ist. Wiederholen Sie diesen Schritt dreimal.

B. Entfernen Sie das Sieb des Sprihtanks und die Spriuhdusen. Reinigen Sie die Teile, und entfernen
Sie alle Verstopfungen. Legen Sie dann die Teile 12 Stunden lang in sauberes Wasser.

C. Sorgen Sie dafur, dass die Teile des Fluggerats vollstandig angeschlossen sind, damit sie direkt
mit Wasser abgewaschen werden kénnen. Zum Reinigen des Chassis wird empfohlen, einen mit
Wasser geflllten Sprihwascher zu verwenden. Reinigen Sie das Fluggerat vorsichtig mit einer
weichen Burste oder mit einem nassen Tuch. Verwenden Sie zur Beseitigung von Wasserresten ein
trockenes Tuch.

D. Wenn die Motoren, Propeller oder Kihlkérper staubig sind oder irgendwelche Rickstande von
Pestiziden aufweisen, dann wischen Sie sie mit einem feuchten Tuch ab. Verwenden Sie zur
Beseitigung von Wasserresten ein trockenes Tuch.

E. Wischen Sie die Oberflache und den Bildschirm der Fernsteuerung mit einem sauberen, feuchten
Tuch ab. Das Tuch darf nicht nass sein.

Weitere Informationen zur Produktwartung finden Sie im Abschnitt ,Haftungsausschluss und
Sicherheitsrichtlinien”.

Laden Sie die Bedienungsanleitung herunter, um mehr Informationen zu erhalten:
https://www.dji.com/t50/downloads
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Sicher Fliegen

Es ist wichtig, einige grundlegende Flugrichtlinien zu lhrer eigenen Sicherheit und der Sicherheit

anderer Personen, die sich in Ihrer Nahe befinden, zu verstehen.

1.Beim Fliegen in offenen Bereichen: Achten Sie auf Strommasten und andere Hindernisse. Das
Fluggerat darf NICHT Uber oder in der Ndhe von Menschen, Tieren und Gewassern geflogen werden.

2. Bewahren Sie stets Kontrolle: Halten Sie die Fernsteuerung mit beiden Handen fest, und sorgen
Sie dafur, dass Sie beim Fliegen die Kontrolle Gber das Fluggerat behalten. Dies gilt auch, wenn Sie
intelligente Funktionen nutzen, wie z. B. die Betriebsmodi ,Route”, ,Obstbaum” und ,Intelligente
Ruckkehrfunktion®”.

3. Sorgen Sie fir freie Sicht: Behalten Sie das Fluggerat immer im Auge, und vermeiden Sie es, hinter
Gebaduden oder anderen Hindernissen zu fliegen, denn dies kann Ihre Sicht auf das Fluggerat
behindern.

4. Uberwachen Sie die Flughdhe: Zur Sicherheit von bemannten Flugzeugen und anderem Flugverkehr
mussen Sie auf einer Flughdhe von unter 100 m fliegen. Sie missen dabei stets alle értlichen
Gesetze und Vorschriften einhalten.

Weitere Informationen zu kritischen Sicherheitsfunktionen, wie z. B. GEO-Zonen, finden Sie
unter https://fly-safe.dji.com.

Was Sie beim Fliegen beachten mussen

1. Betreiben Sie das Fluggerat NICHT bei unglinstigen Wetterbedingungen, wie z. B. Schnee, Nebel,
Windgeschwindigkeiten von tGber 6 m/s oder starkem Regen (Niederschlagsmengen von tber
25 mm innerhalb von 12 Stunden).

2. Sie durfen NICHT mehr als 4,5 km Uber dem Meeresspiegel fliegen.

3. Uber die DJI Agras App wird auf intelligente Weise das maximale Zuladungsgewicht fiir den Tank
entsprechend dem aktuellen Status und der Umgebung des Fluggerats empfohlen. Beim Befullen
des Tanks mit Flissigkeit darf das maximale Gewicht nicht den empfohlenen Wert Gberschreiten.
Andernfalls kann die Flugsicherheit beeintrachtigt werden.

4. Stellen Sie sicher, dass ein starkes GNSS-Signal besteht und die D-RTK-Antennen wahrend des
Betriebs nicht blockiert sind.

Automatische Riickkehr (RTH)

Das Fluggerat kehrt in den folgenden Situationen automatisch zum Startpunkt zuriick:
Intelligente Rickkehr: Pilot driickt die Rickkehrtaste und halt sie gedrickt.
Sicherheitsbedingte Riickkehr *: Das Fernsteuerungssignal ist unterbrochen.

Akkubedingte Rickkehr ": Der Akkustand des Fluggerits erreicht den zuvor einstellten Schwellenwert
fur einen schwachen Akku.

Befindet sich innerhalb von 20 m zum Fluggerat ein Hindernis, dann verringert das Fluggerat
seine Fluggeschwindigkeit, bremst ab und verweilt im Schwebeflug. Das Fluggerat beendet die
Ruckkehrfunktion (RTH) und wartet auf die nachsten Kommandos.

*Wenn das Fernsteuerungssignal verlorengeht oder der Akkustand des Fluggeréats niedrig ist, kann die Aktion des
Fluggerats in der App eingestellt werden. ,Sicherheitsbedingte Rickkehr” und ,Akkubedingte Ruckkehr” sind nur
verfugbar, wenn die Rickkehrfunktion eingestellt ist.

& ¢ ,Hindernisvermeidung” ist im Fluglagemodus deaktiviert. (Das Fluggerat wechselt in den Fluglagemodus
in bestimmten Situationen, wie z. B. bei schwachem GNSS-Signal). ,Hindernisvermeidung” steht nicht zur
Verfiigung, wenn die Betriebsumgebung fiir die Radarmodule oder die binokularen Sichtsensoren ungeeignet

ist. In solchen Situationen ist besondere Vorsicht geboten.
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Verwendung von Pestiziden

1. Vermeiden Sie soweit moglich die Verwendung von Pestiziden in Pulverform und reinigen Sie
anschlieRend das verwendete Sprihsystem. Ansonsten kann die Lebensdauer des Sprihsystems
beeintrachtigt werden.

N

. Pestizide sind giftig und stellen ernsthafte Sicherheitsrisiken dar. Die Pestizide sind nur unter strikter
Einhaltung der Spezifikationen zu verwenden.

w

.Verwenden Sie zum Mischen der Pestizide sauberes Wasser. Sie missen die gemischte FlUssigkeit
vor dem Einflllen in den Spruhtank filtern, um ein Verstopfen des Siebs zu vermeiden.

4. Ein wirksamer Einsatz von Pestiziden hangt von den folgenden Faktoren ab: Pestiziddichte,
Ausspruhrate, Sprihabstand, Fluggeratgeschwindigkeit, Windgeschwindigkeit, Windrichtung,
Temperatur und Luftfeuchtigkeit. Beim Einsatz von Pestiziden muissen alle Faktoren ber(cksichtigt
werden.

w

. Die Sicherheit von Menschen, Tieren oder der Umwelt darf wahrend des Einsatzes NICHT geféhrdet
und beeintrachtigt werden.

Zur eigenen Sicherheit und zur Sicherheit anderer Personen in der Nahe ist es
wichtig, die grundlegenden Flugrichtlinien zu verstehen.
Lesen Sie unbedingt die Haftungsausschluss und Sicherheitsrichtlinien.
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Fluggerat

Das Agras T50 Fluggerat verfugt Uber eine verdrehsteife Struktur, die einen zuverldssigen Betrieb
ermdglicht. Das integrierte Sprihsystem kann mit dem optionalen Orchard Spray Package ausgerustet
oder durch ein Ausbringsystem mit einer Streulast von bis zu 50 kg ersetzt werden.

Das Fluggerat ist mit einem phasengesteuerten Radarsystem und binokularen Sichtsensoren
ausgestattet, einschliel3lich abwarts und vorwarts gerichteten binokularen Sichtsensoren
und phasengesteuertem Radar an der Rickseite. Die Systeme bieten multidirektionale
Hindernisvermeidung " sowie Terrain-Follow- und Umleitungsfunktionen, um die Flugsicherheit zu
gewahrleisten. Mit einer UHD-FPV-Kamera mit kippbarem Gimbal kann das Fluggerat automatisch
HD-Feldbilder flr die lokale Offline-Rekonstruktion zur Unterstltzung einer prazisen Feldplanung
sammeln. Mithilfe von DJI SmartFarm und DJI MAVIC™ 3M kénnen Applikationskarten generiert
werden, um eine variable Dingung durchzufiihren.

Die koaxiale Doppelrotorkonstruktion erzeugt starke Winde, sodass die Pflanzenschutzmittel auch
in dichte Baumkronen eindringen kénnen, um sie grindlich zu besprihen. Das Sprihsystem ist mit
magnetisch angetriebenen Impellerpumpen, Doppelzerstaubern und dem brandneuen Magnetventil
ausgestattet, um die Spruheffizienz zu steigern und gleichzeitig flissige Pestizide einzusparen. Das
Spruhsystem kann mit zwei weiteren Sprihdisen erweitert werden, um verschiedene Einsatzszenarien
zu bewdltigen.”

Die Kernmodule sind vergossen, und das Fluggerat verfugt Uber die Schutzart IP67 (IEC 60529).

Ansicht von hinten Zusammengefaltet

1. Propeller 6. Falterkennungs-Sensoren 12. Abwarts gerichteter binokularer
2. Motoren (integriert) Sichtsensor
3. ESCs 7. Spruhlanze 13. Vorwarts gerichteter binokularer
4. LEDs an der Vorderseite 8. Spruharme Slchtgensor

des Fluggerits (an den 9. Spriihtank 14. Spotlights

zwej vorderen Armen) 10. Férderpumpen 15. Vorwarts gerichteter
5. Rahmenausleger 11. FPV-Kamera phasengesteuerter Radar



16. Ruckwarts gerichteter 19. Onboard D-RTK™ 21. Externe OcuSync

phasengesteuerter Radar Antennen Bildubertragungsantennen
17. Landegestell 20. Interne OCUSYNC™ 22. Status-LEDs des Fluggeréats
18. Intelligent Flight Battery Bildubertragungsantennen (auf den zwei hinteren Armen)

[1] Die abwarts gerichteten Sichtsensoren werden zur Unterstiitzung von Terrain Follow eingesetzt,
wahrend die Sensoren auf den anderen Seiten der Hindernisvermeidung dienen.

[2] Die Abbildungen des Fluggerats mit Doppelzerstauber werden in diesem Dokument als Beispiel
verwendet. Lesen Sie die Produktinformationen des T50/T25 Zerstduberpakets, bevor Sie ein
zusatzliches Paar von Doppelzerstaubern am Fluggerat befestigen.

Fernsteuerung

Die DJI RC Plus Fernsteuerung umfasst DJI O3 Agras BildlUbertragungs-Technologie, und bietet eine
max. Ubertragungsreichweite von bis zu 5 km (bei einer Flughéhe von 2,5 m) ™. Die Fernsteuerung
verfugt Uber einen 8-Core-Prozessor und einen integrierten sehr hellen 7,02-Zoll-Touchscreen, der
von einem Android-Betriebssystem versorgt wird. Piloten kénnen sich Gber Wi-Fi oder Uber den
DJI Mobilfunk-Dongle mit dem Internet verbinden. Dank der rundum erneuerten DJI Agras App und
einer Vielzahl an Tasten auf der Fernsteuerung ist der Betrieb einfacher und genauer als je zuvor. Mit
dem zur App hinzugefiigten Kartierungs-Modus kann der Pilot Offline-Rekonstruktionen abschlieRen
und prazise Feldplanungen ohne Zusatzgerate durchfihren. Die Fernsteuerung verflgt Gber eine
maximale Betriebszeit von 3 Stunden und 18 Minuten beim internen Hochleistungs-Akku. Piloten
kénnen einen externen Akku, der die Fernsteuerung mit Energie versorgt und den Anforderungen fur
lange und hoch intensive Einsatze voll entspricht, auch separat erwerben.

1. Externe Antennen der 9. Mikrofone
Fernsteuerung 10. Status-LEDs ©)
2. Touchscreen 11. Akkustand-LEDs e
3. Leuchten-Taste (reserviert) 12, Interne GNSS-Antennen @
4. Steuerkntppel 13. Netztaste K N <)
5. Interne Wi-Fi-Antennen 14. 5D-Taste @ @QD‘
6. Zurlcktaste (individualisierbar) @) l@
7. L1/L2/L3/R1/R2/R3-Tasten  15. Pausetaste @ %% C @ 58 @
8. Automatische @) (g

Ruckkehrtaste

16. C3-Taste 24. USB-C-Anschluss
17. Linkes Radchen 25. FPV-Kartenwechsel-
18. Spriihen-/Austragen- Taste

Taste 26. Rechtes Radchen
19. Flugmodusschalter 27. Drehrad (reserviert)
20. Interne Antennen der 28. Griff

Fernsteuerung 29. Lautsprecher
21. microSD- 30. Luftungsschlitz

Kartensteckplatz 31. Reservierte
22. USB-A-Anschluss Gewindebohrungen
23. HDMI-Anschluss
32. C1-Taste 37. Ruckabdeckungs-
33. C2-Taste Entriegelung
34, Rickabdeckung 38. Alarm
35. Akkuentriegelung 39. Lufteinlass
36. Akkufach 40. Dongle-Fach

41. Halterung
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[1] Die Fernsteuerung kann ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC: 7 km; CE/MIC: 4 km; SRRC:
5 km) in offenem Geldnde ohne elektromagnetische Interferenz und bei einer Flughéhe von
ungefahr 2,5 m erreichen.

Modus 2

@ e

)=

e

@
»

L)

Technische Daten

Fluggerat (Modell: 3WWDZ-40B)

Gewicht
Max. Startgewicht ™

Max. Diagonaler
Achsenabstand
Abmessungen

Schwebegenauigkeit
(mit starkem GNSS-Signal)

Betriebsfrequenz @
Strahlungsleistung (EIRP)

RTK/GNSS
Betriebsfrequenz

Maximal konfigurierbarer
Flugradius

Max.
Windwiderstandsfahigkeit
Betriebstemperatur
Antriebssystem

Motoren

Abmessungen des Stators
KV

Leistung

Propeller

Abmessungen

Anzahl der Rotoren

39,9 kg (ohne Akku)

52 kg (mit Akku)

Max. Startgewicht fur das Sprihen: 92 kg (auf Meereshdhe)
Max. Startgewicht fir das Streuen: 103 kg (auf Meereshohe)

2200 mm

2800 x 3085 x 820 mm (Arme und Propeller ausgefaltet)

1590 x 1900 x 820 mm (Arme ausgefaltet und Propeller gefaltet)
1115 x 750 x 900 mm (Arme und Propeller gefaltet)

Mit aktiviertem D-RTK: Horizontal: +10 cm, Vertikal: £10 cm

Mit deaktiviertem D-RTK: Horizontal: +60 cm, Vertikal: £30 cm
(Radarmodul aktiviert: £10 cm)

2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l, Galileo E1/E5b,
QZSS L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

2000 m

6m/s

0°Cbis 45 °C

100 x 33 mm
48 Umdrehungen pro Minute/V
4000 W/Rotor

54 Zoll (1371,6 mm)
8
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Duales Zerstauber-Spruhsystem

Sprithtank
Lautstarke
Betriebsnutzlast ™

401
40 kg

Spruhdusen (Modell: LX8060SZ)

Anzahl
TropfchengroRe
Wirksame Sprihbreite
Forderpumpen

Typ

Maximale
Durchflussmenge

€]

2
50-500 pm
4 bis 11 m (bei 3 m Hohe Uber dem Anbau)

Impellerpumpe (Magnetantrieb)
16 I/min (2 Spruhdisen)
24 |/min (4 Spruhduasen)

Phasengesteuertes Radarsystem

Modell

Terrain Follow

Hindernisvermeidung !

Binokulare Sichtsensoren
Messbereich

Effektive
Erfassungsgeschwindigkeit
Sichtfeld
Betriebsumgebung

RD241608RF (vorwarts gerichteter phasengesteuerter Radar)
RD241608RB (ruckwarts gerichteter phasengesteuerter Radar)

Max. Hangneigung im Hanglagenmodus: 50°
Flughdhen-Erfassungsreichweite: 1-50 m

Stabilisierungsbereich: 1,5-30 m

Hindernisvermeidungsbereich (multidirektional): 1-50 m

Sichtfeld:

Vorwarts gerichteter phasengesteuerter Radar: horizontal 360°, vertikal
+45°, aufwarts +45° (Kegel)

RUckwarts gerichteter phasengesteuerter Radar: vertikal 360°, horizontal
+45°

Arbeitsbedingungen: Flug héher als 1,5 m tber dem Hindernis bei einer
horizontalen Geschwindigkeit von héchstens 10 m/s und einer vertikalen
Geschwindigkeit von héchstens 3 m/s.

Sicherheitsabstand: 2,5 m (Abstand zwischen vorderen Propellern und
dem Hindernis nach dem Abbremsen)

Sensorrichtung: Multidirektionale Hindernisvermeidung

0,5-29 m

<10 m/s

Horizontal: 90°, Vertikal: 106°
Adaquate Licht- und Sichtverhaltnisse

Fernsteuerung (Modell: RM700B)

GNSS
Bildschirm

Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Ladetemperatur
Chemische
Zusammensetzung des
internen Akkus

Laufzeit des internen Akkus
Laufzeit des externen Akkus
Ladetyp

Ladezeit

GPS + Galileo + BeiDou

7,02-Zoll-LCD-Touchscreen, mit einer Auflésung von 1920 x 1200 Pixel und
Leuchtstérke von 1200 cd/m?

-20 °C bis +50 °C

Weniger als ein Monat: -30 °C bis +45 °C

Ein bis drei Monate: -30 °C bis +35 °C

Sechs Monate bis ein Jahr: -30 °C bis +30 °C

5 °C bis 40 °C

LiNiCoAIO2

3 Stunden und 18 Minuten

2 Stunden und 42 Minuten

Es ist empfehlenswert, ein lokal zertifiziertes USB-C-Ladegerat mit einer
maximalen Leistung von 65 W und einer maximalen Spannung von 20V zu
verwenden, beispielsweise das DJl 65W Ladegerat.

2 Stunden fur interne Akkus oder interne und externe Akkus (wenn die
Fernsteuerung ausgeschaltet und ein Standard-DJI-Ladegerat verwendet
wird)
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03 Agras
Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

21

Max.
Ubertragungsreichweite
Wi-Fi

Protokoll
Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

2

Bluetooth

Protokoll
Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(ohne Hindernisse und Interferenzen, und bei einer Flughéhe von 2,5 m)

Wi-Fi 6

2,4000-2.4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,400 - 2,4835 GHz
<10 dBm

[1] Die DJI Agras App wird die Nutzlastbegrenzung fir den Tank intelligent empfehlen, basierend auf dem aktuellen
Status und der Umgebung des Fluggerats. Das empfohlene maximale Zuladungsgewicht darf nicht Gberschritten

werden, wenn der Tank mit Flissigkeit geflllt wird. Andernfalls kann die Flugsicherheit beeintréchtigt werden.

[2] Die Frequenzen 5,8 und 5,1 GHz sind in einigen Landern verboten. In einigen Landern ist die 5,1-GHz-Frequenz nur

zur Verwendung in Innenrdumen zuldssig.
[3] Die Spriihbreite hangt von den tatséchlichen Betriebsszenarien ab.

[4] Die tatsachliche Sensorreichweite hangt von der Materialbeschaffenheit, Lage, Form und anderen Faktoren des
Objekts ab. Die abwarts gerichteten Sichtsensoren werden zur Unterstitzung von Terrain Follow eingesetzt,

wahrend die Sensoren auf den anderen Seiten der Hindernisvermeidung dienen.
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Uso de la T50

Preparacion para el despegue

A. Coloque la aeronave en una superficie plana de un espacio abierto de modo que su parte trasera
quede orientada hacia usted.

B. Aseglrese de que las hélices estén bien montadas, de que no haya objetos extrafios dentro de los
motores y las hélices o sobre cualquiera de estos, de que las palas y los brazos de la hélice estén
desplegados y de que los seguros de los brazos estén firmemente apretados.

C. Aseglrese de que el tanque de rociado y la bateria de vuelo estén colocados firmemente en su
lugar.

D. Encienda el control remoto, aseglrese de que se haya abierto la aplicacién DJI™ AGRAS™ vy, a
continuacién, encienda la aeronave. Vaya a la pantalla de inicio y pulse Iniciar para acceder a la
vista de cadmara. Aseglrese de que la sefial sea intensa (el icono GNSS o el icono RTK en la esquina
superior derecha de la pantalla se muestra en blanco). De lo contrario, la aeronave no podra
despegar.

Q * Se recomienda usar el posicionamiento por RTK. En la aplicacién, vaya a Vista de cdmara, pulse 8y, a
continuacién, RTK para seleccionar un método de recepcién de sefiales RTK.
*Se recomienda usar el adaptador celular DJI para la conexién a Internet. En la aplicacién, vaya a Vista de cdmara,
pulse €& y seleccione Diagnéstico de red. El adaptador celular y la tarjeta SIM funcionan correctamente si el
estado de todos los dispositivos de la cadena de red se muestra en verde.

Inicio de las operaciones

Los usuarios podran realizar tareas de cartografia en la zona de operaciones con la aplicacién
DJI Agras, recibir en el control remoto un mapa HD a través de la reconstruccién sin conexiény, a
continuacién, planificar campos para ejecutar operaciones. DJI Agras proporciona varias formas de
afiadir de puntos. En la descripcion siguiente se usa la cartografia de trayectorias y el punto de mira.

Encienda el control remoto

y, a continuacién, la
aeronave. Entre en la vista
de cdmara en la aplicacién
DJI Agras.

Q >

-_t

Arrastre el mapa y pulse
Afadir para agregar un
punto en la posicién del
punto de mira. Pulse
para guardar.

Pulse el botén de modo, en
la parte superior izquierda.
En el panel Cartografia y
mapeado de la pantalla de
seleccion del modo de tareas,
seleccione Cartografia de
trayectorias.

o >

O

Pulse [Z)y mueva el deslizador
para despegar. La aeronave
ejecuta automaticamente la
operacion de cartografia a lo
largo de la trayectoria.

Pulse [+, en la parte
inferior derecha; seleccione
Trayectoria de area o
Trayectoria de limite; a
continuacion, pulse (+]y
seleccione Punto de mira.

= >

Espere a que se complete
la reconstruccién. Pulse
Campo del plan para
ejecutar operaciones.
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Pulse (+] en el centro de
la pantalla derecha para

seleccionar Punto de mira.

Q >

+

Arrastre el mapay pulse
Afadir para agregar un
punto al mapa.

12 >

Establezca los pardmetros
de la trayectoria, arrastre
o) para ajustar la direccion

v

Pulse 1 para usar el
campo y establezca el
pardmetro de la tarea.

A

de vuelo de la trayectoria, y
pulse (] para guardar.

S e

compruebe el
estado de la aeronave y la
configuracion de la tarea,
y mueva el deslizador para
despegar.

* Despegue Unicamente en zonas abiertas, y establezca la trayectoria de conexién y la altitud del RPO segun el
entorno de funcionamiento.

* Todas las operaciones se pueden pausar con un ligero movimiento de la palanca de control. La aeronave
entrara en vuelo estacionario y registra un punto de interrupcion, tras lo cual se podré controlar la aeronave
manualmente. Seleccione la operacién de nuevo para continuar. La aeronave regresara automaticamente al
punto de interrupcién y reanudard la operacién. Preste atencion a la seguridad de la aeronave cuando regrese
a un punto de interrupcién.

* En el modo Trayectoria, la aeronave puede esquivar obstaculos, funcién que esta desactivada de forma
predeterminada y que puede activarse con la aplicacion. Si la funcién esta activada y la aeronave detecta un
obstaculo, reducira la velocidad, lo esquivara y luego regresara a la ruta de vuelo original.

e La aplicacién permite a los usuarios definir qué accién ejecuta la aeronave después de terminar la operacion.

Mantenimiento

Limpie todas las piezas de la aeronave y del control remoto al final de cada jornada de rociado
y después de que la aeronave haya vuelto a su temperatura normal. NO limpie la aeronave
inmediatamente después de completar las operaciones.

A. Llene el tanque de rociado con agua limpia o jabonosa, y rociela por los aspersores hasta que el
tanque se vacie. Repita este paso tres veces.

B. Retire el filtro del tanque de rociado y los aspersores para limpiarlos y eliminar cualquier
obstruccién. Después, sumérjalos en agua limpia durante 12 horas.

C. Aseglrese de que todas las piezas de la estructura de la aeronave estén completamente fijadas
para que la estructura pueda lavarse directamente con agua. Se recomienda usar un pulverizador
de agua para limpiar el cuerpo de la aeronave y limpiar con un cepillo suave o un pafio hUmedo
antes de eliminar los residuos de agua con un pafio seco.

D. Si hay polvo o liquido pesticida en los motores, las hélices o los disipadores térmicos, limpielos con
un pafio hiUmedo antes de limpiar los restos de agua con un pafio seco.

E. Limpie la superficie y pantalla del control remoto con un pafio himedo limpio escurrido.

Para mas informacién, consulte los apartados Renuncia de responsabilidad y Directrices de seguridad
en el mantenimiento del producto.

Descargue el manual de usuario para obtener mas informacion:
https://www.dji.com/t50/downloads.
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Vuelo seguro

Es importante conocer algunas directrices basicas de vuelo, tanto para su seguridad como para la de
quienes le rodean.

-

. Si vuela en espacios abiertos, preste atencion a los postes de red eléctrica, las lineas de tension y
otros obstaculos. Evite volar por encima o cerca de agua, personas o animales.

2. Mantenga el control en todo momento: sujete el control remoto y controle la aeronave durante
el vuelo, incluso cuando se utilicen funciones inteligentes, como los modos de funcionamiento
Trayectoria o Huerto o Regreso al punto de origen inteligente.

3. No pierda de vista la aeronave: manténgala dentro su alcance visual en todo momento y evite volar
por detras de edificios u otros obstaculos que impidan el contacto visual.

4. Supervise la altitud: por la seguridad de las aeronaves tripuladas y el resto del tréfico aéreo, vuele a
altitudes inferiores a 100 m (328 ft) y cumpliendo con toda la legislacién y normativas locales.

Visite https://fly-safe.dji.com si desea obtener mas informacién acerca de funciones criticas de
seguridad como las zonas GEO.

Aspectos a tener en cuenta para el vuelo

1. NO use la aeronave en condiciones meteorolégicas adversas, como nieve, niebla, vientos que
superen los 6 m/s o lluvias intensas que superen los 25 mm (0.98 in) acumulados en 12 horas.

2. NO vuele a una altitud superior a 4.5 km (14 763 ft) sobre el nivel del mar.

3. La aplicacion DJI Agras recomendara de manera inteligente el peso de la carga util para el depésito
de acuerdo con el estado actual y el entorno de la aeronave. Al agregar material al depésito, el peso
maximo no debe exceder el valor recomendado. De lo contrario, la seguridad de vuelo puede verse
afectada.

4. Durante el funcionamiento, aseglrese de que la sefial GNSS sea intensa y de que nada bloguee las
antenas del médulo D-RTK.

Regreso al punto de origen

La aeronave volvera al punto de origen (RPO) automaticamente en las siguientes situaciones.
RPO inteligente: el usuario mantiene presionado el botén RPO.

RPO de seguridad “: se ha perdido la sefial del control remoto.

RPO por bateria baja " el nivel de bateria de la aeronave alcanza el umbral preestablecido para un
nivel de bateria bajo.

La aeronave desacelera, frena y entra en vuelo estacionario si hay un obstaculo a 20 m de la aeronave.
La aeronave sale del RPO y aguarda mas érdenes.

* La aplicacion permite establecer qué accién realiza la aeronave si su nivel de bateria es bajo o si se pierde la
sefial del control remoto. El RPO de seguridad y RPO por bateria baja solo estan disponibles si se establece el
procedimiento RPO.

& * El sistema anticolisién se desactiva en el modo Atti (que la aeronave activa automaticamente en casos como
cuando la sefial GNSS es demasiado débil) y no esta disponible si el entorno de funcionamiento no es adecuado
para los médulos de radar o el sistema de visién binocular. Es necesario adoptar precauciones especiales en los

casos siguientes.
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Uso de pesticidas

1. En la medida de lo posible, evite usar pesticidas en polvo y limpie el sistema de rociado después de
usarlo. De lo contrario, la vida Util del sistema de rociado se podria ver reducida.

2. Los pesticidas son venenosos y representan un grave riesgo para la seguridad. Utilicelos siguiendo
sus indicaciones de uso estrictamente.

3. Para evitar atascar el filtro, utilice agua limpia para mezclar el pesticida y filtre el liquido mezclado
antes de verterlo en el tanque de rociado.

4. El uso efectivo de pesticidas depende de su densidad, la tasa y la distancia de pulverizacion,
la velocidad de la aeronave, la velocidad y direccién del viento, la temperatura y la humedad.
Considere todos estos factores al usar pesticidas.

w

. NO comprometa la seguridad de las personas, los animales ni el medio ambiente durante la
operacion.

Es importante conocer algunas directrices basicas de vuelo, tanto para su
seguridad como para la de quienes le rodean.

Aseglrese de leer el documento de renuncia de responsabilidad y directrices de
seguridad.
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Aeronave

La aeronave Agras T50 tiene una estructura antitorsién, con lo que su uso es fiable. El sistema de rociado
integrado se puede equipar con el paquete de rociado de huertos (opcional) o puede cambiar por un
sistema de esparcido con una carga Util de esparcido de hasta 50 kg.

La aeronave esta equipada con el sistema de radar de matriz en fase activa y un sistema de vision
binocular, que incluyen, respectivamente, visién binocular inferior y delantera y radares delantero
y trasero de matriz en fase activa. Para garantizar la seguridad de vuelo, los sistemas cuentan con
deteccién de obstaculos multidireccional ™, asi como funciones de altura Constante o que permiten
esquivar obstaculos. Gracias a la camara FPV Ultra HD y el estabilizador inclinable integrados, la aeronave
recopila imagenes HD del terreno automaticamente para reconstruirlas sin conexién y complementar
asi tareas de planificacién de campos precisas. Con la plataforma DJI SmartFarm y DJI MAVIC™ 3M, se
pueden generar mapas de prescripciones para ejecutar tareas de fertilizaciéon a velocidades variables.

La estructura de rotor coaxial doble crea fuertes vientos para que los pesticidas puedan penetrar gruesas
cubiertas vegetales y conseguir un rociado profundo. El sistema de rociado estd equipado con bombas
centrifugas magnéticas, aspersores duales atomizados y una nueva vélvula solenoide para mejorar la
eficiencia del rociado al tiempo que se ahorra liquido pesticida. El sistema de rociado se puede ampliar
con dos aspersores adicionales para satisfacer los requisitos de distintas situaciones de funcionamiento.”

Los moédulos principales integran un revestimiento especial, y la aeronave tiene un indice de
proteccién IP67 (IEC 60529).

Vista trasera Plegado

1. Hélices 6. Sensores de deteccion de 12. Visiéon binocular inferior
2. Motores plegado (integrados) 13. Visién binocular delantera
3. ESC 7. Lanza de rociado 14. Focos
4. Indicadores delanteros 8. Aspersores 15. Radar de matriz en fase

de la aeronave (en dos 9. Tanque de rociado activa delantero

brazos delanteros) 10. Bomba de suministro 16. Radar de matriz en fase
5. Brazos del bastidor 11. Camara FPV activa trasero
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17. Tren de aterrizaje 20. Antenas internas de 22. Indicadores de estado de

18. Bateria de vuelo inteligente transmision de la imagen la aeronave (en dos brazos
19. Antenas D-RTK™ OCUSYNC™ traseros)
integradas 21. Antenas externas de
transmisién de la imagen
OCUSYNC

[1] La deteccién inferior se usa para asistir a la funcién Seguimiento del terreno, mientras que la
funcién de los otros lados se usa para la deteccién de obstaculos.

[2] Las ilustraciones de este documento corresponden a la aeronave con aspersores duales
atomizados. Asegurese de leer la Informacion de producto del paquete de aspersores atomizados
T50/T25 antes de instalar un par adicional de aspersores duales atomizados en la aeronave.

Control remoto

El control remoto DJI RC Plus cuenta con la tecnologia de transmisién de la imagen DJI O3 Agras y
tiene un alcance de transmisién de 5 km (a una altitud de 2.5 m)™. El control remoto est4 equipado
con un procesador de ocho nucleos, una pantalla tactil de alto brillo de 7.02 pulgadas integrada y el
sistema operativo Android. Para conectarse a Internet, el usuario puede usar la funcionalidad Wi-
Fi o el adaptador celular DJI. Las operaciones ganan en agilidad y precisién gracias al nuevo disefio
de la aplicacién DJI Agras y al amplio conjunto de botones con que cuenta el control remoto. Gracias
a la adicién del modo Cartografia a la aplicacién, los usuarios podran completar reconstrucciones
sin conexion y ejecutar planificaciones de campos con precisién sin tener que recurrir a dispositivos
adicionales. La alta capacidad de su bateria interna permite que el control remoto goce de un tiempo
de funcionamiento maximo de 3 horas 18 minutos. Ademas, los usuarios siempre podran comprar
una bateria externa para el control remoto por separado, satisfaciendo asi los requisitos de las
operaciones de larga duracién y alta intensidad.

1. Antenas del control 8. Botoén de regreso al punto
remoto externas de origen (RPO) @
2. Pantalla tactil 9. Micréfonos
3. Boton del indicador 10. Ledes de estado
(reservado) 11. Ledes de nivel de bateria
4. Palancas de control 12. Antenas GNSS internas
5. Antenas Wi-Fi internas 13. Botdn de encendido
6. Botdn de retroceso 14. Botén 5D
7. Botones L1/L2/L3/R1/ (personalizable)
R2/R3 15. Boton de detener vuelo
16. Botéon C3 24, Puerto USB-C
17. Selector izquierdo 25. Boton de cambio entre
18. Botén de rociado/ FPVy mapa
esparcido 26. Selector derecho
19. Selector de modo de 27. Rueda de
vuelo desplazamiento
20. Antenas del control (reservada)
remoto internas 28. Asa
21. Ranura para tarjeta 29. Altavoz @
microSD 30. Salida de aire 2
22. Puerto USB-A 31. Orificios de montaje — o BI=
23. Puerto HDMI reservados = i
L) [==
32. Botén C1 37. Boton de liberacion 634 ) (52
33. Botén C2 de la tapa trasera rj
34. Tapa trasera 38. Alarma G-
35. Boton de liberacion 39. Entrada de aire s T = .
de bateria 40. Compartimento del (g k3o
36. Compartimento de adaptador
la bateria 41. Soporte
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[11 El control remoto logra el alcance de transmisién maximo (7 km o 4.35 mi [FCC]; 4 km o 2.49 mi
[CE/MIC]; 5 km 0 3.11 mi [SRRC]) en un espacio abierto sin interferencias electromagnéticas y a una
altitud de unos 2.5 m (8.2 ft) aproximadamente.

Modo 2

@ e

& A
Especificaciones

Aeronave (modelo: 3WWDZ-40B)

Peso

Peso maximo de
despegue!”
Distancia maxima
diagonal entre ejes
Dimensiones

Rango de precisién en
vuelo estacionario

(con sefial GNSS intensa)
Frecuencia de
funcionamiento
Transmisor de potencia
(PIRE)

Frecuencia de funciona-
miento de RTK/GNSS

[21

Radio de vuelo
configurable maximo
Resistencia maxima al
viento

Temperatura de
funcionamiento
Sistema de propulsién
Motores

Tamafio del estator
KV

Potencia

Hélices

Dimensiones

39.9 kg (sin bateria)

52 kg (con bateria)

Peso maximo de despegue para rociado: 92 kg (al nivel del mar)
Peso maximo de despegue para esparcido: 103 kg (al nivel del mar)

2200 mm

2800 x 3085 x 820 mm (brazos y hélices desplegados)

1590 x 1900 x 820 mm (brazos desplegados y hélices plegadas)

1115 x 750 x 900 mm (brazos y hélices plegados)

D-RTK activado: Horizontal: £10 cm, vertical: £10 cm

D-RTK desactivado: horizontal +60 cm; vertical +30 cm (mddulo del radar
activado: £10 cm)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3I, Galileo E1/E5b, QZSS
L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

2000 m
6 m/s

De0a45°C(32a 113 °F)

100 x 33 mm
48 rpom/V
4000 W/rotor

1371.6 mm (54 in)
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NuUmero de rotores

8

Sistema dual de rociado atomizado

Tanque de rociado
Volumen
Capacidad de carga!”

401
40 kg

Aspersores (modelo: LX8060SZ)

Cantidad

Tamafio de microgotas

Anchura efectiva de
rociado®

Bomba de suministro
Tipo

Caudal maximo

2
50-500 pm

4-11 m (a una altura de 3 m por encima de los cultivos)
Bomba centrifuga (magnética)

16 I/min (dos aspersores)
24 |/min (cuatro aspersores)

Sistema de radar de matriz en fase activa

Modelo

Altura constante

Sistema anticolisién™

RD241608RF (radar de matriz en fase activa delantero)

RD241608RB (radar de matriz en fase activa trasero)

Pendiente maxima en modo Montafia: 50°

Alcance de detecciéon de altitud: 1-50 m

Rango de estabilizacién: 1.5-30 m

Alcance de deteccién de obstaculos (multidireccional): 1-50 m

Campo de vision:

Radar de matriz en fase activa delantero: horizontal, 360°; vertical, +45°;
superior, £45° (cono)

Radar de matriz en fase activa trasero: vertical, 360°; horizontal, +45°
Condiciones de funcionamiento: vuelo a una altura superior a 1.5 m por
encima del obstaculo a una velocidad horizontal no superiora 10 m/sy a
una velocidad vertical no superior a 3 m/s.

Distancia con respecto al limite de seguridad: 2.5 m (distancia entre la
parte delantera de las hélices y el obstaculo tras frenar)

Direccién de deteccién: deteccion de obstaculos multidireccional

Sistema de vision binocular

Rango de medicién

Velocidad de deteccién

efectiva

Campo de vision
Entorno de
funcionamiento

0.5-29 m
<10 m/s
Horizontal: 90°; vertical: 106°

Luz adecuada y superficies reconocibles

Control remoto (modelo: RM700B)

GNSS
Pantalla

Temperatura de
funcionamiento

Rango de temperatura de

almacenamiento

Temperatura de carga
Sistema quimico de la
bateria interna
Tiempo de
funcionamiento de la
bateria interna
Tiempo de
funcionamiento de la
bateria externa

GPS + Galileo + BeiDou

Pantalla tactil de 7.02 in, con una resolucién de 1920x1200 pixeles y alto brillo
de 1200 cd/m?

De-20a50°C (de-4a122°F)

Menos de un mes: de -30 a 45 °C (de -22 a 113 °F)

De uno a tres meses: de -30 a 35 °C (de -22 a 95 °F)
Entre seis meses y un afio: de -30 a 30 °C (de -22 a 86 °F)
De 5a40°C(de 41 a 104 °F)

LiNiCoAIO2

3 horasy 18 minutos

2 horas y 42 minutos
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Tipo de carga

Tiempo de carga

O3 Agras

Frecuencia de
funcionamiento®
Potencia del transmisor
(PIRE)

Alcance de transmisién

Wi-Fi

Protocolo
Frecuencia de
funcionamiento
Potencia del transmisor
(PIRE)

(2]

Bluetooth

Protocolo

Frecuencia de
funcionamiento
Potencia del transmisor
(PIRE)

Se recomienda usar un cargador USB-C que cuente con la homologacién de
alguna entidad certificadora local a una potencia nominal maxima de 65 Wy
a un voltaje maximo de 20 V. Por ejemplo, el cargador portatil de 65 W DJI.

2 horas para la bateria interna o para la bateria interna y externa (si el control
remoto estd apagado y se usa un cargador estandar de DJI).

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(sin obstaculos, libre de interferencias y a una altitud de 2.5 m)
Wi-Fi 6

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz

<10dBm

[1] La aplicacion DJI Agras suele recomendar inteligentemente el limite de peso de la carga util del tanque en funcién
del estado y del entorno actuales de la aeronave. No exceda el limite de peso de carga Util recomendado al agregar
material al tanque. De lo contrario, la seguridad de vuelo puede verse afectada.

[2]Las frecuencias de 5.8 y 5.1 GHz estan prohibidas en algunos paises. En algunos paises, la frecuencia de 5.1 GHz esta
permitida GUnicamente para uso en interiores.

[3] La anchura de rociado depende de las situaciones de funcionamiento real.

[4] El alcance efectivo de la deteccién depende del material, la posicién, la forma y otras propiedades del obstaculo. La
deteccién inferior se usa para asistir a la funcién Seguimiento del terreno, mientras que la deteccién de los otros
lados se usa para la deteccion de obstaculos.
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Xpnon tou T50

Mpoegtolpacia yla anoyeiwon

A. TOTIOBETAOTE TO AEPOOKAPOG OE AVOLYTO, EMITESO £50POG HE TO TLOW HEPOG TOU AEPOOKAPOUG
OTPAMPEVO TIPOG TO HEPOG OAG.

B. BeBatwBeite OTL oL €AKeG elval KOAG OTEPEWPEVEG, OTL SeV UTIAPXOULV EEVa aVTIKelpeva péoa f Tavw
oTa POTEP Kal TLG EALKEG, OTL Ta TITEPUYLA Kat oL Bpayioveg Twv eAikwv eival EeSLMAWPEVOL Kal OTL oL
AOWAAELEG TWV BPaxLOVWV Elval KAAG OTEPEWHEVEG,.

C. BeBawwBeite 6TL T0 Soxelo Yekaopou kal n pratapia mrriong elvat otabepd otn B€on Toug,.

D. EvepyoTtolfiote To TRAEXELPLOTAPLO, PeBalwBeite 6Tt n epapuoyry DJI™ AGRAS™ eivat avolytr kat
£TIELTA EVEPYOTIOLIOTE TO AEPOOKAPOG. MetaBeite otnv apyLkr 0Bovn TNG £QapUOYNG KaL TIatiote
‘Evap€n yla va eloéABete otnv MpoPoAn Aettoupyiag. BeBatwBeite dTL uTtapyeL Loxupo orjpa (to
€lkov{SLo GNSS 1 to ekovisio RTK otnv emdvw Se&Ld ywvia tng 08ovng elval Asukd). Ala@opeTtikd,
TO AEPOOKAPOG Sev pTtopel va anoyelwbel.

Q e Juviotdtal n tonobétnon RTK. Ztnv epappoyn, petaBeite otnv MpoBoAn Aettoupylag, matriote £t kaw otn
ouvéxela RTK yla va emégete pLa pébodo Agng onpdtwy RTK.
¢ To DJI Cellular Dongle cuviotdtatl yla oUvdeon oto Stadiktuo. LTnv epappoyn, petaBeite otnv MpoBoAn
Aettoupyiag, matrote £E kal emAEETe Alayvwotikd Stktvou. To cellular dongle kat n kapta SIM Aettoupyolv
OWOTA €AV N KATAOTACN OAWV TWV CUCKEUWVY 0TNV aAuaida Stktvou eppaviletal pe Tpacvo Xpwua.

‘Evap&n AettoupyLwv

OL xproTeg PopoUV va eKTEAECOUV AELTOUpYLEG XapToypdpnong otnv mepLoxn Aettoupylag
Xpnotdomowwvtag tnv epappoyn DJI Agras kat va AdBouv évav xdptn HD péow avamapdotaong ektdg
oUVSECNG XPNOLUOTIOLWVTAG TO TNAEXELPLOTHPLO, KATOTILY va oxeStdoouy évav aypd otov xdptn HD
yla Aettoupyieg Route (Atadpopng). To DJI Agras Tapéxel TOAATAEG PeBOSoUG yLa TV TIPoodikn
onpelwv. Ztnv akdAoubn Teplypapn), xpnotdoroteitat Route Mapping (Xaptoypagpnon Slaspoprig) Kat
Crosshair (Ztaupdvnua) wg mapdadetypa.

EvepyoTioLriote To
TNAEXELPLOTHPLO KAL OTN
OUVEXELA TO AEPOOKAPOG,.
Mreite otnv NpoPoin
AeLtoupylag otnv
gpappoyn DJI Agras.

Matrote To koupTil Asltoupylag
EMAVW apLoTepd Kat eTAEETE
Xaptoypagnon sltadpoung
otov Tivaka Route Mapping
(Xaptoypagnon 8Ladpouric)
otnv 0B6vn €mAOYNG
Aettoupylag epyaciag.

Matnote (+) otn 8e€La
0806vn), eTAéETE Area
Route (Atadpopn)
TEpLOXNG) ) Boundary
Route (OpLoBetnpévn
Sladpopn) Kal meLta
Tatnote (+) Kat emAEETe
Crosshair (Ztaupdvnua).

° > x > = >

TUpETE TOV XApTn Kat
natrjote Npoobnkn
yLa va TIpocBEoeTe
€va onpelo otn Béon
TOU OTAUPOVAHATOG.
Matrjote V) yla
amnobrikeuon.
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Matrjote (Z) kat PETAKVOoTE
Tov oAloBntrpa yLa
armoyeiwon. To agpooKaPog
Ba ekteNéoEL auTOpaTa TN
A€LToupyLa xapToypapnong
KATtd PRAKOG TNG SLaspopng.

MepLpévete va oAokANpwOel
n avarapdotaon. MNatrote
Plan Field (£xeStaon aypou)
YLO VO EKTENEDETE TLG
Aettoupyleg.



MNatrote (+, oto péoov
™g 5€€Lag 08dvNG yLa
va eniné€ete Crosshair
(Zraupovnua).

Q >

—_t

TUpete Tov XApTn Kat
matrote Add (MpooBrikn)
yla va pooBéoete éva
onpeto otov xdaptn.

12 >

Oplote mapapétpoug
SLadpopng, CUPETE To (©
yla va TipocappOoETe TNV
KateuBuvon oG tng

SLadpounG Kal Ttatrote
yla aroBrkeuon.

v > I

Natrjote (T, eAéygre T
KATAOoTAON TOU 0EPOTKAPOUG
KaL TG pubpiceLg epyactwv
KQL JETAKLVIOTE TOV
OALOBNTrpa yLa aroyeiwor.

Matrjote ¥ yia va
XPNOLUOTIOLCETE TOV
aypd kat va opioete tnv
TapAapeTpo epyaotag.

& * AmtoyeLwBelte pdvo oe avolytolg xwpoug Kat oplote KATAMNAN ApopoAdynon ouvdeong kat YYopetpo RTH
oUpPWVaA HE To TEPLBANOV Aettoupyiag.
* Mmopeite va MaUoETE pLa AeLToupyia, HETAKLVWVTAG EAAPPWE TO XELPLOTHPLO EAEyXOU. TO QEPOOKAPOG
Ba awpeitat kat Ba kataypaPeL To onpeio SLakomig. £Tn CUVEXELD, TO agPOTKAPOG pTopel va eheyx el
XELpokivnta. EmAéETe Eava tn Aettoupyla yla va ouveyioete. To aepookd@og Ba emoTpéPeL auTOPATA OTO
onpelo Stakomrg kat Ba cuvexioel Tn Asttoupyia. MPOCEXETE TNV AOPAAELD TOU AEPOCKAPOUG KATA TV
EMLOTPOYH| OE ONHELO SLAKOTIAG.

e 3tn Asttoupyia Route Operation, to agpookd@og pmopel va mapakdpel epmddia, n omola elvat
amevepyoTIoLpEVN aTtd TIPOETILAOYT KAl PTIOPEL va evepyottotnBet otnv epapuoyr. Eav n Asttoupyia givat
EVEPYOTIOLNPEVN KAL TO OEPOOKAPOG QVLXVEVDEL EUTIOSLO, TO aepookdog Ba emBpadivel, Ba mapakdudet to
EUTIOSL0 KaL Ba ETILOTPEPEL OTNV apy KN} Sladpopr| TTTrong.

* OL XpriOTEG UTTOpoUV va oploouv TNV eVEPYELA TTOU Ba EKTEAECEL TO AEPOOKAPOG PETA TNV OAOKARPWON TNG
Aettoupylag otnv epappoyn.

Suvtnpnon

KaBapidete OAa Ta PPN TOU AEPOOKAPOUG KAL TOU TNAEXELPLOTNPLOU 0TO TENOG KABE nuépag Pekaopol

HETA TNV €Mavag@opd Tou agpookAQoug oe Kavovlkn Bepuokpacia. MHN kaBapilete To agpookdpog

APEOWG PETA TNV OAOKAR PWON TWV EPYACLWV.

A. Tepiote to Soxelo PekaopoU pe kabapod vepd rj oamouvoVEPO Kal PEKAOTE TO VEPS PECW TWV
YeKaoTrpwy pEXPL To Soxelo va adeldost. EmavaldBete auto To Bripa TPELG POPES.

B. Apatlpéote To piATpo Tou Soxelou PekaopoU Kal Toug PeKAoThPES yla va ta kabaploete kat va
aTOPaKPUVETE TUXOV EUTIOSLA. TN ouVEXELa, BuBlote Ta og kaBapd VePO yLa 12 WPEG.

C. BePBawwBeite 6TL n Sopr) Tou agpookdoug etval TApwG cuvSeSepévn WoTe va pmopel va TIAUBEeL
ameuBelag pe vepd. Tuviotdtal n xprion Yekaotnpa yepdrou pe vepd yia va kabaploete to
OWHA TOU AEPOCKAPOUG KAl OKOUTILOTE ToV pE paAakr Bouptoa ) uypo Tavi TipLV a@atpEceTe ta
uTtoAelppata vepou Pe oteyvd Tavi.

D. EQv umtdpyel okdvn 1) uypd TIAPAGLTOKTOVO OTA HOTEP, TLG EALKEG 1) TOUG ATOSEKTEG BeppdTnTag,
OKOUTILOTE Ta pE €va uypo Tavi TipLy kabapioete Ta UTTOAELpaTa vepoU Pe €va oteyvd Tavi.

E. Zkoumiote tnv emupdvela kat Tnv 08dvn Tou tnAexeLpLotnplou pe éva kaBapd vypd mavi Tou €xeL
otpayyLotel.

Avatpebte ot o8nyleg amomoinong euBUVNG KAl acWAAELAG yLa TIEPLOCOTEPEG TIANPOPOPLEG OXETIKA

ME TN oLVTrPNON TOU TIPOLOVTOG.

KateBdote to Eyxelpldlo Xprotn yla TepLoCOTEPEG TIANPOYOPLEG:
https://www.dji.com/t50/downloads
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AGWaAELG TTAOELG

Elvat onpavtikd va KatavoroeTe OpLOPEVES BAOLKEG 08NYLEG yLa TLG TITROELG, TOOO yLa TV Tpootacia

0ag 600 KAl yLa TNV ac@Aaiela Twy yupw oag.

1. MtAion o€ avoltolg XWPOUG: TIPOCEETE TOUG OTUAOUG YPAPHWY KOLVAG WPENELAG, TLG YPAMMEG
pevpatog kat GAa gpmtddia. MHN Tetdrte Kovtd ) Tdvw amd vepd, avBpwoug 1 {wa.

2. Alatnpeite Tov €Aeyx0 avd TAOA OTLYUN: KPATATE TA XEPLA OAG OTO TNAEXELPLOTHPLO Kal Slatnpeite
TOV €AEYX0 TOU AEPOOKAPOUG OTAV BPLOKETAL EV TITHOEL, AKOUN KAl OTAV XPNOLUOTIOLELTE EEUTIVEG
AeLtoupyleg, OTWG oL Aettoupyieg Route (Atadpopr)) kat Fruit Tree (OTwpo@opo SEVTPO) Kat n
‘EEuTVN €MLOTPOYN O0TNV apXLKr) Béon.

3. Awatnpeite omtikn emagr): Slatnpeite omtikr enagr) (VLOS) pE To agpookaog oag avd mdoa otyun
KAl amo@UYETE va TIETATE Tilow amod Ktipla 1 GAa epmosdia Tou utopet va epmodicouv tnv dpacr
0ag.

4. NapakolouBeite To LPOPETPO 0AG: YLA TNV ACPAAELD TWV EMAVEPWHEVWY AEPOCKAPWY KAl TNG
AMANG EVaEPLag KUKAOWOPLAG, TIETATE 0€ UPOHETPO PLKPOTEPO amtd 100 PETPA KAl CUPPWVA PE GAOUG
TOUG TOTILKOUG VOUOUG KAl KAVOVLGHOUG,.

@ EmokepBeite Tn StevBuvon https://fly-safe.dji.com yia epLocoTepeg TANPOYOPLEG OXETIKA PE
Kplolpa XapaktnpLotikd ac@dahetag, Omwg ot {wveg GEO.

Znpela rou TipéneL va AapBavovtat uttdPn katd tnv mTron

1. MH xpnotpomoLleite To agpookAPOG 0 SUOPEVELG KALPLKEG CUVOKEG, OTIWG XLOVL, OpixAn, avepoL
Aavw Twv 6 M/s fj Suvartr Bpoxr) dvw Twv 25 mm o€ 12 WPEC.

2. MHN Tmetdte mdvw amd ta 4,5 xAp. Tavw amnd to eninedo tng 6aAacoag.

3. H epappoyn DJI Agras Ba cuotr ot £¢EuTiva To 0pLo BApoug WPEALUOU YopTiou Tou Soxelou,
avdloya pe TNV TpEYoUoa Katdotaon Kat To mepLBAMov tou agpookdpoug. Katd tnv mpoodbrikn
UALKOU oT0 Soxelo, To péyLoto BApog Sev TIpEMEL va UTtEPBaiVEL TN GUVLIOTWHEVN TLHN. ALAPOPETIKA,
uTopel va emnpeaoctel n ac@aAeLla TNG mTriong.

4. BeBawwBelte 6TL umtdpyet Loxupd onpa GNSS kat OtL oL kepaieg D-RTK Sev apepmodidovtal Katd tn
SLdpkeLa TNG Asttoupylag.

Emuotpon oto oritt (RTH)

To agpooKAPOG Ba eMLOTPEYPEL AUTOPATA OTO CNUELO ApXLKNG BEONG OTLG AKOAOUBEC TIEPLTTTWOELG:
‘EEumtvn emotpo@r) RTH: 0 Xpriotng Tatd mapateTapéva To koupti RTH.

Emiotpown RTH acpalolg katdotacng : To ofua Tou TNAeXElpLotnpilou XdBnke.

Emiotpoer) RTH Adyw xapnArg pmatapiag *: 0 otdbun tng pmatapiag Tou agpookdapoug QTAVEL OTO
T(POKABOPLOPEVO XaPNAG OpLO POPTLONG TNG prtatapiag.

To agpooKAPOG MLBPASUVEL, PPEVAPEL KAl atwpeltal edv uttdpyet epmdslo oe amdotaon 20 PETPWY

amd To agpookAPos. To agpookapog Pyaivel amd tnv emoTpo@r RTH Kal TIEPLUEVEL yLa TIEPALTEPW
EVTOAEG.

* H evépyeLa Tou agPOOKAPOUG OTAV TO OrPA TOU TNAEXELPLOTNPiou XaBEel fi n oTABPN TNG Uratapiag Tou agpOoKAPOUG
elval xapnAn pmopet va pubpLotel otnv epappoyn. H emotpowr) RTH aopalolg Kataotaong Kat n emotpopr RTH
Adyw xapnAng pmatapiag Ba sival SLabéotpeg povo eav €xeL pubuLotel ematpowr) RTH.

& * H Amtoguyr| epmodiwv elval amevepyorotnpévn otn Asttoupyia Attitude (£tdon) (otnv omola To agpooKaPog

ELOEPYETAL OE KATAOTACELG OTIWG 60TV TO orjpa GNSS eival acBevéq) kat Sev elval Stabéatun v to TeptPAiov

Aettoupyiag Sev eival KAtdAANAo yla TG Hovasdes pavtdp f To cuotnua Stoebaiung opaocng. Amatteitat
5Laltepn TPOCOXT| OE TETOLEG TIEPLTTTWOELG,.
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Xprjon TapacLtoKTOVWY

-

. ATto@UyeTe 000 TO SUVATOV TIEPLOGOTEPO TN XPrON TIAPACLTOKTOVWY O OKOVN Kat kabapilete to
ovoTnua PEKAOUOU PETA TN XPrON. ALAPOPETLKA, N SLapkela {wrG TOU cuoTAPAtog Yekaopou
pmopel va petwbel.

2. Ta mapacttoktova elvat SnAntnpLwén Kat evéxouv coPBapols KLvSUVOUG yla TNV ac@AaieLa.

XpnotlyoToLeite Ta povo auotnpd cUPPWVA PE TLG TIPOSLAYPAPESG TOUG,.

3. Xpnotpotounote kaBapd vepo yLa va avapiEETe TO TTAPACLTOKTOVO Kal PIATPAPETE TO AVAUEULYHEVO

uypo TIpLY To piEete 0TO SoxElo PEKACHOU yLa Va amo@UYETE TNV amo@pagn Tou IATpou.

4. H amoTEAEGHATLKY XPr)ON TWV TIAPACLTOKTOVWY e§apTdtal amd Tnv TUKVOTNTA TOU TIapaCLTOKTOVOU,

Tov pubud Yekaopoy, Tnv andotaon Yekaopou, TNV TaxUTNTA TOU AEPOCKAPOUC, TNV TaxUTtnTa Tou

avépou, TNV KateuBuvaon tou avépou, tn Beppokpactia kat Tnv uypaocia. AdBete umtdPn 6Aoug Toug

TIAPAYOVTEG KATA T XPrioN TApACLTOKTOVWVY.

5. MH StakuBelete TNV acpdiela avBpwmwy, {wwv 1 Tou TepLBAAOVTOG Katd tn Stdpkela Tng
Aettoupylag.

Elvat onpavtikd va Katavoroete TG Bactkég oSnyleg yLa TLG T OELG, TOOO yLa
TNV TTPOoTAGLA 0aG 600 KAl yLd TNV AoPAAELd TwV YUpW OaG.

BeBalwBeite o0TL éxete SLaBacel TV amormoinon uBUvNG Kat TLg 08nyLeg
ac@AaeLag.
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AgpooKawog

To agpooka@og Agras T50 €xeL Sopr KATA TNG OTPEPNG, TIPOCPEPOVTAG AELOTILOTEG AELTOUPYLEG. To
EVOWPATWHEVO cVOoTNUa YekaopoU PTopel va eE0TIALOTEL HE TO TIPOALPETLKO TIAKETO YeKAopoU
oTIWPWVA | Va avtikataotaBel pe éva cuotnua SLaoTiopdc Pe WPEALHO popTio SLacTtopdg €wg 50 KAG.

To agpookdyog eivat eE0TALOEVO PE TO cUoTNHA pavtdp cuotolxiag ¢daong kal to cUoTnUa SLOYOaAUNG
6pacnc, cupTepAUBavopévng TG SLOYBAAUNG 6PACNG TTIPOG TA KATW KAL TIPOG TA EPTIPOG KAL TWV paVTAp
ouotolxlag pacng TPog Ta EUTIPOG Kal Tiiow. Ta CUCTAPATA TIAPEXOUV TIOAUKATEUBUVTLKY avixveuon
epmodiwv ", kaBuwg kal Aettoupyleg mapdkapng kat apakoAolBnong e6apoug yia T SlacpdAion thg
ao@AAeLag Twv TITHoEwY. Me kdpepa ultra HD FPV pe avakAWVOPEVO avapTrpa, TO AEPOCKAPOG PTIOPEL va
OUMEEEL auTopata eLKOVEG aypoU HD yLa TOTILKT avamapdotaon) €KTog oUvSeong, Bondwvtag otov akpLpn
OXESLAOP6 aypoU. XproLHoTowwvTag Ty mat@oppa DJI SmartFarm kat to DJI MAVIC™ 3M, propolv va
SnpLoupynBoUlV XAPTEG CUPBOUAWVY YLA TNV EKTEAEDN YOVLHOTIOINONG HE HETABANTO pUBUO.

H Sopn Tou opoagovikoU SUTAOU pdTopa TapaAyeL LoxUpoUG AVEUOUG £TOL WOTE TA TIAPACLTOKTOVA
va propolv va SLetoSVUo0UV O€ TIUKVEG YUAAWOLEG yLa evEeexn) Wekaopo. To oclotnua Yekaopol
elval eEOTIALOPEVO PE TLG (PUYOKEVTPLKEG QVTALEG PE payvnTikn Klvnon, Toug SLmAoUG PEKATTHPES
SLackopTmiopoU kat tnv oAokaivoupyLta nAektpopayvntiky BaABida yia tn BeAtiwon tng
ATIOTEAEOHATIKOTNTAG TOU PEKACHOU, EE0LKOVOUWVTAG TTIAPAANAQ LYPO TIAPACLTOKTOVO. To cUoTNHA
PekaopoU pmopel va avaBabuiotel pe SU0 akopa PEKAOTPEG WOTE VA AVIATIOKPLVETAL OE SLAPOPETIKA
oevdpla Asttoupytac.?

Ol Baotkég povadeg uloBetolV TNV TeXVOAOyla oTeyavomoinong KaL To agpookA@og éxsL Babud
mpootactiag IP67 (IEC 60529).

MNiow oYn ATAwPEVO
1. 'EALKEG 5. Bpayioveg mAatsiou 9. AeEapevr| Pekaopov
2. Kwntripeg 6. ALoBntrpeg aviyveuong 10. AvtAieg xopriynong
3. ESC avasimwaong 11. Kapepa FPV
4. Mmtpootvol Selkteg (EYO‘“PM‘*’HEVOE) 12. ALb@BaAun dpaocn TPog Ta KATW
QEPOOKAPOUG (o€ VO 7. Noyxn exaopol 13. ALdBaAUN dpach TTPOG Ta TTAVW
pmpootvoug Bpaxloveq) 8. Wekaotnpeg 14. MpoBoheic
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15. Pavtap ouotolyiag 18. 'EEumvn pmatapla petadoong elkdvag OCUSYNC™

(4ong Tpog Ta PTpOg TTrong 21. EEwTepLKEC Kepateg PeTadoong
16. Pavtap ouotolxiag 19. EVOWHATWHEVEG Kepaleg €lkovag OcuSync

paong Tiow D-RTK™ 22. Asikteg KaTdoTaong aEpOCKAPOUG
17. Tpavadl mpooysiwong 20. EcWTepLKEG Kepaleg (otoug Vo Tiow Bpayioveg)

[1] H Aettoupyia aviyveuong Tpog ta KAtw XpnoLPoToLeiTal yLa Tnv uttoBoriBnaon tng mapakohoubnong
€8APOUG, EVW N AeLtoupyla avixveuong otLg AAEG TIAEUPEG TIPoOpLdeTal yLa TV avixveuon eumosiwy.

[2] OL €lkOVEG OTO TIAPOV EYYpPaAPO XPNOLUOTIOLOUV TO AEPOOKAPOG PE SLTTAOUG PEKATTNPEG
SLaokopTiLopol we apadelyua. BeBatwbeite ot éxete StaBacel tig MANpowopleg PoildVTog TTAKETOU
PekaoTrpwy SLackoptitopoL T50/T25 Tiplv amod tnv eykatdotacn evog ipdobetou {elyous SUMAWY
PEKAoTPWY SLACKOPTILOPOU OTO AEPOCKAPOG.

TnAexeLpLoTIipLO

To tnAexetptotripto DJI RC Plus StaBétel texvoloyia petddoong ikovag DJI O3 Agras Kal €xeL
péylotn amdotaon Petddoong £wg 5 xAU. (og uddpETpo 2,5 pEtpwy) . To tnAexelplotrplo Stabétel
enefepyaotn 8 MUPAVWY Kal evowpatwpévn 086vn agrig uPning pwtevotntag 7,02 WITowv mou
Tpoodoteitatl amd to Asttoupylkd cvotnua Android. Ol xprioteg prtopouv va ouvseBolv oto
Sladiktuo péow Wi-Fi ) tou DJI Cellular Dongle. Ot Asttoupyieg eival o BoAtkég kat akptBeic amod
TIOTE, XGPN OTOV AVAVEWPEVO oxeSLaoud Tng epappoyng DJI Agras kat pia gupeia yKAPa KOUPTILWY
0T0 TNAEXELPLOTAPLO. Me TNV TIpoaBikn Tng Asttoupyiag xaptoypdenaong otnv epapuoyr, oL Xprioteg
pTIopoUV va OAOKANPWOOUV AVAKATACKEUEG EKTOG CUVSEONG KAl VA TIPAYHATOTIOLTOUV aKpLRN
oxedlaopd mediou xwpig va xpetddovtal eMUTAEOV CUOKEUEG. TO TNAEXELPLOTHPLO EXEL HEYLOTO XPOVO
Aettoupylag 3 wpwv Kat 18 AEMTWY PE TNV ECWTEPLKN pmatapia uPnAng xwpntikotntag. OL XprioTeg
HTIOpOUV €MLONG VA yOpAoOUV ULa EEWTEPLK prtatapia EexwpLotd yia va xpnotgorotnfolv yia tnv
TPoYoSoaoia Tou TNAEXELPLOTNPLOU KAl VA LKAVOTIOLHOOUV TIARPWG TLG ATIALTAOELG YLd AELTOUpYLEG
HEYAANG Kat LPNAAG évtaong.

1. EEwtepikeg kepaieg RC 9. Mikpopwva
2.086vn arig 10. Auyvigg LED katdotaong
3. Kouprtl évéeléng 11. Auyvieg LED otdBung
(kpatnpévo) pmataplag
4. Xelplotrpla eAéyxou 12. ECWTEPLKEG Kepaleg
5. EOWTEPLKEC Kepaieg Wi-Fi GNSS ( ‘
6. KoupTt eMLOTPOPAC 13. Kouprit Aettoupylag ~ D @
7. Koupmud L1/L2/L3/R1/ 14. Koupti 5D (ue Cl s O 0P
R2/R3 Suvarotnta : -
8. Koupmti ETilotpogn otn Tipocappoyrc) :
apxtjm Béon (QTET ™ 45 Koupnt mabong mrronc (Qa((=(0)
16. Koupmi C3 25. KoupTi evaMayrig
17. Aplotepdg emloyéag FPV/Xaptn
18. Kouprt Yekaopol/ 26. AeLO6 emuroyeag
Slaomopag 27. Tpox6G KUALONG
19. AlakdmTng Asttoupylag (KpatnpEvoc)
mtiong 28. Aapn

20. Eowtepikég kepateg RC 29. Opntng
21. YroSoxn kdptag microSD  30. Aepaywydg

22. ©Upa USB-A 31. AEOPEVHEVEG OTIEG
23. ©0pa HDMI ToToBEtnong
24. ©Vpa USB-C
32. Koupmi C1 37. Kouprt
33. Koupri C2 amneAeuBépwong Tiiow
34. Miow KdAuppa K“}\UHHGt?C
35. Koupml ameheuBépwong o ZPVC‘VEP“?C
pmataplag 39. Eloodog agpa
36. OdAapog prataptag 40. ©dhapog Dongle
41. Bpaytovag
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[1] To TNAEXELPLOTAPLO PTIOPEL VA YTACEL TN péylotn andotaon petddoong (FCC: 7 xAy., CE/MIC: 4 xAy.,
SRRC: 5 xAW.) OE QVOLXTO XWPO XWPLG NAEKTPOHAYVNTLKEG TIAPEUPBOAEG Kal o UPOPETpO TiEpiTIoU 2,5
HETPWV.

Aettoupyia 2

@ e

g ()

MpodLaypaweg

Agpookayog (Movtélo: 3WWDZ-40B)
Bdpog 39,9 kg (xwplg umatapia)
52 kg (ue pratapia)
Méy. Bapog amoyeiwong Méyiloto Bdpog amoyeiwong yia Yekaopd: 92 kg (oto emimedo tng
m

B8dA\acoag)
Méyloto Bdapog amoyeiwong yla Staomopd: 103 kg (oto emimedo tng
B8dA\acoag)

Méey. §LawaLa Bdon 2200 mm

TPOXWV

Alaotdoelg 2.800x%3.085x820 mm (Bpayioveg kat Akeg EeSUMAWPEVOL)
1.590%1.900x820 mm (Bpaxloveg EESLTAWPEVOL KAl EALKEG SLTAWUEVEG)
1.115x750x900 mm (StmAwpévoL Bpaxioveg Kal EALKEC)

EUpog akpiBeLag Evepyorotnpévo D-RTK: OptZdvtia: £10 ek. KaBetn: +10 ek.

awwpnong To D-RTK amevepyomotrifnke: Opllovtia: +60 ek., Kabetn: +30 k. (Jovdasa

(Me Loxupd orjpa GNSS)  pavtdp evepyorolnuévn: +10 ek.)
Yuyvétnta Aettoupyiag ? 2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz
lox Vg ool 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5,8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)
RTK/GNSS Zuyvétnta RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3l, Galileo E1/E5b, QZSS
AeLtoupylag L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1
Méy. Slapgopewaotun

, . 2.000 m
aktiva mtnong
Méytotn avtiotaon 6 m/s
avépou
Oeprokpacia 0° W 45° C
AeLtoupylag
Z0otnpa mpowlnaong
Kwntrpeg
MéyeBog otatopa 100%33 mm
KV 48 rpm/V
lox0g 4.000 W/TepLotpo@éag
'EALKEG
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Alaotdoelg 1.371,6 mm
MoodTNTa oTPoPEWV 8

AUTAS PEKAOTLKO cUCTNHA PE PEKACHO
Ae&apevn) Pekaopol

‘Oykog 40 L
NELTOUPYLKO WPEALUO
UPYLKO WHEAH 40 kg
poptio
Wekaotrpeg (MovtéAo: LX8060SZ)
Moootnta 2
MéyeBog otayoviSiou 50-500 ym
Q@éhpo TAdTog . . . ,
Wekaopos ® 4-11 m (o€ UYPog 3 M TAVW aTd TLG KAALEPYELEG)
AvTAigG Xopriynong
Tumog ®uyoKeVTPLKN avtAla (Jayvntikr Kivnon)

Méytlotog pubpog porg 16 L/min (2 Yekaotrpeg)
24 L/min (4 YekaoTripeq)
Z0otnpa pavtdp cuctolxiag pdong

Movtého RD241608RF (pavtdp cuototxiag ¢daong Tpog Ta EPTPOg)
RD241608RB (pavtdap cuatolxiag pdaong miow)
MapakoAolBnon MéyLotn kAlon o Aettoupyia Mountain: 50°
£8apoug EUpog aviyveuong upopetpou: 1-50 m
EUpog epyaociag otabeporoinong: 1,5-30 m
Atouyn eumodiou ¥ EUpog aviyveuong epmosdiou (moAukateuBuvtikn): 1-50 m

Omtiko medio:

Pavtdp ocuotolyiag @dong mpog Ta ePmpog: opt{oviia 360°, Katakdpua

+45°, TIPOG Ta EMAVW +45° (KWVOG)

Miow pavtap cuotolyiag Yaong: Katakopuwa 360°, oplldvtia +45°

TUVBNKeG AeLToupylag: TIETATE TAVW amod 1,5 PETPO TTAVW aTtd TO EUTIOSLO

pe optZovtia tayutnta oxt peyaAUtepn améd 10 m/s Kat Katakopuen

Tayutnta oxL peyailtepn amod 3 m/s.

Amnéotacn oplou ao@aAeiag: 2,5 m (amoéotaon PETA&U TNG PTTPOOTLVIG

TINEUPAG TWV TIPOTIEAAG KAL TOU EUTIOSOU PETA TO PPEVAPLOHA)

KateBuvon avixveuong: TTOAUKATEUBUVTLKN avixveuon epmosiwv
Z0otnpa §L6pBaApng 6pacng

EUpoG pétpnong 0,5-29 m

AnoFeksopaFLKn <10 m/s

taxUtnta aviyveuong

Omtiko medlo OptZoévtia: 90°, Katakdpupn: 106°

MepLBaMov Aettoupyiag  ETTapkég pwg Kat SLakpLto meptBariov
TnAexeprotripro (Movtélo: RM700B)
GNSS GPS + Galileo + BeiDou
086vn 086vn ang LCD 7,02 wtowy, Ye avaiuon 1.920%1.200 pixel kat upnAn
pwtewétnta 1.200 cd/m?
Ogppokpaocia Aettoupyliag -20° éwg 50° C
EUpog Beppokpaotag ALyoTEPO amo €va prva: -30° £wg 45° C
QUAOENG 'Evag €wg TPELG Prveg: -30° éwg 35° C
'E&L priveg éwg éva €1og: -30° éwg 30°C
Ogppokpaocia pdptiong  5°£wg 40° C
Xnuwkd ovotnua
E0WTEPLKNAG PTtataplag
Xpovog Aettoupylag
E0WTEPLKNAG Ptataplag
Xpovog Aettoupylag
€EWTEPLKNG Pmtatapiag

LiNiCoAIO2
3 WpeG Kat 18 Aerttd

2 WPEG Kat 42 Aetttd
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TUTOG POPTLONG

Xpovog pdpTiong

03 Agras
Tuyvétnta Aettoupylag
loxUg TtopTtov (EIRP)

21

MéyLotn amdotaon
petadoong

Wi-Fi

MpWTOKOAMO

Yuyvétnta Asttoupyiag @
lox Vg Ttopttou (EIRP)

Bluetooth
MpwTOkoAO
Tuyvotnta Asttoupylag
loy Vg topttou (EIRP)

SUVLOTATAL N XPriON TOTILKA TILOTOTIOINHEVOU popTLotr) USB-C pe péylotn
OVOPaoTLKN LoxV 65 W Kat péylatn taon 20 V, Twg 0 popntog goptiotrig DJI
65W.

2 WPEG YLO ECWTEPLKN I ECWTEPLKN KaL EEWTEPLKN PUTtatapia (6tav To
TNAEXELPLOTIPLO ELVAL ATIEVEPYOTIOLNPEVO KAL XPNOLUOTIOLELTAL TUTILKOG
popuotrig DJI)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(xwplg epmodLa, xwplic apepBoAég kat o€ UPOPETPO 2,5 m)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz
<10dBm

[1] H epappoyr) DJI Agras Ba cuotrioel €Eumva To 6pLo BApoug wPEALLOU YopTiou yla tn Se§apevr), avaloya pe TtV
Tp€XOoUuOa KATACTAON KAt TO TMEPLBAANOV TOU AEPOOKAPOUG. MNV UTIEPPBALVETE TO CUVLOTWHEVO OpLo BApoug
WPEALPOU (POPTIOU KaTd TNV TTPoaBKn UALKOU OTn SeEapeVH]. ALAWOPETLKA, PUTIOPEL VA EMNPEACTEL N AOPANELA TNG

TmTAoNG.

[2] Ot ouxvotnteg 5,8 kat 5,1 GHz amayopelovtal O OPLOPEVEG XWPEG. € OPLOPEVEG XWPEG, N ouxvotnta 5,1 GHz
ETLTPETIETAL YLA XPFON HOVO OE ECWTEPLKOUG XWPOUG,.

[3] To mAdTog Pekaopol Eaptdatat and ta mMpaypatikd oevapia Aettoupyiag.

[4] To anoteheopatikd €Upog avixveuong TOKIANEL avdhoya pe To UALKS, Tn BEon, To oxrjpa Kat AANEG LSLOTNTEG TOU
gpmodiou. H Aettoupyia avixveuong mpog ta KAtw xpnotpomoLeitat yia tnv urmoBonnon tng mapakohoudnong
£8APoUG, VW N Asttoupyia avixveuong otig AAeG TIAELPEG TTpoopileTat yia TNV avixveuon ePmosiwv.
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Utilisation de T50

Préparation au décollage

A. Placez 'appareil sur une surface dégagée et plane et orientez I'arriére face a vous.

B. Assurez-vous que les hélices sont solidement attachées, qu'il n'y a aucun objet étranger dans ou
sur les moteurs et les hélices, que les pales et les bras sont dépliés, et que les verrous des bras sont
fermement serrés.

C. Assurez-vous que le réservoir a pulvérisation et la batterie de vol sont bien en place.

D. Allumez la radiocommande, vérifiez que I'application DJI™ AGRAS™ est ouverte, puis mettez I'appareil
sous tension. Allez sur I'écran d'accueil de l'application et appuyez sur Démarrer pour accéder a
I'affichage des opérations. Assurez-vous que le signal est fort (Iicone GNSS ou l'icéne RTK dans le
coin supérieur droit de I'écran est blanche). Sinon, 'appareil ne peut pas décoller.

Q o Le positionnement RTK est recommandé. Dans I'application, allez dans Affichage des opérations, appuyez sur %,
puis sur RTK pour sélectionner une méthode de réception des signaux RTK.
* Le dongle cellulaire DJI est recommandé pour la connexion Internet. Dans l'application, allez dans Affichage des
opérations, appuyez sur £t et sélectionnez Diagnostics réseau. Le dongle cellulaire et la carte SIM fonctionnent
correctement si le statut de tous les appareils de la chaine réseau est affiché en vert.

Démarrage des opérations

Les utilisateurs peuvent effectuer des opérations de cartographie dans la zone d'opération a l'aide
de I'application DI Agras, recevoir une carte HD via une reconstruction hors ligne a l'aide de la
radiocommande puis planifier un champ sur la carte HD pour les opérations d'itinéraire. DJI Agras
propose plusieurs méthodes pour ajouter des points. La description suivante utilise la Cartographie

d'itinéraire et Pointeur (Crosshair) comme exemple.

Mettez la radiocommande
puis I'appareil sous tension.
Accédez a I'Affichage des
opérations dans 'application

DJI Agras.

Q >

_t

Faites glisser la carte
et appuyez sur Ajouter
pour ajouter un point a
la position du pointeur.
Appuyez sur [ pour
enregistrer.

Appuyez sur (+] au milieu
de I'écran de droite pour
sélectionner Pointeur.

Appuyez sur le bouton
Mode en haut a gauche et
sélectionnez Cartographie
d'itinéraire dans le panneau
Cartographie de I'écran de
sélection du mode de tache.

o >

<O

Appuyez sur (Z] et déplacez
le curseur pour décoller.
L'appareil exécutera
'opération de cartographie
automatiquement le long de
litinéraire.

Q >

_t

Faites glisser la carte et
appuyez sur Ajouter pour
ajouter un point sur la
carte.

Appuyez sur [+ sur I'écran
de droite, sélectionnez
Itinéraire de zone ou
Itinéraire de limite,

puis appuyez sur () et
sélectionnez Pointeur.

= >

Attendez que la reconstruction
soit terminée. Appuyez sur
Planifier le champ pour
effectuer des opérations.

12 >

Définissez les paramétres de
I'itinéraire, faites glisser (o
pour ajuster la direction de vol
de litinéraire, puis appuyez
sur (V) pour enregistrer.

109



Vv > g

Appuyez () pour utiliser Appuyez sur (&), vérifiez le
le champ et définir les statut de l'appareil et les
parametres de la tache. parameétres de la tache,

puis déplacez le curseur
pour décoller.

C * Ne décollez que dans des zones ouvertes et définissez un Itinéraire de connexion et une altitude RTH

appropriés en fonction des conditions d'utilisation.

e Une opération peut étre mise en pause en déplagant légérement le joystick. L'appareil se met en vol
stationnaire et enregistre le point d'arrét. Aprés cela, I'appareil peut étre contr6lé manuellement. Sélectionnez a
nouveau l'opération pour continuer. L'appareil revient automatiquement au point d'arrét et reprend 'opération.
Faites attention a la sécurité de l'appareil lorsqu'il retourne a un point d'arrét.

¢ En mode de fonctionnement Itinéraire, I'appareil est capable de contourner des obstacles. Cela est désactivé
par défaut et peut étre activé dans I'application. Si la fonctionnalité est activée et que I'appareil détecte un
obstacle, il ralentit et contourne l'obstacle et retourne sur la trajectoire de vol d'origine.

o Les utilisateurs peuvent définir I'action que l'appareil réalisera une fois que I'opération sera terminée dans
I'application.

Maintenance

Nettoyez toutes les parties de I'appareil et de la radiocommande a la fin de chaque journée de
pulvérisation, apres que I'appareil est revenu a une température normale. NE nettoyez PAS I'appareil
immédiatement aprés la fin des opérations.

A.

Remplissez le réservoir a pulvérisation avec de I'eau propre ou savonneuse et pulvérisez-la a travers
les buses jusqu'a ce que le réservoir soit vide. Répétez cette étape trois fois.

. Démontez le tamis du réservoir a pulvérisation et les buses pour les nettoyer et éliminer toute

obstruction. Immergez-les ensuite dans de I'eau propre pendant 12 heures.

. Assurez-vous que la structure de l'appareil est complétement connectée afin de pouvoir la laver

directement a l'eau. Utilisez un vaporisateur rempli d'eau pour nettoyer le corps de I'appareil avec
une brosse souple ou un chiffon humide avant de nettoyer les traces d’eau avec un chiffon sec.

. Si de la poussiere ou du liquide pesticide est présent sur les hélices, les moteurs, ou les diffuseurs

thermiques, nettoyez avec un chiffon humide avant de nettoyer les traces d'eau avec un chiffon sec.

. Nettoyez la surface et I'écran de la radiocommande avec un chiffon propre et humide

préalablement essoré avec de l'eau.

Référez-vous a la Clause d'exclusion de responsabilité et consignes de sécurité pour en savoir plus sur
la maintenance du produit.

Téléchargez le guide d'utilisateur pour plus d'informations :
https://www.dji.com/t50/downloads



https://www.dji.com/t50/downloads

Fly Safe

Vous devez comprendre certaines consignes de vol fondamentales afin d'assurer votre propre sécurité
et celle de votre entourage.

-

. Voler dans des zones ouvertes : faites attention aux poteaux électriques, aux lignes a haute tension
et a d'autres obstacles. NE volez PAS au-dessus ou a proximité d'étendues d'eau, de personnes ou
d'animaux.

2. Gardez le contrdle a tout moment : ne lachez pas la radiocommande et gardez le contrdle de votre
appareil lorsqu'il est en vol, méme quand vous utilisez des fonctions intelligentes comme les modes
de fonctionnement Itinéraire et Verger et le Retour au point de départ intelligent.

3. Maintenez la portée de vue : gardez constamment l'appareil a portée de vue (VLOS) et évitez de
voler derriére des batiments ou d'autres obstacles pouvant entraver votre visibilité.

4. Surveillez votre altitude : pour éviter tout accident avec un appareil avec pilote ou tout autre objet
volant, volez toujours a moins de 100 m (328 ft) du sol ou a l'altitude maximale autorisée par la
réglementation et les lois en vigueur locales.

@ Rendez-vous sur https://fly-safe.dji.com pour vous renseigner sur les consignes de sécurité
essentielles, telles que les zones GEO.

Considérations de vol

1. N'utilisez PAS I'appareil dans des conditions de climat hostile comme dans la neige, le brouillard,
des vents violents dépassant 6 m/s, de fortes précipitations dépassant 25 mm (0,98 pouce) dans les
12 heures.

2. NE faites PAS voler 'appareil au-dessus de 4,5 km (14 763 ft) au-dessus du niveau de la mer.

3. L'application DJI Agras préconisera intelligemment la limite de poids de la charge utile du réservoir
en fonction de I'état actuel et de I'environnement de I'appareil. Lorsque vous ajoutez de la matiére
dans le réservoir, le poids maximal ne doit pas dépasser la valeur recommandée. Sinon, la sécurité
en vol peut étre affectée.

4. Assurez-vous que le signal GNSS est fort et que les antennes D-RTK ne sont pas obstruées pendant
le fonctionnement.

Retour au point de départ (RTH - Return to Home)

L'appareil revient automatiquement au point de départ dans les cas suivants :

RTH intelligent : I'utilisateur appuie sur le bouton RTH et le maintient enfoncé.

RTH Failsafe " : le signal de la radiocommande est perdu.

RTH en cas de batterie faible * : le niveau de batterie de I'appareil atteint le seuil de batterie faible
prédéfini.

Si un obstacle se trouve dans les 20 m de l'appareil, celui-ci ralentit, freine et vole en stationnaire.

L'appareil quitte la procédure RTH et attend de nouvelles commandes.

* L'action de l'appareil lorsque le signal de la radiocommande est perdu ou que le niveau de batterie de I'appareil est
faible peut étre paramétrée dans l'application. Les fonctions RTH Failsafe et RTH en cas de batterie faible ne sont
disponibles que si la fonction RTH est définie.

& o L'évitement d'obstacles est désactivé en mode Attitude (mode de vol de 'appareil qui s'active dans certaines
situations, comme lorsque le signal GNSS est faible) et n'est pas disponible si les conditions d'utilisation ne sont
pas adaptées aux modules radar ou au systéme optique binoculaire. Agissez avec une précaution particuliére

dans ces situations.
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Utilisation de pesticide

1. Evitez autant que possible I'utilisation de pesticides en poudre et nettoyez le systéme de
pulvérisation aprés utilisation. Dans le cas contraire, la durée de vie du systéme de pulvérisation
peut étre réduite.

2. Les pesticides sont toxiques et peuvent représenter des risques graves pour la sécurité. Utilisez-les
en stricte conformité avec leurs spécifications.

3. Utilisez de I'eau propre pour mélanger le pesticide et filtrez le mélange avant de le verser dans le
réservoir pour éviter de bloquer le tamis.

4. L'utilisation efficace des pesticides dépend de la densité du pesticide, du débit de pulvérisation, de
la distance de pulvérisation, de la vitesse de I'appareil, de la vitesse et de la direction du vent, de
la température et de I'hygrométrie. Prenez tous ces facteurs en compte lorsque vous utilisez des
pesticides.

5. NE mettez PAS en danger les personnes, les animaux ou 'environnement pendant 'opération.

Vous devez impérativement comprendre les consignes de vol fondamentales
afin d'assurer votre propre sécurité et celle de votre entourage.
Veillez a lire la clause d’exclusion de responsabilité et consignes de sécurité.
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Appareil

L'appareil Agras T50 est doté d'une structure anti-torsion qui garantit la fiabilité des opérations. Le
systeme de pulvérisation intégré peut étre équipé du set de pulvérisation pour verger en option, ou
bien remplacé par un systéme d'épandage avec une charge utile d'épandage allant jusqu’a 50 kg.

L'appareil est équipé d'un systeme de radar a réseau phasé et d'un systéme optique binoculaire,
comprenant une optique binoculaire vers le bas et vers I'avant et des radars a réseau phasé vers I'avant
et vers l'arriére. Les systémes assurent un évitement d'obstacles multidirectionnel " ainsi que des
fonctions de suivi terrain et de contournement afin de garantir la sécurité en vol. Doté d'une caméra
FPV ultra HD et d'une nacelle inclinable, I'appareil peut recueillir automatiquement des images de
terrain HD pour une reconstruction locale hors ligne, dans le but de faciliter une planification précise
du champ. En utilisant la plateforme DJI SmartFarm et DJI MAVIC™ 3M, des cartes de prescription
peuvent étre générées afin d'effectuer une fertilisation a taux variable.

La structure coaxiale a double rotor produit des vents forts, de sorte que les pesticides peuvent
pénétrer dans les canopées épaisses pour une pulvérisation complete. Le systeme de pulvérisation est
équipé de pompes a roue a entrainement magnétique, de buses a double atomisation et d'une toute
nouvelle électrovanne afin d'améliorer I'efficacité de la pulvérisation tout en économisant le pesticide
liquide. Le systéme de pulvérisation peut étre complété par deux buses supplémentaires pour
répondre & différents scénarios d'exploitation.”

Les modules centraux adoptent la technologie du potting et I'appareil bénéficie d’'un indice de
protection IP67 (IEC 60529).

Vue arriere
1. Hélices 6. Capteurs de détection de 12. Optique binoculaire vers le bas
2. Moteurs pliage (intégrés) 13. Optique binoculaire vers l'avant
3. ESC 7. Lance de pulvérisation 14. Projecteurs
4, Voyants lumineux a 8. Pulvérisateurs 15. Radar a réseau phasé vers 'avant
I'avant de l'appareil (sur 9. Réservoir a pulvérisation 16. Radar a réseau phasé arriére
les deux bras avant) 10. Pompes de distribution 17. Train d'atterrissage

5. Bras 11. Caméra FPV
113



18. Batterie de Vol Intelligente 21. Antennes de 22. Indicateurs du statut de
19. Antenne embarquée D-RTK™ transmission d'image I'appareil (sur deux bras
20. Antennes de transmission externes OcuSync arriere)

d'image internes OCUSYNC™

[1] La fonction de détection vers le bas est utilisée pour faciliter le suivi terrain, tandis que la fonction
de détection sur les autres cotés sert a détecter les obstacles.

[2] Les illustrations de ce document prennent pour exemple l'appareil équipé de buses a double
atomisation. Veillez a lire les informations produit du set de buses a double atomisation T50/T25
avant d'installer une paire de buses a double atomisation supplémentaire sur I'appareil.

Radiocommande

La radiocommande DJI RC Plus est équipée de la technologie de transmission d'image DJI O3 Agras et
offre une distance de transmission max. de 5 km (& une altitude de 2,5 m)!"’. La radiocommande est
dotée d'un processeur haute performance a 8 cceurs et d'un écran tactile intégré a haute luminosité de
7,02 pouces fonctionnant avec le systeme d'exploitation Android. Les utilisateurs peuvent se connecter
a Internet via le Wi-Fi ou le dongle cellulaire DJI. Les opérations sont plus pratiques et plus précises
que jamais grace a la nouvelle conception de I'application DJI Agras et a un large éventail de boutons
sur la radiocommande. Grace au mode Cartographique ajouté a I'application, les utilisateurs peuvent
réaliser des reconstitutions hors ligne et effectuer une planification précise sur le terrain sans avoir
besoin d'appareils supplémentaires. La radiocommande a une durée de fonctionnement maximale
de 3 heures et 18 minutes avec la batterie interne haute capacité. Les utilisateurs peuvent également
acheter séparément une batterie externe qui servira a alimenter la radiocommande et a répondre
pleinement aux exigences des opérations de longue durée et de haute intensité.

-

. Antennes externes de la 9. Microphones
radiocommande 10. Voyants LED d'état 0
2. Ecran tactile 11. LED de niveau de ! ————

3. Bouton indicateur batterie S
(réservé) 12. Antennes GNSS internes /@g = 4
4. Joysticks 13. Bouton d'alimentation
5. Antennes Wi-Fi internes 14. Bouton 5D @ @QD‘
6. Bouton de retour (personnalisable) @) d@
@ & B @
7. Boutons L1/L2/L3/R1/R2/  15. Bouton de mise en @ @l@ C @ J@ @

R3 pause du vol

8. Bouton RTH (Return to
Home, Retour au point de
départ)
16. Bouton C3 24. Port USB-C
17. Molette gauche 25. Commutateur FPV/
18. Bouton de Carte

Pulvérisation/Epandage  26. Molette droite
19. Bouton de mode devol ~ 27. Molette de défilement

20. Antennes internes de la (réservée)
radiocommande 28. Poignée @
21. Emplacement pour 29. Haut-parleur
carte microSD 30. Ventilation — BI=
22. Port USB-A 31. Trous de montage =
23. Port HDMI réservés =
32. Bouton C1 37. Bouton d'ouverture @3 ] B@
33. Bouton C2 du cache arriere @r] T
34. Cache arriére 38. Alarme
35. Bouton d'éjection 39. Entrée d'air N == é'()! >
de la batterie 40. Compartiment Dongle Gy =
36. Compartiment 41. Support

des batteries
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[1] La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission max. (FCC : 7 km (4,35 miles) ;
SRRC : 5 km (3,11 miles) ; CE/MIC : 4 km (2,49 miles)) dans un espace dégagé sans interférence
électromagnétique et a une altitude d’environ 2,5 m (8,2 ft).

Mode 2

@ e

& (A &

Caractéristiques techniques

Appareil (Modéle : 3WWDZ-40B)
Poids 39,9 kg (sans la batterie)
52 kg (avec la batterie)
Poids max. au décollage™ Poids max. au décollage pour la pulvérisation : 92 kg (au niveau de la mer)
Poids max. au décollage pour I'épandage : 103 kg (au niveau de la mer)
Empattement diagonal
max.
Dimensions 2800 x 3 085 x 820 mm (bras et hélices dépliés)
1590 x 1 900 x 820 mm (bras dépliés et hélices pliées)
1115 x 750 x 900 mm (bras et hélices pliés)
Plage de précision du vol D-RTK activé : Horizontal : £ 10 cm, Vertical : £ 10 cm
stationnaire (avec signal  D-RTK désactivé : Horizontal : + 60 cm, Vertical : £ 30 cm (avec module
GNSS fort) radar activé : £ 10 cm)
Fréquence de
fonctionnemen
Puissance de I'émetteur 2,4 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRCC/MIC)

2200 mm

@ 2,4000 & 2,4835 GHz, 5,725 & 5,850 GHz

(EIRP) 5,8 GHz : < 33 dBm (SRRC/FCC), < 14 dBm (CE)

Fréquences de RTK : GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1I/B21/B3l, Galileo E1/E5b, QZSS
fonctionnement RTK/ L1/L2

GNSS GNSS : GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

Rayon de vol maximal
configurable

Résistance au vent max. 6 m/s
Température de

2000m

fonctionnement de0a45°C
Systéme de propulsion

Moteurs

Taille du stator 100 x 33 mm
KV 48 rpm/V
Alimentation 4 000 W/rotor
Hélices

Dimensions 1371,6 mm
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Quantité de rotors

8

Systéme de pulvérisation a double atomisation

Réservoir a pulvérisation

Volume

401

Charge utile d'opération™ 40 kg
Buses (Modéle : LX8060SZ)

Quantité
Taille des gouttelettes

Largeur de pulvérisation

effective™

Pompes de distribution
Type
Débit max.

2
50 a 500 ym

4 311 m (a une hauteur de 3 m au-dessus des cultures)

Pompe a impulsions (entrainement magnétique)
16 L/min (2 buses)
24 L/min (4 buses)

Systéeme de radar a réseau phasé

Modele

Suivi terrain

Evitement d'obstacles™

RD241608RF (radar a réseau phasé vers l'avant)

RD241608RB (radar a réseau phasé vers l'arriere)

Pente max. en mode Montagne : 50°

Portée de détection d'altitude : 1 a 50 m

Portée de fonctionnement de la stabilisation: 1,5a30 m

Portée de détection des obstacles (multidirectionnel): 1 a 50 m

FOV:

Radar a réseau phasé vers l'avant : horizontal 360°, vertical + 45°, vers le
haut + 45° (c6ne)

Radar a réseau phasé arriére : vertical 360°, horizontal + 45°

Conditions de travail : survol de 'obstacle a une hauteur supérieure a
1,5 m, a une vitesse horizontale ne dépassant pas 10 m/s et a une vitesse
verticale ne dépassant pas 3 m/s.

Distance de sécurité : 2,5 m (distance entre le bout des hélices avant et
I'obstacle aprés freinage)

Direction de détection : évitement d'obstacles multidirectionnel

Systéme optique binoculaire

Plage de mesure
Vitesse effective de
détection

FOV

Conditions d'utilisation

05a29m
<10m/s

Horizontale : 90°, Verticale : 106°
Eclairage adéquat et environnement discernable

Radiocommande (modéle : RM700B)

GNSS
Ecran

Température de
fonctionnement

Plage de température de
stockage

Température en charge
Systéme chimique de la
batterie interne
Autonomie de la batterie
interne

Autonomie de la batterie
externe

Type de recharge

GPS + Galileo + BeiDou

Ecran tactile LCD de 7,02 pouces, avec une définition de 1 920 x 1 200 pixels
et une haute luminosité de 1 200 cd/m?

-20a50°C

Moins d'un mois : de -30 a 45 °C
De un a trois mois : de -30 a 35 °C
De six mois a un an : de -30 a 30 °C
de5a40°C

LiNiCoAIO2
3 heures 18 minutes

2 heures 42 minutes

Il est recommandé d'utiliser un chargeur USB-C certifié localement d'une
puissance nominale max. de 65 W et d'une tension max. de 20V, tel que le
chargeur portable DJI de 65 W.
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Temps de recharge

O3 Agras

Fréquence de
fonctionnement®
Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Distance de transmission
max.

Wi-Fi

Protocole
Fréquence de
fonctionnemen
Puissance de 'émetteur
(EIRP)

t[Z]

Bluetooth

Protocole

Fréquence de
fonctionnement
Puissance de I'émetteur
(EIRP)

2 heures pour la batterie interne ou la batterie interne et externe (lorsque la
radiocommande est éteinte et en utilisant un chargeur DJI standard)

2,4000 a 2,4835 GHz, 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz : <33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRCC/MIC)

5,8 GHz : <33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)
7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(sans obstacle ni interférence et a une altitude de 2,5 m)
Wi-Fi 6

2,4000 a 2,4835 GHz, 5,150 a 5,250 GHz, 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz : < 26 dBm (FCC), < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000 & 2,4835 GHz

<10dBm

[1] L'application DJI Agras recommandera intelligemment la limite de poids de la charge utile du réservoir en fonction
du statut actuel et de I'environnement de I'appareil. Ne dépassez pas la limite de poids recommandée de la charge

utile lorsque vous ajoutez de la matiére dans le réservoir. Sinon, la sécurité en vol peut étre affectée.

[2] Les fréquences 5,8 et 5,1 GHz sont interdites dans certains pays. Dans certains pays, la bande de fréquence 5,1 GHz

n'est autorisée que pour une utilisation en intérieur.
[3] La largeur du jet dépend des scénarios d'opération réels.

[4] La portée de détection effective varie en fonction du matériau, de la position, de la forme et des autres propriétés
de l'obstacle. La fonction de détection vers le bas est utilisée pour faciliter le Suivi terrain, tandis que la fonction de

détection sur les autres cotés sert a détecter les obstacles.
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A T50 hasznalata

Felszallasra valo el6késziiletek
A. Helyezze a replilégépet nyilt, sik talajra gy, hogy a repilégép hatulja nézzen On felé.

B. Gy6z6djon meg arrol, hogy a propellerek megfeleléen vannak régzitve, nincsenek idegen targyak
a motorokban vagy a propellereken, a propellerlapatok és karok ki vannak hajtva, és a karzarak
biztonsagosan vannak rogzitve.

C. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a szérétartaly és a repulési akkumulator biztonsagosan a helyikén
vannak.

D. Kapcsolja be a taviranyitét, ellenérizze, hogy a D)I™ AGRAS™ alkalmazas meg van-e nyitva, és
kapcsolja be a repulégépet. Lépjen a kezd6képernybre az alkalmazasban, és koppintson a Start
gombra a Uzemeltetés nézetbe valé belépéshez. Gy6z6djon meg arrdl, hogy erds a jel (a GNSS
ikon vagy RTK ikon a képerny6 jobb felsé sarkaban fehér). Ellenkez6 esetben a replégép nem tud
felszallni.

Q * Javasolt az RTK pozicionalas. Az alkalmazasban nyissa meg az Uzemeltetés nézetet, koppintson a % gombra,
majd az RTK lehet6ségre, és vélassza ki, hogy milyen médon kivanja fogadni az RTK-jeleket.
¢ Az internetkapcsolathoz DJI Cellular Dongle (mobil hardverkulcs) hasznalata javasolt. Az alkalmazéasban 1épjen
az Uzemeltetési nézetre, érintse meg a & gombot, és valassza ki a Halézati diagnosztika lehetéséget. A mobil
hardverkulcs és a SIM-kartya megfelel6en m(ikodik, ha a halézati lanc 6sszes eszkdzének éllapota zélden jelenik
meg.

Kezd6 mveletek

A felhasznaldk a DJI Agras alkalmazas segitségével leképezési miveleteket végezhetnek az
Uzemeltetési teruleten, offline rekonstrukciéval HD térképet kaphatnak a tavirdnyitd segitségével, és
megtervezhetnek egy izemeltetési mez6t a HD térképen az Utvonal miveletek szdmara. A D)l Agras
tébbféle médszert kindl a pontok hozzaadasara. A kdvetkezé leirds példaként az Utvonal leképezését
és a hajszalkeresztet hasznalja.

Kapcsolja be a Koppintson a bal fels§ Koppintson a jobb képernyén
tavirdnyitét, majd a sarokban 1évé méd gombra, és |év6 (£) gombra, valassza a
repllégépet. Lépjen be vélassza az Utvonal leképezése Tertlet GUtvonala vagy a Hatar
a DJI Agras alkalmazés lehet&séget a feladatméd- Utvonala lehetéséget, majd
Uzemeltetési nézetébe. valasztd képernyén lévé koppintson a (+) gombra és
Leképezés panelen. vélassza a Hajszalkereszt
lehet6séget.
Ly S

Q. > x > >
Huzza el a térképet, és Koppintson a [Z] gombra, Véarja meg, amig
koppintson a Hozzdadas és mozgassa a csUszkat a a rekonstrukcié
gombra, hogy pontot adjon felszallashoz. A repuil6gép befejezédik. Koppintson a
hozza a hajszalkereszt automatikusan elvégzi Mezbtervezés lehet&ségre
poziciéjahoz. Koppintson a Ut kdzben a leképezési a miveletek elvégzéséhez.
gombra a mentéshez. mveletet.
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> Q > 12 >

Koppintson a(+] lehet8ségre Huzza el a térképet, és Allitsa be az Utvonal
a jobb képernyd kézepén a koppintson a Hozzaadas paramétereit, hlizza a (©
szélkereszt kivalasztasahoz. elemre, hogy hozzéadjon elemet az Gtvonal repilési

irdnyanak bedllitdsahoz, és
a [V lehetdségre koppintva
mentse el.

egy pontot a térképhez.

v > am

Koppintson a (V] lehet8ségre Koppintson a (%) gombra,

a mezd hasznalatahoz ellendrizze a repllégép

és a feladatparaméter allapotat és a feladat
beallitdésahoz. bedllitasait, majd mozgassa

a csuszkat a felszallashoz.

C o Csak nyilt teriileteken szalljon le, és az Gzemi kornyezetnek megfelel6en éllitsa be a megfelel csatlakozasi
Utvonalat és az RTH magassagot.

* A miveleteket a vezérlé botkormany enyhe mozgatasaval tudja sziineteltetni. A repllégép lebegni fog, és rogziti
a téréspontot. Ezt kdvetéen a repllégép manualisan vezérelhetd. A folytatashoz valassza ki ismét a mliveletet. A
replilégép automatikusan visszatér a térésponthoz, és folytatja a miveletet. Ugyeljen a repiilégép biztonsagara,
amikor visszatér egy téréspontra.

« Utvonal médban a repiilégép képes megkeriilni az akadalyokat, mely alapértelmezés szerint le van tiltva, de
engedélyezhetd az alkalmazasban. Ha a funkcié engedélyezve van, és a repulégép akadalyt észlel, a repulégép
lelassul, és megkeruli az akadalyt, majd visszatér az eredeti repulési Utvonalra.

* A felhasznalé az alkalmazasban beallithatja a mliveletet, amelyet szeretne, hogy a repilégép elvégezzen, miutan
az aktudlis mlvelet befejez6dott.

Karbantartas

Tisztitsa meg a repulégép és a tavirdnyitdé minden részét a szérasi nap végén, miutan a repulégép

visszatér a normal hémérsékletre. NE tisztitsa a repilégépet azonnal a miveletek befejezése utan.

A. Toltse fel a szorétartalyt tiszta vagy szappanos vizzel, és fljja at a vizet a vizpermetezdkdn, amig a
tartaly ki nem Grudl. Ismételje meg ezt a Iépést haromszor.

B. Tavolitsa el a szérotartaly sz(r6jét és a széréberendezéseket, hogy megtisztitsa éket, és eltavolitsa
az eltdmddéseket. Ezutdn meritse ket tiszta vizbe 12 érara.

C. Gondoskodjon arrél, hogy a repllégép szerkezete teljesen csatlakoztatva legyen, hogy kdzvetlendil
vizzel moshat6 legyen. A repulégép hazanak tisztitdsahoz hasznaljon vizzel toltott széromosot, és
torolje le puha kefével vagy nedves ruhaval, miel6tt eltavolitana a vizmaradvanyokat szaraz ruhaval.

D. Ha a motorokon, propellereken vagy hiitébordakon por vagy rovarirté folyadék van, nedves ruhaval
torolje le, miel6tt a maradék viz maradékat szaraz ruhaval megtisztitana.

E. Tordlje le a taviranyito feluletét és képerny6jét tiszta, nedves ruhaval, amelyet a mlvelet utan
naponta kicsavartak vizzel.

A termék karbantartasaval kapcsolatos tovabbi informaciokért tekintse meg a jogi nyilatkozatot és a

biztonsagi irdnyelveket.

Tovabbi informéaciokért toltse le a felhasznaloi kézikdnyvet:
https://www.dji.com/t50/downloads
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Biztonsagos repilés

Fontos, hogy megértsen néhany alapveté repiilési iranyelvet a sajat és az Ont kérilvevd emberek
biztonsaga érdekében.

-

. Repilés nyilt tertleteken: figyeljen oda a kézmUoszlopokra, az dramvezetékekre és az egyéb
akadalyokra. NE repuljon viz, emberek vagy allatok kézelében vagy azok felett.

2. Mindig tartsa kézben az irdnyitast: tartsa kezében a taviranyitot, és ne veszitse el a repul6gép feletti
irényftast repilés kézben, még akkor sem, ha olyan intelligens funkciékat hasznal, mint az Utvonal
és a Gyumolcsfa tzemmaédok, illetve az Intelligens visszatérés a kezd® ponzicidba.

3. Ne veszitse szem el8l: mindig tartsa latomezdén (VLOS) belll a replilégépet, és kerllje az éplletek
vagy mas olyan akadalyok mogé torténd repulést, amelyek eltakarjak a reptl6gépet.

4. Kdvesse nyomon a magassagot: a személyzettel rendelkezé repulégépek és mas légi kozlekedbk
biztonsaga érdekében 100 m-nél (328 1abnal) alacsonyabb magassagon - a helyi jogszabalyoknak és
eldirasoknak megfelelen - repuljon.

@ Latogasson el a https://fly-safe.dji.com/ webhelyre, ahol tovabbi informacidkat talal a kritikus
biztonsagi funkciokrol, példaul a GEO z6nakrol.

Repiiléssel kapcsolatos szempontok

1. NE hasznalja a repulégépet kedvezbtlen iddjarasi korilmények kozott, példaul héban vagy kédben,
6 m/s feletti szélben, erés es6ben, amelynek mennyisége meghaladja a 25 mm-t (0,98 hivelyk) 12
ora alatt.

2. NE repdljon a tengerszint feletti 4,5 km-nél (14 763 labnal) magasabban.

3. A DJI Agras alkalmazas intelligens médon ajanlja a tartaly raksulyat a repilégép aktudlis allapota
és kornyezete szerint. Amikor anyagot télt a tartalyba, a maximalis tdomeg nem haladhatja meg a
javasolt értéket. Ellenkezd esetben a replilés biztonsaga sérilhet.

4. Gy8z8djon meg arrdl, hogy a GNSS-jel erés, és a D-RTK antennék Utjdban nincsenek akadalyok Gzem
kdzben.

Visszatérés a kiindulépontra (RTH)

A repulégép a kdvetkezd helyzetekben automatikusan visszatér a kezdd poziciéra:
Intelligens RTH: a felhasznalé6 megnyomja és lenyomva tartja az RTH gombot.
Hibabiztos RTH ": a taviranyito jele megszakadt.

Alacsony toltéttségli RTH ™: a replilégép akkumulatoranak toltottségi szintje eléri az elére beéllitott
alacsony toltottségi kiiszobot.

A repulégép lassul, fékez és egy helyben lebeg, ha a repiilégéptél szamitott 20 m-en belll akadaly van.
A repulégép kilép az RTH-bol, és tovabbi parancsokra var.

* A repulégép altal végrehajtott mivelet, amikor a taviranyitd jele elvész, vagy ha a repulégép akkumulatoranak
toltéttségi szintje alacsony - az alkalmazasban allithatd be. A hibabiztos RTH és az alacsony t6ltéttségli RTH csak akkor
all rendelkezésre, ha az RTH be van allitva.

C * Az akadalyok elkertlése Attitlid tizemmaodban le van tiltva (amibe a repulégép olyan helyzetekben Iép be, ha
példaul a GNSS-jel gyenge), és nem all rendelkezésre, ha az Gzemi kérnyezet nem alkalmas a radarmodulok
vagy a binokularis rendszer szdmara. llyen helyzetekben legyen fokozottan évatos.
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No6vényvédd szer hasznalata

1. Kerulje a por allagu szerek hasznalatat, amennyire csak lehetséges, és haszndlat utan tisztitsa meg a
szérérendszert. Ellenkezd esetben a szérérendszer élettartama csékkenhet.

2.A novényvédd szerek mérgezbek, és komoly veszélyt jelentenek a biztonsagra. Csak a
specifikacidiknak megfelel6en hasznalja ezeket.

3. A sz(ir6 eltdmoédésének elkerllése érdekében tiszta vizzel keverje 6ssze a ndvényvédét, és szlrje
meg a kevert folyadékot, miel&tt a szérotartalyba dntené.

4. A novényvéddk hatékony hasznélata a névényvédo slirliségétél, a szorasi sebességtdl, a szorasi
tavolsagtol, a repulégép sebességétdl, a szélsebességtdl, a széliranytdl, a hémérséklettdl és a
paratartalomtol fugg. A névényvédd szerek alkalmazasakor minden tényez6t figyelembe kell venni.

5. NE veszélyeztesse az emberek, allatok vagy a kdrnyezet biztonsagat tzem kdzben.

Fontos, hogy megértse az alapvetd repilési irdnyelveket a sajat és az Ont
korulvevé emberek biztonsaga érdekében.
Ne felejtse elolvasni a jogi nyilatkozatot és a biztonsagi iranyelveket.
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Repulégép

Az Agras T50 replilégép csavarasalld szerkezettel rendelkezik, amely megbizhaté miikddést biztosit. Az
integralt permetezérendszer felszerelhetd az opcionalis gyimdolcsdskert-permetezd csomaggal, vagy
atcserélhet6 akar 50 kg hasznos széréteher kapacitassal rendelkezd szérérendszerre.

A repul6gép fel van szerelve faziscsopot-radarrendszerrel és binokuldris optikai rendszerrel, beleértve
a lefelé és el6re irdnyuld binokularis latast, valamint az elulsé és hatsé faziscsoport-radarokat. A
rendszerek tébbiranyl akadalyérzékelést ", valamint terepkévetd és megkeriilé funkciokat biztositanak
a repulés biztonsaga érdekében. A dénthetd kardankerettel rendelkezé HD FPV kameraval a repulégép
automatikusan HD mez&képeket tud gyljteni a helyi offline rekonstrukciéhoz, a pontos szantéfoldi
tervezés elésegitése érdekében. A DJI SmartFarm platform és a DJI MAVIC™ 3M segitségével el8irt
térképek hozhatok létre a valtoz6 sebességli mUtragyazas végrehajtasahoz.

A koaxidlis ikerrotoros szerkezet erés légaramlast hoz létre, igy a rovarirté szerek at tudnak hatolni a
vastag lombsatoron az alapos permetezés érdekében. A permetezérendszer magneses meghajtasu
jarokerék-szivattylkkal, kett8s porlasztasu szérofejekkel és vadonatj magnesszeleppel van felszerelve
a permetezés hatékonysaganak novelése és a folyékony rovarirté szerek takarékos felhasznalasa
érdekében. A szérérendszer két tovabbi szérofejjel bévithetd, hogy megfeleljen a kiilonb6z6 Gzemeltetési
forgatokényveknek.”

Az alapmodulok ivarzasi technolégiat alkalmaznak, és a repulégép védelmi besorolasa IP67 (IEC 60529).

Hatulnézet Osszehajtva

1. Propellerek 7. Széroélandzsa 13. El6refelé nézd binokularis 14tas
2. Motorok 8. Szérofejek 14. Fényszorok
3. ESC-k 9. Széroétartaly 15. Elére irdnyulé fazissoros radar
4. Repllégép elulsé jelz6i (@ 10. Szallitoészivattyuk 16. Hatso fazissoros radar

két ellils6 karon) 11. FPV kamera 17. Leszallomi
5. Keretkarok 12. Lefelé nézé binokularis 18. Intelligens repulési akkumulator
6. Osszecsukhat6 észleld 1atas 19. Fedélzeti D-RTK™ antennak

érzékeldk (beépitett)
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20. Bels6 OCUSYNC™ 21. Kils6 OcuSync képatviteli  22. RepUl6gép allapotjelz&i (a két
képatviteli antennak antennak hatsé karon)

[11 A lefelé irdnyuld érzékelési funkcié a terepkdvetés eldsegitésére szolgal, mig a masik oldalon az
érzékelési funkci6 az akadalyérzékelésre szolgal.

[2] A jelen dokumentumban szerepld illusztraciékban a kettds porlasztasu szérofejjel felszerelt
repulégép van megjelenitve példaként. Mindenképpen olvassa el a T50/T25 porlaszté szérofej
csomag termékinformacioit, mieldtt egy tovabbi par kett8s porlasztasu szérofejet telepitene a
replilégépre.

Taviranyito

A DJI RC Plus taviranyiton a DJI O3 Agras képatviteli technolégia taldlhato, és akdr 5 km-es
(tengerszint feletti 2,5 m-es magassagban) maximalis atviteli tavolsdggal rendelkezik M. A taviranyitd
8 magos processzorral és beépitett, 7,02 huvelykes (17,8 cm-es), nagy fényerej( érint6képernyével
rendelkezik, amelyet az Android operacios rendszer tdmogat. A felhasznalék Wi-Fi vagy DJI Cellular
Dongle segitségével csatlakozhatnak az internethez. A megujult DJI Agras alkalmazésnak és a
taviranyité gombjainak készénhetéen a miveletek kényelmesebbek és pontosabbak, mint valaha.
Az alkalmazashoz hozzdadott Térképezés izemmoddal a felhasznaldk offline rekonstrukcidkat
végezhetnek el, és tovabbi eszk6zok hasznalata nélkil is pontos mez6tervezést hajthatnak végre.
A tavirdnyité maximalis Gzemideje 3 éra és 18 perc a nagy kapacitasu, belsé akkumulatorral. A
felhasznalok kilon is vasarolhatnak kilsé akkumulétort, hogy biztositsak a taviranyité tapellatasat, és
teljes mértékben el tudjak latni a hosszl és nagy intenzitdsu miveleteket.

1. Kulsé RC-antennak 9. Mikrofonok
2. Erint6képernyé 10. Allapotjelzé LED-ek
3. Jelzégomb (lefoglalva) 11. Akkumulator szintjelz6é
4. Vezérld botkormanyok LED-jei
5. Belsé Wi-Fi-antenna 12. Bels6 GNSS-antennak
6. Vissza gomb 13. Bekapcsolégomb
7.L1/L2/L3/R1/R2/R3 14. 5D gomb

gombok (testreszabhatd)
8. Visszatérés a 15. Repllés sziineteltetése

kiindulépontra (RTH) gomb gomb

16. C3 gomb 25. FPV/Térképre atvalté #f
17 4 gomb E" @ @ \ @

. Bal tarcsa
18. Permetezés/széras 26. Jobb tarcsa
gomb 27. Gorgetbkerék .T. om [ = =
19. Repulési méd kapcsold (lefoglalva) Lti
20. Bels6 RC-antennak 28. Fogantyu
21. microSD kartya nyilasa  29. Hangszor @
22. USB-A port 30. Szell6z6nyilas .
23. HDMI-port 31. Fenntartott e
24, USB-C port rogzitlyukak = 1
= D
32.C1gomb 37. Hats6 fedél 63 )] (332
33.C2 gomb kioldégombja @rj —
34. Hatso fedél 38. Riasztas
35. Akkumulator 39. Leveg8bemenet e = ||| D
kioldégombja 40. Dongle rekesze = .
36. Akkumulatorrekesz 41. Konzol
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[1]1 A taviranyito képes elérni a maximalis atviteli tavolsagat (FCC: 7 km (4,35 mérfold); CE/MIC: 4 km (2,49
mérfold); SRRC: 5 km (3,11 mérfold)) nyilt terlleten, elektromagneses interferencia nélkul, kb. 2,5 m
(8,2 l4b) magassagban.

2. méd

@ e

)=

Sa LA o

Miszaki adatok

Repiilégép (modell: 3WWDZ-40B)
Suly 39,9 kg (akkumulator nélkal)
52 kg (akkumulatorral egyutt)
Maximalis felszallasi témeg permetezéshez: 92 kg (tengerszinten)
Maximalis felszallasi tomeg szérashoz: 103 kg (tengerszinten)
Max. tlés keréktav 2200 mm
Méretek 2800 x 3085 x 820 mm (karok és légcsavarok kihajtva)
1590 x 1900 x 820 mm (karok kihajtva és légcsavarok 6sszehajtva)
1115 x 750 x 900 mm (karok és légcsavarok ésszehajtva)

Max. felszallasi tdmeg ™

Lebegés pontossagi D-RTK engedélyezve: Vizszintes: +10 cm, Fuggbleges: 10 cm
tartomanya (erés GNSS  D-RTK letiltva: Vizszintes: +60 cm, fliggdleges: +30 cm (a radarmodul
jellel) engedélyezve: £10 cm)
M(kodési frekvencia®  2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz
Jeladé teljesitménye 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
RTK/GNSS mUikédési RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3I, Galileo E1/E5b, QZSS
frekvencia L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1
Maximalisan
konfiguralhato reptlési 2000 m
sugar

Maximalis szélellendllds 6 m/s
MU(ikodési hdmérséklet 0-45°C(32-113 °F)
Hajtasi rendszer

Motorok

Allérész mérete 100 x 33 mm

KV 48 ford./V

Teljesitmény 4000 W/rotor
Légcsavarok

Méret 54 hivelyk (1371,6 mm)
Rotorok szdma 8
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Kett6s porlasztasa permetezérendszer

Szérétartaly

Térfogat

Uzem kézbeni hasznos
teher ™

401
40 kg

Széréfejek (modell: LX8060SZ)

Mennyiség
Cseppméret
Hatékony
szbrasszélesség
Szallitészivattyuk

Tipus

Max. dramlasi sebesség

[3]

Fazissoros radarrendszer

Modell

Terepkovetés

Akadalyok elkertlése !

Binokularis latasrendszer

Mérési tartomany
Hatasos érzékelési
sebesség
Latészog

Uzemi kérnyezet

2
50-500 pm

4-11 m (3 m-rel a termények felett)

Jarokerék-szivattyl (magneses meghaijtd)

16 I/perc (2 szérofej)
24 |/perc (4 szbrofej)

RD241608RF (elulsé fazissoros radar)

RD241608RB (hatso fazissoros radar)

Maximalis meredekség Hegy médban: 50°

Magassagérzékelési tartomany: 1-50 m

Stabilizaciés munkatartomany: 1,5-30 m

Objektum érzékelési tartomany (tébbiranyd): 1-50 m

Lat6szog:

ElUlsé fazissoros radar: vizszintes 360°, flggéleges +45°, felfelé +45° (kup)
Hatso fazissoros radar: fliggéleges 360°, vizszintes +45°
Munkakérulmények: az akadaly felett 1,5 m-nél magasabban térténd
vizszintes repulés legfeljebb 10 m/s sebességgel és fliggbleges replilés
legfeljebb 3 m/s sebességgel.

Biztonsagi tavolsaghatar: 2,5 m (a propellerek eleje és az akadaly koézotti
tavolsag, a fékezés utan)

Erzékelési irany: tobbiranyu akadalyérzékelés

0,5-29 m

<10 m/s

Vizszintes: 90°, fuggélegesen: 106°
Megfelel® fényviszonyok és elkilonithetd kornyezet

Tavvezérlé (modell: RM700B)

GNSS
Képernyd

MUkodési hémérséklet
Tarolasi hémérséklet-
tartomany

Toltési hémérséklet
Belsd akkumulator vegyi
rendszere

Belsé akkumulator
Uzemideje

Kulsé akkumulator
Uzemideje

Toltés tipusa

Toltési id6é

GPS + Galileo + BeiDou

7,02 hiivelykes (17,8 cm) LCD-érint8képernyd, 1920 x 1200 képpontos
felbontassal, és 1200 cd/m*-es nagy fényerével

-20 °C és 50 °C kozott (-4 °F és 122 °F kozott)

Kevesebb mint egy hénap: -30 °C és 45 °C kdzott (-22 °F és 113 °F kdzott)
Egy-hdrom hénap: -30 °C és 35 °C kozott (-22 °F és 95 °F kozott)

Hat hénap-egy év: -30 °C és 30 °C kozétt (-22 °F és 86 °F kdzott)

5 °C és 40 °C kozott (41 °F és 104 °F kdzott)

LiNiCoAIO2
3 6ra 18 perc

2 6ra 42 perc

Helyileg tanusitott USB-C t6lté haszndlata javasolt 65 W maximalis névleges
teljesitménnyel és 20 V maximalis feszultséggel, példaul a DJI 65 W-os
hordozhat¢ toltével.

2 6ra belsé, vagy belsd és kiilsé akkumulator esetén (ha a taviranyité ki van
kapcsolva, és hagyomanyos DJI t6lt6t hasznal)
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03 Agras
M(ikddési frekvencia
Jeladé teljesitménye (EIRP)

Legnagyobb jelatviteli
tavolsag

Wi-Fi

Protokoll

M(ikodési frekvencia ¥
Jeladé teljesitménye (EIRP)

Bluetooth

Protokoll

MU(kodési frekvencia
Jeladé teljesitménye (EIRP)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(akadalymentes, interferenciamentes, 2,5 m-es magassagban)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz
<10 dBm

[1]1 A DJI Agras alkalmazas intelligens médon ajanlast fog tenni a tartalyba téltott rakomany témegének hatarértékére
a repllégép aktudlis allapota és kdrnyezete szerint. Ne lépje tul az ajanlott tehersuly-hatarértéket, amikor anyagot

tolt a tartalyba. Ellenkez6 esetben a repuilés biztonsaga sérlhet.

[2] Egyes orszagokban tilos az 5,8 és 5,1 GHz-es frekvencidk hasznalata. Egyes orszagokban az 5,1 GHz-es frekvencia

csak beltéri hasznélatra engedélyezett.
[3] A szérasszélesség a tényleges lizemeltetési forgatokonyvektdl fugg.

[4] A hatékony érzékelési tartomany az akadaly anyagétdl, pozici6jatdl, alakjatdl és egyéb tulajdonsagaitdl fuggden
valtozik. A lefelé irdnyuld érzékelési funkcié a terepkévetés elsegitésére szolgdl, mig a masik oldalon az érzékelési

funkcié az akadalyérzékelésre szolgal.
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Como usar a T50

Preparo para a decolagem
A. Coloque a aeronave em terreno plano e aberto, com a parte traseira da aeronave voltada para vocé.

B. Certifique-se de que as hélices estejam presas com seguranca, que ndo haja objetos estranhos
dentro ou sobre os motores e as hélices, que as pas e os bragos da hélice estejam desdobrados e as
travas dos bragos estejam apertadas com firmeza.

C. Certifique-se de que o tanque de pulveriza¢do e a bateria de voo estejam colocados com firmeza.

D. Ligue o controle remoto, certifique-se de que o aplicativo DJI™ AGRAS™ esteja aberto e, em seguida,
ligue a aeronave. V& para a tela inicial do aplicativo e toque em Iniciar para entrar na Exibicdo de
Operacdo. Certifique-se de que haja um sinal forte (quando o icone GNSS ou o icone RTK no canto
superior direito da tela estiver branco). Caso contrario, a aeronave ndo conseguira decolar.

O posicionamento RTK é recomendado. No aplicativo, acesse Exibicdo de Operacao, toque em £ e, em seguida,
em RTK para selecionar um método para receber sinais RTK.

* O Dongle para celulares DJI é recomendado para conexdo com a internet. No aplicativo, acesse Exibicdo de
Operacao, toque em &¥ e selecione Diagnéstico de Rede. O Dongle para celulares e o cartdo SIM funcionardo
corretamente se o status de todos os dispositivos na rede forem exibidos em verde.

Operacdes iniciais

Os usudrios podem realizar opera¢des de mapeamento na area operacional usando o aplicativo DJI
Agras e receber um mapa em HD por meio de reconstrucdo off-line usando o controle remoto e,
entdo, planejar um campo no mapa HD para operag¢des de rota. O DJI Agras oferece varios métodos

para adicionar pontos. A descri¢do a seguir usa Mapeamento de Rota e Reticulo como exemplo.

Ligue o controle remoto e,
em seguida, a aeronave.
Entre na Exibicdo de
Operacdo no aplicativo
DJI Agras.

Q >

-_t

Arraste o mapa e toque
em Adicionar para
adicionar um ponto

na posicdo de reticulo.
Toque em [ para salvar.

Toque em (+) no meio
da tela direita para
selecionar o Reticulo.

Toque no botdo de Modo
na parte superior esquerda
e selecione Mapeamento
de Rota no painel de
Mapeamento na tela de
selecdo de modo de tarefa.

o >

O

Toque em (Z] e mova o
controle deslizante para
decolar. A aeronave executara
a operagdo de mapeamento
automaticamente ao longo
darota.

Q >

+

Arraste 0 mapa e toque em
Adicionar para adicionar
um ponto no mapa.

Toque em [+, na parte inferior
direita, selecione Rota de
Area ou Rota de Limite,
toque em (+] e selecione
Reticulo.

= >

Aguarde a conclusdo da
reconstru¢do. Toque em
Planejar Campo para
realizar as operagdes.

15 >

Defina os parametros de
rota, arraste (o’ para ajustar
a direcdo de voo darota e
toque em () para salvar.
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Toque em (] para usar Toque em (Z, verifique o
o campo e definir o status da aeronave e as
parametro da tarefa. configurac¢des de tarefas e

mova o controle deslizante
para decolar.

C *Faca a decolagem apenas em &reas abertas e defina o Roteamento de Conexdo e a Altitude RTH de acordo com

o ambiente operacional.

*Uma operacgdo pode ser pausada ao mover ligeiramente os pinos de controle. A aeronave fara voo estacionario
e registrarad o ponto de interrupcdo. Depois disso, a aeronave podera ser controlada manualmente. Selecione
a operagdo novamente para continuar. A aeronave retornarad ao ponto de interrupgdo automaticamente e
retomara a operagao. Preste aten¢do a seguranc¢a da aeronave ao retornar a um ponto de interrupgdo.

* No modo Operacdo de Rota, a aeronave é capaz de desviar de obstaculos. Esta funcdo estd desabilitada por
padréo e pode ser habilitada no aplicativo. Se a fungéo estiver habilitada e a aeronave detectar um obstaculo, a
aeronave reduzira a velocidade, contornara o obstaculo e retornara a rota de voo original.

*Os usudarios podem definir a acdo que a aeronave executara apés a operagdo ser concluida no aplicativo.

Manutengao

Limpe todas as partes da aeronave e o controle remoto no final de cada dia de pulverizacdo, depois
que a aeronave retornar & temperatura normal. NAO limpe a aeronave imediatamente apds a
conclusdo das operagdes.

A.

Encha o tanque de pulverizagdo com &gua limpa ou com sabdo e pulverize a 4gua pelos bicos até o
tanque esvaziar. Repita esta etapa trés vezes.

. Remova o protetor e os aspersores do tanque de pulverizacdo para limpé-los e retirar obstrucdes.

Em seguida, mergulhe-os em dgua limpa por 12 horas.

. Certifique-se de que a estrutura da aeronave esteja completamente conectada para que possa ser

lavada diretamente com dgua. Recomenda-se o uso de uma lavadora de alta pressdo cheia de agua
para limpar a estrutura da aeronave e passar uma escova macia ou pano Umido antes de remover
residuos de dgua com um pano seco.

. Se houver poeira ou liquido de pesticida nos motores, hélices e dissipadores de calor, limpe-os com

um pano Umido antes de limpar os residuos de dgua restantes com um pano seco.

. Limpe a superficie e a tela do controle remoto com um pano Umido limpo que tenha sido torcido

para retirar a dgua.

Consulte a Isencdo de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranga para obter mais informagdes sobre
a manutencdo do produto.

Baixe o Manual do Usudrio para obter mais informagdes:
https://www.dji.com/t50/downloads
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Fly Safe

E importante que vocé compreenda algumas diretrizes basicas de voo, tanto para a sua protecdo
como para a seguranca das pessoas a sua volta.

1. Voo em dreas abertas: preste aten¢do a postes de energia, linhas de tensdo e outros obstaculos.
NAO voe acima ou préximo de 4gua, pessoas ou animais.

2. Mantenha o controle o tempo todo: mantenha as mdos no controle remoto e mantenha o controle
da aeronave quando ela estiver em voo, mesmo ao utilizar fun¢des inteligentes, como os modos
Rota, Arvores Frutiferas e Retorno & Base (RTH) inteligente.

3. Mantenha o campo de visdo: mantenha a aeronave dentro do seu campo de visdo (VLOS) o tempo
todo, e evite voar por tras de prédios ou outros obstaculos que bloqueiem a sua visao.

4. Monitore sua altitude: para a seguranca de aeronaves tripuladas e outro tipo de trafego aéreo, voe
a altitudes inferiores a 100 m e de acordo com todas as leis e regulamentos locais.

@ Para obter mais informacgdes sobre recursos criticos de seguranga, como zonas GEO, acesse o
site https://fly-safe.dji.com.

Consideracdes sobre voos

1. NAO utilize a aeronave em condi¢des climaticas adversas, como neve, neblina, ventos com
velocidade acima de 6 m/s ou chuva pesada que exceda 25 mm em 12 horas.

2. NAO voe além de 4,5 km acima do nivel do mar.

3. O aplicativo DJI Agras recomendara o peso de cargas do tanque de forma inteligente, de acordo com
o status atual e os arredores da aeronave. Ao adicionar material ao tanque, o peso maximo ndo
deve exceder o valor recomendado. Caso contrario, isso pode afetar a seguranca do voo.

4. Certifique-se de que haja sinal GNSS forte e que as antenas D-RTK estejam desobstruidas durante a
operacao.

Retorno a Base (RTH)

A aeronave retornara automaticamente para o Ponto de origem nas seguintes situagdes:
Smart RTH: quando o usuério pressionar e mantiver pressionado o botdo RTH.
RTH & prova de falhas : quando houver perda do sinal do controle remoto.

RTH de bateria fraca ": quando o nivel da bateria da aeronave alcangar o limite de bateria baixa
predefinido.

A aeronave desacelera e freia e faz voo estacionario se houver um obstaculo em um raio de 20 m da
aeronave. A aeronave saira do procedimento de RTH e aguardard comandos adicionais.

* E possivel definir no aplicativo qual é a acio da aeronave quando o sinal do controle remoto é perdido ou quando o
nivel da bateria da aeronave esta baixo. O RTH a prova de falhas e o RTH de bateria fraca sé estardo disponiveis se o
RTH estiver definido.

C * A funcdo que evita obstaculos sera desabilitada no modo Atitude (que a aeronave entra em situagdes como
quando o sinal GNSS estiver fraco) e ndo estara disponivel se o ambiente operacional ndo for adequado para
os médulos do radar ou para o sistema de visdo binocular. E necessario ter cuidado adicional nessas situagdes.
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Uso de pesticidas

1. Evite ao maximo o uso de pesticida em pé e limpe o sistema de pulveriza¢do apés o uso. Caso
contrdrio, a vida Util do sistema de pulverizagdo pode ser reduzida.

2. Pesticidas sdo téxicos e apresentam sérios riscos a seguranga. Use-os apenas em estrita
conformidade com suas especificagdes.

3. Use agua limpa para misturar o pesticida e filtrar o liquido misturado antes de despejar no tanque
de pulverizagdo para evitar bloqueio do filtro.

4. O uso eficaz de pesticidas depende da densidade do pesticida, taxa de pulverizacdo, distancia
de pulverizacdo, velocidade da aeronave, velocidade do vento, direcdo do vento, temperatura e
umidade. Considere todos os fatores ao usar pesticidas.

w

. NAO comprometa a seguranca de pessoas, animais ou do meio ambiente durante a operacdo.

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para a
sua prote¢do como para a seguranca de pessoas a sua volta.
Certifique-se de ler a Isencdo de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranga.
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Aeronave

A aeronave Agras T50 conta com uma estrutura antitorcdo, que oferece operac¢des confidveis. O
sistema de pulverizacdo integrado pode ser equipado com um pacote de pulverizagdo de pomar
opcional ou trocado por um sistema de dispersdo com uma carga de dispersdo de até 50 kg.

A aeronave é equipada com o sistema de radar de matriz por fases e sistema de visdo binocular,
incluindo visdo binocular superior e inferior e radares de matriz por fases dianteiro e traseiro. Os
sistemas fornecem deteccdo multidirecional de obstéaculos ', bem como as fungdes Seguir terreno
e Desvio para garantir a seguranga do voo. Com uma camera FPV ultra HD com um estabilizador
inclindvel, a aeronave consegue coletar automaticamente imagens de campo em HD para reconstru¢do
off-line local que auxiliard o planejamento de campo preciso. Ao usar a plataforma DJI SmartFarm e o
DJI MAVIC™ 3M, podem ser gerados mapas de prescricdo para realizar fertilizacio de taxa variavel.

A estrutura de rotor duplo coaxial produz ventos fortes para que o pesticida possa penetrar em
copas espessas para uma pulverizagdo completa. O sistema de pulverizacdo é equipado com bombas
de impulsor magnético, aspersores atomizados duplos e valvula solenoide totalmente nova para
melhorar a eficiéncia da pulverizacdo e economizar pesticidas liquidos. O sistema de pulverizacdo
pode ser atualizado com mais dois aspersores para atender diferentes cendrios de operacdo.”

Os médulos principais adotam a tecnologia de encapsulamento e a aeronave tem classificagdo de
protecdo de IP67 (IEC 60529).

Visdo traseira Dobrada

1. Hélices 6. Sensores de deteccdo de 12. Visdo binocular inferior
2. Motores dobramento (embutidos) 13. Vis&o binocular superior
3. ESCs 7. Langa de pulverizagdo 14. Holofotes
4. Indicadores na dianteira 8. Aspersores 15. Radar de matriz por fases

da aeronave (em dois 9. Tanque de pulveriza¢do dianteiro

bragos dianteiros) 10. Bombas de entrega 16. Radar de matriz por fases traseiro
5. Bracos da estrutura 11. Camera FPV 17. Trem de pouso
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18. Bateria de Voo 20. Antenas de transmissao 21. Antenas de transmissdo de
Inteligente de imagem OCUSYNC™ imagem OcuSync externas
19. Antenas D-RTK™a bordo internas 22. Indicadores de status da aeronave
(em dois bragos traseiros)

[1]1 A fun¢do de detecgdo inferior é usada para auxiliar no Seguimento do terreno, enquanto a fun¢do
de deteccdo nos outros lados é utilizada para detec¢do de obstaculos.

[2] As ilustra¢Bes neste documento usam a aeronave com aspersores atomizados duplos como
exemplo. Certifique-se de ler as Informacdes do Produto do Pacote de Aspersor Atomizado T50/
T25 antes de instalar um par adicional de aspersores atomizados duplos na aeronave.

Controle remoto

O controle remoto (CR) CR Plus DJI conta com a tecnologia de transmissdo de imagem DJI O3 Agras
e tem uma distancia max. de transmissdo de até 5 km (a uma altitude de 2,5 m) "". O controle
remoto tem um processador de 8 nucleos e uma tela sensivel ao toque com alta luminosidade de
7,02 polegadas com o sistema operacional Android. Os usuarios podem se conectar a internet por
Wi-Fi ou pelo Dongle para celulares DJI. As opera¢des sdo mais praticas e precisas do que nunca,
gracas ao design do aplicativo DJI Agras e uma ampla variedade de botdes do controle remoto. Com
o modo Mapeamento adicionado ao aplicativo, os usudrios conseguem concluir reconstrucdes off-
line e realizar o planejamento de campo com precisdo sem precisar de dispositivos extras. O controle
remoto tem um tempo maximo de operagdo de 3 horas e 18 minutos com a bateria interna de alta
capacidade. Os usuarios também podem comprar uma bateria externa separadamente que pode ser
usada para fornecer energia ao controle remoto e satisfazer todas as necessidades de operagdes de
longa e alta intensidade.

-

. Antenas externas do CR 9. Microfones

2. Tela sensivel ao toque 10. LEDs de status
3. Botdo indicador 11. LEDs de nivel da bateria 2
(reservado) 12. Antenas GNSS internas } -
4. Pinos de controle 13. Botdo Liga/Desliga K@s @ <
5. Antenas Wi-Fi internas 14. Botdo 5D
6. Botdo Voltar (personalizavel) (QD@ @QD‘
7. Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3 15. Botdo de pausa de voo G ® %i:@ 2
8. Botdo Retorno & Base =
(RTH)

16. Botdo C3 24. Porta USB-C
17. Botdo de rolagem 25. Botdo de alteracdo

esquerdo FPV/Mapa
18. Botdo de Pulverizacdo/  26. Botdo de rolagem

Propagacao direito
19. Interruptor do modo 27. Botdo de rolagem

de voo (reservado)
20. Antenas internas do CR  28. Alca
21. Compartimento de 29. Alto-falante @)

cartdo microSD 30. Orificio de ventilacdo
22. Entrada USB-A 31. Orificios de suporte o
23. Entrada HDMI reservados =

=) r =

32. Botdo C1 37. Botdo de liberagdo da
33. Botdo C2 tampa traseira @E] ] B@
34, Tampa traseira 38. Alarme @rj -
35, Botdo de liberacio da  39. Entrada de ar

bateria 40. Compartimento do N IS °
36. Compartimento da Dongle —@—

bateria 41. Suporte
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[1]1 O controle remoto alcanga a sua distancia de transmissdo maxima (FCC: 7 km; CE/MIC: 4 km; SRRC:
5 km) em area aberta sem interferéncia eletromagnética e a uma altitude de aproximadamente

2,5m.

Modo 2

@ e

&0 (AN
Especificacdes

Aeronave (Modelo: 3WWDZ-40B)

Peso

Peso max. de decolagem
W]

Distancia diagonal entre
eixos max.

Dimensdes

Alcance de precisdo em
VOO estacionario (com
sinal GNSS forte)
Frequéncia de
funcionamento
Poténcia do transmissor
(EIRP)

Frequéncia de funciona-
mento RTK/GNSS

[21

Raio max. de voo
configuravel
Resisténcia max. ao
vento

Temperatura de
funcionamento
Sistema de propulsao
Motores

Dimensdes do estator
KV

Alimentacdo

Hélices

Dimensao

39,9 kg (excluindo a bateria)

52 kg (incluindo a bateria)

Peso max. de decolagem para pulverizagdo: 92 kg (no nivel do mar)
Peso méx. de decolagem para dispersdo: 103 kg (no nivel do mar)

2.200 mm

2.800 x 3.085 x 820 mm (bracos e hélices desdobrados)

1.590 x 1.900 x 820 mm (bragos desdobrados e hélices dobradas)

1.115 x 750 x 900 mm (bragos e hélices dobrados)

Com D-RTK habilitado: Horizontal: + 10 cm, vertical: + 10 cm

Com D-RTK desabilitado: Horizontal: + 60 cm, vertical: + 30 cm (mddulo de
radar habilitado: + 10 cm)

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: < 33 dBm (SRRC/FCC), < 14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3I, Galileo E1/E5b, QZSS
L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

2.000 m

6 m/s
0°a45°C
100 x 33 mm
48 rpom/V

4.000 W/rotor

1.371,6 mm
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Quantidade de rotores 8
Sistema duplo de pulverizacdo atomizada
Tanque de pulverizacdo

Volume 40 litros
Cargas operacionais'” 40 kg
Aspersores (Modelo: LX8060SZ)
Quantidade 2

Tamanho da gota 50 a 500 ym
Amplitude de

pulverizacio efetiva 4 a 11 m (a uma altura de 3 m acima de cultivos)

Bombas de entrega
Tipo Bomba com rotor (acionamento magnético)
Taxa max. de fluxo 16 I/min. (2 aspersores)
24 |/min. (4 aspersores)
Sistema de radares de matriz por fases
Modelo RD241608RF (radar de matriz por fases dianteiro)
RD241608RB (radar de matriz por fases traseiro)
Seguimento do terreno  Inclinagdo méx. no modo Montanha: 50°
Faixa de deteccdo de altitude: 1a 50 m
Faixa de funcionamento da estabilizagdo: 1,5a 30 m
Desvio de obstaculos ¥ Alcance de deteccdo de obstaculos (multidirecional): 1 a 50 m
Campo de visdo (FOV):
Radar de matriz por fases dianteiro: horizontal 360°, vertical +45°, superior
+45° (cone)
Radar de matriz por fases traseiro: vertical 360°, horizontal +45°
Condigdes de funcionamento: voo com altura superior a 1,5 m acima
do obstaculo, a uma velocidade maxima de 10 m/s e velocidade vertical
maxima de 3 m/s.
Distancia do limite de seguranca: 2,5 m (distancia entre a frente das
hélices e o obstaculo apés a frenagem)
Direcdo de deteccdo: deteccdo multidirecional de obstaculos
Sistema de visdo binocular

Faixa de medicdo 05a29m

VeIOC|d~ade eficaz para <10 m/s

deteccdo

FOV Horizontal: 90°; Vertical: 106°

Ambiente operacional Luz adequada e arredores visiveis

Controle remoto (Modelo: RM700B)

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

Tela Tela LCD sensivel ao toque de 7,02 polegadas, com resolucdo de

1.920x1.200 pixels e alta luminosidade de 1.200 cd/m?
Temperatura de
funcionamento
Alcance da temperatura ~ Menos de um més: -30° a 45° C

-20°a50° C

de armazenamento De um a trés meses: -30° a 35° C
De seis meses a um ano: -30° a 30° C
Temperatura de 50240 °C
carregamento
Sistema quimico da LINICOAIO2

bateria interna
Duragdo da bateria
interna

Duracdo da bateria
externa

3 horas e 18 minutos

2 horas e 42 minutos
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Tipo de carregamento

Tempo de carregamento

03 Agras

Frequéncia de
funcionamento @
Poténcia do transmissor
(EIRP)

Distancia max. de
transmissao

Wi-Fi

Protocolo

Frequéncia de
funcionamento #
Poténcia do transmissor
(EIRP)

Bluetooth

Protocolo

Frequéncia de
funcionamento
Poténcia do transmissor
(EIRP)

E recomendado usar um carregador USB-C com certificacdo local com
poténcia nominal méxima de 65 W e tensdo maxima de 20 V, como o
Carregador portatil 65 W DJI.

Duas horas para a bateria interna; quando o controle remoto esta desligado e
o carregador DJI estd sendo usado, essa duracdo também vale para a bateria
externa.

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)

7 km (FCC); 5 km (SRRC); 4 km (MIC/CE)

(desobstruido, sem interferéncia e a uma altitude de 2,5 m)
Wi-Fi 6

2,400 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: < 26 dBm (FCC), < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,400 a 2,4835 GHz

<10dBm

[1] O aplicativo DJI Agras recomendara o limite de peso de cargas do tanque de forma inteligente, de acordo com o
status e arredores atuais da aeronave. Nado exceda o limite de peso de carga recomendado ao adicionar material ao
tanque. Caso contrdario, isso pode afetar a seguranca do voo.

[2] As faixas de frequéncia de 5,8 e 5,1 GHz sdo proibidas em alguns paises. Em alguns paises, a frequéncia de 5,1 GHz
s6 é permitida para uso em ambientes fechados.

[3] A amplitude de pulverizacdo depende das condigdes reais de funcionamento.

[4] O alcance efetivo da detecgdo varia dependendo do material, posicdo, forma e outras propriedades do obstaculo.
A funcdo de detecgdo inferior é usada para auxiliar no Seguimento do terreno, enquanto a fung¢do de detec¢do nos
outros lados é utilizada para detecgdo de obstéaculos.
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Ncnonb3oBaHue T50

MoaroTtoBka K B3n1eTy

A. Momectute APOH Ha NAOCKYH NOBEPXHOCTb 6e3 I'IpeI'IHTCTBI/II7I, Tak, YTObbI ero 3a4HsAs 4YacTb 6bina

Hanpas/ieHa Ha BacC.

B. Y6eputech, uto nponennepbl HajeXXHoO yCTaHOB/EHbI, B MOTOpPax 1 nponenjiepax oTcyTCTBYOT
NOCTOPOHHME NpeAMeThl, N1oNacTun NponennepoB N Ny4dn pa3noxXeHbl, a 3alenkym HajexHo

3aKpbIThI.

C. Y6eauTech, UTo 6aK U akKyMy/IsSTOp APOHa HaZeXHO 3aKperieHsbl.

D. BkntounTte nyneT ynpasneHus, ybeanTtecb, 4To npunoxeHune DJI™ AGRAS™ oTkpbITO, a 3aTeM
BKAtOUNTE APOH. [epeijnTe Ha rNaBHbI 3KPaH B NPUIOXEHUN N KOCHUTECh «HavaTb»,
4YTObbI NepeiiTn B «Pabounii Bug». Y6eanTtecb B cvae CUrHana (3Ha4oK CyTHUKOBOM CUCTeMbI
nosunumonnposaHna GNSS nan RTK B npaBom BepxHeM yriy skpaHa 6enoro LgeTa). B npotmsHom
CNyyae pOH He CMOXeT B3/eTeTb.

© PeKoMeHzyeTCs MO3ULMOHMpOBaHMe ¢ noMowwbio RTK. B npunoxeHnn oTkpoiiTe «Pabounii Bua», kocHutecs &8,
3aTeM «RTK», UT0bbI BbIGPaTh CNOCO6 NonyveHUs cnrHanos RTK.

* [ina noakntodeHus K VIHTepHeTy peKkoMeHAyeTcst UCMoNb30BaTk NOPT COTOBOI cBA3M DJI. B npunoxeHunn
OTKpOiTe «Pabounii Bg», kocHNTeck £& 1 BoiGeprTe «[yarHocTvika ceTv». EC COCTosiHME BCex YCTPOIACTE B
Lenu ceTn oTobpaxaeTcs 3eNeHbIM, 3HaUUT MogeM 1 SIM-kapTa paboTaloT HOpManbHO.

Hauano pa6oTbl

Monb3oBaTenn MoryT BbIMONHATL KapTorpaduposBaHme Ha ydacTke NofeTa ¢ NOMOLLbIO MPUNOXEHNS
DJI Agras, nony4atb kapTy B ¢popmate HD Ansi peKOHCTPYKLUW B @aBTOHOMHOM pexuMe C MOMOLLbL0
nynbTa ynpaBneHUs 1 NaaHMpoBaTb none Ans paboTel Ha kapTe B ¢opmaTe HD. DJI Agras
obecneynBaeT HECKO/ILKO METOA0B A0baB/eHVs Touek. B cnegyrolem onncaHmn B KayecTse nprmMepa
ncnone3syrotca «CozgaHne mMapLupyTa» u «Busnp».

BitoumTe MynbT ynpaeneHus,
a3aTeM JpoH. 3alignTte B
pabounii B4 B MPUIOXKEHN

DJI Agras.

Q >

_t

MepeTaLluTe KapTy 1 KOCHUTECH
«/[106aBUTb», UTO6bI 106aBUTH
TOUKY B MOIOXEHVE BU3MPA.
KocHuTeck (V) Ans coxpaHeHus.
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KocHuTeck KHOMKM pexxuma

B /IEBOM BEPXHEM Yy

1 Bbl6epuTe «CozaaHne
MapLLpyTa» Ha naHenm
KapTorpadupoBaH¥s B SKpaHe
BbI6Opa pexvimMa 3a4aqn.

o >

<O

KocHuTech (&) 1 nepemectute
perynsTop, Y4Tobbl COBEPLUNTL
B3/1eT. IpOH BbIMOMHUT
KapTorpadupoBaHue no
MapLUpyTy aBTOMaTU4ecku.

KocHuTech (+] B H/XHEM
npasoM yry, BelbepuTe
«MapLupyT no obnactu» nnm
«MapLupyT No rpaHunLe»,
KOCHUTECH (+] 1 Bbl6epVITe
«BI/IBI/Ip».

= >

JloxanTteck 3aBepLUeHnst
peKkoHcTpyKumnn. [ns
BbINO/IHEHWS AelACTBUIA
KOCHUTeCb «MnaHnpoBaTb
none».



[Ans Bei6Opa NyHKTa
«Br3np» kocHUTeCh (4] B

LieHTpe NpaBoro sKkpaHa.

Vv >

KocHuTtech (V) ansa
NCNONb30BaHMsA NOs 1
YCTaHOBKW NapameTpa
3ajaHvis.

Q >

—_t

MepeTawmre KapTy 1
KOCHUTECh «/106aBUTb»,
YTO6bI 406aBNTL TOUKY Ha
KapTy.

hod
O

KocHutecs (Z), nposepbTe
COCTOSIHWE ApOHa U
HacTpolikK 3a4auv, 3aTeM
nepemecTuTe perynsrtop,

12 >

YcTaHoBUTe NapaMeTpbl
MapLupyTa, nepetaLiuTe
0}, YTO6bI U3MEHUTb
HanpasneHue noneta
MapLUpyTa, Y KOCHUTECb
AN COXpaHeHus.

UTObbI COBepLUNTb B3NET.

© BLIMO/IHAVTE B3/1ET TONLKO Ha OTKPLITOM MPOCTPAHCTBE, YCTaHABAVBAWTE MOAXOAALMNIA COEAUHUTENbHbIN
& MapLUpYT 1 BbICOTY BO3BPATa 4OMOIA B COOTBETCTBUN C YCIOBUSIMU GYHKLIMOHNPOBAHMSI.
© PaboTy MOXHO MPUOCTAHOBWTL NIETKUM ABVKEHWNEM AXOWCTMKA. [IpOH OCTAHOBUTCS B BO3AYXE W 3anuiier
TOUKY OCTaHOBKW. [Tocnie 3TOro UM MOXHO 6yAeT ynpaBisTb BpyUuHyto. BeibepuTe 3ajauy elie pas, UTobbl
MPOAOIKNTL. [IPOH aBTOMaTUYEeCK/ BEPHETCS B TOUKY OCTAHOBKU W MPOAOIXWT paboTy. ObecrneunBaiite
6€30MacHOCTb APOHa NPU BO3BpaTe B TOUKY OCTAHOBKM.

*B pexumMe paboTbl «<MapLUpyT» APOH MOXET ormbaTb NpensTcTBus. 3Ta GYHKLMUS OTKIHOUEHA MO YMONUYAHMIO
1 MOXeT 6biTb aKTUBMPOBAHa B MPUNOXKEHNN. ECIN GyHKLMS aKTUBMPOBAHA U APOH 3aMeTW/ MPensTCcTBue,
annapat 3aMeANnNTCA 1 06OTHeT ero, a 3aTeM BEPHETCS Ha UCXO/AHbIV MapLUPYT noneTa.

eMonb3oBaTeNn MOryT 3a4aTh AeiiCTBUE, KOTOPOE APOH A0/XeH ByAeT BbIMONHWUTL NOC/ae 3aBepLUeHVs paboThbl
B MPWIOXEHUN.

TexHuueckoe ob6cny>kmBaHue

B KOHLe KaxAO0ro AHs pacrnblieHNst ounLlaiiTe Bce YacTU APOHA W My/bT YNpaBAeHUs nocie nx
BO3BpaTa K 06bI4HO TemnepaTtype. HE ounLiaiite ApoH cpasy nocse 3aBepLueHUs paboThbl.

A. HanonHuTe 6aK YMCTOM UAW MblIbHOV BOAOM 1 Nponyckalite BOAY Yepe3 OonpbicKMBaTeNy, noka
6ak He onycTeeT. [TOBTOPWTE 3TOT Lar TpW pasa.

B. CHMMUTe GpuabTp 6aka W OMNpbICKMBATENU, YTOGLI OUNCTUTL UX, U yAanuTe ob6pasoBaBLUVecs
3acopbl. 3aTeM MOMeCTUTE VX B YMCTYO BOAy Ha 12 Yacos.

C. Y6eanTech, YTO KOHCTPYKLMS 4POHA MOMNHOCTLIO MOAK/IYEHA, UTO6bI ee MOXHO 6bI10 OMbITh
BOZOW. N OYNCTKN KOpryca APOHa peKOMEeHAyeTCst NCMOo/b30BaTb HAMONHEHHbI BOAOW
CTPYWHbIA NpOMbIBaTE/b, MOC/IE Yero yAanuTe C Hero OCTaTKy BOZAbl CHavana MArkow LLeTKOW nau
BNIaXKHOW TKaHbIO, @ 3aTEM CyXOiA.

D. Mpy HaAMYMK NbIAW UN XKUAKOCTU € NeCTULMAAMM Ha MOTOpax, Npornesaepax Uan TenaooTBoAax
NpoTPUTE NX OCTaTKN CHavana BAaXHON TKaHbtO, @ 3aTeM CyXOi.

E. MpoTupaliTe NOBEPXHOCTb 1 3KPaH My/bTa yNpaBaeHUst YNCTOW, BNAXHOW, HO XOPOLLIO OTXaTol
TKaHbH0.

Ana nonyvyeHuna AOHOHHMTeﬂbHOVI I/IH¢0pMaLl,l/II/I (0] TeXO6C}1y>KVIBaHVIVI NpoAyKTa O3HaKOMbTeChb C
3asB/leHNEM 06 OTKa3e OT OTBETCTBEHHOCTU U PYKOBOACTBOM MO TEXHWKE 6esonacHocTw.

3arpysuTte pykoBO/ACTBO MO/Ib30BATENS /1St MONyHeHUs
AOMNONHUTENBbHO MHbOPMaLUK:

https://www.dji.com/t50/downloads
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be3onacHOCTbL NoJsIeTOB

Monb3oBaTento He06Xo0ANMMO pacnonaraTe MMHUMaNbHbLIM 6a30BbIM HAOOPOM 3HaHWI O MPUHLMNAX U
TexHVKe BbIMONHEHVsi MONeToB A5 obecneveHUs 6e30MacHOCTY CBOEl 1 OKPYXatoLLVIX.

-

. MoneTbl Ha OTKPbITLIX yYacTKax: obpaLlainTe BHUMaHWe Ha cTonbel, /131 n apyrue npenstcteus. HE

coBepLUaiiTe noneTbl BEAN3M UNN Hag BOAON, NIOAbMU UM XNBOTHBIMMU.

2. Bcerpa coxpaHsiliTe KOHTPONb Haj APOHOM: AepPXUTe PyKW Ha NynbTe yrnpaBAeHUs 1 cieanTe 3a
annapaTtoMm B rnoseTe, Aaxe Npu UCMOb30BaHUN NHTENNEKTYaNbHbIX GYHKLMIA, TaKMX Kak pexummbl
paboTbl «<MapLLpyT», «DpyKTOBOE AepeBo» U «/IHTennekTyabHblil BO3BpaT AOMOI».

3. [lepxunTte annapat B MoJsie 3peHusi: MOCTOSIHHO AepXUTe APOH B npejenax BUAMMOCTU, nsberainte
NoneToB 3a 34aHNAMU AN APYTMU NPenaTCTBUAMMW, KOTOpble MOTyT 3a610KMpoBaTh 0630p.

4. Cneante 3a BbICOTOW: B Liensax 6€30MacHOCTM NUAOTUPYEMbIX fleTaTe/lbHbIX annapaToB U APYyrux

BO3/YLLHbIX CYAOB COBepLUaliTe noseTbl Ha BbicoTe MeHee 100 M B COOTBETCTBUM CO BCEM MECTHbLIMU

3aKoHaMu 1 TpeboBaHUAMMN.

@ Mepeiigute no cceinke https://fly-safe.dji.com gna nonyyeHns 6onee Noapo6HO
NHPOPMaLMMN O BaxHbIX GYHKLMSAX 6€30MacHOCTM, Taknx Kak 30Hbl GEO.

OCHOBHble npMHUUNbI NoseTa

1. HE ncnone3yiite 4poH Npu HEGNAronpUATHbLIX MOrOAHbLIX YCIOBUAX, TaKUX KaK CHer, TymaH,
CKOPOCTb BeTpa, NpesblllalLlas 6 M/C, UV CUAbHBIN A0XAb (YPOBEHb 0CaZKOB, MPEeBbILLAOLNA
25 MM) B TeyeHue 12 yacos.

2. HE cosepLualiTe noneTbl Ha BbICOTE, NpeBbiLlatoLleit 4,5 KM Hag, ypOBHEM MOpS.

3. B npunoxeHnn DJI Agras nosiBATCA pekoMeHAaLVsi Mo OrpaHNYeHro Maccbl MONe3HOW Harpysku
Ans 6aka B COOTBETCTBUM C TEKYLIMM COCTOSHMEM W NPOCTPAHCTBOM BOKPYr ApoHa. lpu
AobaBneHnN XNAKOCTN B 6ak MakCMManbHas Macca He JOMKHa NpeBbillaTb pekoMeHayemoe
3HaueHue. B NpOTUBHOM C/ly4ae 3TO MOXET OTpuLIaTeNIbHO CKa3aTbCA Ha 6@30MacHOCTY NnoneTa.

4. YbepnTechb, UTO CUTHAN CMYTHUKOBBIX CUCTEM MO3ULMOHUPOBAHNSA CTabuneH, a aHTeHHbl D-RTK He
3a6/710KMPOBaHbI BO Bpemsi paboThbl.

®dyHKUMA Bo3BpaTa oMol (RTH)

ﬂ,pOH aBTOMaTN4eCkKN BEPHETCA B AOMALLHIOK TOYKY B C/ieyOLWNX CUTYaLnax:

YMHBbIA BO3BpaTt AOMOI‘/’I: NoNb30BaTe/lb HaXMMaeT U yAepXrBaeT KHOMKY BO3BpaTa AOMOVI.
ABapwuiiHblli Bo3BpaT AOMOIA™: curHan nynbTa yrnpasieHnUs NoTepsaH.

Bo3BpaT AOMOIi MPU HU3KOM 3apsije akKyMynsaTopa’: ypoBeHb 3apsAa akkyMynaTopa ApoHa AocTuraet
YCTaHOB/IEHHOTO MOpOra HYU3KOTro 3apsia akkyMy/isiTopa.

Ecnn B paagunyce 20 m oT APOHa nMeeTCca NpenaTcTBME, OH CHU3UT CKOPOCTb, 3aTOPMO3UT U
OCTaHOBWTCA B BO3AyXe. ﬂ,pOH npekpaTuT Bo3BpaT ZLOMOV 1 6y,qu XAATb AaNbHENLNX KOMaHA.

* [leiicTBIE APOHA MPU MOTepe CUrHana ny/bTa yrpasBaeHnst UIn HU3KOM YPOBHE 3apsia akkyMy/isiTopa ApoHa MOXeT
6bITb YCTAHOBNEHO B MPWUIOXEHUN. ABapUIiHbIA BO3BPaT AOMOI 1 BO3BPAT 4OMOW MNPV H3KOM YPOBHe 3apsija
aKkKymynsiTopa 6yayT AOCTYMHbI TONLKO MPU yCTaHOBKe BO3BPaTa AOMOMA.

& ® B pexxvme aca ¢yHKUMS NPpeloTBpaLLeHUs CTONKHOBEHMWIA OTKAOYeHa (APOH MepexoanT B STOT PeXum npu

cnabom curHane CNYTHWKOBBIX CNCTEM I'IO3VIL|VIOHI/IPOBaHVIH) ”n HejoCTynHa, ecan ycnosua q)yHKLU/IOHVIpOBaHVIﬂ

He MOAXOAAT AN MOAYNS Pajapa Wan GUHOKYISAPHOM cucTeMbl 0630pa. ByabTe 0060 BHUMATENbHbI B Taknx
cnTyaumsx.
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Mcnonb3oBaHme necTuunioB

1. B MakCMManbHOW BO3MOXHOV CcTeneHn nsberaite MCNoNb30BaHNUA NOPOLLIKOBbLIX NecTnunios
n oqmmaﬁTe CNCTEMY pacnblieHna nocie NCnosib3oBaHuA. B NPOTVBHOM C/lydae CpOK Cl'Iy)K6bI
CNCTEMbI pacnbl/IeHNA MOXET COKPaTUTbLCA.

2. MecTNUMAbI AA0BUTLI U MPEACTaBASIOT Cepbe3Hyto yrpo3dy 6esonacHocTu. Mcnonbsyite nx B
CTPOrOM COOTBETCTBUM C UX TEXHUYECKMMY XapaKTePUCTUKAMMU.

3. [lna cmewmBaHMS NecTMunios I/ICI'IO/'Ib3yI7ITe YNCTYHO BOAY U ¢VIJ'IpryI7ITe CMellaHHble XNAKOCTN
nepej HannBaHnem Ux B 6aK, UTobbI He 3aCopunTb CETKY.

4, 3¢¢eKTI/IBHO€ Mncnonb3oBaHMe NecTUUnAoB 3aBUCUT OT UX NAOTHOCTU, CKOPOCTU N ANCTaHUNK
pacnblieHna, CKOpoCTU ApOHa, CKOPOCTV 1 HanpaBieHNA BeTpa, TeMnepaTtypbl N BAaXXHOCTU.
YuunTbiBaiiTe BCe CI)aKTOpI:I npuv ncnonb3oBaHMM NecTnunaoB.

(%2}

. Bo Bpems pa6oTbl HE noggepraiite onacHOCTW NHOAEN, XNBOTHBIX 1IN OKPYXKatoLLyto Cpeay.

Monb3oBaTtento H906XOAI/IMO pacnonaratb MUHMMaNbHbLIM 6a30BbIM Ha60pOM
3HaHWI o npnHUnnax n TexHmkKe BbINONHEHNA MONETOoB ANA obecneyeHuns
6e30MacHOCTN CBOEM U OKpYy>XarLmnx.

O3HaKoOMbTeCb C 3asBNeHNEM 06 0TKa3e OT OTBETCTBEHHOCTU U1 PyKOBOACTBOM
Mo TexH1Ke 6e30nacHoCTU.
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ApoH

MpPOTNBOTOPCMOHHAA KOHCTPYKLMS ApoHa Agras T50 obecneymBaeT HaZeXHyt paboTy. BcTpoeHHyto
cncTeMy pacrnblieHUst MOXHO 060pyAoBaTb AOMNOMHUTENBHBIM HabopoM Ana 06paboTkM cafoB UNn
3aMEeHUTb Ha CUCTeMY pacrnpeAeneHns C NMofesHo Harpysko pacnpeaeneHns 4o 50 kr.

JlpoH 06opyAoBaH pagapoM C $pas3nmpoBaHHOW peLLeTKol U BUHOKYASAPHON cMcTeMol 0630pa, BKItoYas
cncTeMy 0630pa BHU3 1 Briepey, a Takxke dasmpoBaHHble pajapbl, HanpasneHHble Bnepej 1 Hasag. [Ans
obecrieveHsi 6e30MacHOCTV MoseTa 3TN CUCTeMbI OCHaLLeHbl GYHKLMEN pacno3HaBaHUsA NPensTCTBulL B
HeCKoNbKVX HanpasneHusax ", a Takke GyHKLUMAMY ornbaHvs penbeda 1 obneTa npensTcTewii. Braroaaps
kamepe UHD c Hak/10OHSeMbIM CTabuan3aTOPOM JPOH MOXET aBTOMaTUYeCckn cobrpaTtk 1306paxeHuns
nonsa B paspelleHnn HD gna nocnegytoLleil peKOHCTPYKLMN MECTHOCTA B aBTOHOMHOM pexume, 4To
CnocobcTBYyeT TOYHOMY MIaHMPOBaHWMIO nons. MNpu ncnonb3osaHun naatopmel DJI SmartFarm n D)l
MAVIC™ 3M MOXHO c034aBaTb KapTbl pacrbiNeHNs 418 BHeCeHUS NepeMeHHbIX 403 YAOBPeHNiA,

CoocHas KOHCTPYKUWSA C ABYyMSA pOTOPaMu CO3aaeT CUNBHBIA NOTOK BO34yXa, 6nar0,qapﬂ vemy nectmunabl
MOryT NPOHMNKaTb Yepes ryctblie KPOoHbl, obecneyrBasi KauecTBeHHOe pacnbineHve. Cuncrema pacnblieHns
oGopy,qosaHa nonactHbIM HaCcoCoOM C MarHUTHbIM NpMBOAOM, ABOVIHbIMM MenkoancnepcHbIMn
onpbicCKMBaATENAMU N HOBbIM 3/1EKTPOMAarHUTHbLIM K/1anaHoOM, obecneynBarLLMU 3¢¢EKTI/IBHOQ
pa36pr3I'VIBaHI/Ie 1 3KOHOMWIO MecTuumaoB. Cnuctema pa36pr3I'I/IBaHI/Iﬂ MOXET MOLepHN3NPOBaThCA 3a
CYeT YyCTaHOBKM ABYX AOMNOMHUTE/IbHbIX OI'IprCKI/IBaTeI'IeI‘/’I ANA NCNONBb30BaHWA B Pa3INYHbIX CI/ITyaLMﬂX.[Z]

B OCHOBHbIX MOAYNIAX UCMONB3YETCA TEXHONOMNA repMeT3aLmK, a Knacc 3alyTel annapara coctasnset
IP67 (IEC 60529).

Bua czagn B cnoXXeHHOM COoCTosiHUMN

1. Nponennepsl 6. CknagHble faTyumnkm 12. Cnuctema 6BUHOKYNSAPHOTO
2. MoTopel 06HapyXeHus (BCTpOeHHbIe) 3peHuns (BHN3)
3. ESC 7. WrtaHra onpblicknsaTtens 13. Cucrtema 6BUHOKYNAPHOro
4, MHAI/IKaTOpr nepeAHeﬁ 8. OI'IprCKI/IBaTe}'II/I 3peHuns (Bnepep,)

uacTV ApoHa (Ha AByX 9. bak 14. MpoxekTopbI

nepeAHnx nyyax) 10. MogatoLLme HacoCkl 15. NepeaHssa pasnpoBaHHas
5. Nlyun 11. Kypcosas kamepa pajapHas peLuetka
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16. 3aaHAa pa3npoBaHHas  19. bopToBble aHTEHHbI 21. BHellHVe aHTeHHbI Nepejayn

pajapHas peLueTka D-RTK™ n3obpaxeHus OcuSync
17. MNocagouHoe Wwaccun 20. BHyTpeHHne aHTeHHbI 22. harkaTtopsl cTatyca ApoHa (Ha
18. Akkymynsitop Intelligent nepeaauu nsobpaxeHus ABYX 3aHNX Ny4ax)

Flight Battery OCUSYNC™

[1] ®yHKUMA 0BHapyXeHUs NPenaTCTBUIA CHU3Y UCNONb3YyeTCa ANA ornbaHus penceda, a Ha Apyrux
CTOPOHaXx —- A1 06HapY>XXeHVst NPensTCTBUIA.

[2] Ha nanocTpaumnsx B 3ToM JOKyMeHTe B KayecTBe nprMepa UCMOoAb3yeTcs APOH C ABOWHbIMUN
MeNKoANCNEePCHbLIMW OMNpbICKMBaTENAMU. epes yCTaHOBKOW AONONHUTEIbHON Napbl ABONHbLIX
MeNKOANCMEepPCHbIX OMpbICKMBaTenen ybeanTeck, YTO Bbl 03HAKOMUAUCH C MH$OpPMaLmeit o Habope
MenKoANCrepCHbIX onpbickuBaTenen ans T50/T25.

MynbT ynpaBneHus

MynbT ynpasnenusa DJI RC Plus ocHauieH DJI O3 Agras, TexHonornein nepegaymn n3obpaxeHus c
MaKC. AaNbHOCTLIO Mepeaaqn curHana 4o 5 kM (Ha sbicote 2,5 M) MynbT ynpasneHus o6opyaosaH
8-14epHbIM NMPOLECCOPOM 1 BCTPOEHHbIM 7,02-4t0MOBBIM CEHCOPHbBIM 3KPAHOM BbICOKOW SIPKOCTU
Ha 6ase OC Android. Monb3oBaTenb MoXxeT NOAKNIOUNTLCA K IHTepHeTy yepes Wi-Fi nan mogem DJI.
Bnarogapsi nepepabotaHHOMY Aun3aiiHy npuaoxeHus D)l Agras 1 LUMPOKOMY CNeKTpy KHOMOK Ha NynbTe
ynpasneHns paboTta € HUM CTana elle yAobHee 1 ToUHee, Yem paHblue. B npunoxeHve 6bin fobasneH
pexum kapTorpaduu, No3ToMy Ternepb Noab30BaTeNN MOTYT BbIMONHATL PEKOHCTPYKLMM aBTOHOMHO 1
OCYLLLeCTB/IATb NNAaHNPOBaHMe Nons 6e3 JoNONHUTENbHBIX YCTPOUCTB. MakcuMmanbHoe Bpems paboTsl
BCTPOEHHOrO B My/bT YNPaBieHNs akkyMynsTopa BbICOKOV eMKOCTW coCTaBnseT 3 yaca 18 MUHYT.
Monb3oBaTenn Takxe MOryT OTAeNbHO NPUOGPECTU BHELUHWUA akKyMynaTop, YTobbl obecneyntb
AOMO/IHNTENBHOE NMTaHVe MNy/bTa ynpasneHns ANs BbiMOJHEHVA MPOAO/IKNTEIbHBIX U CJIOXKHbIX 3a4a4.

-

. BHelwHWe aHTeHHbI nynbTa  10. CBeTOAMOAHbIE

yrnpasneHus VNHANKATOPbI COCTOSHMNS
2. CeHCOpHBbI 3KpaH 11. CBeTOAMOAHbI

3. KHomnka nHavkatopa VIHAVKATOP YPOBHS )

(3apesepBuUpoBaHa) 3apsga akkymynatopa I

. AKOCTIKIN 12. BcTpoeHHble aHTeHHbI @@

CMYTHUKOBbLIX CUCTEM
NO3MLIMOHNPOBaH NS

13. KHonka nutanusa

14. KHonka 5D

4

5. BctpoeHHble aHTeHHbl Wi-Fi
6. KHorka Bo3Bpara

7. Knonku L1/L2/L3/R1/R2/R3
8. KHonka Bo3BpaTa AoMoiA

(RTH) (HacTpanBaemas)
9. MUKPODOHSI 15. KHOMKa oCcTaHoBKMN
noneta
16. KHonka C3 25. KHorka
17. lleBoe Konecnko nepexkatoyeHns
18. KHorka pacnbiienus/ KapThl / BuAa ¢
pacnpegeneHus KypcoBou kamepel
19. Nepekntoyatens 26. MpaBoe Konecnko
pex1MoB noneta 27. Konecrko npokpyTku
20. BCTpOEHHbIE aHTEHHbI (3apesepsuposaHo)
nynbTa ynpaeneHus 28. PykodTka
21. CnoT NS KapTbl NaMsTi 29. imHamuk
microSD 30. BeHTUNsUMOHHOE
22. MopT USB-A oTBepcTme
23. MopT HDMI 31. 3ape3epBMpOBaHHbIe
24, MopT USB-C KpenexHble
oTBepcTUa
32. KHonka C1 37. KHormka oTKpbITUS
33. KHonka C2 3a/Hel KpbILLKK
34, 3aaHAs KpbILLKa 38. YcTpoiicteo
35. KHOMKa oTcoeanHeHNs cnrHanusaumnm
akkymynsitopa 39. Bo3ayx03ab0pHMK

36. OTcek ansa akkymynsatopa  40. OTcek ans mogema
41. KpenexHas ckoba
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[1]1 NMynbT ynpaBneHns MoXeT obecneunTb MakCUManbHYO AanbHOCTb Nepejayun curHana (FCC: 7 km;
CE/MIC: 4 km; SRRC: 5 KM) Ha OTKPbITOM NPOCTPaHCTBE 6€3 3N1eKTPOMarH1THbIX MOMeX Mpu BblcoTe
noneta okono 2,5 m.

Pexum 2

@ e

)=

&0 (AN

TexHn4yeckume XapaKTepUCTUKun

ApoH (Moaenb: 3WWDZ-40B)
Macca 39,9 kr (6e3 akkymynsTopa)
52 Kr (C akkyMynsTOpOM)
Makc. B3neTHas macca'”  Makc. B3neTHas Macca Ans pacrblneHus: 92 kr (Ha ypoBHe Mopsl)
Makc. B3neTHaa macca Ans pacripegenenus: 103 kr (Ha ypoBHe Mopsi)
Makc. pasmep no

2200 mm
JAnaroHanu
Pa3mepbl 2800 x 3085 x 820 MM (C pa3noxXeHHbIMW Jly4amu 1 nporiesnepamu)
1590 x 1900 x 820 MM (C pa3noXeHHbIMU y4aMu 1N CIOXKEHHbIMA
nponennepamm)
1115 x 750 x 900 MM (CO CNOXEHHbBIMUW Ny4amu 1 Nponennepamm)
Touroctb Mpun ncnonbsosaHum D-RTK: B ropnsoHTansHoM naockoctn: +10 cm, B
NO3NLMOHNPOBaHNA

BePTUKaNbHOM NA0CKOCTU: 10 cM
Be3 ncnonb3oBaHus D-RTK: B ropn3oHTanbHOM NaockocTu: +60 cM, B
BePTUKaNbHOM NaockocTu: £30 cM (C BKIOYEHHbIM pagapoM: £10 cm)

(I'Ipl/l CNNBbHOM CUrHane
CNYTHUKOBbIX CNCTEM

NO3MLMOHVPOBaHNSA)

[Anana3oH pabounx 2,4000-2,4835 [Ty

yacToT

?él"R”PJ';*OCT'” MEPEAATHIKA 5 4 IFy; < 33 4BM (FCC), < 20 4BM (CE/SRRC/MIC)

JmanasoH pabounx RTK: GPS L1/L2, T/TOHACC F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3l, Fanuneo E1/ESb,
yacTtoT RTK/ QZSS L1/L2

CNYTHUKOBbLIX CUCTEM CnyTHMKOBbIE CUCTEMbI NO3nLMoHNpoBaHus: GPS L1, I/TOHACC F1, Bei-
Mno3nLMOHNPOBaHUA Dou B1, F'annneo E1, QZSS L1

Makc. HacTpavBaemblii 2000 M

paauyc noneta

Makc. gonyctmas 6 m/c

CKOPOCTL BeTpa

[JunanasoH pabounx 0° 0 45°C

Temnepatyp

CunoBas ycTaHOBKa

MoTopbl

Pasmep cratopa 100 x 33 MM
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MocTosiHHaNA cK b
ocTo an ckopoc 48 06/MVH Ha B

(KV)
MowHocTb 4000 Bt/poTtop
Mponennepesl
Pa3smepbl 1371,6 mm
Konnuectso potopos 8
[ABoiiHas menKoAucnepcHas cucTemMa pacnbluieHus
bak
O6bem 40 n
Pabouast nonesHas

m 40 kr
Harpyska
OnpeicknBaTenu (Mogens: LX8060SZ)
Konnyectso 2
Pasmep kanenb 50-500 MKM

Makc. 3pdeKTUBHbIV
avameTp pacnbiieHms®
MopatoLme Hacoch!
Tvn JlonacTHbIV HAaCOC C MarHUTHLIM NPUBOAOM
Makc. pacxog 16 n/mMuH (2 onpblicknBaTtens)

24 n/MuH (4 onpbicknBaTens)
PapapHas cuctemMa ¢ pasmpoBaHHON peLLeTKo

4-11 M (BbiCcOTa 3 M Hag NoceBamm)

Mogenb RD241608RF (nepeaHss ¢pasmpoBaHHas pajapHas peLueTka)
RD241608RB (3agHss pasmpoBaHHas pajapHas peLuerka)
Pexum orméaHmns Makc. HakNoH B pexurMe «fopHasi NoBePXHOCTb»: 50°
penbeda [lnanasoH onpegeneHns BblCoTbl: 1-50 M
Pabounii gnanasoH ctabunmsaymm: 1,5-30 m
MpepoTepalleHne PaccTosiHme onpejeneHns NpensaTCTBUN (B HECKONBKNX HanpaBneHnsx):
cTonkHoseHun™ 1-50 M

Yron o63opa:
MepeaHas ¢pasvpoBaHHas pagapHas pelueTka: 360° Mo ropmsoHTany, +45°
no sepTurKany, +45° seepx (KOHyc)
3aaHssa pa3npoBaHHas pajapHas pelueTka: 360° no BepTuKany, +45° no
ropuU3oHTann
Ycnosus akcnayatauun: Npy nosiete Boille 1,5 M Haj NpenaTcTBuem
C rOPU3POHTAIbHON CKOPOCTLIO He Bosiee 10 M/C 1 BepTUKaNbHOM
CKOPOCTbIO He 6onee 3 M/c.
JINMUT 6e30MnacHon AncTaHumn: 2,5 M (AUCTaHLMA MeXAy nponennepamu
1 NPenATCTBUEM NOC/E TOPMOXEHWS)
Cuctema onpeeneHns NpenaTcTBUIA: pacno3HaBaHVe NPensTCcTBUl B
HECKONbKNX HanpaB/eHnsX

BuHoKynsipHas cuctema o63opa

[lnanasoH nsmepeHus 0,5-29 m

CkopocTb 3¢ peKkTMBHOro

<10 wm/c
ob6HapyxeHus
Yron o63opa Mo ropmsoHTanu: 90°; no septmkann: 106°
Ycnosusa
OnTrManbHOe OCBELLEeHVE 1 Pa3INYMMble OKPYXatoLLme YCI0BMS
PYHKLMOHNPOBaHWSA

MynbT ynpaBneHuns (moaens: RM700B)
CI'IyTHI/IKOBbIe cancTembl
NO3ULMOHNPOBaHWS
SKpaH 7,02-A01iMOBBIVi ceHCOPHbIV LCD-3KpaH € paspeLueHnem
1920 x 1200 nuKceneii 1 BbICOKOV ApKOCTLIO 1200 ka/M

GPS + lanuneo + BeiDou

[lnanasoH paboumx

-20° fo 50°C
TemnepaTyp
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[lnanasoH Temnepatyp
XpaHeHwus

[lnanasoH Temnepatyp
3apsAAKn

Xumunyeckas cmcrema
BCTPOEHHOro
aKKymynsTopa

Bpems paboTbl
BCTPOEHHOro
aKKymynsTopa

Bpemsi paboTbl BHeLLHero
akKymynstopa

Twun 3apagkn

Bpems 3apsaku

O3 Agras

JlnanasoH paboumnx
yacrot

MoLHOCTb NepeaaTymnka
BrnM)

Makc. JanbHOCTb
nepejayn curHana

Wi-Fi

MpoTokon

[lnanasoH paboumx
yactot™

MoLLHOCTb NepeaaTtyvika
BrnNM)

Bluetooth

MpoTokon

[JlnanasoH paboumnx
yacrot

MoLLHOCTb NepeaaTtyvka
[E1ZY)]

MeHee ogHoro mecsaua: ot -30° go 45°C
Ot ogHoro Ao Tpex mecaues: oT -30° go 35°C
OT WwecTn MecaueB A0 OAHOro roga: ot -30° go 30°C

5° 10 40°C

LiNiCoAIO2

3 yaca 18 MUHYT

2 yaca 42 MUHyYTbI

PekomeHayeTcsi MCnonb3oBaTh cepTUULMPOBaAHHOE 3apsiaHOe YCTPONCTBO
USB-C ¢ MakcMManbHOM HOMWUHaNbHOW MOLLHOCTBLIO 65 BT 11 MakcManbHbIM
HanpsixeHnem 20 B, Hanpmep nopTaTMBHOE 3apsAHOe YCTPOICTBO
DJI 65 BT.

2 Yaca 415 BCTPOEHHOI0 akkyMyasaTopa Uav BCTPOEHHOTO U BHELLIHEro
aKKyMynaTopa (Mpu BbIKIOYEHHOM NybTe YpaBAeHWs, NCNONb3ys
CTaHAapTHoe 3apsagHoe ycTpoicTso DJI)

2,4000-2,4835 T

2,4TTuy; <33 gbm (FCC), < 20 agbm (CE/SRRC/MIC)

7 kM (FCQ), 5 kM (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(Ha OTKPbLITOM MPOCTPAHCTBE, 6€3 MoMeX 1 Ha BbicoTe 2,5 M)
Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 T, 5,150-5,250 'y,

2,4TTw: <26 abm (FCC), < 20 abm (CE/SRRC/MIC)

5,1 ITw: < 26 abm (FCC), < 23 abm (CE/SRRC/MIC)

Bluetooth 5.1

2,4000-2,4835T1Ty,

<10 agbm

[1] MpunoxeHwne DJI Agras byzeT aBTOMaTMUYeCKN peKOMEeHAOBaTb NMpeje/ibHbI BEC MONe3HOW Harpy3ku Ans 6aka B
COOTBETCTBUW C TeKYLLMM COCTOSIHMNEM U OKPY>XeHVeM leTaTelbHoro annapaTa. He npesbilaliTe pekoMeHAyeMmblii
npejen Macchl MoNe3HOW Harpysku npu go6asneHnn matepuana B 6ak. B npoTnBHOM cnyyae 370 MoxeT
oTpuLaTenbHO ckasaTbCst Ha 6e3onacHoCTL noneTta.

[2] AvameTp pacnbineHys 3aBUCUT OT GpakTUUYECKUX YCI0BUIA paboThl.

[3] 2pdekTnBHbLIN AnanasoH o6HapyXeHUs 3aBUCUT OT MaTepunana, NONOXeHUs, GOPMbl U APYrnX XapakTepucTmk
npensTcTBus. yHKUUS 06HapYyXeHWst MPensTCTBUIA CHU3Y MCMOb3yeTcs ANst ornbaHus penbeda, a Ha Apyrmx
CTOpPOHax -- AN 06HapY>XXeHWs NPensaTCTBUA.

[4] Ncnonb3oBaHue yacToT 5,1 ML 3anpelieHO B HEKOTOPbLIX CTpaHax. B HekoTopbix cTpaHax 4actoTa 5,1 My,
paspellieHa ToNbKO A5 UCMOb30BaHWNSA BHYTPU MOMeELLLeHWA.
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T50'nin Kullanimi

Kalkisa Hazirlanma
A. Hava aracini arka kismi size bakacak sekilde agik, diiz bir alana yerlestirin.

B. Pervanelerin saglam bir sekilde monte edildiginden, motorlarin ve pervanelerin icinde veya Uzerinde
yabanci cisim olmadigindan, pervane kanatlarinin ve kollarinin katlanmamis oldugundan ve kol
kilitlerinin sikica sabitlendiginden emin olun.

C. Puskdrtme haznesinin ve ugus bataryasinin yerine sikica oturdugundan emin olun.

D. Uzaktan kumandayi acin, DJI™ AGRAS™ uygulamasinin agik oldugundan emin olun ve ardindan hava
aracini ¢alistirin, Uygulama ana ekranina gidin ve Baslat'a dokunarak Calisma Goranumune girin.
GUclU bir sinyal oldugundan emin olun (ekranin sag Ust kosesindeki GNSS simgesi veya RTK simgesi
beyazdir). Aksi takdirde, hava araci havalanamaz.

* RTK konumlandirmasi dnerilir. RTK sinyallerini alma yéntemini segmek icin uygulamadaki Calisma Gérinimu
6gesine gidin, ¢ 6gesine ve ardindan RTK dgesine dokunun.

« internet baglantisi icin DJI Hiicresel Donanim Kilidi &nerilir. Uygulamada, islem Gériinimiine gidin, 8 6gesine

dokunun ve Ag Tanilama 6gesini secin. Ag zincirindeki tim cihazlarin durumu yesil gériintyorsa hicresel
donanim kilidi ve SIM kart dizgiin calistyordur.

Calismayi Baslatma

Kullanicilar, DJI Agras uygulamasini kullanarak ¢alisma alaninda haritalama ¢alismasi gerceklestirebilir
ve uzaktan kumandayi kullanarak cevrimdisi yeniden yapilandirma ile HD harita alabilir ve ardindan HD
haritada Rota calismasi icin bir araziyi planlayabilir. DJI Agras nokta eklemek icin birden fazla yéntem

sunar. Asagidaki aciklama, drnek olarak Rota Haritalama ve Arti imlecini kullanir.

Uzaktan kumandayi ve

ardindan hava aracini agin.

DJI Agras uygulamasinda
Calisma Gorunimine
girin.

Q >

-_t

Arti imleci konumuna
bir nokta eklemek icin
haritay stiriikleyin ve
Ekle 6gesine dokunun.
Kaydetmek icin
ogesine dokunun.

Sol Ustteki mod digmesine
dokunun ve gérev modu
secim ekraninda Haritalama
panelindeki Rota Haritalama
ogesini secin.

o >

O

Kalkis icin (Z) 6gesine
dokunun ve kayar digmeyi
hareket ettirin. Hava araci
haritalama calismasini rota
boyunca otomatik olarak
gerceklestirecektir.

Sag ekrandaki (+) 6gesine
dokunun, Alan Rotas| veya
Sinir Rotasini secin, ardindan
ogesine dokunun ve Arti
imlecini segin.

= >

Yeniden yapilandirmanin
tamamlanmasini bekleyin.
islemleri gerceklestirmek
icin Arazi Planla égesine
dokunun.
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> Q > 12 >

Arti imlecini se¢mek icin Haritay sirukleyin ve Rota parametrelerini
sag ekranin ortasindaki haritada bir nokta eklemek ayarlayin, (o) égesini
ogesine dokunun. icin Ekle 6gesine dokunun. surukleyerek rotanin

ugus yonunu ayarlayin ve
kaydetmek icin (v) 6gesine

\/ > "'7'("' dokunun.

D
Araziyi kullanmak ve ogesine dokunun, hava
gorev parametresini aracinin durumunu ve
ayarlamak icin () 6gesine gorev ayarlarini kontrol
dokunun. edin ve kalkis yapmak icin

kaydiriciyl hareket ettirin.

& «Sadece acik alanlarda kalkis yapin ve calisma ortamina gére uygun bir Baglanti Rotasi ve RTH irtifasi ayarlayin.

e Kumanda cubugu hafifce hareket ettirilerek ¢alisma duraklatilabilir. Hava araci havada durur ve duraklanan
noktayi kaydeder. Sonrasinda hava araci manuel olarak kontrol edilebilir. Devam etmek icin calismay tekrar
secin. Hava araci otomatik olarak duraklanan noktaya doner ve calismaya devam eder. Duraklama noktasina
geri dénerken hava araci glivenligine dikkat edin.

* Hava araci Rota Calisma modunda engelleri baypas edebilir. Bu 6zellik, hava aracinda varsayilan olarak devre
disidir ve uygulama (izerinden etkinlestirilebilir. islev etkinlestirilirse ve hava araci bir engel tespit ederse hava
araci yavaslar ve engeli baypas eder ve orijinal ugus yoluna geri déner.

e Kullanicilar, calisma tamamlandiktan sonra hava aracinin gerceklestirecegi eylemi uygulama Gzerinden
ayarlayabilirler.

Bakim
Puskirtme yapilan her giiniin sonunda hava araci normal sicakliga déndikten sonra hava aracinin ve

uzaktan kumandanin tim pargalarini temizleyin. Hava aracini calisma tamamlandiktan hemen sonra
TEMIZLEMEYIN.

A. Puskirtme haznesini temiz veya sabunlu su ile doldurun ve hazne bosalana kadar puskurttctlerden
su pUskdrtin. Bu adimi Ug kez tekrarlayin.

B. Temizlemek ve tikanikliklari gidermek icin puskiirtme haznesi stizgecini ve puskarticilerini ¢ikarin.
Daha sonra 12 saat boyunca temiz suda bekletin.

C. Hava araci gévdesinin dogrudan suyla yikanabilmesi i¢cin tamamen monte edilmis oldugundan
emin olun. Hava aracinin gévdesini temizlemek igin suyla dolu bir sprey puskurttct kullaniimasi ve
yumusak bir firca veya islak bir bezle silinmesi ve daha sonra kuru bezle kurulanmasi énerilir.

D. Motorlarda, pervanelerde veya sogutucularda toz veya pestisit varsa, kalan suyu kuru bezle
almadan 6nce bunlari islak bir bezle silin.

E. Uzaktan kumandanin ylzeyini ve ekranini iyice sikilmis temiz bir islak bezle silin.

Uriin bakimi hakkinda daha fazla bilgi icin yasal sorumluluk beyani ve giivenlik ydnergelerine bakin.

Daha fazla bilgi i¢in kullanici kilavuzunu okuyun:
https://www.dji.com/t50/downloads



https://www.dji.com/t50/downloads

Guvenli Ugun

Hem sizin korunmaniz hem de cevrenizdekilerin guvenligi icin bazi temel ugus kurallarini anlamaniz
énemlidir.

1. Acik Alanlarda Ugus: elektrik direklerine, glic hatlarina ve diger engellere dikkat edin. Su, insan veya
hayvanlarin yakininda veya tzerinde UCURMAYIN.

2. Kumandanin Kontrollind Higbir Zaman Birakmayin: Rota ve Meyve Agaci modlari ve Akilli Kalkis
Noktasina Dénus gibi akilli islevleri kullanirken bile ellerinizi uzaktan kumandada tutun ve hava
aracini ugarken de kontrol etmeye devam edin.

3. Gorus Hattini Koruyun: Hava aracinizla goris hattini (VLOS) her zaman koruyun ve binalarin veya
gorisinizi engelleyebilecek diger engellerin arkasinda u¢maktan kaginin.

4, irtifanizi Takip Edin: insanli hava araclarinin ve diger hava trafiginin givenligi icin, 100 m'den (328 fit)
daha dusuk bir irtifada ve tum yerel yasa ve yonetmeliklere uygun olarak ucun.

GEO bolgeleri gibi kritik glivenlik 6zellikleri hakkinda daha fazla bilgi icin
https://fly-safe.dji.com adresini ziyaret edin.

Ucusla ilgili Hususlar

1. Hava aracini kar, sis, hizi 6 m/sn'yi asan rlzgar veya 12 saatte 25 mm'yi (0,98 in¢) asan saganak yagis
gibi olumsuz hava kosullarinda KULLANMAYIN.

2. Deniz seviyesinden 4,5 km'nin (14.763 fit) Gstinde UCURMAYIN.

3. DJI Agras uygulamasi, hava aracinin mevcut durumuna ve cevresindeki ortama gore hazne igin
agirhgr otomatik olarak énerir. Hazneye malzeme eklerken maksimum agirlik 6nerilen degeri
asmamalidir. Aksi takdirde, ugus guvenligi etkilenebilir.

4. GNSS sinyalinin glcli oldugundan ve D-RTK antenlerinin calisma sirasinda engellenmediginden
emin olun.

Kalkis Noktasina Dénuis (RTH)

Asagidaki durumlarda hava araci otomatik olarak Kalkis Noktasina déner:
Akilli RTH: kullanici RTH dugmesine basar ve basili tutarsa.

Ariza Durumunda : uzaktan kumanda sinyali kaybolursa.

Dusiik Batarya RTH ™: hava aracinin batarya seviyesi énceden ayarlanmis disik batarya esigine
ulasirsa.

Hava aracina 20 m'den yakin bir engel varsa, hava araci yavaslar ve fren yapar ve havada durur. Hava
araci RTH'den ¢ikar ve yeni komutlar bekler.

*Uzaktan kumanda sinyali kayboldugunda veya hava aracinin batarya seviyesi dusik oldugunda hava aracinin

gerceklestirecegi eylem, uygulamadan ayarlanabilir. Ariza Durumunda RTH ve Duslk Batarya RTH sadece RTH
ayarlandiginda kullanilabilir.

C e Engelden kaginma, hava aracinin GNSS sinyalinin zayif olmasi gibi durumlarda girdigi Davranis modunda devre

dist birakilir ve ¢alisma ortaminin radar modulleri veya dirbin goérus sistemi icin uygun olmamasi durumunda
kullanilamaz. Bu tur durumlarda daha fazla dikkat edilmelidir.
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Pestisit Kullanimi

-

. Mimkin oldugunca toz pestisit kullanmaktan kaginin ve kullandiktan sonra puskirtme sistemini
temizleyin. Aksi takdirde, puskirtme sisteminin kullanim émru kisalabilir.

2. Pestisitler zehirlidir ve guvenlik acisindan ciddi riskler teskil eder. Bu Urlnleri yalnizca teknik
ozelliklerindeki gerekliliklere siki bir sekilde uyarak kullanin

3. Pestisiti karistirirken temiz su kullanin ve suizgecin tikanmasini engellemek icin puskirtme haznesine
dékmeden 6nce karistirilan siviyr stizin.

4. Pestisitlerin etkili kullanimi pestisit yogunluguna, pusklrtme hizina, ptskirtme mesafesine, hava
aracinin hizina, ruzgarin yénine, sicakliga ve neme baglidir. Pestisit kullanirken tim unsurlari géz
6énunde bulundurun.

5. Galisma sirasinda insan, hayvan veya cevre giivenliginden taviz VERMEYIN.

Hem sizin korunmaniz hem de cevrenizdekilerin guvenligi icin temel ugus
kurallarini anlamak énemlidir.
Yasal uyarilari ve glvenlik yonergelerini muhakkak okuyun.
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Hava Araci

Agras T50 hava araci, glvenilir operasyonlar sunan bir bikilme énleme yapisina sahiptir. Entegre
puskirtme sistemi, opsiyonel meyve bahgesi piskirtme paketi ile donatilabilir veya dagitma yika
kapasitesi 50 kg'a kadar olan bir dagitma sistemi ile degistirilebilir.

Hava araci, asagi ve ileri durbln gorus ve ileri ve arka faz sirali radar iceren faz sirali radar sistemi
ve dirbln gorus sistemi ile donatiimistir. Sistemler, ugus guvenligini saglamak icin ¢ok yonli engel
algilamaninMyani sira arazi tabani takip ve baypas islevleri de saglar. Egilebilir bir gimbal'a sahip ultra
HD FPV kamerasi bulunan hava araci, hassas alan planlamasinda yardimci olmak Gzere yerel cevrimdisi
yeniden yapilandirma icin otomatik olarak HD arazi géruntuleri toplayabilir. DJI SmartFarm platformu
ve DJI MAVIC™ 3M kullanilarak, degisken oranli giibreleme gerceklestirmek icin hazirlik haritalari
olusturulabilir.

Koaksiyel ikiz rotor yapisi guglu razgarlar Uretir, bdylece pestisitler tam pusklrtme igin kalin
kanopilere nifuz edebilir. PUskurtme sistemi, sivi pestisitten tasarruf ederken puskirtme verimliligini
artirmak icin manyetik tahrikli pervane pompalari, ¢ift atomize puskurticiler ve yeni solenoid valf ile
donatilmistir. Plskirtme sistemi, farkl calisma senaryolarini karsilamak icin iki tane daha puskurticu
ile yukseltilebilir,”?

Temel moduller, potting teknolojisini kullanir ve hava aracinin koruma derecesi IP67'dir (IEC 60529).

Arkadan Gérunum Katlanmis

1. Pervaneler 7. Pusklrtme Cubugu 15. lleri Faz Sirali Radar
2. Motorlar 8. Puskurttculer 16. Arka Faz Sirali Radar
3. ESC'ler 9. Pisklrtme Haznesi 17. inig Takimi
4. Hava Araci On 10. Dagitim Pompalari 18. Akilli Ugus Bataryasi

Gostergeleri (iki 6n kolda) 11. FPV Kamera 19. Yerlesik D-RTK™ Antenleri
5. Cergeve Kollar 12. Asagl Diirblin Gériisi 20. Dahili OCUSYNC™ Gériinti
6. Katlanir Algilama 13. ileri Durbun Goristi lletim Antenleri

Sensorleri (dahili) 14. Spot Isiklar
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21. Harici OcuSync Gérunta  22. Hava Araci Durum
jletim Antenleri Gostergeleri (iki arka kolda)

[11 Asaglya dogru algillama fonksiyonu, Arazi Tabani Takibine yardimci olmak igin kullanilirken, diger
taraftaki algilama fonksiyonu ise engel algilama icindir.

[2] Bu belgedeki resimlerde, drnek olarak cift atomize puskurticili hava araci kullaniimaktadir. Hava
aracina ek bir ¢ift atomize plskirtict takmadan énce T50/T25 Atomize Puskirtiici Paketi Uriin
Bilgilerini okudugunuzdan emin olun.

Uzaktan Kumanda

DJI RC Plus uzaktan kumanda, DJI O3 Agras goruntu iletim teknolojisine sahiptir ve 5 km'ye kadar
(2,5 m irtifada) iletim mesafesine sahiptir M Uzaktan kumanda, 8 cekirdekli islemciye ve Android
isletim sistemi tarafindan desteklenen ylksek parlaklikta 7,02 in¢ dokunmatik ekrana sahiptir.
Kullanicilar internete Wi-Fi veya DJI Hicresel Donanim Kilidi Gzerinden baglanabilir. Yenilenmis
DJI Agras uygulama tasarimi ve cesitli uzaktan kumanda digmeleri sayesinde her zamankinden
daha kullanishdir ve kusursuz ¢alisir. Uygulamaya eklenen Haritalama modu sayesinde kullanicilar,
cevrimdisi yeniden yapilandirmalari tamamlayabilir ve ek cihazlara ihtiya¢ duymadan hassas arazi
planlamasi yapabilir. Uzaktan kumanda, yuksek kapasiteli dahili bataryasi ile 3 saat 18 dakikaya
kadar ¢alisma suresi sunar. Kullanicilar ayrica uzun sureli ve ylksek yogunluklu ¢alismalarda uzaktan
kumandaya ihtiyaglarini tam karsilayacak sekilde gli¢ saglamak icin harici bir batarya da satin alabilir.

1. Harici Uzaktan Kumanda 9. Mikrofonlar

Antenleri 10. Durum LED'leri

2. Dokunmatik Ekran 11. Batarya Seviyesi LED'leri

3. Gosterge Digmesi (sakl) 12, Dahili GNSS Antenleri

4. Kumanda Cubuklar 13. Glg DUgmesi

5. Dahili Wi-Fi Antenleri 14. 5D DUgmesi

6. Geri Dugmesi (6zellestirilebilir)

7. L1/L2/L3/R1/R2/R3 15. Ugus Duraklatma
Dugmeleri Dugmesi

0o

. Kalkis Noktasina Donus
(RTH) Dugmesi

16. C3 DUgmesi 23. HDMI Baglanti Noktasi
17. Sol Déner Tus 24, USB-C Baglanti Noktasi @E’ = ——fe
18. Piiskiirtme/Serpme 25. FPV/Harita Anahtari e e Y
DUgmesi P DUgmesi % c‘" il B ", =)
19. Ucus Modu Degistirme  26. Sag Doner Tus %i @ eyed
Anahtari 27. Kaydirma Ayari (sakli) @ @
20. Dahili Uzaktan 28. Tutamak @
Kumanda Antenleri 29. Hoparlsr _
21. microSD Kart Yuvasi 30. Havalandirma —_— mz
22.USB-A Baglanti Noktasl 31 ¢zel Montaj Delikleri = i
=N =
32. C1 DUgmesi 37. Arka Kapak Cikarma @E] ) (2
33. C2 Dugmesi Dugmesi @’] i
34. Arka Kapak 38. Alarm
35. Batarya Cikarma 39. Hava Girisi N @) == b
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[1] Uzaktan kumanda, maksimum iletim mesafesi olan (FCC: 7 km (4,35 mil); CE/MIC: 4 km (2,49 mil);
SRRC: 5 km (3,11 mil) mesafeye elektromanyetik parazit bulunmayan acik bir alanda ve yaklasik 2,5 m

(8,2 fit) rakimda ulasabilir.

Mod 2

[)mim(:] @@
& L) &5 el
Teknik Ozellikler

Hava araci (Model: 3WWDZ-40B)

Agirhik
Maks. Kalkis Agirhg ™

Maks. Capraz Aks Mesafesi
Boyutlar

Havada Durma Dogruluk
Araligl (GNSS sinyali gugli
oldugunda)

Calisma Frekansi

Verici GUcu

(EIRP)

RTK/GNSS Calisma Frekansi

Maks. Yapilandirilabilir Ugus
Yarigap!

Maks. Riizgar Hizi Direnci
Galisma Sicakhgi

Tahrik Sistemi

Motorlar

Statdr Boyutu

KV

Gug

Pervaneler

Boyut

Rotor Adedi

39,9 kg (batarya haric)

52 kg (batarya dahil)

Puskirtme icin maksimum kalkis agirligi: 92 kg (deniz seviyesinde)
Dagitma i¢in maksimum kalkis agirligi: 103 kg (deniz seviyesinde)
2200 mm

2800%3085x%820 mm (kollar ve pervaneler katlanmamis)
1590%1900%x820 mm (kollar katlanmamis ve pervaneler katlanmis)
1115x750x900 mm (kollar ve pervaneler katlanmis)

D-RTK etkin: Yatay: £10 cm, Dikey: +10 cm

D-RTK devre disi: Yatay: £60 cm, Dikey: £30 cm (radar modula etkin:
+10 cm)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3I, Galileo E1/E5b,
QZSS L1/L2

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

2000 m

6 m/sn
0°Cilad45°C(32°Fila113°F)

100x33 mm
48 rpm/V
4000 W/rotor

1371,6 mm (54 ing)
8
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Cift Atomize Puskiirtme Sistemi

Puskirtme Haznesi
Hacim
Galgma Yuka

40 L
40 kg

Puskirthciler (Model: LX8060SZ)

Miktar

Damlacik Boyutu
Maks. Etkili PUskurtme
Genisligi ®

Dagitim Pompalari
Tip

Maks. Akis Hizi

Faz Sirali Radar Sistemi
Model

Arazi Tabani Takibi

Engelden Kaginma

Dirbiin Goris Sistemi
Olgiim aralig)

Etkili Algilama Hizi
FOV

Galisma Ortami

2
50-500 pm

4-11 m (bitkilerin 3 m Gzerinde)

Pervaneli pompa (manyetik tahrik)
16 L/dk (2 puskurtci)
24 L/dk (4 piskirtiici)

RD241608RF (ileri faz siral radar)

RD241608RB (geri faz sirali radar)

Dag modunda maksimum egim: 50°

irtifa algilama araligi: 1-50 m

Stabilizasyon ¢alisma araligi: 1,5-30 m

Engel algilama aralig (cok yonl): 1-50 m

FOV:

ileri faz sirali radar: yatay 360°, dikey +45°, yukari +45° (koni)

Arka faz sirali radar: dikey 360°, yatay +45°

Calisma kosullari: yatay hizi 10 m/sn'den ve dikey hizi 3 m/sn'den fazla
olmayan bir hizda engelin tzerinde 1,5 m'den daha yuksekte ucar.
Guvenlik limiti mesafesi: 2,5 m (fren sonrasi pervanelerin én kismi ile
engel arasindaki mesafe)

Algilama yonu: cok yonlu engel algilama

0,5-29 m

<10 m/sn

Yatay: 90°, Dikey: 106°
Yeterli 1sik ve belirgin cevre

Uzaktan Kumanda (Model: RM700B)

GNSS
Ekran

Galisma Sicakhg
Depolama Sicakligi Araligi

Sarj Sicakhgi

Dahili Batarya Kimyasal Sistemi
Dahili Batarya Galisma Suresi
Harici Batarya Calisma Suresi

Sarj Tipi
Sarj Suresi
O3 Agras

Calisma Frekansi
Verici Glcu (EIRP)

21

GPS + Galileo + BeiDou

7,02 in¢ LCD dokunmatik ekran,

1920x1200 piksel ¢oztindrlik ve 1200 cd/m?yiiksek parlaklik

-20 °Cila 50 °C (-4 °Fila 122 °F)

Bir aydan az: -30 °Cila 45 °C (-22 °Fila 113 °F)

Birila Ug ay: -30 °Cila 35 °C (-22 °F ila 95 °F)

Alti ay ila bir yil: -30 °Ciila 30 °C (-22 °F ila 86 °F)

5°Cila 40 °C (41 °Fila 104 °F)

LiNiCoAIO2

3 saat 18 dakika

2 saat 42 dakika

DJI 65W Tasinabilir Sarj Cihazi gibi maksimum nominal guici 65 W ve
maksimum voltaji 20 V olan, yerel olarak onaylanmis bir USB-C sarj
cihazinin kullanilmasi 6nerilir.

Dahili batarya veya dahili ve harici batarya icin 2 saat (uzaktan kumanda
kapatildiginda ve standart bir DJI sarj cihazi kullanildiginda)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
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Maks. iletim Mesafesi

Wi-Fi

Protokolu
Calisma Frekansi
Verici Glcu (EIRP)

21

Bluetooth
Protokolu
Galisma Frekansi
Verici Glcu (EIRP)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)
(engellenmemis, parazitsiz ve 2,5 m irtifada)

Wi-Fi 6

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,400-2,4835 GHz
<10 dBm

[1]1 DJI Agras uygulamasi, hava aracinin mevcut durumuna ve cevreye goére hazne icin yuk agirhg sinirini akillica
Onerecektir. Hazneye malzeme eklerken 6nerilen yik agirhgr sinirini agsmayin. Aksi takdirde, ugus guvenligi

etkilenebilir.

[2] 5,8 ve 5,1 GHz frekanslari bazi Ulkelerde yasaktir. Bazi tlkelerde, 5,1 GHz frekansinin yalnizca i¢ mekanda

kullaniimasina izin verilir.

[3] Puskirtme genisligi gercek calisma senaryolarina baghdir.
[4] Etkili algilama araligl, engelin malzemesine, konumuna, sekline ve diger ozelliklerine bagl olarak degisir. Asaglya
dogru algilama fonksiyonu, Arazi Tabani Takibine yardimci olmak icin kullanilirken, diger taraflardaki algilama
fonksiyonu ise engel algilama igindir.
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IHCTpyKLifA 3 KopucTyBaHHA T50

MigrotyBaHHA A0 31LOTY
A. Po3TallyiTe niTanbHWIA anapat Ha BigKPWTI PiBHI ropM3oHTaNbHI NoBepxHi Tak, Wo6 3ajHA
CTOpOHa NiTaNbHOro anapata 6yna cnpsiMoBaHa Ao Bac.

B. MepekoHaiiTecs, Wo nponenepu BCTaHOBAEHO HAAINHO, Ha ABUIYHaX i npornenepax HeMae CTOPOHHIX
npeAMeTiB, NonNaTi Ta KOHCONI NponenepiB po3knajeHo, a pikcaTopu KOHCoNen MiLHO 3akpinieHo.

C. MNepekoHaiTecs, WO pesepByap AN PO3MPUCKYBaHHA Ta 60PTOBUI akyMynaTop BCTaHOBNEHO
HagiHo.

D. YBIMKHITb NyNbT ANCTaHLiiHOrO KepyBaHHS, BiAKpuiATe 3acTocyHok DJI™ AGRAS™, a noTiM yBIMKHITb
XXVBIEHHS NiTasbHOro anapata. epeijiTb Ha rON0BHWIM eKpaH 3aCTOCYHKY Ta TOPKHITbCA «[yck»,
o6 yBiTM B NogaHHsA «PoboTa». MepekoHalTecs, WO CUrHan A0CTaTHbO CUNbHUIA (iIKoHKKN GNSS
abo RTK y BepxHbOMY MpaBoOMy KyTi ekpaHa MatoTb bine 3abapsneHHs). IHakLe niTanbHWIA anapat
He 3MOXe 3/1eTiTW.

o PekoMeHayeTbca nosuLitoBaHHA RTK. Y 3acTocyHKy nepeligite 40 nojaHHsS «PoboTax, TOPKHITLCS @, anotim
RTK, w06 B16path cnocié oTpumaHHs curHanis RTK.

o /I8 NigKnto4eHHs 40 Mepexi IHTepHeT pekoOMeHAYETbCA BUKOPUCTOBYBaTH CTinbHUKoBWIA kntoy DJI Cellular
Dongle. Y 3acTocyHKy nepeiiaitb 40 noaaHHs «Po6oTax, TopkHiTbcs &, a NoTiM BUGepiTh «Mepesipka Mepesxi».
SIKLLIO CTaH YCiX NPUCTPOIB MepeXXi Moka3aHOo 3e/1IeHNM KOIbOPOM, CTibHUKOBUIA koY i SIM-kapTa npaLtooTe
HanexHM YMHOM.

Onepauiii 3anycky

KopuctyBayi MOXyTb BUKOHYBaTV onepaLii KapTyBaHHS B ornepaLifiHi 30Hi 3a 40MOMOroto 3aCTOCYHKY
DJI Agras i cTBOptOBaTW KapTy BMCOKOI PO3AiNbHOI 34aTHOCTI 3aBAAKM aBTOHOMHI PeKOHCTPYKLT 3a
[0MOMOror NynbTa ANCTaHLINHOrO KepyBaHHS, a NOTIM 3aAaBaTh None Ansa poboTu Ha Mani BUCOKOT
PO34inbHOI 34aTHOCTI Ans «Po60TK Ha MapLupyTi». DJI Agras NpomnoHye Kifbka MeTo4iB AoAaBaHHS
TOYOK. B onuci H1xuye Ak Npuknag BUKOPUCTOBYETLCA KapTyBaHHSA MapLupyTy Ta lNpuuin.

YBIMKHITb MyNbT AVCTaHLAHOTO TOPKHITECA KHOMKM ' TopkHiTbcs (8 npasopy,
KepyBaHHS, a NoTiM liTanbHUi HanalUTyBaHHs pe>KV"\6/ly B iBOMY BM6epiTb «<MapLUpyT 30HM»
i BEPXHLOMY KyTi Ta BU6GepiTh NyHKT o
anapar. YBiigiTb 40 noaHHs «KngyBaH{;yn:apmpyTyg e Y a60 «MexoBUii MapLUpyT,
«Pob6oTa» B 3acTocyHKy DJl Agras. 4 ) i i +
naHeni «KapTyBaHHs» Ha ekpaHi MOTIM TOPKHITLCA L= Ta
B1OOPY PEXMMY 3aBAaHHS. BMGepITL «MpurLins.
¢ = s

MepeTArHiTe KapTy Ta
TOPKHITbCS «Joaatiy, Wob

3a4yekaiiTe 3aBepLUEHHS
PeKOHCTPYKLii. TOPKHITbCS
«Mons», Wob BMKOHATH
3aBAaHHS.

TOpKHITbCS Z 1a nepemicTite
MOB3YHOK Ha 3/iT. JliTanbHuiA
J0AaTV TOUKY TaM, KyAu

HaBeZeHo npuLin. TopkHiTbCA anapar agToMatn4HoO
), o6 36epertu. BVKOHYBaTUMe KapTyBaHHs
B3/10BX MapLUPYTY.
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TopKHITbCA £ nocepe AViHi
NpaBoro ekpaHa Ta B16epiTb
«Mpuuiny.

Q >

—_t

MepeTArHiTh kapTy Ta
TOPKHITbCS «JoAaTi», o6
AOAATV TOYKY Ha KapTi.

12 >

BcTaHoBITL NapameTpu
MapLUpyTy, NepeTsrHiTb
/), Wob ckopuryeaTn

HanpsIMOK MapLLpPYTY,
i HaTUCHITE ) ans
36epexXeHHs AaHVIX.

4 > o

TOpKHITbCSA V), W06
BMKOPUCTATK None Ta
BCTaHOBUTY NapameTpu
3aBAaHHS.

TopkHiTbCA (2, nepesipTe
CTaTyc NiTanbHoro anapara

Ta HaNalUTyBaHHS 3aBAaHHs i
NepeMicTiTb NOB3YHOK Ha 3/1iT.

® 3niTaliTe NvLle y BIAKPUTNX 30HaX i BCTAHOB/ONTE HanexHi «MoBepHeHHS Ha MapLUpyT» Ta «Bucoty RTH»
& BiiNOBIAHO A0 po60oY0ro cepeAoBULLA.
® PO6OTY MOXHa NPU3YNMHWTK, 3n1erka NepeMicTUBLUN PyYyKy KepyBaHHS. JliTanbHW anapat 3aBucHe B NOBITPi 1
3anuLue KOHTPOJIbHY Touky. Mic/ist Lboro NiTanbHUM anapaTtoM MOXHa KepyBaTu Bpy4yHy. Bubepitb po6oTy Lie
pas, Wwo6 NpoAoBXuMTK. JliTanbHW1 anapaT aBTOMaTUYHO NOBEPHETLCSA A0 KOHTPO/ILHOI TOUKM Ta BiAHOBUTL
po6oTy. Mpuainite yBary 6e3newj niTanbHOro anapara, NoBepTaloUnCh 40 KOHTPONBLHOT TOUKN.

* Y pexumi «<PoboTa Ha MapLipyTi» AiTanbHW1 anapaT Moxe 06MuUHaTK nepelwwkoAun. Lo dyHkuito 3a
3aMOBUYBaHHAM BUMKHEHO i MOXHa BBIMKHYTW B 3aCTOCYHKY. AKWO YHKLiO yBIMKHEHO, i NiTanbHWMiA
anapat BUSIBUTb MepeLuKoay, NiTanbHUiA anapat CnoBibHUTLCS i 06MUHEe nepeLuKoy Ta NOBePHEeTLCS A0
rno4aTKoOBOro MapLUpyTy MONbLOTY.

* KopuctyBayi MOXyTb BCTAHOBWUTW B 3aCTOCYHKY Aito, Ky 6yAe BUKOHYBaTW NiTanbHWUI anapat nicns
3aBepLUeHHsA po6oTu.

TexHiuHe o6cnyrosyBaHHS

OunwyiiTe BCi YaCTUMHW NiTaNbHOrO anapaTa Ta MNy/ibTa AUCTaHLUIIHONO KepyBaHHA HanmpuUKiHLi
KOXHOrO AHS PO3MpPUCKyBaHHA MiCAA TOro, AK 1ioro TemnepaTypa npuiige B Hopmy. HE ounwyiTe
niTanbHW anapat Bigpasy Nic/ist 3aBepLUeHHs PO6OTU.

A. HanoBHiTb pe3epByap 419 PO3MNPUCKYBaHHA YNCTOK ab0 MUILHOK BOAOK Ta PO3MWIONTE BOAY
yepes po3rpucKyBaY, oK1 pe3epsyap He CrOPOXHIE. MOBTOPITE L0 Ai0 TpUYi.

B. 3HiMiTb $inbTp pe3epByapa 418 PO3NPUCKYBaHHS Ta PO3NpuUckyBadi, LLO6 OYNCTUTHY iX i yCyHYTH
6yab-siKi 6nOKyBaHHs. Micns Lporo 3aHypTe iX y UNCTy BOAY Ha 12 roguH.

C. MepekoHarTecs, Wo KOHCTPYKLit0 NiTabHOro anaparta NoBHICTIO 3'€4HaHo, Wo6 ii MoXHa 6yno
noMuUTK 6e3nocepesHbO BOAOK. [18 OUMNLLEEHHA KOPMYCYy NiTaNbHOro anapaTta pekoMeHAyeTbes
BMKOPWCTOBYBATW PO3MUIOBA/IbHY MUIAKY, HAaNOBHEHY BOAOHD, i MPOTEPTU MOro M'AKOO LLITKOK
a60 BONOrot0 TKaHVHOIO, MepLU HiXX BUAANNTY 3aULLIKN BOAN CYXOH TKaHUHOI.

D. AKLWo Ha ABUryHax, nponenepax abo pajiatopax € nun abo necTuuMgHa pignHa, NpoTpiTh iX
BOJIOTOIO TKAHWHOLO, NepLL HiXX MPOTEePTUN 3aMLLKN BOAW CyXO TKaHUHOLO.

E. MpoTpiTb NOBePXHIO Ta ekpaH NyabTa ANCTaHLIHOrO KepyBaHHS YMCTOK BOJIOTOK TKaHWHOM, 3
AKOI BYNI0 BiAXaTo BOAy.

[na oTpUMaHHSA AOAaTKOBOI iHpopMaLii LLIOAO TEXHIYHOro 06C/IyroByBaHHS BUPOBY AMB. 3asBy Npo
HenpUNHATTA BiANOBIAaNbHOCTI Ta IHCTPYKLi 3 TeXHikM 6e3neku.

3aBaHTaxTe IHCTPYKLito 3 ekcrayaTadii, LWob oTpumaTti goAaTkoBy iHGopMaLito:
https://www.dji.com/t50/downloads
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be3neyHu noniT

BaxnnBo po3yMiTu geski OCHOBHI pekoMeHAaLii WoA0 MoNbOoTy, K ANA BaLLOro 3axX1cTy, Tak i Ans
6e3neku ntogeri HaBKoO Bac.

1. MoniT y BIAKPUTUX 30HaX: 3BepTaiiTe yBary Ha CTOBMNW i NiHii enekTponepeaay Ta iHLWWI nepeLuKoaun.
HE nitaliTe 6ins Bogw, ntoaein abo TBapuH abo Hag HUMWN.

2. Hikonun He BigBonikaliTecs Bif KepyBaHHSA: TpUMaTe pyku Ha NynbTi ANCTAHLIAHOrO KepyBaHHS Ta
KOHTpOAtoliTe NiTanbHWiA anapaT ni4 4ac NoNboTy, HaBiTb AKLWO BUKOPUCTOBYETE iHTeNeKTyanbHi
bYHKLUIT, AK-0T pexxunmy poboTn «MapLupyT» i «DpyKTOBe JepeBo», a TakoX PexunM «IHTenekTyanbHe
NMOBEPHEHHS J040MY>».

3. TpuMmaiiTe nitTanbHWA anapaT B NOANI 30py: 3aBXAW NIATPUMYITE BisyanbHy NiHiI0 NPAMOro 6ayeHHs
(VLOS) 3 niTanbHMM anapaTtoM i yHUKaiTe NponboTiB 3a 6yAiBNsaMM abo iHWMMK nepeLukoAamu, AKi
MOXYTb 3aBaAnTV BaM 6a4nTU fiTanbHWI anapar.

4. KoHTpontoliTe CBOKO BUCOTY: A/ 6e3mekn NiNoToBaHUX NiTaNbHMX anapaTiB Ta iHLWNX MNOBITPAHNX
CyAeH niTainTe Ha BUCOTI Huxkye 100 m (328 ¢yTiB) i BIANOBIAHO A0 BCiX MiCLIEBUX 3aKOHIB i HOPM.

Ans oTpuMaHHA AoAaTkoBoi iHpopmaLii Npo Baxnuei GyHKLiT 6e3nekn, sK-0T 30HU GEO,
BiABiganTe caint https://fly-safe.dji.com.

MipkyBaHHS LW0A0 NO/ILOTY

1. HE BUKOPUCTOBYWTE NiTaNbHWI anapar 3a HeCNPUATANBUX NOFOAHNX YMOB, SK-OT CHir, TyMaH, BiTpY
3i WBMAKICTIO NOHaA 6 M/c abo cunbHWIA gowy, (MoHaa 25 mm (0,98 Atorima) NpoTarom 12 roauH).

2. HE BUKOHyIiTe NONbOTW Ha BUCOTI MOHaA 4,5 kM (14 763 ¢yTn) Hag piBHEM MOpS.

3 3acTtocyHok DJI Agras mae€ iHTenekTyanbHy QYHKLi0O peKOMeHAyBaHHSA Barn KOPMCHOro
HaBaHTaXeHHs pe3epByapa Bi4MOBIAHO A0 MOTOYHOrO CTaHy Ta OTOYEHHS /liTaNbHOrO anapara.
Mig 4Yac AoAaBaHHSA MaTepiany B pesepByap MakcMMmasbHa Bara He MOBWHHA MepeBULLyBaTH
peKoMeH/0BaHe 3HaueHHs. IHaKLUe Lie MOXe BM/IMHYTW Ha 6e3neky NosiboTy.

4. MepekoHarTecs, LWo Nij Yac poboTn € NOTY>XHWIA curHan GNSS, a aHTeHn D-RTK He 3abnokoBaHo.

MNoBepHeHHs aogomy (RTH)

NiTaneHWiA anapaT aBTOMaTVYHO NOBEPTaTUMETLCSA 40 AOMALUHbLOT TOUKM B Takmnx CUTYaL|isx:
IHTenekTyansHe RTH: KopncTyBay HaTUCKaE Ta yTPUMYE KHOMKy RTH.

BesneuHe RTH™: curHan nynbTa ANCTaHUIHOrO KepyBaHHSA BTpaueHo.

RTH uepes HU3bKWIA piBeHb 3apsigy aKymynﬂTopa*: piBeHb 3apsagy akymynsTopa NiTanbHOro anaparta
JOCArae 3a4aHoro KpUTUYHO HMU3bKOrO PiBHS 3apsAjy akymynsTopa.

NiTanbHWI anapaT CNOBINBHIOETLCA | rafbMyE, a MOTIM 3aBUCAE, AKLIO Ha BiAcTaHi 20 M Big HbOTO €
nepeLukoAa. JliTanbHWM anapaT BUXOAWTL i3 pexunMy RTH i uekae Ha noganbLui KoMaHAN.

* [lito, AKy NiTanbHWI anapaT BUKOHYE B pasi BTPAaTU CUrHany nynbTa AUCTaHLiIHOro KepyBaHHS ab0 HU3bKOrO PiBHS
3apsagy akymy/nsTopa NiTaabHOro anaparta, MOXHa BCTaHOBUTYW B 3aCTOCYHKY. Pexximin «besneuHe RTH» i «RTH yepes
HV3bKWiA piBEHb 3apady akyMynsTopa» 6yayTb AOCTYMHMUN UL TOAi, KON BCTaHOBNEHO pexium RTH.

C ® PeXXM YHUKaHHS NepeLLKoj BUMKHEHO B peXuMi opieHTaLii (y Skuid niTanbHWUIA anapaT NepexoaunTb y cuTyaLyii,
Konu curHan GNSS cnabkuii) i He € JOCTYMHUM, AKLWO poboye cepefoBuLLe He MIAXOAUTL ANt pajapHUX
MogyniB abo cucTemMmn 6IHOKYASAPHOTo 30py. Y Takmx cuTyauisx Tpe6a 6yTin 0co6a1Bo 06epexxHUMU.
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BukopucTaHHs necTuumais

-

. SIKLLO MOXNMBO, YHUKAaNTe BUKOPUCTaHHA MOPOLLIKOBUX NeCTULUAIB Ta ounLlaiiTe cnctemy
06MpurcKyBaHHA MiCNS KOXHOrO BUKOPWUCTaHHSA. IHaKLe Lie MoXe MpU3BeCTU A0 CKOPOUYEHHS
TEPMIiHY CyX6u cMcTeMy 06MPUCKYBaHHS.

2. MecTumAn € OTPYWHUMMU 1A CTAHOBASTL CEPNO3HUI PU3NK Anst Be3nekn. BukopmcToByliTe iX Tinbkiu
y CTPOTri BigNOBIAHOCTI 3 iXHIMU cneumdikaLismn.

3. BuKopurcToBYyliTe UMCTY BOAy, W06 NepemillaTii NecTuung i BigginbTpoByiTe 3millaHy pigunHy, nepLu
HiX 3a71BaTV B pe3epByap A/11 PO3MPUCKYBaHHS, L6 YHUKHYTN 610KyBaHHSA ¢inbTpa.

4.EpeKTUBHE BUKOPUCTAHHA NeCTULMAIB 3a1eXNTb Bif WiNbHOCTI NecTUUNAIB, WBUAKOCTI
pO3NuUAtOBaHHSA, BiACTaHi po3NWAOBaHHS, WBWUAKOCTI NiTaAbHOro anapara, WBWAKOCTI BIiTPY,
HanpsMKy BiTPY, TemnepaTypw Ta BoAorocTi. Mig 4ac BUKOPUCTaHHSA NecTULMAIB Tpeba BpaxoByBaTyh
BCi YUNHHUKMN.

w

. HE HapaxaiiTe Ha Hebe3neky Ntogeid, TBapUH abo AOBKINASA Nig vac poboTu.

BaXn11BO po3yMiTn OCHOBHI pekoMeHAaL,il WoA0 NOAbLOTY, AK A8 BALLOro
3aXUCTY, Tak | 415 6e3mneku Ntojel HaBKoIO Bac.

O60B'A3KOBO NpoYUTaiTe 3a9By NPO HEMPUNHATTA BiANOBIAANBHOCTI Ta
IHCTPYKLT 3 TeXHiKK 6e3neku.
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NitTanbHMX anapat

NitanbHWiA anapat Agras T50 Mae XopcTKy, CTiliKy A0 CKpy4YyBaHHSI KOHCTPYKLtO, Lo 3abe3neuye
HagaiHy ekcnayaTauito. IHTerpoBaHy CUCTEMY PO3NUIEHHS MOXe ByTW OCHALLeHO A0AaTKOBUM
KOMMAEeKTOM A1 06NpUCKYBaHHS cajiB abo 3aMiHEHO Ha CUCTeMY PO3KMAAHHS, sika 34aTHa PO3K1AaTH
KOpUCHE HaBaHTaXeHHs Baroto Ao 50 Kr.

NiTanbHWIA anapaT OCHalLeHO paAionoKaLiiHO cMCTeMOO 3 pa30BaHOK aHTEHHOID PeLUiTKOoo i
cnmcTeMoto BiHOKYNAPHOro OrnsAy, Lo BKAOYaoTe BIHOKYNAPHWIA Ornsj BHU3 | BNepes, a Takox
dasoBaHi aHTeHHi peLwiTku, cnpsamoBaHi Bnepes i Ha3aj. CucTemn 3abesneyytoTb My/IbTUBEKTOPHE
BU3HaueHHs nepelukoa, a Takox yHKLi BiACTexeHHs Ta 06xo4y penbedy MicLLeBoCTi Ans 6e3neku
peiiciB. 3aBaskun yneTpakamepi UHD FPV 3 kapAaHHUM MigBICOM, O HaXWUNAETbCS, NiTaNbHWA anapat
MOXe aBTOMAaTU4YHO OTPUMYBaTK 306paxeHHs MoNiB Yy peXnMi BUCOKOI pO34iNnbHOT 34aTHOCTI ANA
NoKanbHOI aBTOHOMHOI PEKOHCTPYKLi, WO CAPUAE TOYHOMY NAaHYBaHHIO MOAS. 3a JOMNOMOrok
nnatpopmm DJI SmartFarm i DJI MAVIC™ 3M MoxHa CTBOpoBaTW KapTvi NPUMACIB 418 PO3NUIEHHS
[06pUB 3i 3MIHHVM J03YBaHHSIM.

KoakcianbHa KOHCTPYKLiS 3 NOABIHUMYK POTOPaMU CTBOPHOE MOTYXHi MNOTOKW NOBITPS, TakKMM YMHOM,
Lo NecTUUUAN 34aTHI NPOHMKATW CKPi3b rycTe NUCTH, 3abe3neyyoun peTeibHe PO3NUIeHHS.
CncTemMy po3nMAEeHHS OCHALLEHO IMMeNepHUMMN HacocaMy 3 MarHiTHUM NPUBOAOM, MOABINHUMMN
po3nuitoBa4YaMun Ta HOBUM e/1eKTPOMArHiTHUM KnanaHoM, Lo Aa€ 3MOory MiABULLMTY epeKTUBHICTb
pPO3NMAEHHS, 3a0LWaAXyo4un Npu Lbomy piaki nectnumnan. CncteMy posnmMaeHHS MOXHAa
AOYKOMIIEKTYBATH LUe ABOMA PO3MW/0BaYaMy, o6 PO3LLMPUTI MOXIUBOCTI nprcTpoto.?

OCHOBHi MOZy /i OCHaLLeHi TEXHOJOTIEI 3a/MBKM Ta MatoTk CTyMiHb 3axucty IP67 (IEC 60529).

Bua 33aay Y cknageHoMy cTaHi

1. Nponenepun 5. KoHconi pamu 11. Kamepa FPV
2. iBUryHn 6. [laTunkn BUABIEHHSA 12. BiHOKynAapHWI ornag —
3. EPLU (ENeKTpOHHWIA peryisTop CknapyBaHHsl (BOyA0BaHi) BHU3Y

LUBWAKOCTI) 7. Po3nuntoBanbHa Hacagka 13. BiHOKynApHWIA ornsg —
4. IHaMKaTOpW NepeAHbOI 8. Po3npuickysayi nonepeay

YaCTUHW NiTanbHOro anapata 9. Pe3epByap NS PO3NUIEHHSA 14. npO)KeKTOpI/I

(Ha ABOX NepeAHiIX KOHCONAX) 10. HarHitanbHi noMnu
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15. Pagap i3 ¢asosaHoto 17. Waci 21. 30BHiLLHI aHTeHW Nepejaui

aHTEHHOIO N 18. IHTenekTyanbHUiA 6opToBNii 306paxeHs OcuSync
PEeLITKOI — nepeAHIn aKkymynaTop 22. IHaMKaTopw cTaTycy

16. Pagap i3 ¢asosaHoto 19. BOpTOBI aHTeHU D-RTK™ niTanbHOro anapara (Ha A4BOX
AHTEHHOLO 20 3a/lHIX KOHCONAX)

, - . BHyTpiwHi aHTeHN nePeAaui
PELUITKOK — 3aAHIN 306paxeHLOCUSYNC™

[1] ®PyHKLiA BUABNEHHS BHU3Y BUKOPUCTOBYETLCA A1 BigcTexeHHA penbedy MicLieBoOCTi, a 3 6okiB —
ANSA BUAIBNIEHHS MepPeLLKOZ,.

[2] Ha intocTpauisax y LbOMy AOKYMEHTI K NpuKnaj nokasaHo NiTalbHWUA anapar i3 NoABiNHUMUN
po3nuntoBavamn. O60B'S3K0BO NpoumnTarTe iHGopMaLLito MPO KOMMNAEKT NOABIAHNX PO3NMAIOBaYiB 415
T50/T25, nepLu HixX BCTAaHOBNIOBATW Ha NliTasbHWIM anapat A0AAaTKOBY Napy NoABiiHMX PO3nuoBaYiB.

MynbT ANCTaHLiIHOrO KepyBaHHSA

MynbT gncTaHuinHoro kepyBaHHs DJI RC Plus (Agras) ocHalleHo DJI O3 Agras, HaliHOBILLO BepCieto
TexHonorii nepeAaBaHHs 306paxeHb OcuSync, | Mae MakcMManbHy BigcTaHb nepeaadi 40 5 KM (Ha BMCOTI
2,5 m)™. MynbT AnCTaHUiliHOrO KepyBaHHA Mae 8-aaepHuWii npouecop i B6yAoBaHUi 7,02-4t0liMoBUI
CEeHCOPHUIA eKpaH i3 BUCOKUM piBHEM ACKPAaBOCTI Nij kepyBaHHAM onepauinHoi cuctemn Android.
KopucTtyBayi MOXyTb Migkao4aTnes fo IHTepHety vepes Wi-Fi abo cTinbHuMkoBuiA kntoy D)I. KepyBaHHS
NiTaNbHUM anapaToM CTano 3pYYHILLINM Ta TOYHILINM, HiXX BYAb-KOAWN paHille, 3aBAsSKN OHOBAEHOMY
AM3aiiHy 3acTocyHKy DJI Agras i LUMPOKOMY Aiana3oHy KHOMOK Ha MynbTi AUCTaHLNHOIO KepyBaHHS. 3a
[,0NOMOroH0 0aHOr0 /10 3aCTOCYHKY PEXUMY KapTyBaHHS KOPUCTYBaYi MOXYTb BUKOHYBaT/ aBTOHOMHI
PeKOHCTPYKLUIi Ta 3AICHIOBATA TOYHe NiaHyBaHHA NMOAS, He BUKOPUCTOBYHOUM JOAATKOBI MPUCTPOI.
MakcmanbHWUn Yac poboTn NynbTa ANCTAHLUINHOrO KepyBaHHSA CTaHOBUTb 3 rognHN 18 XBUAWH i3
BHYTPILLUHIM aKyMyn1AaTOPOM MiABULLEHOI MiCTKOCTI. KOpUCTyBayi TakoxX MOXYTb OKpeMo npuabatun
30BHILLHIN aKkyMynsaTop, AKuin 6yse BUKOPUCTOBYBATUCA ANS XUBNEHHA MynbTa AUCTaHUINHOroO
KepyBaHHS i1 MOBHICTIO BiANOBiAaTUMeE BUMOram Tp1Banoi Ta BUCOKOIHTEHCMBHOT poboTH.

N

. 30BHiLWHi aHTeHW NynbTa 9. MikpodoHM
AVCTaHUINHOIO KepyBaHHs 10, CeiTnogiogHi

2. CeHCOpHWI ekpaH iHAMKaTOpW CTaHy
3. KHornka iHAMKaTopa 11. CeiTnogiogHi
(3apesepBoBaHa) iHAMKaTOpW PiBHA
4. Pyukn KepyBaHHs 3apsijy akymynaTopa
5. BHyTpiLwHi Wi-Fi aHTeHn 12. BHTpiLLHi aHTeHU GNSS (1)
6. KHonka «Hasag» 13. KHOMKa XnBNEeHHA
7. KHonkw L1/L2/L3/R1/R2/R3 14. KHonka 5D
8. KHomKa «oBepHeHHs (HanawToByeTLCS)
£04oMy» (RTH) 15. KHorka «[MaB3a pericy»
16. KHonka C3 24. Nopt USB-C
17. NiBniA HabipHWIA Anck 25. KHomMka nepeMmnkaHHs
18. KHorka po3nuieHHs/ FPV/KapTa =S )N —
PO3KMAAHHA 26. MpaBuii HabipHWiA (7)== U DLL e s e 029
19. MepemMuKay pexmm ANCK No -
I'IO}EI)bOTy P d 27. Koneco L@_é@_: E@
20. BHYTPILLHi aHTeHN NpokpyvyBaHH:A
nynbTa AUCTaHLUinHOIO (3ape3sepBoBaHO) @ @
KepyBaHHs 28. Pyuka
21.THi3g0 Anga kaptn 29. AMHamik
microSD 30. BeHTunaLjiiHuii oTsip
22.TopT USB-A 31. 3ape3sepBoBaHi
23. MopTt HDMI MOHTaXHi 0TBOpU
32. KHonka C1 37. KHonka po36aokyBaHHS
33. KHonka C2 3a/JHbOT KPULLIKA
34. 3aaHA KpyILLKa 38. CurHan Tpmsorun
35. KHorka po36/okysaHHs  39. BryckHuii oTBip
aKkymynatTopa 40. Biacik ans kntoya

36. AKyMyNATOPHUIA BiACiK 41. KpinneHHs




[1] NMynbT ANCTaHLUIHOrO KepyBaHHA MOXe JOCsiraTu MakCMManbHOI BigcTaHi nepegaBaHHsA (FCC:
7 KM (4,35 muni); CE/MIC: 4 kM (2,49 muni); SRRC: 5 kM (3,11 muni)) Ha BigkpuTOMY MicLi 6e3
eNneKTPOMArHiTHMX NepeLLKOoZ i Ha BUCOTi NpnbansHo 2,5 M (8,2 pyta).

Pexum 2

g ()

XapakTepucTtmku

NitanbHuia anapat (moaens: 3WWDZ-40B)
Maca 39,9 kr (6e3 akymynaTopa)
52 Kr (3 akyMynsTopom)
MakcnmanbHa 31iTHa MakcrmanbHa 301iTHa Bara /19 po3nuieHHs: 92 kr (Ha piBHi Mops)
gara' MakcrmaneHa 30iTHa Bara Ans po3kuaaHHs: 103 kr (Ha piBHi Mops)
Makc. giaroHaneHa
KonicHa 6a3a
Fabaputun 2800 x 3085 x 820 MM (KOHCONI 1 Nponenepu po3KpuTo)
1590 x 1900 x 820 MM (KOHCONi PO3KPUTO, Mponesepu cknageHo)
1115 x 750 x 900 MM (KOHCOI 1 Nponenepu ckaasgeHo)

2200 mm

JianasoH TOYHOCTI
3aBM1CaHHSA B NOBITPI
(3 NOTYXHUM CUTHANIOM

D-RTK yBiMKHeHO: ropu3oHTanbHWi: 10 cM, BepTUKanbHWA: 10 cm
D-RTK BUMKHEHO: ropmn30HTanbHUin: £60 cMm, BepTUKaNbHWA: £30 cm
(pasapHUin MoAy b yBIMKHEHO: +10 cm)

GNSS)

Po6oua yacTtoTa 2,4000-2,4835 T,

MoTyxXHicTb NnepegaBava 2,4 Iy <33 g4bm (FCC), <20 abm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5,8 I'u; <33 abM (SRRC/FCC), <14 abm (CE)

Poboua yactota RTK/ RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3I, Galileo E1/E5b, QZSS
GNSS L1/L2

GNSS:GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1
Makc. HanaluToByBaHWiA

. 2000 m
pajiyc noneoTy
Mch. aepoAnNHaMivyHnm 6 m/c
onip
Poboua TemnepaTypa Bi4 0 °C po 45 °C (Big 32 °F go 113 °F)
CunoBa ycTaHOBKa
ABuryHn
Po3mip ctatopa 100%33 mm
Lsnakicte geuryHa (KV) 48 06/xB Ha BonbT (rpm/V)
MoTy>XHiCTb 4000 Bt/poTtop
Mponenepun
Fabaputun 54 pronimm (1371,6 mm)
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Kinbkictb poTopis 8
MopagiliHa cucTema po3nNUNeHHsA
PesepByap Ans po3nuieHHs

O6'em 40 n
Po6oue HasaHTaxeHHs " 40 kr
PosnuntoBadvi (Mogenb: LX8060SZ)

Kinbkictb 2

Po3wmip kpanni 50-500 MKm

Epexrmara LU[ZV]IPMHa 4-11 M (Ha BLCOTi 3 M Haj, CibCbKOroCcnoAapcbKMu KybTypamm)
pO3nuneHHs

HarHitaneHi nomnu

Tun IMAenepHWii Hacoc i3 MarHiTHUM NPUBOAOM

MakcmansHa 16 n/xB (2 o6npuckyBaui)

LIBUAKICTb MOTOKY 24 n/xB (4 06npuckyBaYi)

PagionokauiiHa cuctema 3 pa30BaHOIO aHTEHHOIO PELLiTKO

Mogenb RD241608RF (paaap i3 nepesHbo $pa30BaHOK aHTEHHO PeLLiTKO)

RD241608RB (paaap i3 3a4HbO0 $pa30BaHOK aHTEHHOI PeLLIiTKO)
BiactexeHHs penbedy MakcManbHUA Haxmn y ripcekomMy pexumi: 50°
MicLeBoCTi [iana3oH BU3Ha4veHHs Bucotu: 1-50 m
Po6ounii gianasoH ctabinizauii: 1,5-30 M
YHuKaHHsA nepewkog ™  /lianasoH BusiBNeHHs NepewwKos (My1bTreekTopHe): 1-50 M
Mone 30py (FOV):
Pagap i3 pa3oBaHOK aHTEHHOO PELLITKO, MepejHili: Fopu3oHTanbHe Ha
360°, BepTurKanbHe +45°, Bropy +45° (KOHYC)
Papap i3 $pa3oBaHOO aHTEHHOO PELLiTKOLO, 3aAHil: BepTnkanbHe 360°,
ropusoHTanbHe +45°
YMOBM pob0TL: MOAIT Ha BACOTi MOoHaz 1,5 M Haz mepeLLKojoto i3
rOpV30HTaNbHOHO LUBUAKICTIO He 6inbLue 10 M/C Ta BepPTMKANbHOK
LWBMAKICTIO He 6inblue 3 M/C.
JNlimiT 6e3neyHoi BiAcTaHi: 2,5 M (BifCTaHb MiX nepeaHiM Kpaem
npornenepis i NepeLIKoAo0 NiCNsA rabMyBaHHS)
Hanpsm BUSBAEHHS: MyNbTVBEKTOPHE BU3HAUYEHHS NepeLLKos
Cuctema 6iHOKYNISIPHOTO 30py
[llianasoH BumMiptoBaHHa  0,5-29 m
EdekTvBHa WBNAKICTL

<10 m/c
BUSIB/IEHHS
Mone 30py (FOV) lopusoHTanbHe: 90°, BepTuKanbHe:106°
Poboue cepegosuLle JlocTaTHE OCBITNEHHS Ta BUANME OTOYEHHS
MynbT AMCcTaHLjiAHOro KepyBaHHA (Moaenb: RM700B)
GNSS GPS + Galileo + BeiDou
ExpaH CeHcopHWit PK-aucnneii i3 giaroHannto 7,02 AtorimMa, po3g4ibHO 3AaTHICTHO

19201200 nikcenis i BUCOKMM piBHeM sickpaBocTi 1200 ka/m?
Pob6ouya Temnepatypa Biz -20 °C go 50 °C (Big -4 °C fo 122 °F)
Jiana3oH Temnepatyp MeHLue ogHoro micaus: Big -30 °C go 45 °C (Big -22 °F o 113 °F)
36epiraHHs Big ogHoro go Tpbox micsauis: Big -30 °C go 35 °C (Big -22 °F go 95 °F)

Big wectn Micauis Ao ogHoro poky: Big -30 °C go 30 °C (Big -22 °F o 86 °F)
Temnepatypa
3apsAgKaHHS
XimiyHa cnctema
BHYTPILLHBOIO LiNiCoAIO2
akymynstopa
Yac po6oTu Big
BHYTPILLHBOIO 3 roAvHu 18 XBUIVIH
aKkymynstopa

Bia 5 °C po 40 °C (Big 41 °F o 104 °F)
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Yac po6oTu Big
30BHIiLLUHBOrO
aKymynsTopa
Tvn 3apskaHHs

Yac 3apsampKaHHs

O3 Agras

Po6oua yactoTa
MoTyXHiCTb NepeaaBaya
(EIRP)

MakcrmaneHa BigCTaHb
nepejaBaHHs

Wi-Fi

MpoTokon

Po6oua yactoTa ¥
MoTy>HiCTb NepeaaBaya
(EIRP)

Bluetooth

MpoTokon

Poboua yactoTta
MoTyxHicTb NepesaBava
(EIRP)

2 roaniHnN 42 XBUANHN

PekoMeHayeTbCs BUKOPUCTOBYBATW 3apagHuii npuctpiii USB-C,
cepTiKoBaHWI Ha MiCLLEeBOMY PiBHi, i3 MaKCMaNbHOK HOMIHAIbHO
NOTYXHICTo 65 BT i MakcmanbHoto Hanpyroto 20 B, Hanpuknag
NopTaTUBHWIA 3apsAHWA NpUCTPi D)l 65W.

2 roAvHV AN1St BHYTPILLIHBOMO ab0 BHYTPILLHBLOrO Ta 30BHILLHBOMO
aKymynaTopa (Konv NynbT ANCTaHLIHOTO KepyBaHHS BUMKHEHO i1
BVKOPWUCTOBYETLCS CTaHAAPTHUIA 3apagHuiA npucTpin DJI)

2,4000-2,4835 T

2,4 TTy; <33 gbm (FCC), <20 gbm (CE/SRRC/MIC)

7 km (FCCQ), 5 kM (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(6e3 di3NYHNX Ta eNeKTPOMarHITHUX NepeLLKoA i Ha BACOTI 2,5 M)
WiFi 6

2,4000-2,4835 Ty, 5,150-5,250 Iy,

2,4 TTL; <26 4B6m (FCC), <20 aBM (CE/SRRC/MIC)
5,1 TTw; <26 46Mm (FCC), <23 aBM (CE/SRRC/MIC)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 T,

<10 pb™m

[1] 3acTocyHok DJI Agras iHTenekTyanbHO NOpeKoMeHAye 0ObMeXeHHs Baril KOPUCHOrO HaBaHTaXeHHs! /1 pe3epByapa
BiAANOBIAHO A0 NOTOYHOrO CTaHy Ta OTOYEHHA NiTaNbHOro anapata. He nepeBuLLyiiTe pekOMeHA0BaHe 06MexXeHHs
Barvl KOPUCHOro HaBaHTaXeHHs Npu JoAaBaHHI MaTepiany 4o pesepsyapa. IHakLle Lie Moxe BMINHYTW Ha 6e3neky

nonboTy.

[2] LLvprHa po3nuneHHs 3aN1exuTb Big GpakTUUYHMX poboUnX cLeHapiis.

[3] EheKkTMBHMNI Aiana3oH BUABNEHHSA 3aneXunTb Bij MaTepiany, NonoxXeHHs, $opMu Ta iHLWWX BNacTUBOCTEN
nepeLukoAn. PYHKLIA BUSABNEHHS BHU3Y BUKOPUCTOBYETLCA A5t BigcTeXeHHs penbedy MicLieBoCTi, a 3 6okiB — Ans

BUABNIEHHA NepeLUKoa.

[4] YactoTn 5,1 [TL € 3a60pOoHeHMUI B AesknX KpaiHax. Y gesiknx kpaiHax YactoTy 5,1 [TL, 403B0/€HO BUKOPUCTOBYBAaTH

Ve B NPUMILLIEHHI.
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= WE ARE HERE FOR YOU

'
Contact
DJI SUPPORT

Facebook YouTube

For the latest information on Agras products, scan the QR code.

This content is subject to change without prior notice.
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